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S1 EinfUhrung

Danke fur den Kauf des Hitachi SJ-P1 Frequenzumrichters.

Die vorliegende Anleitung enthdlt grundlegende
Anweisungen fur die Bedienung und Wartung des Hitachi
SJ-P1 Frequenzumrichters.

Um Papier einzusparen und stets die neuesten
Informationen bereitzustellen, stellen wir den Basic Guide
als elektronisches Dokument statt einer CD oder als
Schriftdokument zur Verfligung.

B Uber den vorliegenden Basic Guide

Der Basic Guide stellt die notwendigen Informationen fiir
die Bedienung des Produkts bereit. Lesen Sie auf jeden Fall
den Basic Guide sowie die Bedienungsanleitung (User’s
Guide) fir ausfihrlichere Informationen durch.

B Uber die Bedienungsanleitung (User’s Guide)

Die Bedienungsanleitung (User‘s Guide) enthalt die fur den
Betrieb des Produkts notwendigen Informationen. Lesen
Sie flr einen vorschriftsmaRigen Gebrauch auf jeden Fall
die Bedienungsanleitung (User‘s Guide) durch.

Bei zuklnftigen Aktualisierungen, die vom Basic Guide
abweichen, hat die Beschreibung in der
Bedienungsanleitung (User’s Guide) Vorrang.
Frequenzumrichter SJ-P1 muissen unter Beachtung der in
der Bedienungsanleitung (User’s Guide) angegebenen
Spezifikationen eingesetzt werden. Vermeiden Sie Ausfille
und Verletzungen durch angemessene Inspektions- und
Wartungsarbeiten.

Kontaktieren Sie lhren Lieferanten um die aktuelle
Ausfiihrung des Basic Guide zu erhalten.

B Verwendung Optionen

Wenn Sie den Frequenzumrichter mit Optionen
verwenden, sollten Sie aulferdem die zugehorigen
Anleitungen lesen.

S2 VorsichtsmalRnahmen

B VorschriftsmaBiger Gebrauch des Frequenzumrichters
Bitte lesen Sie vor Gebrauch den Basic Guide und die
Bedienungsanleitung (User’s Guide) durch. Lesen Sie
sorgféltig den Basic Guide und die Bedienungsanleitung
(User‘s Guide) fur eventuell eingesetzte Optionen durch.

Vor der Installation, dem Betrieb und vor der Durchfiihrung
von Wartungs- und Inspektionsarbeiten sollten Sie das
Gerat, die Sicherheits- und Warnhinweise kennen und
wissen, wie der Frequenzumrichter eingesetzt und
gewartet wird.

B Wichtige Hinweise

Kein Teil des Basic Guide darf in irgendeiner Form ohne die
Genehmigung des Herausgebers vervielfiltigt oder
verandert werden.

Der Inhalt dieses Dokuments kann jederzeit ohne
vorherige Benachrichtigung verandert werden.

Sie MUSSEN sich an die Anweisungen in den beiden
Anleitungen halten. Wir sind nicht verantwortlich fur
eventuelle Auswirkungen auf den Betrieb, und zwar
unabhdngig davon, ob es sich um einen unerwarteten
Ausfall oder Unfall handelt, wenn der Frequenzumrichter
anders als im Basic Guide oder in der Bedienungsanleitung
beschrieben eingesetzt wird. Wir entschuldigen uns im
Voraus fur alle Unannehmlichkeiten, die hierdurch
entstehen.

Wenn Sie unklare oder fehlerhafte Beschreibungen oder
falsch eingefligte oder fehlende Seiten entdecken, wenden
Sie sich bitte an den Service fir technische Anfragen fir
den Frequenzumrichter.

Hiermit sei darauf hingewiesen, dass Basic Guide,
Bedienungsanleitung (User’s Guide) und Anleitungen fir
eventuell eingesetzte Optionen dem Endnutzer des
Frequenzumrichters zur Verfligung gestellt werden sollten.
Stellen Sie zudem sicher, dass der Endnutzer auf alle
sonstigen Anleitungen und Anweisungen Zugriff hat.
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S.3 Fragen zum Produkt und Produktgarantie

Fragen zum Produkt

¢ Kontaktieren Sie bei Anfragen

Serviceblro fur Frequenzumrichter von Hitachi.

Halten Sie dabei folgende Informationen Uber den

Umrichter bereit:

beziglich
Produktbeschadigungen oder -—stérungen oder bei
Fragen zum Produkt Ihren Handler oder das technische

® Frequenzumrichtermodell: Beginnend mit P1 - auf Typenschild.
m Seriennummer (MFG No.): Diese steht auf dem Typenschild.

m Kaufdatum: Zeitpunkt des Kaufs durch den Kunden.

® Inhalt der Anfrage:

Teilen Sie uns mit, welches Teil defekt ist und in welchem Zustand
sich dieses befindet.
Teilen Sie uns ihren Verdacht und weitere Details mit.

Produktgarantie
Hitachi Industrial Equipment Systems Co., Ltd., nachstehend
genannt ,Hitachi” gibt wahrend der Garantiezeit, gerechnet
vom Tag des Kaufs, nur bei einem vorschriftsmaRigen
Gebrauch  Garantie auf die  Produktserie  SJ-P1
Frequenzumrichter.

AuBerdem gilt die hier gegebene Garantie nur fir das von
Hitachi gelieferte Produkt. Hitachi ist nicht verantwortlich fiir
sonstige Schaden oder Produktverluste, wie z.B. eines Motors
oder sonstiger Ausristung, oder Systemschaden aufgrund
eines unsachgemallen Gebrauchs des Produkts. Reduzieren
Sie die Folgen fir Ausrlstung oder Systeme, indem Sie
Sicherheitsausriistung installieren, die im Fall einer
Fehlfunktion oder eines Schadens Warnmeldungen an den
Benutzer generieren. Die Auswahl und Anwendung der
gelieferten Produkte muss mit einem gewissen Spielraum fiir
die Leistung erfolgen. Auch bei anderer Ausriistung oder
anderen Systemen muss das Design eine ausreichende
Redundanz aufweisen. Zudem wird die Kompatibilitdt des
Produkts mit dem vom Kunden gewiinschten Einsatz nicht
gewahrleistet. Aus diesem Grund sollte von dem Kunden auf
dessen Verantwortung ein Validierungstest durchgefiihrt
werden, bevor das Gerét in Betrieb genommen wird.

Im Fall einer Lieferung eines defekten Produkts oder bei
Feststellen einer fehlerhaften Qualitat beim Fertigungsprozess
repariert oder ersetzt Hitachi kostenfrei, jedoch nur wahrend
der Garantiezeit (nachstehend genannt ,Garantieservice”).

Die Garantie fur das Produkt gilt fir ein Jahr ab dem
Kaufdatum. Die Kosten fir die Entsendung technischen
Personals fiir eine Reparatur gehen jedoch unter Umstanden
zu Lasten des Kunden. Hitachi ist zudem nicht verantwortlich
fur eventuelle Anpassungen oder Tests vor Ort.

Nach dem Garantieservice wird auf die ausgetauschten oder
reparierten Teile eine Garantie von 6 Monaten ab Datum des
Garantieservices gegeben. Hitachi ist wahrend der
Garantiezeit nur fur die Reparatur oder den Austausch eines
defekten Teils zustdndig.

Fir den Garantieservice miissen Sie die vom Produktanbieter
ausgestellte Quittung oder sonstige Dokumente vorlegen, aus
welchen das Kaufdatum hervorgeht. In folgenden Fallen
werden jedoch Defekte, Schaden, Fehlfunktionen oder
sonstige Ausfalle nicht von dem Garantieservice abgedeckt.

(1) Das Kaufdatum kann nicht nachgewiesen werden.

(2) Der Schaden oder Fehler ist auf einen unsachgemafen

Gebrauch oder eine unangemessene Handhabung des

Produkts und auf einen Gebrauch zurtickzufihren, der

nicht den Anweisungen in der Bedienungsanleitung

(User‘s Guide) oder im Basic Guide entspricht.

Ein falscher Gebrauch des Produkts, eine unzutreffende

Einstellung des Produkts und optionalen Produkts, ein

Umbau oder eine unsachgemiafe Reparatur oder eine

Reparatur, die von einer unqualifizierten Reparatur-

werkstatt durchgefiihrt wurde.

(4) Abnutzung und Verschleif in Folge eines normalen

Gebrauchs.

Fehler aufgrund von Naturkatastrophen, wie Erdbeben,

Branden, Blitzschlagen, Umweltverschmutzung,

Salzverunreinigung oder anormaler Spannung oder

sonstigen externen Faktoren.

(6) StoRe, Stirze oder Schwingungen wahrend des
Transports oder eines Ortswechsels nach dem Kauf.

(7) Schaden oder Fehler aufgrund einer Veranderung der
Firmware durch unqualifiziertes Personal, das nicht zu
Hitachi gehort.

(8) Schaden oder Fehler aufgrund der Programmierung des
Kunden (EzSQ).

(3

(5

Durch den Garantieservice koénnen die im Produkt
gespeicherten Daten sowie das vom Kunden erstellte
Programm (EzSQ) verloren gehen. Sichern Sie lhre Daten auf
eigene Verantwortung. Bei einem Defekt des elektronischen
Speichers ist ggf. ein Backup nicht moglich. Es wird empfohlen,
wdahrend der Testphase ein Backup aufzubewahren, welches
mit VOP oder der PC Software ProDrive / ProDriveNext erstellt
wurde.

Eingeschrankte Haftung
Die Garantierichtlinien legen fest, dass die gesamte Garantie,
welche dem Kunden von Hitachi, einer Tochtergesellschaft
oder einem Hitachi-Handler bereitgestellt wird, von jeglicher
Verantwortung entbunden ist, einschlieRlich einer impliziten
Garantie fiir die Marktgangigkeit des Produkts oder eine
stillschweigende Gewdhrleistung fiir einen bestimmten
Zweck.
Zudem sind die Tochtergesellschaften und Handler von Hitachi
nicht haftbar fiir Nebenschaden, spezielle Schaden, direkten
oder indirekten (selbst vorhersehbaren oder nicht
vorhersehbaren) Verlust, welche dem Kunden aufgrund eines
Produktdefekts entstehen.
Fir Schaden, die sich aus der Nutzung dieser Anleitung
ergeben libernehmen wir keine Haftung.
Technische Anderungen vorbehalten.
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Garantieservice

Der Kunde kann einen Garantieservice vom Produktanbieter
oder von einer Servicestation erhalten, wenn das Produkt
nicht die im Basic Guide oder der Bedienungsanleitung (User’s
Guide) beschriebene Funktion erfiillt. Zudem gelten bei nicht
Ubereinstimmenden Angaben in den beiden Anleitungen die
Angaben in der Bedienungsanleitung (User‘s Guide).
Kontaktieren Sie |hren Produktanbieter oder den lokalen
Hitachi-Handler oder die  Servicestation bezlglich
kostenpflichtiger Services.

VorsichtsmaRnahmen beim Einsatz des Produkts

Das Produkt sollte gemaR den in der Bedienungsanleitung

(User's Guide) beschriebenen Gebrauchsbedingungen,

Handhabungsmethoden und VorsichtsmalRnahmen eingesetzt

werden.

Vor dem Einsatz des installierten Produkts sollte sichergestellt

werden, dass das Produkt fiir den vorgesehenen Gebrauch

vorschriftsmaRig im System des Kunden installiert wurde.

Beim Gebrauch des Hitachi Frequenzumrichters sollte

Folgendes beachtet werden.

(1) Wahlen Sie einen Frequenzumrichter mit einer fir die zu
erwartende Last ausreichenden Nennstrom.

(2) Geeignetes Design der Sicherheitseinrichtungen; z.B.
redundanter Aufbau von Sicherheitseinrichtungen

(3) Einsatz von Einrichtungen fiir eine Reduzierung der
Gefahren im Fall eines Ausfalls des Frequenzumrichters.

(4) Konfigurieren Sie aus Sicherheitsgriinden das System so,
dass dem Bedienungspersonal Gefahren gemeldet
werden.

(5) Periodische Wartung des Frequenzumrichters von Hitachi
und der Ausriistung des Kunden.

Hitachi Frequenzumrichter sind fiir den Einsatz in allgemeinen
Industrieanwendungen ausgelegt und hergestellt. Folglich gilt
die Garantie in den unten beschriebenen Fallen nur, wenn im
gemeinsamen Einverstdandnis eine gesonderte Vereinbarung
getroffen wurde. Andernfalls besteht keine Gewdhrleistung
flr das Produkt.

(1) Spezielle Anwendungen, wie Flug- und Raumfahrzeuge,
Kernkraft- und Elektrizitatswerke, Personentransport,
medizinischer Bereich, U-Boote usw.

(2) Anwendungen, wie Aufzlige, Unterhaltungsausristung,
medizinische Gerate, welche schwerwiegende
Auswirkungen auf Menschenleben oder Sachvermdégen
haben kénnen.

Auch fir obige Anwendung wenden Sie sich bitte an das
Verkaufsbiiro, sofern eine Vereinbarung tiber Zweckbindung
und Qualitdt besteht. Es werden weitere Studien
durchgefiihrt, ob der Frequenzumrichter fir diese spezifische
Anwendung geeignet ist oder nicht.

Anderung der Produktspezifikationen
Informationen in der Broschure, Basic Guide und
Bedienungsanleitung (User‘s Guide) kénnen ohne vorherige
Ankiindigung gedandert werden.

Bei Anwendungen, bei denen Menschen in Gefahr geraten
konnten oder bei denen ein Risiko von schwerwiegenden
Verlusten besteht, missen Sie sicherstellen, dass schwere
Unfélle verhindert werden, indem Sie ausfallsichere
Vorrichtungen, Sensoren, Alarme, Zusatzvorrichtungen usw.
anbringen.

Dieser Frequenzumrichter ist nur fir einen dreiphasigen
Motor [IM] oder dreiphasigen Synchronmotor [SM(SMM)]
ausgelegt.

Bei allen sonstigen Anwendungen fragen Sie bitte nach.

Zusatz
Siehe , Kapitel 7 Spezifikationen” fiir kurzlebige Komponenten.
Flr optionale Produkte siehe beigefligte Anweisungen.
Diese Garantiefrist beschrankt nicht die gesetzlichen Rechte
des Kunden, welcher das Produkt gekauft hat.
Im Fall von in Ubersee erworbenen Produkten wenden Sie sich
bitte an den lokalen Handler.

Kontaktinformationen

Hitachi America, Ltd. (Charlotte Office)
Industrial Components and Equipment Division
6901 Northpark Blvd., Suite A, Charlotte, NC 28216,
USA

Tel.: +1(704) 494-3008

Fax: +1(704) 599-4108

Hitachi Europe GmbH

Industrial Components & Equipment Group
Niederkasseler Lohweg 191,

D-40547 Disseldorf,

Deutschland

Tel.: +49-211-5283-0

Fax: +49-211-5283-649

Hitachi Drives & Automation GmbH
Servicecenter

Friedrich-Ebert-Str. 75, Technologiepark
D-51429 Bergisch Gladbach

Deutschland

Tel.: +49-2204-842800

Fax: +49-2204-842919

Hitachi Asia Ltd.

Industrial Components & Equipment Division

No.30 Pioneer Crescent, #10-15 West Park Bizcentral,
Singapore 628560,

Singapur

Tel.: +65-6305-7400

Fax: +65-6305-7401

Hitachi Australia Ltd.
Level 3, 82 Waterloo Road
North Ryde, N.S.W.2113
Australien

Tel.: +61-2-9888-4100
Fax: +61-2-9888-4188

Hitachi Industrial Equipment Systems Co., Ltd.
AKS Building, 3, Kanda

Nereibei-cho, Chiyoda-ku,

Tokyo, 101-0022

Japan

Tel.: +81-3-4345-6910

Fax: +81-3-4345-6067



SJ-P1 Basic Guide

S.4 Verfligbare Dokumentation

software, in Vorbereitung)

Dokument-Bezeichnung Dokument- | Dem Produkt
Nummer beigefiigt

SJ-P1 User’s Guide NT251*X (*1)
SJ-P1 Basic Guide (dieses Dokument) NT2511*X v

SJ-P1 Safety function Guide NT2512*X (*1)
SJ-P1 Easy-Sequence Function Programming Guide NT252*X (*1)
P1-FB Encoder Feedback option User’s Guide NT253*X '

P1-EN Ethernet Communication Option User’s Guide NT254*X (*1)
P1-ECT EtherCAT Communication Option User’s Guide NT255*X (*1)
P1-PB Profibus Communication Option User’s Guide NT256*X (*1)
P1-PN Profinet Communication Option User’s Guide NT257*X (*1)
P1-TM2 Screw control terminal block board Option User’s Guide NT259*X v

P1-AG Analog Input/Output Option User’s Guide NT260*X v

P1-CCL CC-Link Communication Option User’s Guide NT261*X (*1)
P1-DN DeviceNet Communication Option User’s Guide NT262*X (*1)
P1-FS Functional Safety Option NT2582*X \'

ProDriveNext instruction manual (Hitachi Inverter setting NT8001*X (*1)

(Die Dokument-Version (,,*“ Buchstabe A, B, ...) wird am Ende der Dokument-Nummer hinzugefigt.)
(*1) Diese Dokumente werden nicht mit dem Produkt mitgeliefert. Eine Kurzanleitung ist beigefiigt.

S.5 Eingetragene Warenzeichen

e CRIMPFOX® ist eingetragenes Warenzeichen von Phoenix Contact GmbH & Co. KG.
e Modbus® ist eingetragenes Warenzeichen von Schneider Automation Inc.
e EtherCAT® ist eingetragenes Warenzeichen patentierte Technologie, lizensiert von Beckhoff

Automation GmbH, Deutschland

e PROFIBUS® und PROFINET® ist eingetragenes Warenzeichen von PROFIBUS

Nutzerorganisation e.V. (PNO).

e CC-Link® ist eingetragenes Warenzeichen von Mitsubishi Electric Co.
e DeviceNet® ist eingetragenes Warenzeichen von Open DeviceNet Vendor Association, Inc.
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Kapitel 1 Sicherheitsanweisungen

1.1 Warnmeldungen

Im Basic Guide werden die Schweregrade der
Sicherheitshinweise und Restrisiken wie folgt unterteilt:
»GEFAHR", ,WARNUNG" und ,,ACHTUNG".

Bedeutung der Anzeigen

AGEFAHR

Zeigt an, dass eine unvorschriftsmafige Handhabung
gefahrliche Situationen verursachen kann, die zu
schweren Verletzungen oder dem Tod von Personen
oder zu groBen Sachverlusten oder -beschadigungen
flhren kénnen.

AWARNUNG

Zeigt an, dass eine unvorschriftsmafige Handhabung
gefahrliche Situationen verursachen kann, die zu
schweren Verletzungen oder dem Tod von Personen
oder zu grofRen Sachverlusten oder -beschadigungen
fihren kénnen.

AACHTU NG

Zeigt an, dass eine unvorschriftsmafige Handhabung
gefahrliche Situationen verursachen kann, die zu
mittelschweren oder leichten Personen- oder
Sachschdaden oder nur zu Sachverlusten oder -
beschadigungen fiihren kdnnen.

Zudem kann bei ,AACHTUNG" — je nach den jeweiligen
Umstanden — eine groRe Gefahr entstehen. Befolgen Sie
daher stets alle Sicherheitsanweisungen und -hinweise.

1.2 Ubersicht der Sicherheitssymbole

Der Text enthdlt Anmerkungen fiir den Gebrauch dieser
Symbole. Bitte vergewissern Sie sich, dass Sie den Inhalt
verstehen.

Bedeutung der Symbole

Zeigt eine Gefahren-, Warnungs- oder
Achtungsmeldung an fir Feuer, elektrischen
Schlag und hohe Temperaturen bei der
Handhabung des Produkts.

Details sind den nebenstehenden
/\-Abbildungen und Beschriftungen zu
entnehmen.

A Die Abbildung links weist auf ,eine
A nicht spezifische und allgemeine

Gefahr hin oder bedeutet Achtung”.

Die Abbildung links weist auf ,einen
A moglichen Schaden aufgrund eines

elektrischen Schlags” hin.

Zeigt, ,welche Handlungen Sie beim Betrieb
des Produkts unterlassen sollten”.

O

Zeigt, ,welche Handlungen Sie gemall den
Anweisungen flr den Betrieb des Produkts
vornehmen sollten”.

Lesen Sie sorgfiltig die folgenden Anweisungen fir die
Handhabung durch.
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1.3 Beschreibung der Sicherheitssymbole
Lesen Sie sorgfaltig die folgenden Sicherheitsanweisungen

1.3.1 Achtung

Eine unsachgemale Handhabung kann zum Tod,
schweren Verletzungen oder Beschadigungen am
Frequenzumrichter, Motor oder dem gesamten
System fihren.

* Lesen Sie auf jeden Fall das Basic Guide vor der

Installation, Verdrahtung, dem Betrieb, der
Wartung und Inspektion oder dem Gebrauch des
Vorgabe Frequenzumrichters sorgfaltig durch.
\ J

1.3.2 VorsichtsmaRnahmen bei der Installation

~

-
A ® Es besteht Brandgefahr!

Feuer °* In der Ndhe des Frequenzumrichters diirfen sich
keine brennbaren Materialien befinden.
* Verhindern Sie das Eindringen von Fremdstoffen
® (wie z.B. Drahtstiicken, SchweiBmaterialresten,
Metallspanen oder Staub) in den
Verboten Frequenzumrichter.
e Installieren Sie den Frequenzumrichter auf einer
nicht entflammbaren Oberfldache, wie z. B. einer
Metallflache.
Vorgabe ° |Installieren Sie den Frequenzumrichter in gut

beliftete Innenrdume ohne direkte Sonnen-
einstrahlung. Vermeiden Sie Standorte, mit hohen
Temperaturen, hoher Luftfeuchtigkeit, Konden-
sation, Staub, explosiven Gasen, korrosiven Gasen,
entziindlichen Gasen, Olddmpfen oder Salzwasser.

A GEFAHR

7
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Warnung,

Vorgabe

In vielen Abbildungen wird der Frequenzumrichter in dep
grundlegenden Anleitung ohne Abdeckungen und/oder
Teile gezeigt, um die Details darstellen zu kdnnen.
Verwenden Sie den Frequenzumrichter nicht in diesen
Abbildungen gezeigten Zustand. Vergewissern Sie sich
nach dem Entfernen von Abdeckungen und/oder Teilen,
dass diese vor dem Start erneut in der urspriinglichen
Position angebracht sind, und befolgen Sie beim Betrieb
des Frequenzumrichters alle Sicherheitsanweisungen.

A
W

J

/I\ WARNUNG

r

Ver letzung

® Verletzungsgefahr durch herunter-
fallenden Frequenzumrichter

A

Fall * Halten Sie den Frequenzumrichter beim Tragen

nicht an den Abdeckungen fest.

* Installieren Sie den Frequenzumrichter auf einer
Wand, die fiir das in vorliegender Anleitung

Verboten angegebene Gewicht ausgelegt ist.
* Installieren Sie den Frequenzumrichter an einer

vertikalen Flache, die frei von Vibrationen ist.

J

Vv
L
(

~\

A

Es besteht Ausfallgefahr fiir den

L
( )
® Es besteht Verletzungsgefahr!

A

Ver letzung
* Installieren und verwenden Sie den Frequenz-

umrichter nicht, wenn er beschidigt ist oder Teile Verboten mechanischen Belastung aus.
fehlen.
Verboten
L J \ )
1.3.3 VorsichtsmaBnahmen bei Verdrahtung
e - - N\ ( )
e ® Es besteht die Gefahr eines elek- ® Es besteht Gefahr eines elektrischen
trischen Schlags oder Brandgefahr! Elektrischer  SChlags oder Verletzungsgefahr!
Elektrischer  Sje miissen den Frequenzumrichter erden. Schlag
Schlag Fever,  poauftragen Sie einen ausgebildeten Elektriker Ver letzung
mit der Verdrahtung. * Die Verdrahtung darf erst nach der Installation
* Warten Sie nach Abschalten der Netzspannung 0 des Frequenzumrichters erfolgen.
Vorgabe mindestens 15 Minuten bevor Sie an der Voreab
Verdrahtung arbeiten (Achten Sie darauf, dass \ orgabe y
die Charge-LED dunkel ist und dass die -
L Spannung zwischen P+ und N- <45V betrégt). ) é ®  Es besteht die Gefahr eines Kurzschlusses
oder eines Erdungsfehlers!
A Kurzschl . : ; s
/) ® Es besteht Ausfallgefahr fur den ) Er::rz]::feﬁ:r Entferr?en" Sie keine Gummltullen“ von dgn
H E ichter! Kabeleinfiihrungen. Andernfalls koénnen die
Ausfall requenzumrichter: Kanten des Metallgehduses den Draht
beschadigen.
» Ziehen Sie nach der Verdrahtung nicht an den
Kabeln. | Verboten )
Verboten
\ J

Ausfal

e
°®
| Umrichter!

* Der Frequenzumrichter ist ein Prazisionsgerat.

® Lassen Sie den Frequenzumrichter nicht fallen,

und setzen Sie diesen keinen starken St6Ben aus.
Setzen Sie den Frequenzumrichter keiner starken
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A ® \Verletzungs- oder Brandgefahr!

Ver letzung
Feuer

O

* Legen Sie keine Netzspannung die

Motoranschlussklemmen U, V, W.

an

* Vergewissern Sie sich, dass die Netzspannung
mit der Nennspannung des Frequenz-
umrichters Gbereinstimmt. )

~\

® Es besteht Gefahr eines elektrischen

Schlags oder Verletzungsgefahr!

Vor Betatigung einer der Schiebeschalter SW im
Frequenzumrichter muss die Spannungs-
versorgung abgeschaltet werden.

Ein Stillstand der Kihlventilatoren bedeutet nicht
automatisch, dass auch die Spannungsversorgung
abgeschaltet ist. Aus diesem Grund sollten Sie sich
vor der Verdrahtung vergewissern, dass die
Spannungsversorgung wirklich abgeschaltet ist.

>

Elektrischer
Schlag
Verletzung

<

[=]

=
o

[

o

[}

.

.

1.3.4 Sicherheitsvorkehrungen vor Testlauf und
Betrieb

( )
® Es besteht die Gefahr eines
Stromsch|ag elektrischen Schlags oder Brandgefahr!

Feuer .

O

Verboten

\_
/A
Stromschlag

A

Bertihren Sie keine Innenteile oder Klemmen
des Frequenzumrichters, wenn dieser mit
Strom versorgt wird. Uberpriifen Sie zudem
keine Signale, und schlieRen Sie keine Kabel
oder Anschliisse an oder entfernen diese.

Berlihren Sie keine Innenteile des Frequenz-
umrichters, wenn dieser mit Strom versorgt
wird. Fiihren Sie zudem kein Material wie z.B.
einen Stab in den Frequenzumrichter ein.

J
~

® Es besteht die Gefahr eines

Stromschlags!

Vergewissern Sie sich vor dem Einschalten der

Netzspannung, dass die Abdeckung der
Ausfall Klemmleiste geschlossen ist. Offnen Sie nicht die
Abdeckung der Klemmleiste, wenn der
Frequenzumrichter mit Spannung versorgt wird
oder noch Spannung an den Klemmen anliegt.
L Verboten ° Bedienen Sie Schalter nicht mit nassen Handen. )
( )

® Verletzungs- oder Brandgefahr!

AWARNUNG

A GEFAHR

Verlet * Wenn die Versorgungsspannung am
erFe Zung Frequenzumrichter anliegt, dirfen Sie keine
euer Klemmen des Frequenzumrichters berlhren,
S auch wenn dieser nicht im Betrieb ist.
kVerboten )

(A.

Feuer

O

Verboten

(0

Vorgabe

&

* Verwenden

~

einphasige

Es besteht Brandgefahr!

Sie keine
Versorgungsspannung.
Schlieen Sie keinen Widerstand direkt an den
Zwischenkreisspannunganschluss (PD, P oder N)
an.

Verwenden Sie kein primar- oder sekundarseitig
installiertes  Schiitz, um den Frequenz-
umrichterbetrieb zu stoppen.

Ziehen Sie die Schrauben mit dem angegebenen
Drehmoment an.

Alle Befestigungsschrauben und Klemmen-
anschliisse miissen fest angezogen sein.
Verwenden Sie nur Stromkabel und Schiitze die
fir die zu erwartende Belastung ausgelegt sind. Y,

A
Schlag
Ver letzung

Elektrischer ¢ Der

® Es besteht Gefahr eines elektrischen

Schlags oder Verletzungsgefahr!
Ableitstrom Ubersteigt 3,5mA. Bitte
beachten Sie die Anforderungen fir Systeme
mit erhdhten Ableitstromen (siehe EN 61800-5-
1).

- A
Ver letzung
Schaden °

O

Verboten

G

® Es besteht Verletzungsgefahr und das )
Risiko einer Beschadigung der Maschine.

Wahlen Sie nicht den Autoreset fir die Steuerung
eines Hebezeugs oder Fahrwerks, da es zu einem
Freilauf kommen kann.

J

N

Verletzung

S.

Verboten

o

Vorgabe

® Es besteht Verletzungsgefahr! )
Wenn der Autoreset ausgewdhlt ist, startet der
Frequenzumrichter umgehend nach einer
Unterbrechung durch die Stérung. Achten Sie darauf,
dass durch den folgenden automatischen
Wiederanlauf niemand zu Schaden kommen kann.
(Konzipieren Sie die Maschine so, dass keine Personen
bei einem plotzlichen Neustart des Frequenz-
umrichters gefahrdet werden.)

Die [STOP] Taste auf der Bedienungstastatur kann
nur bedient werden, wenn die Funktion durch
Einstellen aktiviert wird. Sehen Sie einen
gesonderten Stopp-Schalter vor.
Wenn der Frequenzumrichter vor einem kurzzeitgen
Netzausfall einen Startbefehl erhilt, startet der
Frequenzumrichter u.U. nach der Wiederkehr der
Versorgungsspannung automatisch. Falls ein solcher
Neustart Personen gefdahrden konnte, muss eine
Einrichtung  vorgesehen werden, die einen
ungewollten Start nach Netz-Ein verhindert.

Wenn der Frequenzumrichter vor Auslosen einer
Stormeldung einen Startbefehl erhalt, dann startet
der Frequenzumrichter beim Ricksetzen der
Stormeldung. Vergewissern Sie sich vor dem
Zurlcksetzen der Stormeldung, dass kein
Startbefehl anliegt.

10
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AWARNUNG

® Es besteht die Gefahr eines Stromschlags!

A

Stromschlag

O

* Warten Sie nach Ausschalten der Netzver-
sorgung mindestens 15 Minuten, bevor Sie mit
Wartungs- und  Uberpriifungsarbeiten am
Frequenzumrichter beginnen. (Vergewissern Sie
sich vor der Inspektion, dass die Charge-LED

(~ N\ ( )
® s bestent Verletzungsgefahr und das A\ o e bestent die Getanr von
Isiko einer Beschadigung der Vlaschine. Verbrennungen Brandverletzungen!
e Mi i i Verlet
A Mit dem Frequenzumrichter kann die Drehzahl erletzung Berihren Sie nicht den  Kihlkorper des
des laufenden Motors gesteuert werden. r icht shrend des Betriebs d ich
Verletzung Uberpriifen Sie vor dem Betrieb die Leistung treqkuezz.;erlck ers wahrend des Betriebs da er sic
Schaden und zuldssige Drehzahl des Motors oder der stark erhitzen kann.
Maschine. Verboten
* Wenn Sie den Motor mit hohen Drehzahlen J
laufen lassen wollen, tiberprifen Sie bitte mit r
dem.Herst?Ile_r Fies Motors und der Maschine A ® Esbesteht Verletzungsgefahr!
Vorgabe c)_b dies zuldssig ist.
* Uberprufen Sie die Drehrichtung des Motors. Ver letzung
Be",‘,‘ Betrieb durfen keine abnormalen * Installieren Sie gegebenenfalls ein externes
Gerdusche oder Schwingungen auftreten.
Bremssystem.
Vorgabe
. J L )
1.3.5 Vorsichtsmafnahmen fir Wartung
( )

Ubertragen Sie die Wartung und Inspektion
sowie den Austausch von Teilen nur an speziell
hierfiir geschultes Fachpersonal. (Entfernen Sie
vor dem Durchfilhren von Wartungs- und
Inspektions-  arbeiten  auf jeden  Fall
Armbanduhren sowie andere Accessoires aus

S

Verboten

dunkel ist und die 2Zwischenkreisspannung Metall, wie z.B. Armbander, und benutzen Sie fiir
Vorgabe zwischen den Klemmen P+ und N- max. 45 V die Arbeiten nur isolierte Werkzeuge.)
betragt.)
L J
1.3.6 Vorsichtsmalnahmen bei Entsorgung
A GEFAHR
( )
® Es besteht ein Verletzungs- und
A Explosionsrisiko!
Verletzung * Fur die Entsorgung des Frequenzumrichters sollten
Explosion Sie nur ein qualifiziertes Fachunternehmen fiir die * Ein qualifizierter Abfallentsorger ist z.B. ein
Entsorgung von Elektroschrott beauftragen. Wenn o »Sammel-/Transportunternehmen fiir Industrie-
Sie den Frequenzumrichter selbst entsorgen, kann Vorgabe abfalle” sowie ein ,Betrieb fiir Industrieabfalle”.
dies zu einer Explosion des Frequenzumrichters Befolgen Sie die in den entsprechenden
Vorgabe fihren, oder es knnen giftige Gase austreten. gesetzlichen Bestimmungen, wie z.B. dem
* Fir eine Reparatur des Frequenzumrichters ,Waste Management and Public Cleaning Act”,
setzgn Sie sich mit uns oder lhrem Handler in vorgesehenen MaRnahmen fir die Entsorgung
\_ Verbindung, des Frequenzumrichters. Y,

1.3.7 Sonstige Vorsichtsmalinahmen

s 1\ GEFAHR

—AACHTUNG E—

( N/ A
A ® Es besteht die Gefahr eines Stromschlags, A ® Sie laufen Gefahr, die Lebensdauer Ihres
Stromseh| ag Feuers oder Verletzungen! Lebenszyk lus Produkts erhgb.llch“zu yerkurzen! -
L . *  Wenn Holzmaterialien fiir die Verpackung sterilisiert
Feuer *  Nehmen Sie memals Modifizierungen am und desinfiziert werden mussen, darf hierfur unter
Ver letzung Frequenzumrichter vor. keinen Umstanden eine Holzbegasungsmethode
o ® verwendet werden. Wenn das Produkt ebenfalls
begast wird, kénnen hierbei elektronische Teile durch
Vorgabe Verboten  austretende Gase und Dampfe erheblich beschadigt
\. J werden. Insbesondere Halogen-Desinfektionsmittel
(einschlieRlich Fluor, Chlor, Brom und Jod) kénnen zu
L Korrosionen im Kondensator fiihren.

J

11
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1.4 Ubereinstimmung mit der
Europaischen Richtlinie (CE)
1.4.1 EMV (Elektromagnetische Vertraglichkeit)

Der SJ-P1 Frequenzumrichter halt die Vorschriften der Richtlinie
fir elektromagnetische Vertraglichkeit (2014/30/EU) ein, wenn
die folgenden Anforderungen erfiillt werden:

A

WARNUNG: Diese Ausristung muss von qualifizierten
Technikern, die Uber Fachkenntnisse zu Elektroarbeiten
und Frequenzumrichterbetrieb verfiigen, installiert,
eingestellt und gewartet werden. Andernfalls kann es zu
Verletzungen kommen.

1. Anforderungen an die Spannungsversorgung
a. Spannungsschwankungen: -15%...+10%.

b. Spannungs-Unsymmetrie: <3%.

c. Frequenzschwankungen: <4%.

d. THD (Spannung): <10%.

. Anforderungen an die Umgebung
Frequenzumrichter P1-..HFEF sind nach EMV-Kategorie C3
entstort (achten Sie darauf, dass der integrierte Filter aktiviert
ist , siehe hierzu Kapitel 2). Optional sind externe Netz-Filter
Kategorie C2 verfiigbar.

b. GemaR EN61800-3 dirfen nach Kategorie C3 entstorte
Frequenzumrichter NICHT an das offentliche Nieder-
spannungsversorgungsnetz in Wohngebieten und Misch-
gebieten angeschlossen werden. Sie diirfen nur in der 2.
Umgebung eingesetzt werden (Industrieumgebung mit
eigenem Trafo; weitere Bedingungen, siehe Tabelle 1).

c. Frequenzumrichter P1-...HFEF mit externem C2-Filter, die an
das offentliche Niederspannungsversorgungsnetz ange-
schlossen werden, kénnen Storungen verursachen, die
zusatzliche Entstérmalnahmen erforderlich machen.

d. Wird der Frequenzumrichter an das offentliche Nieder-
spannungsversorgungsnetz angeschlossen, dann muss
gemaR EN6100-3-12 eine zusatzliche Uk-3%-Netz- oder Uk-
4%-Zwischenkreisdrossel installiert werden, um Ober-
schwingungsstréme in der Netzversorgung zu reduzieren. Die
optionalen Netz-Filter fur die Frequenzumrichter P1-00175-
HFEF  ..P1-01470-HFEF  kdnnen mit integrierbaren
Zwischenkreisdrosseln nachgeriistet werden.

3. Anforderungen fir die Verdrahtung

- Montage des Umrichters bzw. Umrichters und Netzfilters in
ein geerdetes Metallgehduse, auf eine elektrisch leitfahige,
geerdete Montageplatte.

- Erden des Umrichters
Anschlissen.

- Abgeschirmte Motorleitung; Schirm beidseitig groRflachig auf
Erde legen; Schirmbedeckung >85%.

- Die Steuerverdrahtung muss getrennt von der Leistungs-
verdrahtung, abgeschirmt verlegt werden.

- Kreuzungen von Steuer- und Motorleitungen — wenn nicht zu
vermeiden — rechtwinkelig ausfiihren.

- Stérempfindliche Gerdte oder Signalleitungen missen in
moglichst groBem Abstand zu Storquellen installiert bzw.
verlegt werden (Empfehlung: mindestens 0,25m; Stérquellen:
Frequenzumrichter, Ein-/Ausgangsfilter, Netz-/Zwischenkreis-
/Motordrosseln, Motorleitung, Leitung zwischen Netzfilter
und Frequenzumrichter).

- Bei separater Steuerspannungsversorgung Uber die

Anschliisse Ro und To (2 Phasen 400V, 50Hz) muss ein

geeigneter Netzfilter eingesetzt werden.

QN

an den dafiir vorgesehenen

12

Folgende Bedingungen missen beim Einsatz der optionalen
Netzfilter FPF-P1340-.../BTF-P1340-... zur Einhaltung der
Grenzwerte nach Kategorie C2 beriicksichtigt werden:
P1-00041...01470-HFEF: Taktfrequenz [bb101] max. 8kHz
P1-01760...03160-HFEF: Taktfrequenz [bb101] max. 4kHz

Max. zuldssige Motorleitungslange: 50m

Zuordnung der optionalen NetzfilterFPF-P1340.../BTF-P1340-...
zu den Frequenzumrichter-Typen, siehe Tabelle 2.

Ohne optionalen Netzfilter miissen zur Einhaltung der
Grenzwerte nach Kategorie C3 die Bedingungen gemaR Tabelle 1
beriicksichtigt werden:

Oberwellenstréme

Frequenzumrichter, die an das offentliche Niederspannungs-
versorgungsnetz angeschlossen werden miissen Grenzwerte fir
Oberschwingungsstrome einhalten. Fir Gerdte mit einer
Stromaufnahme <16A gilt die EN61000-3-2, fiir Gerdte mit einer
Stromaufnahme >16A, <75A die EN61000-3-12. Fur
professionelle Gerdte mit einer Bemessungsleistung >1kW sind in
der EN61000-3-2 noch keine Grenzwerte definiert. Bevor die
Frequenzumrichter P1-00054...00126-HFEF an das offentliche
Niederspannungsversorgungsnetz angeschlossen werden muss
dafiir eine Genehmigung des Energieversorgungsunternehmens
eingeholt werden.

Folgende Frequenzumrichter halten die Grenzwerte mit den
angegebenen Zwischenkreisdrosseln ein:

P1-... HFEF Last ZK-Drossel Ssc Rsce
ND
00041 LD/VLD GD-0,05-4,2-30 - -
00054...00126 Anschlussgenehmigung vom EVU einholen
00175 ND FPF-GD-5.5-16,7* 1.464kVA | >120
LD/VLD | FPF-GD-7.5-21,9* 1.730kVA | >120
00250 ND FPF-GD-7.5-21,9* 1.879kVA | >120
LD/VLD | FPF-GD-11-30,7* 2.478kVA | >120
00310 ND FPF-GD-11-30,7* 2.478kVA | >120
LD/VLD | FPF-GD-15-43* 3.068kVA | >120
00400 ND FPF-GD-15-43* 3.168kVA | >120
LD/VLD | FPF-GD-22-64,4* 3.958kVA | >120
00470 ND FPF-GD-22-64,4* 3.858kVA | >120
LD/VLD | FPF-GD-22-64,4* 4.656kVA | >120
00620 ND FPF-GD-22-64,4* 4.748kVA | >120
LD/VLD | FPF-GD-30-79,7* 6.136kVA | >120
00770 ND FPF-GD-30-79,7* 6.036kVA | >120
LD/VLD | FPF-GD-37-104,2* | 7.624kVA | >120
00930 ND FPF-GD-37-104,2* | 7.425kVA | >120
LD/VLD | FPF-GD-45-123,6* | 9.204kVA | >120

*Die Gerate stimmen mit der EN61000-3-12 unter der Voraus-
setzung Uberein, dass die Kurzschlussleistung Ssc am Anschluss-
punkt der Kundenanlage mit dem 6ffentlichen Netz groRer oder
gleich den oben angegebenen Werten ist. Es liegt in der Verant-
wortung des Installateurs oder Betreibers des Gerdtes sicher-
zustellen, falls erforderlich nach Riicksprache mit dem Netz-
betreiber, dass dieses Gerat nur an einem Anschlusspunkt ange-
schlossen wird, dessen Ssc-Wert gréRer oder gleich o.g. Wert ist.
Sollen diese Gerdte ohne Zwischenkreisdrossel oder entsprech-
ende Netzdrossel an das offentliche Niederspannungsversor-
gungsnetz angeschlossen werden, dann muss dafir eine An-
schlussgenehmigung des Netzbetreibers eingeholt werden. Die
angegebene Zwischenkreisdrossel wird in den Netzfilter FPF-
P1340-... eingebaut und an den Anschluss PD/+1 und P/+ am
Frequenzumrichter angeschlossen. Die Briicke zwischen PD/+1
und P/+ wird in diesem Fall entfernt.
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Tabelle 1: Ohne optionalen Netzfilter

Motorkabel | Takt- Motorkabel | Takt-
FU-Typ Kat. Lénge frequenz FU-Typ Kat. Lénge frequenz
P1-00044-L C3 10m 2kHz - --- --- ---
P1-00080-L C3 10m 2kHz P1-00041-HFEF C3 10m 2kHz
P1-00104-L C3 10m 2kHz P1-00054-HFEF C3 10m 2kHz
P1-00104-L Cc3 10m 2kHz P1-00083-HFEF C3 10m 2kHz
P1-00228-L C3 10m 2kHz P1-00126-HFEF C3 10m 2kHz
P1-00330-L C3 5m 2kHz P1-00175-HFEF C3 5m 2kHz
P1-00460-L C3 5m 2kHz P1-00250-HFEF C3 5m 2kHz
P1-00600-L C3 5m 2kHz P1-00310-HFEF C3 5m 2kHz
P1-00800-L C3 10m 1kHz P1-00400-HFEF C3 10m 2kHz
P1-00930-L C3 10m 1kHz P1-00470-HFEF C3 10m 2kHz
P1-01240-L C3 10m 1kHz P1-00620-HFEF C3 10m 2kHz
P1-01530-L C3 5m 2kHz P1-00770-HFEF C3 5m 2kHz
P1-01850-L C3 5m 2kHz P1-00930-HFEF C3 5m 2kHz
P1-02290-L C3 5m 2kHz P1-01160-HFEF C3 5m 2kHz
P1-02950-L C3 5m 2kHz P1-01470-HFEF C3 5m 2kHz
--- --- --- --- P1-01760-HFEF C3 5m 2kHz
--- --- --- --- P1-02130-HFEF C3 5m 2kHz
--- --- --- --- P1-02520-HFEF C3 5m 2kHz
--- --- --- --- P1-03160-HFEF C3 5m 2kHz

Tabelle 2: Zuordnung der optionalen Netzfilter FPF-P1340-.../BTF-P1340-... zu den FU-Typen (Kategorie C2, Motorkabel max. 50m).

FU-Typ Last Netzfilter Montage FU-Typ Last Netzfilter Montage
ND FPF-P1340-7 ND FPF-P1340-74
P1-00041-HFEF | LD FPF-P1340-7 Hgfg:s:é P1-00620-HFEF | LD FPF-P1340-74 Eg;eer:s:é
VLD | FPF-P1340-7 VLD | FPF-P1340-74
ND FPF-P1340-7 ND FPF-P1340-92
P1-00054-HFEF [ LD FPr-p13aoy | Unterbau/ P1-00770-HFEF [ LD FPF-P1340.92 | Unterbau/

Nebenbau Nebenbau

VLD | FPF-P1340-7 VLD | FPF-P1340-92

ND FPF-P1340-7 ND FPF-P1340-111
P1-00083-HFEF [ LD FPF-P1340-15 EZL‘Z:S:L{ P1-00930-HFEF | LD FPF-P1340-111 EZL?:S%

VLD | FPF-P1340-15 VLD | FPF-P1340-111

ND FPF-P1340-15 ND FPF-P1340-111
P1-00126-HFEF | LD FPF-p1340-15 | Unterbau/ P1-01160-HFEF | LD FPFP1340 175 | Unterbau/
Nebenbau Nebenbau

VLD | FPF-P1340-15 VLD | FPF-P1340-175

ND FPF-P1340-26 ND FPF-P1340-175
P1-00175-HFEF [ LD FPF-P1340-26 EZL‘Z:S:L{ P1-01470-HFEF [ LD FPF-P1340-175 EZL?:S%

VLD | FPF-P1340-26 VLD | FPF-P1340-175

ND FPF-P1340-26 ND BTF-P1340-230
P1-00250-HFEF | LD FPF-P1340-37 ﬁ;‘;ﬁ’ﬁ:{f P1-01760-HFEF | LD BTF-P1340-230 | Nebenbau

VLD | FPF-P1340-37 VLD | BTF-P1340-230

ND FPF-P1340-37 ND BTF-P1340-230
P1-00310-HFEF | LD FPF-P1340-37 EZL‘Z:S:L{ P1-02130-HFEF | LD BTF-P1340-400 | Nebenbau

VLD | FPF-P1340-37 VLD | BTF-P1340-400

ND FPF-P1340-52 ND BTF-P1340-400
P1-00400-HFEF | LD FPF-P1340-52 Hg;irrf’s:é P1-02520-HFEF | LD BTF-P1340-400 | Nebenbau

VLD | FPF-P1340-52 VLD | BTF-P1340-400

ND FPF-P1340-52 ND BTF-P1340-400
P1-00470-HFEF | LD FPF-P1340-52 ﬁﬂﬁirfﬁauf P1-03160-HFEF | LD BTF-P1340-400 | Nebenbau

VLD | FPF-P1340-74 VLD | BTF-P1340-400

Der Ableitstrom Ubersteigt 3,5mA. Es sind die Anforderungen an Systeme mit erhéhtem Ableitstrom zu beachten (siehe
EN6100-5-1). Bei Einsatz in IT-Netzen muss der integrierte C3-Filter inaktiviert werden und die hier aufgefiihrten
optionalen C2-Netzfilter FPF-.../BTF-... dirfen nicht eingesetzt werden.
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1.4.2 Beachtung der Maschinen-Richtlinie
(Funktionale Sicherheit)

ABei Verwendung der Sicherheitsfunktion
STO, lesen Sie das ,P1 Safety function
Guide”

P1 Frequenzumrichter erfiillen die Anforderungen fir STO
gemaR IEC  61800-5-2 Bei  Verwendung  der
Sicherheitsfunktion STO verwenden Sie das ,SJ-P1 Safety
Function Guide Supplement” (NTZ2512*X). Laden Sie das
»Safety function Guide” (NT2512*X) von unserer Homepage
herunter und lesen Sie es sorgfaltig.

Folgende Typen unterstitzen die Sicherheitsfunktion STO:
P1-00041...-02950-L sowie P1-00041...03160-H.

Weitere Informationen finden Sie ppendix EC Declaration of

Conformity (Copy)“ auf Seite A-1 im ,Safety function Guide
(NT2512*X)“

14
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1.5 Einhaltung von UL-Normen

1.5.1 UL WARNUNG

ALLGEMEINES:

Der SJ-P1 Frequenzumrichter ist ein offener AC-
Frequenzumrichter mit dreiphasigem Ein- und Ausgang. Er
ist fiir den Schaltschrankeinbau bestimmt. Er wird fur die
Bereitstellung einer regelbaren Spannung und Frequenz
fir einen  Wechselstrommotor  eingesetzt.  Der
Frequenzumrichter erhalt automatisch das erforderliche
Volt-Hz-Verhaltnis aufrecht, damit die
Motorgeschwindigkeit gesteuert werden kann. Der
Frequenzumrichter ist ein Gerdat mit verschiedenen
Bemessungsstromen die je nach Lasteinstellung unter [Ub-
03] vom Anwender iber das eingebaute Bedienfeld VOP
ausgewahlt werden kdnnen.

Kennzeichnungen:

Maximale Umgebungstemperatur:
— ND (Uberlastbarkeit 50% fiir 60s) 50°C
- LD (Uberlastbarkeit 20% fiir 60s) 45°C
- VLD (Uberlastbarkeit 10% fiir 60s) 40°C

Lagertemperatur:
— 65 °C (fur den Transport)

Anweisungen fir die Installation:
- Verschmutzungsgrad 2 und Uberspannungs-
kategorie Ill

Elektrische Anschlisse:
- Siehe ,7.5 Leistungsverdrahtung” im User’s Guide

Anschlussschema und Schaltplan
- Siehe ,,7.7 Steuerkreisverdrahtung” in der Bedie-
nungsanleitung (User’s Guide)

Kurzschlussbewertung und Uberstromschutz

Baureihe P1-...-L
- Geeignet fiir den Einsatz in einem Kreis, der nicht
mehr als 5.000 rms symmetrische Ampere
bereitstellen kann, max. 240 V.

Baureihe P1-...-H
— Geeignet fiir den Einsatz in einem Kreis, der nicht
mehr als 5.000 rms symmetrische Ampere
bereitstellen kann, max. 500 V.

Integral:

— Der integrierte elektronische Kurzschlussschutz
bietet keinen Abzweigschutz (Branch Circuit
Protection). Abzweigschutz ist erforderlich gemaR
National Electrical Code (NEC) und anderen vor Ort
geltenden Normen.

15
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Leitungsquerschnitte und Anzugsmomente fiir die
Leistungsverdrahtung (UL)

Baureihe P1-...-H (400V-Klasse)

Last- Erforder- Leiter-
Baureihe P1-...-L (200V-Klasse) Modell einstellung liches Anzugs- querschnitt
Last- Erforder- Leiter- moment (AWG)
Modell einstellung liches Anzugs- querschnitt P1.00041 VLD
moment (AWG) 00083-H LD 1,4Nm AWG 14
VLD ND
P1-00044-L LD 1,4ANm AWG 14 VLD AWG 12
ND P1-00126-H LD 1,4ANm
AWG 14
VLD ND
P1-00080-L LD 1,ANm AWG 14 VLD AWG 10
ND P1-00175-H LD 3Nm
viD ND AWG 12
P1-00104-L LD 1,4ANm AWG 14 VLD AWG 8
ND P1-00250-H LD 3Nm
AWG 10
VLD ND
P1-00156-L LD 1,4ANm AWG 10 P1-00310 VLD AWG 8
ND 00400-H LD ANm AWG 8
VLD ND
P1-00228-L LD 1,ANm AWG 10 VLD AWG 6
ND P1-00470-H LD 4Nm
VLD ND AWG 8
P1-00330-L LD 3Nm AWG 8 VLD AWG 4
ND P1-00620-H LD 4Nm
VLD AWG 6 ND AWG 6
P1-00460-L LD 3Nm VLD AWG 1
AWG 8
ND P1-00770-H LD 6Nm AWG 2
VLD ND AWG 3
P1-00600-L LD 4Nm AWG 4 VLD
ND AWG 6 P1-00930-H LD 15Nm AWG 1
VLD ND
P1-00800-L LD 2,5—3,0Nm AWG3 VLD AWG 1/0
ND AWG 4 P1-01160-H LD 15Nm AWG 1/0
VLD AWG 1 ND AWG 1
P1-00930-L LD 2,5—3,0Nm AWG 2 VLD 6..10Nm AWG 1/0 parallel
ND AWG 3 P1-01470-H LD 15Nm AWG 2/0
VLD AWG 2/0 ND AWG 1/0
P1-01240-L LD 5,5—6,6Nm AWG 1/0 VLD AWG 1/0 parallel
ND AWG 1 P1-01760-H LD 10...12Nm AWG 1/0 parallel
VLD ND AWG 1/0 parallel
P1-01530-L LD 6,0Nm AWG 1/0 parallel VLD AWG 2/0 parallel
ND P1-02130-H LD 10...12Nm AWG 1/0 parallel
VLD AWG 1/0 parallel ND AWG 1/0 parallel
P1-01850-L LD 15,0Nm AWG 1/0 parallel VLD AWG 3/0 parallel
ND AWG 4/0 P1-02520-H LD 10...12Nm AWG 2/0 parallel
VLD AWG 2/0 parallel ND AWG 2/0 parallel
P1-02290-L LD 6,0—10,0Nm AWG 1/0 parallel VLD 250kemil parallel
ND AWG 1/0 parallel P1-03160-H LD 10...12Nm AWG 4/0 parallel
VLD AWG 3/0 parallel ND AWG 3/0 parallel
P1-02950-L LD 19,6Nm AWG 3/0 parallel VLD 250kemil parallel
ND 350kcmil P1-03720-H LD 15,5...18,5Nm AWG 4/0 parallel
ND AWG 3/0 parallel
- Nur Leitungen verwenden, die fiir eine Temperatur VLD 300kemil parallel
o . . P1-04320-H LD 15,5...18,5Nm 250kemil parallel
von 75°C gee'lgnet sind. ND S5okem paralel
— Nur Kupferleiter verwenden. viD 350kemi paralel
P1-04860-H LD 37Nm 300kemil parallel
ND 250kemil parallel
VLD 400kemil parallel
P1-05200-H LD 37Nm 350kemil parallel
ND 300kcmil parallel
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Erforderliche Schutzeinrichtungen (Sicherung und Leistungsschalter)
Baureihe P1-...-L (200V-Klasse)

Sicherung Leistungsschalter
Modell Typ Maximale Bemessung Maximale Bemessung
Spannung Strom Spannung Strom
P1-00044-L Klasse J oder T 600V 15A - -
P1-00080-L Klasse J oder T 600V 30A - -
P1-00104-L Klasse J oder T 600V 40A - -
P1-00156-L Klasse J oder T 600V 40A - -
P1-00228-L Klasse J oder T 600V S50A - -
P1-00330-L Klasse J oder T 600V 100A - -
P1-00460-L Klasse J oder T 600V 150A - -
P1-00600-L Klasse J oder T 600V 150A - -
P1-00800-L Klasse J oder T 600V 150A - -
P1-00930-L Klasse J oder T 600V 200A - -
P1-01240-L Klasse J oder T 600V 200A - -
P1-01530-L Klasse J oder T 600V 300A - -
P1-01850-L Klasse J oder T 600V 300A - -
P1-02290-L Klasse J oder T 600V 400A - -
P1-02950-L Klasse J oder T 600V 500A - -
Baureihe P1-...-H (400V-Klasse)
Sicherung Leistungsschalter
Modell Typ Maximale Bemessung Maximale Bemessung
Spannung Strom Spannung Strom

P1-00041-H Klasse J oder T 600V 15A - -
P1-00054-H Klasse J oder T 600V 20A - -
P1-00083-H Klasse J oder T 600V 30A - -
P1-00126-H Klasse J oder T 600V 30A - -
P1-00175-H Klasse J oder T 600V 75A - -
P1-00250-H Klasse J oder T 600V 75A - -
P1-00310-H Klasse J oder T 600V 75A - -
P1-00400-H Klasse J oder T 600V 100A - -
P1-00470-H Klasse J oder T 600V 100A - -
P1-00620-H Klasse J oder T 600V 100A - -
P1-00770-H Klasse J oder T 600V 200A - -
P1-00930-H Klasse J oder T 600V 200A - -
P1-01160-H Klasse J oder T 600V 200A - -
P1-01470-H Klasse J oder T 600V 250A - -
P1-01760-H Klasse J oder T 600V 300A - -
P1-02130-H Klasse J oder T 600V 400A - -
P1-02520-H Klasse J oder T 600V 500A - -
P1-03160-H Klasse J oder T 600V 500A - -
P1-03720-H Klasse J oder T 600V 1000A - -
P1-04320-H Klasse J oder T 600V 1000A - -
P1-04860-H Klasse J oder T 600V 1000A - -
P1-05200-H Klasse J oder T 600V 1000A - -
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1.6 Installations-Vorsichtsmallhahmen

Hinweise fiir P1-00600-L

Achtung! Bei Einsatz des P1-00600-L in der Last-
einstellung Low Duty (LD) und Very Low Duty (VLD)
muss folgender Installationshinweis beachtet werden:

Step (1) Die beiden Montagewinkel oben und unten mit
den jeweils 2 Schrauben I6sen

Step (2) Befestigungsposition der beiden Montage-
winkel @ndern

Befestigungsschrauben
fur Montagewinkel

Wandbefestigungsschrauben
(werden nicht mitgeliefert)

Befestigungsschrauben
fur Montagewinkel

Wandbefestigungsschrauben Step (4)

N—

Step (2) Befestigungsposition der beiden Montage-
winkel andern

Bild Installationshinweis

Step (3) Montagewinkel wieder am Umrichter
befestigen (Anzugsmoment 2,2...2,5Nm)

Step (4) P1-00600-L mit 4 Schrauben an der
Montageplatte befestigen

rf’

Montageplatte

@ m]r

0

Montageplatte

18
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Hinweise fiir P1-01240-L

Achtung! Bei Einsatz des P1-01240-L in der Last-
einstellung Very Low Duty (VLD, Ub-03=00) muss
folgender Installationshinweis beachtet werden:

Step (1) Die 4 mitgelieferten Abstandhalter mit den
beigefligten M3x8-Schrauben wie unten dargestellt an
die beiden Montagewinkel oben und unten befestigen
(Anzugsmoment 0,6...0,8Nm).

~N

Step (1) M3x8 Schraube Step (1)

Abstandhalter

Step (2)

Schrauben zur Be-

festigung an der
Montageplatte m
werden nicht Hl

mitgeliefert

Step (1)
Abstandhalter

Av—
A

Step (2)

Schrauben zur Befestigung
an der Montageplatte werden nicht mitgeliefert

Bild Installationshinweis —/

Durch die Abstandhalter wird die Tiefe um 10mm
erhoht.
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Step

(2) P1-01240-L mit 4 Schrauben an der

Montageplatte befestigen.

Montageplatte

Maontageplatte

Bild Ansicht oben und rechts —}
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Konfiguration und Beschreibung variieren je nach Modell.
Ausflhrliche Informationen finden Sie in der Bedienungsanleitung
(User‘s Guide)

Wenn Optionen mitgeliefert werden, dann bitte die ent-
sprechende Anleitung fiir dieses Produkt lesen.

Kapitel 2 Installation und s
Verdrahtung
2.1 Lieferumfang prifen I’
Uberpriifen Sie anhand des Typenschilds ob der gelieferte
Frequenzumrichter mit den Bestellangaben Ubereinstimmt.
Mit P1-01240-L | Bei allen P1-01850-
mitgeliefert P1-00930-H o

Umrichter

groRer mitgeliefert

%)

B

Basic Guide
gﬂiﬁ?\ent) und 4 Schrauben M3x8

A 4 Abstandhalter Transportdsen z
weitere

Heben der Umrichten

Anweisungen

allen P1-03720...05200-H wird ein zusatzlicher Anschluss

efiir Bremschopper (unterschiedlich fir P1-03720/04320-H
und P1-04860/05200-H) und folgende Schrauben
mittgeliefert: 2 Stick M8x20, 2 Stiick M12x20

Be|

Erlduterung der Typenbezeichnung:

2.B. 400 V Klasse Eingabespannung flir Europa

Motorleistung flir ND-Bemessung: 4,0 kW
ND ([Ub-03]=02): Nennstrom: 9,2A

LD ([Ub-03]=01): Nennstrom: 11,1A

VLD ([Ub-03]=00): Nennstrom: 12,6A

P1 |-

00126 |-|H | F

(1)
(2)
(3)
(4)

(5)

(6)

(1) () @) @ ) ®

Serienname P1

Nennstrom Lasteinstellung VLD
00126: 12,6A
Netzspannung

Beispiel P1-00126-HFEF

3 Stiick Optionssteckplatze

Kiihlkérper

fur die entsprechende Option.

<> Details entnehmen Sie bitte der Anleitung J

Bedienfeld VOP

USB (Micro-B)

Steuerklemmen

L: 3 Phasen, 200 V Klasse
H: 3 Phasen, 400 V Klasse

Schutzabdeckung

Bedienfeld VOP

B: kein Bedienfeld VOP vorhanden
F: Bedienfeld VOP vorhanden

Fingerschutz

Region

Keine Angabe: Japan;

E: Europa/Stidostasien;

U: Nordamerika;

C: China

<> Im Falle von (keine) wird das leere Feld ausgelassen.
Integrierter Netzfilter

F: integrierter Netzfilter vorhanden

CB: Klemmenkasten vorhanden

<> Wenn sowohl F als auch CB vorhanden sind, wird

Leistungsklemmen |

Klemmenblock-

7
dies als FCB bezeichnet
abdeckung Typenschild
Typenschild Beispiel P1-00126-HFEF \.
Frequenzumrichtertyp
4 N\
Eingangsdaten HITACHI nverter Ver2.02
(Frequenz/Spannung/Anz. von S series type P1
Input/Entrée: 50 Hz,60 Hz 380-400 V 3 ph 12,6/11,1/9,2 A
Ausgangsdaten / Output/Sortie: 0-590 Hz  380-400 V 3 ph 12,6/11,1/9,2 A
(Frequenz/Spannung/Anz. von MFG No. 62AA****** BB001 Date:****
Phasen/Nennstrom Hitachi Industrial Equipment Y
/ ) Syetoms Co. 1t MADE INJAPAN  NE18361-***
_ Y,
Seriennummer Firmwareversion. Unterschiede zwischen verschiedenen
Firmware-Versionen, siehe Anhang.
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2.2 Installation

Oberflachen fur die Installation des
Frequenzumrichters

A Transport * Der Frequenzumrichter kann im Betrieb hohe

« Der Frequenzumrichter enthilt Kunststoffteile. Temperaturen erreichen (bis zu rund 150 C).
Gehen Sie mit dem Frequenzumrichter beim Installieren Sie den Frequenzumrichter an einer
Transport vorsichtig um, damit keine Teile vertikalen Oberfliche aus Metall, um eine
beschadigt werden. Brandgefahr zu vermeiden.

+ Der Frequenzumrichter darf beim Transport nicht
an der Geh3useabdeckung oder an der + Halten Sie vor allem einen ausreichenden Abstand
Klemmenabdeckung gehalten werden. Andernfalls zwischen dem Frequenzumrichter und anderen
kann der Frequenzumrichter herunterfallen. Warmequellen (wie z.B. Bremswiderstdnden und

* Installieren und verwenden Sie den Drosselspulen), wenn sich diese in der Nahe
Frequenzumrichter nicht, wenn er beschadigt ist befinden.

oder Teile fehlen.

Fiir
A Umgebungstemperatur P1-00044-L bis P1-02950-L
. i i i i oder Fir
Installieren Sie den Frequenzumrichter nicht an P1.01740-H bis P1.03610-H

P1-00041-H bis P1-01470-H

einem Ort, an dem der zuldssige Temperaturbereich
Uber- oder unterschritten wird.
Zuldssiger Umgebungstemperaturbereich in Ab-

Min. 30cm I

Min.10cm I

r
hangigkeit der Lasteinstellung unter [Ub-03]: I [ I
[Ub-03]=02, ND: -10 bis 50°C | I
[Ub-03]=01, LD: -10 bis 45°C Min. 5cm Min. 5cm s

[Ub-03]=02, VLD: -10 bis 40°C

» Lassen Sie geniigend Abstand um den Frequenz-
umrichter herum. Messen Sie die Umgebungs-
temperatur ca. 5cm in der Mitte, unterhalb des
Frequenzumrichters, und Uberpriifen Sie, ob sich
die gemessene Temperatur innerhalb des
zuldssigen  Bereichs  befindet.  Wird  der
Frequenzumrichter bei Temperaturen auflerhalb
des Bereichs eingesetzt, verkiirzt sich dessen

Min. 10cm

I
I
|
I
|

Lebensdauer (insbesondere die der < Fiir den Austausch von Lifter und Zwischenkreis-
Kondensatoren) und fiihrt zu Beschadigungen am kondensatoren ist bei folgenden Modellen ein Abstand von
Frequenzumrichter. mindestens 22 cm erforderlich:

* P1-00800-L (P1-150L) bis P1-01240-L (P1-220L)
¢ P1-00380-H (P1-150H) bis P1-00620-H (P1-220H)

<> Fir den Austausch von Liifter und Zwischenkreis-
kondensatoren miissen die folgenden Gerdte ausgebaut

Alnstallieren Sie den Frequenzumrichter nicht in

Bereichen mit hohen Temperaturen, hohen werden:
Feuchtigkeiten oder in Bereichen, wo Feuchtigkeit e P1-00044-L (P1-004L) bis P1-00600-L (P1-110L)
kondensiert. \ e P1-00041-H (P1-007H) bis P1-00310-H (P1-110H) j
* Installieren Sie den Frequenzumrichter nicht an Wand » Halten Sie gentigend Abstand
einem Ort, an dem die relative Feuchtigkeit den zwischen dem Frequenzum-
zuldssigen Bereich (20 % bis 90% RH) liber- oder E- richter und den Kabel-
unterschreitet. Vermeiden Sie Orte, an denen der fiihrungen Uber und unter
Frequenzumrichter Kondensation ausgesetzt ist. L5 T dem Frequenzumrichter ein,
» Kondensation im Frequenzumrichter fihrt zu S = um zu verhindern, dass die
Kurzschlissen, welche den Frequenzumrichter T = Belliftung des Frequenzum-
beschidigen kénnen. Vermeiden Sie zudem Orte, £ g richters behindert wird.
an denen der Frequenzumrichter direktem
Sonnenlicht ausgesetzt ist. -/ Ij <> Eine MaRzeichnung des Fre-
Luft- quenzumrichters finden Sie in
strémung % Kapitel 2.3 Abmessungen.
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A Installationsumgebung

» Vermeiden Sie es, den Frequenzumrichter an Orten
zu installieren, an denen er Staub, korrosiven oder
entflammbaren Gasen, Schleiffliissigkeitsnebel
oder Salzwasser ausgesetzt ist.

» Beim Eindringen von Fremdkdrpern in den Frequenz-
umrichter kann dieser Beschadigt werden. Wenn Sie
den Frequenzumrichter in einer sehr staubhaltigen
Umgebung einsetzen, muss dieser in ein vollstandig
geschlossenes Gehduse installiert werden.

A Installationsmethode und Position

« Installieren Sie den Frequenzumrichter vertikal und
mit Schrauben oder Bolzen auf einer Oberflache
ohne Vibrationen, die fur das Gewicht des
Frequenzumrichters ausgelegt ist.

* Wenn der Frequenzumrichter nicht vorschrifts-
maRig installiert wird, verschlechtert sich u.U. die
Kihlleistung, wodurch es zu einer Stérung oder
einem Defekt kommen kann.

Schraube Schraube
= ===

=il

N
Schraube Schraube

A Montage in einem Gehduse

* Wenn mehrere Frequenzumrichter in einem Gehause
mit einem Gebldse angebracht werden, missen die
Auslegung des Gebldases, die Position der
Lufteinlassoffnung und der Frequenzumrichter
sorgfaltig geplant werden. Ein schlecht konzipiertes
Kiihlkonzept vermindert den Kihleffekt und lasst die
Umgebungstemperatur ansteigen. Das Layout muss
so ausgelegt sein, dass die Umgebungstemperatur des
Frequenzumrichters in dem in der in den technischen
Daten angegebenen Bereich bleibt.

Liftungsgeblase Liftungsgeblase
o~ }

Frequenzum- Frequenzum-
richter |__ richier

—\

(akzeptabel) nicht akzeptabel)

—_—

Position des Liftungsgeblases

22

Wenn der Frequenzumrichter unter dem Liftungs-
gebldse angebracht wird, kann sich Staub auf ihn
ablagern. Bringen Sie ihn in eine Position, in der
kein Staub auf ihn fallen kann.

A Reduzierung der SchaltschrankgréfRe und

oder Beliftung

Mit Hilfe der Durchsteckmontage befindet sich der
Kihlkorper auerhalb des Schaltschranks und die
Warmeabgabe in den Schaltschrank wird stark
reduziert, was eine kleinere GehdusegréRe sowie
eine kleinere Auslegung der Belliftung erméglichen
kann.

Hierfir ist fur die Frequenzumrichter
P1-00044-L...P1-00228-L und P1-00041-H...P1-
00126-H ein optionales Anschlussstiick aus Metall
notwendig.

Alle anderen Frequenzumrichter kénnen
standardmafig in Durchsteckmontage mit auBen
liegendem Kihlkérper montiert werden. Es muss
lediglich ein entsprechendes Loch wie angegeben in
die Riickwand des Schaltschranks gemacht werden.
Der in diesem Fall auRen liegende Kiihlkorper inkl.
Lifter darf nicht tropfendem Wasser, Olnebel oder
Staub ausgesetzt werden.

Achtung! Der Kuhlkoérper kann sehr heill werden..
Bringen Sie gegebenenfalls eine Schutzabdeckung
an.

Verlustleistung ca. bei 100% Last

P1-*****.| 00044 [00080 |00104 |00156 |00228 |00330 [00460 |00600

Watt

ND 50 65 93 142 | 225 | 348 | 376 | 498

LD 53 80 | 118 | 162 | 253 | 365 | 400 | 625

VLD 65 | 105 | 135 | 197 | 314 | 420 | 520 | 754

P1-*****.| 00800 [00930 |01240 |01530 |01850 (02290 [02950

Watt [ND 742 | 964 | 1163 | 1317 | 1534 | 1625 | 1878

LD 922 | 1167 | 1263 | 1536 | 1801 | 1940 | 2669
VLD 1059 | 1332 | 1377 | 1698 | 2092 | 2300 | 3046

P1-*****.| 00041 [00054 |00083 |00126 00175 [00250 |00310

Watt [ND 62 94 96 145 | 235 | 240 | 260

LD 67 98 107 | 163 | 260 | 280 | 306
LD 76 104 | 134 | 189 | 290 | 306 | 380

P1-*****.| 00400 [00470 |00620 |00770 00930 (01160 [01470

Watt [ND 361 | 495 | 687 | 783 | 812 | 1047 | 1130

LD 444 | 601 | 805 | 854 | 880 | 1218 | 1488
LD 482 | 633 | 860 | 920 | 971 | 1300 | 1592

P1-*****.| 00400 [00470 |00620 |00770 00930 [01160 [01470

Watt [ND 361 | 495 | 687 | 783 | 812 | 1047 | 1130

LD 444 | 601 | 805 | 854 | 880 | 1218 | 1488
VLD 482 | 633 | 860 | 920 | 971 | 1300 | 1592

P1-*****.| 101760 02130 02520 [03160 |03720 04320 (04860 [05200

Watt

ND 1570 | 2034 | 2219 | 3872 | 3896 | 4091 | 4514 | 4710
LD 1811 | 2150 | 2397 | 4352 | 4379 | 4598 | 4622 | 5251

VLD 2020 | 2359 | 2557 | 4598 | 4627 | 4858 | 5533 | 5689

Die angegebenen Werte kénnen in Abhangigkeit der
Netzverhaltnisse und des cosd des Motors variieren.
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:\ WARNUNG: Bitte den folgenden Hinweis zum Heben der Frequenzumrichter beachten.

Zum vertikalen Heben der Typen P1-00930...05200-HFEF bitte die mitgelieferten Transportdsen wie in Bild 1 dargestellt
verwenden. Zum waagerechten Heben der Typen P1-03720...05200-HFEF bitte die mitgelieferten Transportdsen wie in Bild
2 gezeigt an den Punkten 1...4 einsetzen.

Bild 1 g Bild 2 &

Transportésen /| }5/

WARNUNG: Die Gerate P1-03720...06600-HFEF dirfen nur mit entsprechender Zwischenkreisdrossel betrieben
A werden. Wird bei diesen Typen ein externer Bremschopper verwendet, dann muss folgendes beachtet werden:

Zum Anschluss der Zwischenkreisdrossel wird die Briicke zwischen PD/+1 und P/+ entfernt und die Drossel an PD/+1 und
P/+ angeschlossen. Vorher muss an P/+ der mitgelieferte, zusatzliche Anschluss eingesetzt werden.

Der DC+-Anschluss des Bremschoppers erfolgt mit zwei parallelen Leitungen am zuséatzlichen Anschluss an P/+.

Alle Umrichter der Baureihe P1 miissen an den beiden Erdungsanschliissen mit dem angegebenen Anzugsmoment geerdet
werden.

() ——————

Kabel zum Bremschopper

] Kabel von Anschluss P
P zur Zwischenkreisdrossel

Fe)

Position des zusatzlichen

- Anschluss” (Anschluss P, M8)
Briicke zwisch- Anzugsmoment: 10Nm
| en

Zusatzlicher
Anschluss fur
Bremschopper

P und PD

e o

[ J@ EEEES

Hoe s
=
o

zur Zwischenkreisdrossel

2 Stuck Erdungsanschliusse, M12 ]

7
Kabel von Anschluss PD
Anzugsmoment 37Nm
.
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2.3 Abmessungen

In die Optionssteckplatze eingesteckte Optionen erhéhen die angegebene Tiefe. Beriicksichtigen Sie eine zusatzliche Tiefe
von mindestens 50mm. Weitere Informationen finden Sie in der jeweiligen Anleitung flr jedes optionale Produkt. Alle
MaRzeichnungen stellen auch die jeweils zugeordneten, optionalen Netzfilter, zur Einhaltung der EMV-Kategorie C2 dar.

Frequenzumrichter: P1-00041-H, P1-00054-H, P1-00083-H, P1-00126-H
Abmessungen | Breite: 150mm | Hohe: 255mm I Tiefe: 140mm
Netzfilter: FPF-P1340-7, FPF-P1340-15
Abmessungen | Breite: 150mm | Hohe: 288mm I Tiefe: 51mm
150
(101 i_ 130 C 51 140
A 20 110 26.5
& :
oL — J T2x] >
in . -
~— | /f ﬁ\?_.-f Ln
1 ey o ) ‘ 1 h—3
[ 2ue EH‘I : N
— ) |
4% M5 = ] .
maz. 12mm - il el e -
max. 2Nm * || T T
'II1 =
o o
- o
L o
£ o
o= -
=]
3 ha ra R (na ; f I
T ]
' o
L o
== puct
Lo [
5 2 ||
N I
144}
=4 ol
L |
o e ) .

L
].2 (5°9) |
i T
—
=

PE Max15
Anzugsmoment 1.240.1 Nm

(XE)

@10

FPF-P1340-T
Klemmen &mm
Anzugsmoment 0,56-0,8Nm

FPF-P1340-15
Klemmen 10mm
Anzugsmoment 2-2,3Nm

*Die Befestigungsschrauben sind nicht im
Lieferumfang enthalten
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Frequenzumrichter: P1-00175-H, P1-00250-H, P1-00310-H

Abmessungen | Breite: 210mm | Hohe: 260mm | Tiefe: 170mm
Netzfilter: FPF-P1340-26, FPF-P1340-37
Abmessungen | Breite: 210mm | Hohe: 300mm I Tiefe: 73mm
210 73 170
(10.5) 189 (10.5) 3
A N\ _t40 (5]
- ] . (2x)
t L | f""‘.a GTI"
ZxHTM@ N —ﬂﬁ-
— 1 Q
axne | E Y
max. 1 2mm — T To T8 N
max. 3hm* g
-
0 II|II| 2
© -un I'|I _EJ
E I'|I o
=1 U I
gR 2R B 5 [ |
R 3
[=7] [
= &
o 1 @
T
T =
v I
& & S ||
o
& v,
o ™ i
i
= C— ) PN
] ~ -2 S
6.5 B
T W A J =
== £,
l == =
Wy | J =
AR =]
SN i’z
gh i : ®6.5
= s ()
;
@12
(i PE Méx24
Anzugsmoment 330.15 Nm * Die Befestigungsschrauben sind nicht im

Klemmen 1omm? Lieferumfang enthalten

Anzugsmoment 2=2,3Nm
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Frequenzumrichter: P1-00400-H, P1-00470-H, P1-00620-H

Abmessungen | Breite: 245mm | Hohe: 390mm I Tiefe: 190mm
Netzfilter: FPF-P1340-52, FPF-P1340-74
Abmessungen | Breite: 245mm | Hohe: 435mm I Tiefe: 100mm
195 100
1. |
il - : -
2%) W Aq__———__,' o
] i 2x@7 _ [
- 4 x M6
= ma:-t.12m|:"| @\I
2 max. 3Nm e
H =
=]
:I: - Lt [Lan [ |
3 > = SN |
[l 5
=
(=]
M
=
T
& .hll
- [ T I Y # .II
=
G 4xMs ! VPl
I max. 12Zmm | B i
max. JNm
2 PE M&x24 B
A Anzugs- ~—4—
X
(4x) @6.5 moment { ®
() 340,15 Nm = —
EU‘I -
L i
e [P T _+_
7
=l @6.5
= ()
FPF-P1340-74
Klemmen 50mm’ , , Lo
Anzugsmoment 15-20Nm *Die Befestigungsschrauben sind nicht im
Lieferumfang enthalten
FPF-P1340-52

Klemmen 25mm°
Anzugsmoment &-8Nm
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Frequenzumrichter: P1-00770-H

Abmessungen | Breite: 300mm | Hohe: 540mm | Tiefe: 195mm
Netzfilter: FPF-P1340-92
Abmessungen | Breite: 300mm | Hohe: 588mm I Tiefe: 100mm
; 300 100 195
265

40 21

220 i'—l &
= 63
! °

3 : B %
i L
4 x M8 —=
max. 20mm
max. 6Nm ™ ¥
o - %
S
[ ] n ® &
[ | mERE |°3 3
o e
- ==
[#%]
E |
= —
L |
e
™ ———
——
1
* ]
= =
A PE MBx29
Anzugsmoment $40.3 Nm
B l,-——aiw—--'h
@15 Klemmen 50mm’ e
@9 (bx)  Anzugsmoment &=&.5Nm
(4x) " = an
- Z~-3
I-' o
| [ 10
e
= ?9_
(Gx)

* Die Befestigungsschrauben
sind nicht im Lieferumfang
enthalten
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Frequenzumrichter: P1-00930-H, P1-01160-H, P1-01470-H

Abmessungen | Breite: 390mm | Hohe: 550mm | Tiefe: 250mm
Netzfilter: FPF-P1340-111, FPF-P1340-175
Abmessungen | Breite: 390mm | Hoéhe: 626,5mm I Tiefe: 120mm
390
~ A\ — ] “;:’ 120 250
o } ' (35}
s = 83 16
- R./ \x ] =
- "B
2x912 o
= &
! E .
4 x M10 ] 0 &
max. 12mm |7 de 2
* -y L
max. 10Nm o] =
2 18 | 8 -
= [2 14 9 iR :
i [© | l ey b
= s
3 =
-I-E [ 3
o — ;
= —x T
[ —
g 1 |
N 1 1
- i —
= = - B o |
=2
. A I RE
3 B

(4x)
120 ==
[Wi=ii=1=1 A" B s
= Keon ot ooy i . I | Y
|4¢7 -'.I G _1 Em ;_‘:“.
I .\_\_,Illll‘r.f'——_———-.-"lh."‘__ — }% Eol

FPF-P1340-111 2
Klemmen 50mm PE M10x39
Anzugsmoment 4=4,5Nm Anzugsmoment 1021 Nn

FPF-P1340-175
Klemmen 95mm
Anzugsmoment &=8Nm
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Frequenzumrichter: P1-01760-H, P1-02130-H
Abmessungen | Breite: 390mm | Hohe: 700mm | Tiefe: 270mm
Netzfilter: BTF-P1340-230
Abmessungen | Breite: 120mm | Hohe: 380mm I Tiefe: 210mm
390 270
5 12mm 300 | 210
=B i
PE M10x38.5 .
Anzugsmoment T
120 S ey 10£TNm 3
7.5 102 a
o | ot | b £
T Felel = SE ' R AR
A + ;
L] | HHHIH wz | B
HREVEN g | S
Il | Jmm <& =
23|00 [ 4| pikg &
I i e
w3
i
. = —f"_’j |
1 E o -
/

PE M10x38.5
Anzugsmoment 1041Nm

Fur den Frequenzumrichter P1-2130-HFEF in Lasteinstellung LD und VLD ([Ub-03]=00, 01) muss der Netzfilter BTF-P1340-400
eingesetzt werden.
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Frequenzumrichter: P1-02520-H, P1-03160-H

PE M10x39
Anzugsmoment 10x1Nm

30

Abmessungen | Breite: 480mm | Hohe: 740mm Tiefe: 270mm
Netzfilter: BTF-P1340-400
Abmessungen | Breite: 260mm | Hoéhe: 435mm Tiefe: 116mm
480 212 270
280 | 118
= =T | =
I 13
260 v
235+1 / &
-
5 210 B
N 60, B0 : ] = S
=g 0 _| | 2 I
| : 3R °
- | 2 |8 »
= N ] | F
a - —
_, l ) .8 3
. ' . o] T
L 1 H
Netzfilter rl >
BTF-P1340-400 = w
— 8 Joo Tz
& e
% o8
B
oo
-L -
o
o
. &
) L] .
P& = -
. i & o
- /ﬂ —— =12 365
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Frequenzumrichter: P1-03720-H
Abmessungen | Breite: 480mm | Hbhe: 995mm | Tiefe: 370mm
Netzfilter: BTF-P1340-440
Abmessungen | Breite: 290mm | Hohe: 440mm I Tiefe: 125mm
Zwischenkreisdrossel: GDS-4,5-452-0,18
Abmessungen | Breite: 240mm | Hohe: 330mm I Tiefe: 265mm
480
| 380 ,
370
2x12 |
el

= —

3
2
L] L] © © 3 @
318 2 O

240 E’11 ‘II'I

60 60 | (6x) m
EgEREeREE e NN

— H-
§§ﬁﬁﬂ%§ﬁmﬂér AEAL
ERSEEEIES 0 BSEs s N | o (e
WS e o |
m u! (8]
L R0 e O > |
e, O Y L 5
> | (B, S =l B L |&
I |, | . . . . 50
Dopoo —tr = = BEs
o __m_ _f:l__ . o |e
L -4 25
| 380 25

125

GDS 4,5-452-0,18

0ee

AWARNUNG: Die Gerate P1-03720...06600-HFEF durfen nur mit entsprechender Zwischenkreisdrossel betrieben
werden. Bei Einsatz eines Bremschoppers muss der Installationshinweis auf Seite 23 beachtet werden.
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Frequenzumrichter: P1-04320-H, P1-04860-H, P1-05200-H, P1-05500-H
Abmessungen | Breite: 680mm | Hbhe: 995mm | Tiefe: 370mm
Netzfilter: BTF-P1340-693
Abmessungen | Breite: 290mm | Hohe: 485mm I Tiefe: 154mm
Zwischenkreisdrossel: GDS-4,5-452-0,18
Abmessungen | Breite: 240mm | Hohe: 330mm I Tiefe: 265mm
Zwischenkreisdrossel: GDS-6,3-613-0,13
Abmessungen | Breite: 280mm | Hohe: 380mm I Tiefe: 260mm
Zwischenkreisdrossel: GDS-7,5-838-0,095
Abmessungen | Breite: 280mm | Hohe: 380mm I Tiefe: 275mm
680
290 \ 290 370
3x15
B - 76{/ _ 2 1

(ImOCOCAOmo
[DIAoe Ao m

434H-005G0 / 00250 / 098%0 / 0ZEYO-Ld
o0

240 ( 8 |18
211
60.60 N (6x)
Lil . ; i
°°°°°°° EpEE al® " g
e A
o = ~ 7
o7 B e g
e i
R/ Sl g o
UF e I ) ) ) &
Bl — s 1 L

TTL ' 15 _ .

0ee

266 290 290 35 |
290 154
GDS 6,3-613-0,13 GDS 7,5-838-0,095
GDS 4,5-515-0,155 i >
: : Fur P1-04860 / 05200-HFEF -05500-
Fur P1-04320-HFEF Fur P1-05500-HFEF
@ 6] @ ®
& ® = = ° &
(o8] [oM]
] ]
4 x 11x15
200 240 240
240 280 280
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2.4 Optionen fir das Leistungsteil

Optionen Leistungsverdrahtung

A

Netzversorgung

Hinweise:

¢ Die Beschreibung fiir die aufgefiihrten Optionen sowie Schalt- und Sicherungsorgane bezieht sich auf
Hitachi 3-Phasen, 4-Pol Kafiglaufermotoren.

e Wihlen Sie Leistungsschalter mit einem ausreichenden Abschaltstrom. (Verwenden Sie Leistungs-
schalter, die fiir Frequenzumrichter ausgelegt sind)

¢ Verwenden Sie Kupferdraht fiir eine zuldssige Temperatur von 75°C oder hoher.

¢ Bei Leitungslangen von >20m empfehlen einen groReren Leitungsquerschnitt zu wéhlen.

e Ziehen Sie jede Schraube mit dem angegebenen Drehmoment an.
Lose Schrauben kénnen zu Kurzschlissen und Brénden fihren. Ein zu starkes Anziehen kann zu
Beschadigungen am Klemmenblock oder Frequenzumrichter fiihren.

e Ziehen Sie nach der Verdrahtung nicht an den Stromkabeln, denn dadurch kénnten sich Schrauben lésen.

o Alle Typen >P1-03160-H dirfen nur mit Netz- oder Zwischenkreisdrossel betrieben werden.

Name

Funktion

<1>

Netzleitung

<2>

Leistungsschalter

<3>

Schiitz

Siehe Kapitel 2.6 ,,Empfohlene Leitungsquerschnitte, Verdrahtungszubehor und
Crimp-Anschlisse”.

<4>

Netzdrossel

Netzdrossel zur Reduzierung der vom Frequenzumrichter erzeugten Oberwellen
und Verbesserung des Leistungsfaktors. Die Netzdrossel muss eingesetzt werden
wenn die Netzunsymmetrie >3% betragt, die Leistung des vorgeschalteten Trafos
500kVA Ubersteigt oder wenn schnelle Spannungsanderungen auftreten.

<5>

Netzfilter fur Frequenzumrichter

Netzfilter zur Reduzierung der vom Frequenzumrichter erzeugten Stérungen
und zur Einhaltung der CE-EMV-Grenzwerte Kategorie C2 (siehe Kapitel 1.4). Die
Netzfilter FPF-P1340-23..FPF-P1340-175 gibt es optional mit integrierter
Zwischenkreisdrossel.

<6>

Zwischenkreisdrossel

Zwischenkreisdrossel zur Reduzierung der vom Frequenzumrichter erzeugten
Oberwellen und Verbesserung des Leistungsfaktors. Die Netzfilter FPF-P1340-
23...FPF-P1340-175 gibt es optional mit integrierter Zwischenkreisdrossel.

<7>

Bremswiderstand

<8>

Bremschopper mit Bremswiderstand

Bei dynamischen Bremsvorgangen von groBen Massentragheitsmomenten oder
Absenken von Lasten arbeitet der Motor als Generator und speist Bremsleistung
in den Frequenzumrichter. Dies fuhrt zu einer Anhebung der
Zwischenkreisspannung. Damit es nicht zu einer Stérauslésung ,Uberspannung
im Zwischenkreis“ kommt schaltet der Bremschopper bei einer bestimmten
Zwischenkreisspannung den Zwischenkreis auf einen Bremswiderstand. Bei den
Typen P1-00041...00930-H (400V) sind standardmaRig Bremschopper integriert.
Die Typen P1-01160...01470-H gibt es optional mit integriertem Chopper. Fir alle
groReren Typen muss bei Bedarf ein externer Bremschopper installiert werden.
In allen Féllen wird der Bremswiderstand extern installiert.

<9>

Sinusfilter

Reduzieren die symmetrische Gegentaktstérung (Storspannung zwischen den
Phasen) auf eine sinusférmige Wellenform mit einer gewissen Restwelligkeit.

<10>

<10>

Motordrossel

Die Motordrossel kompensiert die Kabelkapazitdt von langen abgeschirmten
Motorleitungen. Sie reduziert auRerdem die Werte du/dt und Vpeak an den
Motorklemmen.

1

Motor
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2.5 Verdrahtung des Leistungsteils

Die nachfolgende Abbildung zeigt beispielhaft die
Leistungsverdrahtung mit Netzspannungsanschluss sowie den
Anschluss eines Motors. Zur Verdrahtung des Leistungsteils 0ffnen Sie
die Klemmenabdeckung.

:" Briicke oder Klemme \|
N n jNe  RB
T 9, O— 0 @),
! inaktiv aktiv |
i Interner EMV-Filter i
3 ~ Netz Netzfilter R/LL ° ’ u/m
— (option) s/L2 Leistungsteil V/T2

Ab Werk werden die Frequenzumrichter
mit einer Briicke zwischen PD(+1) und
P(+) ausgeliefert. Beim Einsatz einer

_TL_.____

Zwischen-

kreis- PD( +1) Zwischenkreisdrossel muss diese Briicke
drossel entfernt werden und die Drossel an die
(Option*) P(+) Anschlisse PD(+1) und P(+) angeschlos-

sen werden. Die optionalen Unterbau-
Netzfilter der Frequenzumrichter-Typen
P1-00175-HFF...P1-01470-HFF gibt es auf
Wunsch mit integrierter Zwischenkreis-
drossel.

S Sl

Beschreibung der Leistungsanschliisse

Ll

Symbol Klemmenfunktion Beschreibung

R,ST . 3-phasiger Netzanschluss. Bei Versorgung tiber den DC-
Netzeingang . . . .

(L1,L2,L3) Zwischenkreis werden diese Klemmen nicht verdrahtet.

U Vv,w .

(T1T2.73) Motoranschluss 3-phasiger Motoranschluss.

PD,P . . Briicke an PD-P entfernen und optionale Zwischenkreisdrossel zur
Zwischenkreisdrossel . .

(+1,+) Verbesserung des Leistungsfaktors anschlief3en.

P,RB Anschluss fir Anschluss fir optionalen Bremswiderstand (nur fiir Gerate bis SJ-P1-

(+,RB) Bremswiderstand 00930-H, optional bis SJ-P1-01470-H)

P,N Anschluss fur externen Fir alle Frequenzumrichter, die keinen integrierten Bremschopper

(+,-) Bremschopper besitzen.
E

® rdungsklemr.ne des Anschluss fir Erdung
Frequenzumrichters

< Siehe ,Kapitel 3 Sicherheitsanweisungen” fiir die Einhaltung der CE-
und UL-Normen.

<> Die SchraubengréRe kann je nach Klemme variieren. Fur die GréRe
der Schraube der Leistungsverdrahtung siehe Seite 30/31; im Falle
von anderen Anschlussklemmen siehe Zeichnungen der Verdrahtung
ab Seite 34.

< Inden Tabellen auf Seite 30/31 sind die Spezifikationen der Kabel und
Quetschklemmen  (Krimpanschlisse) sowie die  Klemmen-
anzugsdrehmomente angegeben.

<~ Die empfohlenen Leitungsquerschnitte variieren je nach den
Lasteinstellungen (ND/LD/VLD).

34
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2.6 Empfohlene Leitungsquerschnitte

(AWG), Verdrahtungszubehor und Crimp-

Anschliisse.
W200-V-Klasse

Kabelquerschnitt
2 Externer . Anzugs-
Frequenz- . AWG [mm?] . Leistungs- .
K Lastein- Erdungskabel Bremswider- Krimp- moment [Nm]
umrichter- Klemme B . klemmen- .
stellung AWG (mm?) | stand zwischen P . Anschluss | Leistung/Erdung
Typ R,S,T,UV,W, und RB Schraubengréfle (Maximal)
P,PD,N
P1-00044-L ND 1,4/1,4
LD 14 (2,1) 14 (2,1) 14 (2,1) M4 2-4/2-4 Y
(1,5/1,5)
VLD
P1-00080-L ND L4714
) ) LD 14 (2,1) 14 (2,1) 14 (2,1) M4 2-4/2-4 (1,5/1,5)
VLD
P1-00104-L ND 1,4/1,4
) ) LD 14 (2,1) 14 (2,1) 14 (2,1) M4 2-4/2-4 (1,5/1,5)
VLD
ND 1,4/1,4
- - 14 (2,1 14 (2,1 14 (2,1 2-4/2-4
P1-00156-L LD (21) (2.1) (2.1) M4 / (1,5/1,5)
VLD 10 (5,3) 10 (5,3) 10 (5,3) 5,5-4/5,5-4
P1-00228-L ND L4714
LD 10 (5,3) 10 (5,3) 10 (5,3) M4 5,5-4/5,5-4 (1,5/1,5)
VLD
P1-00330-L ND 3,0/3,0
LD 8(8,4) 8(8,4) 8(8,4) M5 8-5/8-5 i
(3,0/3,0)
VLD
ND 8(8,4 8-5/8-5
P1-00460-L 8(8,4) (84) / 3,0/3,0
LD 6(13,3) 6(13,3) M5 (3,0/3,0)
VLD 6(13,3) ’ 14-5/8-5 T
ND 6 (13,3 6(13,3 14-6/14-6
P1-00600-L D ( ) 6 (13,3) ( ) M6 / 4,0/4,0
VD 4(21,2) ’ 4(21,2) 22-6/14-6 (5,2/5,2)
ND 4(21,2) 4(21,2) 22-6/14-6
P1-00800-L D 6 (13,3) M6 2,5..3,0/4,9
Vi 3(26,7) ’ 3(26,7) 38-6/14-6 (4,1/5,2)
ND 3(26,7) 3(26,7) 38-6/14-6
P1-00930-L LD 2 (33,6) 6 (13,3) 2(33,6) M6 2’21'"13’/'2/24)'9
VLD 1(42,4) 1(42,4) 60-6/14-6 T
ND 1(42,4) 1(42,4)
P1-01240-L 60-8/14-6 5,5..6,6/4,9
LD 1/0 (53,5) 6(13,3) 1/0(53,5) M8 / ’(9 0/'5/2)’
VLD 2/0 (67,4) 2/0 (67,4) 70-8/14-6 T
ND 2/0 (67,4 70-8/22-8
P1-01530-L D /0 ) 4(21,2) _ M8 / 6,0/11,7
VD 1/0x2 (53,5x2) ’ 60-8/22-8 (9,0/12,5)
15,0/11,7
ND 4 107,2 100-8/22-
P1-01850-L /0(107.2) 4(212) _ - 00-8/22-6 (15,0/12,5)
LD ’ 6,0...10,0/11,7
VD 1/0x2 (53,5x2) 60-8/22-6 (12,0/12,5)
ND
- - 1/0x2 2 -8/22-
P1-02290-L D /0x2 (53,5x2) 4(21,2) _ M8 60-8/22-6 6,0..10,0/11,7
(12,0/12,5)
VLD 2/0x2 (67,4x2) 70-8/22-6
D il (1 180- -
P1-02950-L ':D 350kemil (177) 3 (267) 3 Mo 808/386 | 10,0.12,0/11,7
VD 3/0x2 (85,0x2) ! 80-8/38.6 (16,5/12,5)

<> Vorgesehene AWG-KabelgréRen bei Verwendung von HIV-Kabel und
einer zuldssigen Maximaltemperatur von 75 °C.
Zur Bestimmung der erforderlichen Kabelquerschnitte verwenden

Sie bitte die
Stromangaben.

im Kapitel

7. Technische Daten angegebenen

<> ZurEinhaltung von UL-Normen, siehe Kapitel 1.5. ,Einhaltung von UL-

Normen”.

< Bitte verwenden Sie abgerundete Krimp-Klemmen (gemaR UL-
Standard), zum Anschluss der Kabel an die Leistungsklemmen.
Pressen Sie mit dem vom Hersteller angegebenen Druck bzw.

verwenden Sie das

Krimpwerkzeug.
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Kabelquerschnitt AWG Externer Leistungs- Anzugs-
Frequenz- Lastein- [mm?] Erdungskabel Bremswider- Klemmen- Krimp- moment
umrichter-Typ stellung Klemme R,S,T,U,V,W, AWG [mm?] stand zwischen P " Anschliisse
SchraubengroRe Nm
P,PD,N und RB
P1-00041-H... 1,4/1,4
P1-00083-H ND/LD/VLD 14 (2,1) 14 (2,1) 14 (2,1) M4 2-4/2-4 (15/15)
ND 14 (2,1) 14 (2,1) 14 (2,1) 2-4/2-4 1,4/1,4
P1-00126-H LD ! ! ! M4 Y
(1,5/1,5)
VLD 12 (3,3) 12 (3,3) 12 (3,3) 5,5-4/5,5-4
ND
P1-00175-H LD 12(3,3) 12(33) 12(3,3) M5 5,5-5/5,5-5 (z'gg'g)
VLD 10 (5,3) 10 (5,3) 10 (5,3) T
ND 10 (5,3) 10 (5,3) 10 (5,3) 55°5/5,55 3,0/3,0
P1-00250-H LD M5 8.5/8-5 (3,0/3,0)
VLD 8(8,4) 8(8,4) 8(8,4) e
P1-00310-H... 4,0/4,0
P1-00400-H ND/LD/VLD 8(8,4) 8(8.4) 8(8.4) M6 8-6/8-6 (5,2/5,2)
ND 8(8,4 8(8,4 8-6/8-6
P1-00470-H LD = 8(8.4) ~ M6 . 4,0/4,0
VD 6(13,3) 6(13,3) 14-6/8-6 (5,2/5,2)
ND 6 (13,3 6 (13,3 14-6/8-6
P1-00620-H LD 22 8 (8.4) 22 M6 ! 4,0/4,0
VD 4(21,2) 4(21,2) 22-6/8-6 (5,2/5,2)
ND 3(26,7) 3(26,7)
P1-00770-H LD 2(33,6) 6(13,3) 2(33,6) M6 38-6/14-6 (ig'gﬁ;';)
VLD 1(42,4) 1(42,4) 60-6/14-6 ! !
15,0/11,7
P1-00930-H | ND/LD/VLD 1(42,4) 6(13,3) 1(42,4) M8 60-8/14-8 (15.0/12.5)
ND 1(424) 15,0/11,7
P1-01160-H LD 1/0 (53,5) 6(13,3) — M8 60-8/14-8 (15.0/12.,5)
VLD
60-8/22-8 15,0/11,7
ND 1/0(53,5) 70-8/22-8 (15,0/12,5)
P1-01470-H 4(21,2) — M8
LD 2/0 (67,4) 60-8/22-8 6,0~10,0/11,7
VLD 1/0x2 (53,5x2) (12,0/12,5)
10,0~12,0/11,7
P1-01760-H | ND/LD/VLD 1/0x2 (53,5x2) 4(21,2) — M10 60-10/22-8 16,5/12.5)
ND 1/0x2 (53,5x2) 60-10/38-8 10,0~12,0/11,7
P1-02130-H LD 1/0x2 (53,5x2) 3(26,7) — M10 70-10/38-8 ,(16 5/1’2 5) ’
VLD 2/0x2 (67,4x2) 70-10/38-8 ol
ND 2/0x2 (67,4x2) 70-10/60-8
P1-02520-H LD 2/0x2 (67,4x2) 1(42,4) — M10 70-10/60-8 10,3:51/21,2/511,7
VLD 3/0x2 (85,0x2) 80-10/60-8 (16, )
ND 3/0x2 (85,0x2) 80-10/60-8 10,0~12,0/11,7
P1-03160-H LD 4/0x2 (107x2) 1(42,4) — M10 100-10/60-8 ,(16 5/1’2 5) ’
VLD 250kemilx2 (127x2) 150-10/60-8 ! !
ND 3/0x2 (85,0x2) 80-12/70-12 15,5~18,5/39.6
P1-03720-H LD 4/0x2 (107x2) 2/0(67,4) — M12 150-12/70-12 ’(25 5/42 0) ’
VLD 250kemilx2 (127x2) 150-12/70-12 e
ND 250kemilx2 (127x2) 150-12/70-12
- 15,5~18,5/39,6
P1-04320-H LD 250kemilx2 (127x2) 2/0(67,4) — M12 150-12/70-12 (55,5/42,0)
VLD 300kcmilx2 (152x2) 150-12/70-12 ! !
ND 250kemilx2 (127x2) 150-L16/70-12 37/39,6
P1-04860-H LD 300kemilx2 (152x2) 2/0 (67,4) - M16 150-116/70-12 (25.5/ 4 0
VLD 350kemilx2 (177x2) 180-L16/70-12 e
ND 300kcmilx2 (152x2) 150-L16/70-12 37/39,6
P1-05200 LD 350kecmilx2 (177x2) 2/0(67,4) — M16 180-L16/70-12 (25 5/4£ 0)
VLD 400kcmilx2 (203x2) 200-L16/70-12 ! !

<> Vorgesehene AWG-KabelgréBen bei Verwendung von HIV-Kabel und
einer zuldssigen Maximaltemperatur von 75 °C. Zur Bestimmung der
erforderlichen Kabelquerschnitte verwenden Sie bitte die im Kapitel
7. Technische Daten angegebenen Stromangaben.
<> ZurEinhaltung von UL-Normen, siehe Kapitel 1.5. ,Einhaltung von UL-

Normen*.
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<> Bitte verwenden Sie abgerundete Krimp-Klemmen (gemaf UL-
Standard), zum Anschluss der Kabel an die Leistungsklemmen.
Pressen Sie mit dem vom Hersteller angegebenen Druck bzw.

verwenden

Sie das

Krimpwerkzeug.
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Hersteller

vorgeschriebene
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2.7 Bremswiderstand =400V
Typ Minimal zuldssiger Ohmwert
* Bei dynamischen Bremsvorgingen von groRen Massen- Bei 10% ED Bei 100% ED
tragheitsmomenten, Absenken von Lasten oder Bremsen von
Abwickelvorgdngen wird Bremsleistung erzeugt, die zu einer P1-00041-H 1000 3170Q
Anhebung der Zwischenkreisspannung fiihrt. Damit es nicht zu einer
Stérausldsung ,,Uberspannung im Zwischenkreis“ kommt schaltet ein P1-00054-H 1000 3170
Bre.mschopp.er bei einer bes.tlmmten Zw!schenkrelsspénnung die P1-00083-H 1000 3170
Zwischenkreisspannung auf einen Bremswiderstand. Bei den Typen
P1-00044-L...P1-01240-L (200V-Klasse) und P1-00041...00930-H P1-00126-H 70 Q 222 Q
(400V-Klasse) sind standardméaRig Bremschopper integriert. Die
Typen P1-01160...01470-H gibt es optional mit integriertem Chopper. P1-00175-H 70Q 222 Q
Fur alle groReren Typen muss bei Bedarf ein externer Bremschopper
installiert werden. In allen Féllen wird der Bremswiderstand extern P1-00250-H 350 110
installiert.
P1-00310-H 350 1110
* In den folgenden Tabellen sind die minimal zuldssigen Ohmwerte bei P1-00400-H 240 76 Q
einer Einschaltdauer von 10% ED und 100% ED fur die integrierten
Bremschopper aufgefihrt: P1-00470-H 24Q 76 Q
P1-00620-H 200 64 Q
W200-V-Klasse P1-00770-H 150 48Q
TVP Minimal zulﬁssiger Ohmwert P1-00930-H 150 48 Q
Bei 10% ED Bei 100% ED P1-01160-H 100 320
P1-00044-L 50Q 159 Q P1-01470-H 100 320
P1-00080-L 50Q 159 Q
Die angegebenen Ohmwerte dirfen in Verbindung mit den zugeordneten
P1-00104-L 35Q 1110 ED nicht unterschritten werden ([bA-60]), [bA-63]).
P1-00156-L 35Q 111 Q
P1-00228-L 35Q 111 Q
P1-00330-L 16 Q 51Q
P1-00460-L 10Q 32Q
P1-00600-L 100Q 32Q
P1-00800-L 7,5Q 240
P1-00930-L 7,5Q 24Q
P1-01240-L 50Q 16Q

Die angegebenen Ohmwerte dirfen in Verbindung mit den zugeordneten
ED nicht unterschritten werden ([bA-60]), [bA-63]).
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2.8 Leistungsanschliisse

Ladestatus der Zwischenkreiskondensatoren nicht
anzeigen. Bevor Sie am Frequenzumrichter arbeiten,
vergewissern Sie sich, dass die Netzspannung
abgeschaltet ist.

f Ohne den Stecker J51 kann die Charge-LED den

Modell P1-00044/00080/00104/00156/00228-L... (200V-Klasse)
Modell P1-00041/00054/00083/00156/00126-H... (400V-Klasse)

Steuerklemmen

Leistungsklemmen

Netzanschluss
A

00044-1/00080-L/ R 3 T RB U v W
00104-1/00156-L/
Do10e /00t ] e g o)1 03

00054-H/00083-H/
00126-H GO+ () @ [

Schraubengréfle
RO,TO: M4 OFF G ON

Erdungsanschluss: M4 m
an k

Weitere Anschllsse: M4
T EMV-Filter

Motoranschluss
|

)

Ladungsanzeige-LED
(leuchtet in einge-
schaltetem Zustand)

Briicke PD-P
EMV-Filter  aktiviert
deaktiviert
<> Aktivieren bzw. deaktivierten Sie den EMV-Filter mit der EMV-

Briicke.

Modell P1-00330/00460/00600-L... (200V-Klasse)
Modell P1-00175/00250/00310-H... (400V-Klasse)

Steuerklemmen

Leistungsklemmen

Motoranschluss

Netzanschluss
00330-L/00460-L/ | A

00175-H/00250-H
SchraubengréRe RO T0 R S T u v w

RO,TO: M4 (L1) [ (L2) | (L3) B(T1} ] (T2} ] (T3}
Erdungsanschluss: M5 G PD p N RB| G
Weitere Anschlisse: M5 @ +1)| (+) | (-} [(RB) @ .

Ladungsanzeige-LED

k (leuchtet in einge-
schaltetem Zustand)

00600-L/00310-H
SchraubengréRe
RO,TO: M4

OFF G CN

Erdungsanschluss: M6& Briicke PD-P
Weitere Anschliisse: M6 \
EMV-Filter EMV-Filter
deaktiviert aktiviert

<~ Aktivieren bzw. deaktivierten Sie den EMV-Filter mit der EMV-
Briicke.
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| Modell P1-00800/00930/01240-L... (200V-Klasse)

Steuerklemmen Leistungsklemmen

: Erdungs-
anschluss

o ‘\Ladungsanzeige—LED (mit Briicke)

RO TO (leuchtet in einge-
schaltetem Zustand)
Netzanschluss RB
: (RB)
R S T u \ W
(L1) | (L2} | (L3) | PD P N (T1) | {12) | (T3)
G ]G

Motoranschluss

@ o
Erdungsanschluss mit . \
Briicke zum Aktivieren des Briicke PD-P
! Erdungsanschluss

EMV-Filters (mit Briicke)
00800-L/00930-L 01240-L
Schraubengrofle SchraubengroRe

RO, TO : M4 RO, TO : M4

Erdungsanschluss: M6
Weitere Anschlisse: M6

Erdungsanschluss: M6
Weitere Anschliisse: M8

<> Erdanschluss mit Briicke: integrierter EMV-Filter aktiviert
Durch Herausnahme der Briicke wird der Filter inaktiviert

Befestigen
Sie die
Briicke mit 2
Schrauben.

o]

Steuerklemmen

Leistungsklemmen

Ladungsanzeige-LED

Motoranschluss

(leuchtet in einge-
schaltetem Zustand)x. 1 A

Netzanschluss

RO T0 R S T U V| W
(L1) [ (L2} | (L3} B(T1)](T2)[(T3)
G [PD] P N RB [ G

O lenlml o lee| B

SchraubengroRe
RO,TO: M4
Erdungsanschluss: M6
Weitere Anschlisse: M6

Briicke PD-P

EMV-Filter
aktiviert

EMV-Filter
deaktiviert

<> Aktivieren bzw. deaktivierten Sie den EMV-Filter mit der EMV-
Briicke.
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Modell P1-01530-L... (200V-Klasse) |

| Modell P1-01850/02290-L... (200V-Klasse)

o o
Briicke zur a0 O m
Aktivierung des Charge-LED
EMV-Filters ) o | creweten s == Sag
) . i ey ¥ RO T0
EMV-Filter deaktiviert [? b= fe——=mu _ '\ — — 60 o —
e P\ " @,——mﬁ :Irﬁ 2k -E EMV-Filter
0 e deaktiviert __
dta ™ L« ]| T Briicke zur
- ’57 . | I TR A AN ' l Aktivierung des
3 || SchraubengroRe RO . EMV-Filters
Jololalelel [ RO, TO: M4 b — =
o[e Erdungsanschluss: M6 § g&;!; ‘E
® g o L % Weitere Anschltisse: M8 __@I@_I_ Schraubengrofle
/ - : 5 ‘1_‘\}]'}_|r< H EMV-Filter an T0: M4 h| e
; - e —— ’ aktiviert rdungsanschluss:
EMV-Filter aktiviert v = = Weitere Anschliisse: M8
Netzanschluss Motoranschluss
Netzanschluss Motoranschluss
.
R S T le| P NJul| v ]w G p—— <
R S T PD P N U v W
L ol en] o]0 1010113 SOl wlale|wl|olmlomla]o®

G G
So 0D
Briicke PD-P Briicke PD-P

<> Aktivieren bzw. deaktivieren Sie den EMV-Filter mit der EMV-

Briicke. <> Aktivieren bzw. deaktivieren Sie den EMV-Filter mit der EMV-
Briicke.
[ Modell P1- 00770-H... (400V-Klasse) | [ Modell P1-00930-H... (400V-Klasse) |
(o] o]
Briicke zur 20 °
" Aktivierung des
Bfl{C!(e zur EMV-Filters
Aktivierung des RO T0
EMV-Filters o ’_Ql - EMV-Filter deaktiviert
® UlSiits | U. o——_| RO TO
EMV-Filter deaktiviert |[ b= se=—==.y
f Y n [ Schraubengrofiie
M RO,TO: M4
4 Schraubengroe Erdungsanschluss: M8
@) RO, TO: M4 o . Weitere Anschlisse: M8
Erdungsanschluss: M6 EMV-Filter aktiviert
EMV-Filter aktiviert Weitere Anschlusse: M8
Netzanschluss Motoranschluss
Netzanschluss Motoranschluss R S T PD P N RB u v w
(LD | (L2) | (L) J (1) | (+) () | RB) L(T1) | (T2) | (T3)
R S T PD P N RB U \% W
(LD | (L2) | (L3) ] (+1) | (+) () | (RB) Q0T | (T2) | (T3) e
o° i
é. é. Briicke PD-P
Briicke PD-P < Aktivieren bzw. deaktivieren Sie den EMV-Filter mit der EMV-
<> Aktivieren bzw. deaktivieren Sie den EMV-Filter mit der EMV- Briicke.
Briicke.
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Modell P1-01160/01470-H... (400V-Klasse) |

| Modell P1-01760/02130-H... (400V-Klasse)

RO TO
EMV-Filter deaktiviert
T = | RO T0
Bricke zur |
O\ Akivierung des e
o TOHIO, ef EMV-Filters L iter Briicke zur
%raﬁf ﬁi %@T@ﬁ@mﬂm "ea"‘”‘e“ " o Aktivierung des
B EMV-Filters
@e
j—lgu@u u [gﬂgj@][gu@[ EMV-Filter aktiviert
®
1
7" - Schraubengroie
RO,TO: M4
Netzanschluss Motoranschluss - EIL\:‘-V-_Fr:“er Erdungsanschiuss: M8
p— = = —y axivie Weitere Anschlusse: M10
R S T PD P N RB U Vv W N [
CORECIRREIN FON ) O [®Re) L | (T2 [ (T3) Motoranschluss Netzanschluss
U S T PD P N U Vv W
G
@G éc z W lwleylen| o | 6o Laylaylay z
Briicke PD-P [ U Q
SchraubengroRe / Anzugsmoment <« Briicke PD-P
RO,TO: M4

Erdungsanschluss: M8 / 11,7Nm, max. 12,5Nm
Weitere Anschlisse: M8 / 15Nm, max. 15Nm

<> Aktivieren bzw. deaktivieren Sie den EMV-Filter mit der EMV-
Briicke.

Modell P1-02950-L... (200V-Klasse) |

Charge-LED

RO T0

EMV-Filter
deakthlert

Brucke zur
Aktivierung des
EMV-Filters

SchraubengréfRe

RO, TO: M4
Erdungsanschluss: M8
Weitere Anschlisse: M10

Motoranschluss

Netzanschluss

R S T PD P N U % W
s (L1) | (L2) | 3) § +1) | +) () g 12 ) 03]
So od
Briicke PD-P

< Aktivieren bzw. deaktivieren Sie den EMV-Filter mit der EMV-
Briicke.
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[ Modell P1-02520/03160-H... (400V-Klasse)

=0 ° -
= [w ™o
1
) EMV-Filter )
deaktiviet ~ Brucke zur
l A Aktivierung des
A EMV-Filters
®
0o "E EMV-Fiter  Schraubengrole
¥ + s | aktiviert RO,TO: M4
N [

Erdungsanschluss: M8
Weitere Anschlisse: M10

Netzanschluss Motoranschluss

—— -

R S T PD P N U \4 W
Lolea]os e o Jaolaalas
@ G G @
S |I|q— Brucke PD-P D
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[ Modell P1-03720-H... (400V-Klasse) | | Modell P1-04860/05200-H... (400V-Klasse)
a - al S -— =
TO
EI[[[ Bricke zur
Aktivierung des
: - Lq-,' EMV-Filters
Ve | o \| RO T0
8 / " I
> EMV-Filter Briicke zur
ivi EMV-Filte Schraubengréle
\ deaktiviert Aktivierung des aktivier; = EO&TO M4 e W12
H raungsanschiuss:
l\ EMV-Filters Weite?e Anschlisse: M16
1 | @ Netzanschluss Metcralnschluss
. ] ——
ofe G R S T PD P N U V W
EMV-Fiter  Schraubengrsfie glulelwlow]|ololmjola G
 — - z Ikl aktiviert RO,T0: M4 U @
Erdungsanschluss: M12 @ @
Weitere Anschlisse: M12 4~ Bricke PD-P
Netzanschluss Maotoranschluss
R E—
.
R S T PD P N U \Y W
(L1) | (L2) | (L3) } (+1) (+) = ) P2 | (r3)
G L
ed

G
- Briicke PD-P @ ®

[ Modell P1-04320-H... (400V-Klasse)

- " O

EMV-Filter Briicke zur
deaktiviert

Aktivierung des
l & EMV-Fiters

EMV-Filter Schraubengréfie

aktiviert RO,TO: M4
Erdungsanschluss: M12
Weitere Anschliisse: M12

Motcrarischluss
S T
L) | (L2) | (L3

PD P N U v W
SO S -) LT1 (Ta) (T3)

ePa

<4 Briicke PD-P

e(Eo
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2.9 Verdrahtung des Steuerkreises

< Beispiel:
Ansteuerlogik PNP

der Steuerelektronik mit

Hier dargestellt: Versorgung p+ F24
p-

tern 24VDC

extern ~ 1/RS

11 programmierbare
Digitaleingange

Ansteuerlogik
PNP/NPN wird mit SW6
festgelegt

Analogeingang Ail
umschaltbar 0...10v/

Steuerelektronik versorgt mit extern 24VDC,

SW6

2/SCHG
3/iG IN
4/FRS
5/2CH
6/CF1
7/CE2
8/RV

9/FW
A/EXT
B/USP

Logik

: E[]
-T—E-T

LT

0..20mA mit SW1
(ab Werk: 0...10V)

Analogeingang Ai2,
umschaltbar 0...10v/
0..20mA mit SW2
{ab Werk:0...20mA)

Analogeingang 3
-10..+10v

Thermistor

Eingdnge “Funktionale Sicherheit”

STO-Eingang

Steuerklemmen

SRC-PNP- py g

SW3

r Relais-Wechselkontakt

L Relais-SchlieRerkontakt

5 Digitalausgdnge
" PNP/NPN-Logik

2 Analogausgdnge mit
SW3 und SW4 umschalt-
~ bar 0...10V/0...20mA

/

r
\/

24VDC-Steuerspannung
PWM-Ausgang 0...10V

]

ED+ (O Ausgang “Funktionale
Sicherheit bestatigt”
ED- STO-Ausgang

Schalterkonfiguration

Bezeich- Funktion Beschreibung
nung
Ail Schalter Analog- 10V: Spannung 0...10V (Werkseinstellung)
(SW1) |eingang Ail 20mA: Strom 0...20mA
Ai2 Schalter Analog- 10V: Spannung 0...10V
(SW2) |eingang Ai2 20mA: Strom 0..20mA (Werkseinstellung)
Aol Schalter Analog- 10V: Spannung 0...10V (Werkseinstellung)
(SW3) |ausgang Aol 20mA: Strom 0...20mA
Ao2 Schalter Analog- 10V: Spannung 0...10V
(SW4) |ausgang Ao2 20mA: Strom 0...20mA (Werkseinstellung)
PSEL  lschalter IN: Intern (Werkseinstellung) - .
(SW5) |steuerspannung EX: Externe Steuersvpannung, Bezugspotenzial mit
Klemme COM verbinden
SRC/SINK Schalter . SRC: PNP»Logik. (Werkseinstellung)
(SW6) Al.ws.teue.rlo"g|k SINK: NPN-Logik
Digitaleingdnge
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DIP-Schalter-Stellung ab Werk

(SWa4)  (SW3) (SW2)  (SW1) (SW5)
Ap2 Aol Ai2 Ail P.SEL
20mA  20mA  20mA  20mA EX
=t m ~ - n
= S = S S
w wr wi wy wr
10V 10v 10V 10v IN

Steuerklemmen

SWeé

(swe)

SRC

SINK

Sgpoooo

Vor dem Betétigen von Schaltern muss das Gerat
unbedingt erst spannungsfrei geschaltet werden. Sonst

droht Beschadigung des Frequenzumrichters.
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m Empfohlene Klemmen fir die Verdrahtung
e Fir die Steuerleitungen empfehlen wir folgende

Aderendhiilsen:

Aderendhiilse mit Hilse

Kabel(ll:;:;hnitt Aderendhiilse L1 L2 ¢d ¢D ’H(‘p_d i
0,25mm? (AWG 24) Al 0,25-8YE 8mm 12,5mm 0,8mm 2,0mm EE
0,34mm? (AWG 22) Al 0,34-8TQ 8mm 12,5mm 0,8mm 2,0mm .
0,5mm? (AWG 20) Al 0,5-8WH 8mm 14mm 1,imm | 2,5mm o
0,75mm? (AWG 18) Al 0,75-8GY 8mm 14mm 1,3mm 2,8mm 2D
*) Hersteller: Phoenix Contact Crimp-Werkzeug: CRIMPFOX UD 6-4 oder CRIMPFOX ZA 3
= Verdrahtungsverfahren e Auch beim Herausziehen des Drahtes aus der Buchse
1. Driicken Sie den orangefarbenen Teil auf dem missen Sie den orangefarbenen Teil mit einem

Steuerkreisklemmenblock mit einem Schlitzschrauben-
dreher (2,5 mm oder weniger breit) in die Buchse. (Das
Einsteckloch 6ffnet sich)

2. Fuhren Sie den Draht oder die Klemme in die (runde)
Offnung ein, wihrend Sie den orangefarbenen Teil mit
einem Schlitzschraubendreher driicken.

3. Der Draht ist verbunden, wenn
Schraubendreher loslassen.

Sie den

v \

2,5mm

\ @ =

=

Schieben Sie den orange-

farbenen Teil mit einem
Schlitzschraubendreher

in die Buchse.
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Schlitzschraubendreher driicken (beim Driicken 6ffnet
sich das Einfihrungsloch).

\
=

Der Draht ist verbunden,
wenn Sie den Schrauben-
dreher los lassen.

Flihren Sie den
Draht ein.
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2.10 Verdrahtung der Steuerklemmen

mDigitaleingdnge

¢ Alle COMs sind miteinander verbunden und haben das

gleiche elektrische Potential.

e Stellen Sie bei Verwendung externer Steuerspannung
SW5 auf EX und schlieBen Sie die Spannung zwischen
COM und den bendtigten Digitaleingangen 1...9, A, B an.

SW5

Steuerklemmen

SwWe

pooonod

¢ Die Ansteuerlogik wird mit SW6 eingestellt. = | =l g, 1=
Verdrahtungsbeispiel mit Funktionen in Werkseinstellung /
TR R RN N RN R R RN R R R AR E KA R KA R AR R AR E AR E KA R KA E AR R AR E AR R A KRR AR ERAEAEREARRRRRRRRRRRRRES,
: Digitaleinginge
B A v coMm 8 ! 6 > coMm 4 > 2 ! coM
tusey | (exT1 | (FW) [Rv] | [cF2ll [cF1] | [2CH] [FRS] | 1G] |iscHel | [RS] :
L t ........ I ......... | .......... 1 ......... |. .................. |. ........ 1 ........ 1 ......... |. ................

....... \:r

Digitaleingdnge

Kler.nmen- Klemmenfunktion Beschreibung Elektrische Eigenschaften
bezeichnung
98 Spannung zwischen jedem Eingang
iy ) o und den COM-Klemmen
7,6, Parametrierung der Digitaleingdnge 1...9 grfolgt « ON Spannung min. 18VDC
5,4, Digitaleingdnge unter Funktion [CA-01]...[CA-09] (SchlieBer / Offner « OFF Spannung ma;(. 3VDC
3’12’ unter [CA-21]...[CA-29]) ¢ Max. zuldssige Spannung 27VDC
e Laststrom 5,6 mA (bei DC 27 V)
Parametrierung der Impulseingdnge erfolgt mit [CA-
A Impulseingang-A 10]=103 und [CA-11]=104 sowie unter [CA- . . .
pubeineang 81]..[CA-99]. Bei [CA-90]=00 kbnnen die | SPannung zwischen einem Eingang
T | und den COM Klemmen
Impulseingdnge A und B auch als ,normale « ON Spannung min. 18VDC
Digitaleingdnge verwendet werden und unter [CA- « OFF Spannung ma;( 3VDC
10] und [CA-11] mit einer Funktion“ far . Max. zulissige Span.nung >7VDC
B Impulseingang-B Srl\gtléflleclzggg]gflckigelg]t). werden (SchlieBer/Offner | Laststrom 5,6 mA (bei DC 27 V)
Max. Impulsfrequenz 32kHz.
Bei SW5=IN liegt hier Steuerspannung fir die
Digitaleingange an (24V bei SW6=SRC-PNP bzw. OV
bei SW6=SINK-NPN).
COM Steuerspannung /
Bezugspotential Bei SW5=EX wird hier das Bezugspotential der
externen Steuerspannung zur Ansteuerung der
Digitaleingdnge angeschlossen (OV bei PNP-Logik
und 24V bei NPN-Logik).

B Funktion der Digitaleingdnge in Werkseinstellung

Eingang Funktion Beschreibung Eingang Funktion Beschreibung

Eingang 1 | [CA-01]=028/RS | Reset / Zuriicksetzen von Eingang 6 | [CA-06]=003/CF1 | ----- : eingestellter Freq.sollw.
Storungen ([CA-72]) CF1: Festfrequenz 1 (Ab-11)

Eingang 2 | [CA-02]=015/ Frequenzsollwertquelle Eingang 7 | [CA-07]=004/CF2 | CF2: Festfrequenz 2 (Ab-12)

SCHG 2_M1 aktiv ([AA101], CF1+CF2:Festfreq. 3 (Ab-13)

[AA102]) Eingang 8 | [CA-08]=002/RV | Start Linkslauf

Eingang 3 | [CA-03]=029/JG | Tippen ([AG-20], [AG-21]) Eingang 9 | [CA-09]=001/FW | Start Rechtslauf

Eingang 4 | [CA-04]=032/FRS | Freilauf ([bb-40]) Eingang A | [CA-10]=033/EXT | Stdrung extern

Eingang 5 | [CA-05]=031/2CH | Tippen ([AC124], [AC126]) Eingang B | [CA-11]=034/USP | Wiederanlaufsperre
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mDigitalausgange und Relais’
Verdrahtungsbeispiel mit Werks-
einstellung

Relaiswechselkontakt

[AL]

-
H

SJ-P1 Basic Guide

Steuerklemmen

Relais [ZS]

Digitalausgange (Werkseinstellung)

14
[IRDY]

13
[FA2]

12
[FA1]

11
[RUN]

Klemmenbezeichnung Klemmenfunktion Beschreibung Elektrische Eigenschaften
15 Open-Collector-Ausgédnge
g 14 Parametrierung der Digitalausgdange | zwischen jeder Klemme und CM2
:éc'b 13 Open-Collector-Ausginge 11...15 erfolgt unter FunkEion [CC- ¢ Spannungsabfall beim
a 12 01]...[CC-05] (SchlieRer / Offner Einschalten: max. 4VDC
= 11 unter [CC-11]...[CC-15]). ® Max. zuldssige Spannung: 27 V
i) * Max. zuldssiger Strom: 50mA
» a Gemeinsamer Anschluss Bei PNP-Logik wird hier +24V fir die
= cm2 - « - - . .
i) der Digitalausgange Digitalausgange eingespeist.
é’ Max. Kontaktbelastbarkeit
=~ . * AC 250V, 2A ohmsche Last
g:’o 1‘;’2 Relaiskontakt SchlieBer [’géirlré?tnerung unter [CC-06]/ e AC 250V, 1A induktive Last
© Mindestkontaktbelastung
@ *DC1V,1mA
o Max. Kontaktbelastbarkeit
S “ AL1-ALO
%" § * AC 250 V, 2A ohmsche Last
ALO . . ccony LSC:EOO V, 0,2A induktive Last
: arametrierung unter [CC- -ALO:
23 Relaiswechselkontakt [cc-17] * AC 250V, 1A ohmsche Last
e AC 250V, 0,2A induktive Last
Mindestkontaktbelastung
* AC100V, 10 mA
¢ DC5V, 100 mA

B Funktion der Digitalausginge und der Relais’

Werkseinstellung

in
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Relais Funktion Beschreibung
Ausgang Funktion Beschreibung Relais 16 [CC-06]=040/2S Signal wenn Ausgangs-
Ausgang 11 | [CC-01]=001/RUN | Signal wenn Ausgangs- frequenz den unter [CE-33]
frequenz >0Hz. eingestellten Wert unter-
Ausgang 12 | [CC-02]=002/FA1 Signal bei Erreichen des schreitet.
eingestellten Frequenz- Relais AL [CC-07]=017/AL Signal bei Stérung;
sollwertes. Kontaktstellungen siehe
Ausgang 13 | [CC-03]=003/FA2 Signal wenn die Ausgangs- Tabelle unten
frequenz die Werte unter
[CE-10]...[CE-13] Netz | Status ALO-AL1 ALO-AL2
iberschreitet. [CC-17]=00
Ausgang 14 | [CC-04]=007/IRDY | Signal wenn der Umrichter EIN Keine Stérung AUS EIN
bereit ist einen Startbefehl EIN Storung EIN AUS
auszufiihren. AUS --- AUS EIN
Ausgang 15 | [CC-05]=035/0L Signal wenn der [CC-17]=01 Werkseinstellung
Motorstrom den unter EIN Keine Stérung EIN AUS
[CE106] eingestellten Wert EIN Storung AUS EIN
Uberschreitet (siehe AUS AUS EIN
[CE105]).




mAnaloge Ein-/Ausginge
(Verdrahtungsbeispiel)

SJ

Analoge Ein- und /Ausgédnge

-P1 Basic Guide

SW4 SW3 Sw2 Swi

Steuerklemmen

N\ ]
Spbhibo

a2 mon| v | o | a3 ]ai2]|an]| H i

:...........'.:..... T Ty T L T L L LI L LT LTI T D (ELTT LT ._._,"": .
Frequenz-  1+— .
anzeige

Beim Anschluss eines Potentiometer wie links dargestellt an Ail
muss SW1 auf 10V gestellt sein (Werkseinstellung).
Wird ein Frequenzanzeigegerat 0-20mA wie links dargestellt an

Ausgang Aol angeschlossen, dann muss SW3 auf 20mA gestellt

werden.

Klemmenbezeichnung

Klemmenfunktion

Beschreibung

Elektrische Eigenschaften

0V-Bezugspotential fir Analogeingange

Analogein- und ausgdnge

o L 0V-Bezugspotential fur Ail, Ai2 und Ai3 sowie Analogausgange
2 Analogein- und ausgange Aol und Ao2. AulRerdem ist L das OV-
g Potential von Klemme H (10V).
s 10V-Referenzspannung z.B. zur
}1:3 H 10V-Referenzspannung Ansteuerung der Analogeingange mit Max. 20mA
7 einem Potentiometer
Ail kann Uber Schalter SW1 auf 0...10V | Spezifikation Spannungseingang 0...10V:
Ail Analogeingang 0...10V oder 0...20mA gestellt werden. e Eingangsimpedanz ca.10kQ
& Skalierung Ail: Cb-01...Cb-07 *  Zulissiger Bereich -0,3V...12V
® Ai2 kann iber Schalter SW2 auf 0...10V | Spezifikation Stromeingang 0...20mA:
§D Ai2 Analogeingang 0...20mA oder 0...20mA gestellt werden. e Eingangsimpedanz ca.100Q
S Skalierung Ai2: Cb-11...Cb-17 * Max. zuldssiger Strom 24mA
Z Spezifikation:
Ai3 Analogeingang -10V...+10V Skalierung Ai3: Cb-21...Cb-26 * Eingangsimpedanz ca.10kQ
® Zuldssiger Bereich -12V...12V
A01 kann Giber Schalter SW3 auf 0...10V | Spezifikation Spannungsausgang 0...10V:
o oder 0...20mA gestellt werden. e Max. zuldssiger Ausgangsstrom 2mA
:C: Aol Analogausgang 0..-10V Parametrierung Aol unter Cd-04, Cd- * Ausgangsspannungsgenauigkeit + 10%
%D 21...Cd-25 (Umgebungstemperatur: 25+10°C)
& — Spezifikation Stromausgang 0...20mA:
k) A02 kann uber Schalter SW4 auf 0...10V .
© * Max. zul. Lastimpedanz 250Q
< Ao2 Analogausgang 0...20mA oder 0..20mA gestellt werden. Ausgangsstromgenauigkeit + 20%

Parametrierung Ao2 unter Cd-05, Cd-
31...Cd-35

(Umgebungstemperatur: 25410 °C)

mExterner Thermistor
(Verdrahtungsbeispiel)

Thermistor

TH+ | TH-

Steuerklemmen

}»n—- =
s | e— | w—

RLLLLLELLT

OO

¢ Thermistorleitungen mussen verdrillt werden.
* Thermistorleitungen missen separat von den Leistungsleitungen

verlegt werden.

¢ Die Lange der an den Thermistor angeschlossenen Kabel darf
hochstens 20 m betragen.

Klemmenbezeichnung

Klemmenfunktion

Beschreibung

Elektrische Eigenschaften

Thermistoranschluss

TH+

Thermistoranschluss

TH-

Thermistoranschluss
Bezugspotential

PTC/NTC-Anschluss, zur Uberwachung der Motortem-
peratur. Bei Erreichen des unter [bb-70] eingegebenen
Auslosewertes wird eine Stormeldung E035 ausgeldst.
Der Auslosewert kann unter [bb-70] im Bereich
0Q...9999Q eingestellt werden. Unter Cb-40 wird der
Thermistortyp eingestellt: [Cb-40]=00-keine
Uberwachung (Werkseinst.), [Cb-40]=01: PTC (Kaltleiter),

[Cb-40]=02: NTC
Sensorabgleich unter [Cb-41]
Empfohlene Thermistorspezifikation

Zulassige Nennleistung: mindestens 100mW

Widerstand bei Temperaturfehler: 3kQ

0..5VDC

5VDC
1kQ

TH

Thermistor
ZTH-
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mFunktionale Sicherheit STO

< Fur die Verwendung der Sicherheitsfunktionen
siehe ,, Anleitung firr die Sicherheitsfunktionen”.

SJ-P1 Basic Guide

Steuerklemmen

Klemmenbezeichnung| Klemmenfunktion

Beschreibung

-=$§_
l

:Sicherheitsbestatigungs-

Einzelheiten

entnehmen Sie bitte

der ,Anleitung fir
Funktionssicherheit”

tklemme

ED- | ED+

STO Sicherheitsklemme

(Functional Safety

Guide).

P24S 24V Steuerspannung

cMs Bezug'spotent.ial CON! far
Funktionale Sicherheit

STC Logikschaltklemme

ST1 STO Eingang 1

ST2 STO Eingang 2

ED+ Ausgang fiir Bestatigung

ED- Ausgang-COM fur

Bestatigung

mPWM-Ausgang FM
(Verdrahtungsbeispiel)

Frequenzanzeige

PWM-Ausgang

FM ] CM1

Steuerklemmen

S EEEs AR EEEEEEEEEEE AR EEEEEEEEEEEEEEEREEEEEREREEEE

(PWM) m

Klemmenbezeichnung Klemmenfunktion Beschreibung Elektrische Eigenschaften
w PWM-Ausgang mit einer Periodendauer. PWM-Ausgang
c von 6,4ms Zyklus oder Impulsausgang mit
Iy . ; ) ® Spannung 10V
% FM PWM-Ausgang einem variablen Einschalt-Pausen-
S sy o . ®* Max. 1,2mA
P verhéltnis von ca. 50 %. Parametrierbar
s unter [Cd-01]...[CD-03], [Cd-11]...[Cd-15]. Max. Frequenz, 3,60 kHz
= - — : -
z M1 Bezugspotential 0V-Potential fir P24-Klemme und FM

Klemme
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mSerielle Kommunikation
(Verdrahtungsbeispiel)

| — s &
: Modbus-Kommunikation :

SJ-P1 Basic Guide

Steuerklemmen

cM1| SP SN

SP SN RP

verbunden.

CM1 mit SG (Signalerde) der
externen Gerate verbinden

---------uuuu.'-uuuu-'-uu

Zur Aktivierung des

Anschlusswiderstandes,

SN verbinden.

RP und

* Die jeweiligen Klemmen SP und SN sind intern miteinander

* Fur die Verwendung der Modbus-Kommunikation siehe
Bedienungsanleitung (User’s Guide) fuir weitere Informationen.

Kler.nmen- Klemn)en- Beschreibung Elektrische Eigenschaften
bezeichnung funktion
- SP Klemme:  RS-485 Differential(+) Signal
) SN Klemme:  RS-485 Differential(-) Signal
5 . N .
%‘ SP RP Klemme:  Anschluss a.n SP Uiber einen Abschlusswiderstand (120Q) integriert
5 MODBUS Abschlusswiderstand L
£ SN . ) ) Aktiviert: RP-SN verbunden
Anschluss CM1 Klemme: Verbindung zu Signalerde von externen o .
£ RP o N Deaktiviert: RP-SN geoffnet
S (cM1) (RS-485) Kommunikationsgeraten.
w Es gibt jeweils zwei SP- und zwei SN-Klemmen, die
3 jeweils intern verbunden sind.
& Die maximale Baud-Rate betragt 115,2 kbps.

m24VDC Steuerspannung
(Verdrahtungsbeispiel)

Steuerklemme

==

Anschluss fir
externe 24V

Elnterne 24V
:Klemme

P24 } P+

P-

Externe 24VDC Stromversorgung

¢ Beim Anschluss der DC 24 V externen Stromversorgung an die
Klemmen P+ und P- kénnen die Parameter gedandert werden und
eine optionale Kommunikation durchgefiihrt werden, ohne
Netzanschluss. Eine separate 24V-Steuerspannung ist auch maoglich
bei gleichzeitigem 400V-Netzanschluss.

24V-Steuerspannung /

Versorgung flr

Steuerelektronik

Klemmenbezeichnung Klemmenfunktion Beschreibung Elektrische Eigenschaften
Diese Klemme liefert 24V zur Ansteuerung der
P24 24V Steuerspannung Digitaleingdnge bzw. zur Versorgung der Max. 100 mA
Digitalausgange.
cm1 ov 0V-Bezugspotential zu P24
Anschluss fir Anschluss fiir externe 24VDC Steuerspannung
P+ externe 24V- fir Steuerelektronik. Zulassige Eingangsspannung
Versorgung Mit dieser Steuerspannung kdnnen Parameter 24VDC+10%
P Anschluss fir eingestellt werden sowie Kommunikation mit Max. zuldssiger Strom 1,0A
) Bezugspotential OV optionalen Busmodulen durchgefiihrt werden.
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2.11 Restrisiko

Teile, die einem Restrisiko unterliegen

Bitte Uberpriifen Sie die Installation nach Fertigstellung
und vor Einschalten der Spannung auf Restrisiken.

mCheckliste fiir Restrisiken

SJ-P1 Basic Guide

Teile-
Nr.
r bezeichnung AGEFAHR AWARNUNG AACHTUNG
(A) | Leistungsklemmen 8,10
(B) | Kuihlkorper 4 1
(C) | Steuerklemmen 11,12
- Unspezifische Teile 9 2,3,5,6,7
Checkliste fiir Restrisiken (C)
Betriebs- . Rest- Verletzungs- bzw.
Nr. Produkt | Teil . & . VorbeugemalRnahmen
phase risiko Schadensdetails
Lassen Sie das Produkt nicht fallen. Keine
1 [|Installation Installation (B) | ACHTUNG [Transportschaden Gewalt bei der Handhabung von
Abdeckung und Bedienungstastatur.
Die Produktlebenszeit verkirzt sich beim |Gewdhrleisten Sie durch Kiihl- oder
2 |instaliation Installation ) ACHTUNG Einsatz ynter direkter Sonneneinstrahlung|BeltftungsmalRnahmen ganZJahrlg eine
oder bei Temperaturen auRRerhalb der Umgebungstemperatur innerhalb der
angegebenen Grenzwerte. Grenzwerte.
Kurzschluss durch den Einsatz an Orten, Ge\{\./ahrle|sten Sie durch KUh.I.-. oc?er .
BeluftungsmaRRnahmen ganzjdhrig eine
. . wo Temperaturen auBerhalb der N
3 |Installation Installation - ACHTUNG . |Umgebungstemperatur innerhalb der
Grenzwerte herrschen oder Kondensation . X
auftritt Grenzwerte. Installieren Sie den FU an
’ Orten, wo keine Kondensation auftritt.
Ein Lufter, der Temperaturen tGber 150 °C . . .
. . . Installieren Sie das Produkt an einer
4 |Installation Installation (B) GEFAHR [erreicht, verursacht an entflammbaren
. ) flammfesten Metallwand.
Wanden einen Brand.
Beschadigung von Teilen durch den . . .
5 |Installation Installation - ACHTUNG |Eintritt von Schmutz und korrosiven Installieren Sie das f’rodukt in einem
geschlossenen Gehause.
Gasen.
Verkiirzte Lebenszeit einzelner Teile
6 [Installation Installation - ACHTUNG |aufgrund von beeintrachtigter Kiihlung  |Installieren Sie das Produkt senkrecht.
durch waagerechte Installation.
Ausfall eines Lufters aufgrund des Installieren Sie den Umrichter mit
7 |Installation Installation - ACHTUNG |Eindringens eines Wassertropfens oder |externem Kiihlkdrper an Orten, die frei
von Olddmpfen durch den Kiihlkérper. von Wassertropfen und Olddmpfen sind.
Installation Durch einen Lichtbogen verursachter Vergewissern Sie sich regelmaRig, dass
8 Verdrahtung| (A) GEFAHR |Brand aufgrund von durch Vibrationen . g . g &
Wartung N die Schrauben fest sitzen.
geloste Schrauben.
Durch einen Lichtbogen verursachte Vergewissern Sie sich regelmaRig, dass
Installation Entziindung entflammbarer Materialien |die Schrauben fest sitzen. Platzieren Sie
2 Wartung Verdrahtung| - GEFAHR aufgrund von durch Vibrationen geloste |keine leicht entzlindlichen Materialien in
Schrauben. der Nahe des Produkts.
Entfernen Sie nie die Abdeckung, wenn
Elektrischer Schlag beim Berlihren eines Spanngng anliegt. WartE':n Sie nach Netz-
Verwendung |Verdrahtung X . Aus mindestens zehn Minuten und verge-
10 . (A) GEFAHR |unter Spannung stehenden Teils bei ) S : A
Wartung Inspektion entfernter Abdeckun wissern Sie sich, dass die Gleichspannung
& zwischen P und N deutlich unter 45V
liegt, bevor Sie Eingriffe vornehmen.
Verwendun Verdrahtun Elektrischer Schlag beim Beriihren eines |Entfernen Sie die Abdeckung nie, wenn
11 Wartun & Inspektion J (C) GEFAHR |unter Hochspannung stehenden Teils mit |das Gerat eingeschaltet ist. Warten Sie
i P einem Werkzeug bei entfernter nach dem Abschalten zehn Minuten oder
<~ Die Arbeiten fur die Installation, Verdrahtung und
Einstellung missen von qualifizierten Technikern

durchgefiihrt werden.
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Betriebs- . Rest- Verletzungs- bzw.
Nr. Produkt | Teil .. & . Vorbeugemafnahmen v
phase risiko Schadensdetails
V hen Sie die Motorlei 13
Beschadigung der Motorisolierung aufgrund ersuchen Sie die Motor eltu.ngs aTn"ge unter
12 . . . 20m zu halten. Verwenden Sie bei langeren
Installation Verdrahtung - GEFAHR  |von Uberspannung durch Gberlange A A O
(a) Motorleitungen eine Motordrossel odr
Motorverkabelung. ) . .
einen Sinusfilter.
12 Installation Verdrahtung ) GEFAHR MoForschaden aufgrund von mangelhafter |Verwenden Sie einen Motor gema[?? der 0
(b) Isolierung durch falsche Motorspannung.  |Spannungsklasse des Frequenzumrichters.
12 Motorschaden aufgrund von
(c) Schwankungen in der Spannungsversorgung | Vergewissern Sie sich, dass die
Installation Verdrahtung - GEFAHR  |durch unsymmetrische Spannung, zu Spannungsversorgung den Anforderungen O
niedrige Spannung oder starke des Umrichters entspricht.
Spannungsabfalle.
12 |Verwendung Verdrahtung ) GEFAHR Motorschaden wegen langerem Betrieb mit |Vergewissern Sie sich, dass alle drei Phasen
(d) |wartung Inspektion mindestens einer offenen Phase. richtig angschlossen sind. 0
12 Wahlen Sie geeignete Werte fiir den
(e) Thermischen Motorschuz
[bC-110]...[bC125].
Wahlen Sie geeignete Werte fir Eckfrequez,
Verwendun Motorschaden aufgrund von hohem Motomennstrom,. Regelverfahren, Motor-
6 Einstellung - GEFAHR  |Motorstrom durch falsche Parameter- konstante.n, Lastelnstellur}g, Ausgangsstrom O
Wartung - (malgebliche Parameter im
einstellung.
Zusammenhang mit dem Motor):
- Asynchron: [Hb102]...[Hb118]
- Synchron: [Hd102]...[Hd118]
Regelverfahren: [AA121]
Lasteinstellung: [Ub-03]
DC-Bremse: [AF101]...[AF109]
. Der angehaltene Motor lduft automatisch  |Beschreiben Sie klar im System, wenn der
13 [Verwendung Betrieb © GEFAHR wieder an. AutoReset nach Storung eingestellt ist. 0
Vergewissern Sie sich, dass das System
14 |Aligemein Allgemein - GEFAHR S?h.aden oder Verletzung durch versteckte unter Gesichtspunkten der Risikobewertung| [
Risiken. R R
als betriebssicher bewertet werden kann.
<~ Die Arbeiten fir die Installation, Verdrahtung und <~ Stellen Sie bei Verwendung der SET-Funktion die
Einstellung missen von qualifizierten Technikern entsprechenden Parametereinstellungen fir den 2. Motor

durchgefiihrt werden.

ein.
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Kapitel 3 Grundlegende
Einstellungen zur Ansteuerung
und E/A-Anpassung

Dieses Kapitel beschreibt grundlegende Einstellungen,
wie z.B. die fiir den Betrieb benétigte Frequenzsollwert-

quelle, Beispiele fiir Start-Befehl-Quelle sowie Beispiele

fiir programmierte Ein- und Ausgdnge.

B Grundlegende Einstellungen 1
3.1 Lasteinstellung vornehmen

Wahlen Sie unter [Ub-03] die Lasteinstellung

400 Very-Low
01 Low Duty

02 Normal Duty

Wird [Ub-03] gedndert, werden die fir den Strom
eingestellten Parameter automatisch im Verhaltnis zu

dem gednderten Nennstrom angepasst, und die
eingestellten Werte werden gedndert.

Aus diesem Grund missen Parameter, die den
Motorstrom  betreffen wie z.B. Stromgrenze,

Thermischer Motorschutz oder motorstrombezogene
Meldungen nach Einstellen der Last unter [Ub-03]
eingegeben werden.

B Parameter

B Grundlegende Einstellungen 2
3.2 Motordaten einstellen

.

Stellen Sie die in der nachstehenden Tabelle aufge-
listeten Parameter (iber das Bedienfeld fiir den von
lhnen verwendeten Motor ein (z.B. Asynchronmotor

und Permanentmagnetmotor).

Uf-quadratisch
Uf-frei Hb150-163
Auto Boost

B Parameter Asynchronmotor

Parameter | Beschreibung Einstellung
[AA121] Regelverfahren_M1 00: Uf-konstant
[Hb102] Asynchronmotor 0,01...160,00kW
Leistung_M1

[Hb103] Asynchronmotor 2..48 Pole
Pole_M1

[Hb104] Asynchronmotor
Eckfrequenz M1 10,00...590,00Hz

[Hb105] | Asynchronmotor 10,00...590,00Hz
Maximalfrequenz_M1

[Hb106] Asynchronmotor 1..1000V
Spannung_M1

[Hb108] | Asynchronmotor 0,01...10000,00A
Strom_M1

Parameter Synchronmotor (PM-Motor) (SM(PMM))

Parameter | Beschreibung Einstellung Parameter Beschreibung Einstellung
00: Very Low Duty (VLD) [AA121] Regelverfahren_M1 11: PM-Motor synchron
[Ub-03] [Lasteinstellung. |01: Low Duty (LD) [Hd102] fz:‘sf(:];o”:‘/l‘;tor 0,01...160,00kW
02: Normal Duty (ND B
[Hd103] Synchronmotor 548 Pole
*) Der unterstrichene Wert ist die Werkseinstellung Polzahl_M1
[Hd104] éy:fhm"m"t‘,\’; . 10,00...590,00Hz
Weitere Details, siehe , Kapitel 4 Einstellungen®”. Ta105] sc fq“em;
Hd105 ynchronmotor
Maximalfrequenz_M1 10,00...590,00Hz
[Hd106] Synchronmotor 1..1000V
Spannung_M1
[Hd108] Synchronmotor
Strom_M1 0,01...10000,00A
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Hinweis: Die Motorkonstanteneinstellung ist erforderlich
far den Antrieb von PM/SM.
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Die Frequenz- und Startbefehlquelle sind fiir den Antrieb
des Motors erforderlich.

3.3 Einstellen der Frequenz mit der 3.4 Start Uber die Tastatur
Tastatur

* Wabhlen Sie [AA111] = 02 (Taste RUN).
« Wabhlen Sie [AA101] = 07 (VOP Parameter).
» Eingabe des Frequenzsollwerte unter...

(1) [FA-01] Frequenzsollwert 1 (Keypad) oder
(2) [Ab110] Festfrequenz 0_M1

Bsp.) Fur [FA-01]

1

oy, -

. Vz \
POWER /\‘ o ( ) RUN
« (&> o

iFreq.soIIw. 1(Keypad)

00,00Hz§ [ RUN-Taste (Start) ] [ STOP-Taste (Stopp) ]
[0.00-50.00]

W Start/Stopp-Befehl
Driicken Sie die RUN und STOP-Taste auf der Tastatur,
um den Frequenzumrichter zu starten bzw. zu
stoppen.

B Parameter

B Alternativ dazu kann die Frequenz unter [Ab110] Parameter | Beschreibung Einstellung
Festfrequenz 0_M1 eingestellt werden [AAL11] _?_Zigtn:irt Taste RUN auf der 02

B Parameter

Parameter | Beschreibung Einstellung
Einstellen des
Frequenzsollwertes
AA101 07
[ ] unter [FA-01] oder
[Ab110]
Frequenzsollwert 1
FA-01]* 0,00H
[ 1*) (Keypad) ,00Hz
[Ab110]*) | Festfrequenz 0_M1 0,00Hz

*) Bei [AA101] = 07 wird eine Anderung von [FA-01]
oder [Ab110] automatisch von der anderen Funktion
libernommen.
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3.5 Festfrequenzen

* Wenn keine Festfrequenz angewahlt ist, wird die
Frequenzsollwertquelle gemdf  Einstellung unter
[AA101] verwendet.

* Fir die Verwendung von Festfrequenz 0 wahlen Sie
[AA101] = 07 VOP Parameter.

Digitaleingénge
7 6
coM 8 icr2] | rcra 5 CcOM

]
L)

B Frequenzsollwertquelle
* Abrufen der Festfrequenzen 0...3 (iber Digitaleingange 6
und 7 (CF1 und CF2).

B Parameter

Parameter | Beschreibung Einstellung
[AA101] |Frequenzsollwertquelle 1_M1 07
[Fﬁ_l(;ll Frequenzsollwert 1 (Keypad) 0,00Hz
[Alii)lo] (F[eCsth;r]%nFuFG/?égz_]'\é'FlF) 0,00Hz
" oo
M | erortcesion
[AE;)?»] {[e;t;r]%q ;Z?:i g]_o'\f'\l-?; 0,00Hz
[CA-06] [Dcl,gAl-tgel;?::)g;;gcil o
[CA-07] [Dci,gAi.tg;i:r:)g(;Egciz 0ot

*1) Bei [AA101] = 07 wird eine Anderung von [FA-01]
oder [Ab110] automatisch von der anderen
Funktion Gbernommen. Wenn [AA101]#007 dann ist
keine Eingabe unter [FA-01] moglich.

*2)Stellen Sie die gewilinschten Festfrequenzen unter
Ab110, Ab-11...Ab-13 ein.
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3.6 Start Uber Eingange FW/RV

» Waihlen Sie [AA111]=00 , Start/Stopp Uber Digital-
eingange [FW][RV].

Digitaleingange
9 8
A [FW] COM [RV] 7

W Start/Stopp-Befehl
- Start/Stopp Uber Digitaleingang [FW] oder [RV].

B Parameter

Parameter Beschreibung Einstellung
[AA111] Start-Befehl-Quelle_M1 00
[CA-09] Digitaleingang 9 001

[CA-09]=001 [FW]
[CA-08] Digitaleingang 8 002
[CA-08]=002 [RV]
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3.7 Frequenzsollwert Giber Potentiometer

3.8 Start/Stopp uber 3-Draht-Steuerung

* Waihlen Sie [AA101] = 01, Eingang Ail
* Stellen Sie SW1 auf Frequenzsollwertsignal 0..10V
(Werkseinstellung)

Analogeingdnge

L Ai3 | Ai2 | Al H

—|_|_
Potentiometer fir Frequenzsollwert-

vorgabe (1...2kQ)
Empfehlung: 1kQ, 1W

Steuerklemmen

1] oo
Ail [ [ |
20— oo
i
=
(%]
0V

B Frequenzvorgabe

e Wahlen Sie [AA111] = 01, 3-Draht. Danach bitte die
Digitaleingdange wie folgt konfigurieren:

* Digitaleingang 7[CA-07] = 016 [STA]; Digitaleingang
8[CA-08] = 017 [STP]; Digitaleingang 9[CA-09] = 018[FR]

Digitaleingange
A g% g* 7%
[FR] com [STP] | [STA]

E_
.

E__

T
W

Start/Stopp-Befehl
» Start mit [STA]=ON. Stopp mit STP=OFF. Wahlen Sie die
Drehrichtung mit [FR] ([FR]=OFF: Rechtslauf; [FR]=ON:

* Veranderung der Frequenz durch Drehen des Linkslauf).
Potentiometerknopfes.
B Parameter
B Parameter Parameter | Beschreibung Einstellung
Parameter [ Beschreibung Einstellung [AA111] Start-Befehl-Quelle: 3-Draht 01
[AA101] Frequ?n.zsollwert.quelle 01 [CA-09] Digitaleingang 9: [FR]. 018
1_M1: Eingang Ail [cA-08] | Digitaleingang 8: [STP]. 017
[CA-07] Digitaleingang 7: [STA]. 016
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3.9 Skalierung Analogeingange (Ai1/Ai2)

Beispiel: Skalierung des Analogeingangs Ail

» Hiermit kann ein Bereich des Analogeingangs Ail einem
gewlnschten Frequenzbereich zugeordnet werden

Maximal-
frequenz
100 % ,
/
[Cb-04] v Beim Einstellen von [Cb-07]
d =00 wird bei Sollwerten
,° 0...[Cb-05] die Frequenz auf
d den Wert von [Cb-03]
Al gesetzt.
[Cb-03] ’/,’
d Analogeingang
V/mA
0 (cbos] [cbos]  1o0% (/A
(0v/0maA) (10V/20mA)

B Parameter

Parameter
Ail Ai2

Beschreibung

Frequenz (% Maximalfrequenz [Hb105]/

[Cb-03] [Hd105]) bei Min. Sollwert [Cb-05]/[Cb-15]

[Cb-13]

Frequenz (% Maximalfrequenz [Hb105]/

[Cb-04] [Hd105]) bei Max. Sollwert [Cb-06]/[Cb-16]

[Cb-14]

[Cb-05]| [Cb-15] | Minimaler Analogsollwert (% 10V/20mA).

[Cb-06]| [Cb-16] | Maximaler Analogsollwert (% 10V/20mA)

Beispiel: Feinanpassung Analogeingang Ail mit [Cb-30]
und [Cb-31]

100 (%) 4

[Cb-30]=50,0 [%]

3.10 Skalierung Analogausginge Aol1/Ao2

Beispiel: Skalierung Analogausgang Aol

+ Hiermit kann die AusgabegroRe (z.B. Frequenz [dA-01]
0..Max-Freq. [Hb105]/[Hd105]) auf einen Analog-
wertbereich skaliert werden. Analogwert (% 10V) bei

kleinster AusgabegroRe (z.B. OHz) unter [Cd-23]
eingeben.
[cd-23]=50,0 [%] | .
wovzoma /0 i
...... ,“ O
1 7 1
' - ' '
H s H H
H 5V/10mA |2 4 i J: Ausgangs-
""" FR - (e <Y bereich
H 7 i 7
! 7, : s :
R Parallelver-1 s '
: -, ar? EVEI'-: 7 :
< Ov/omA 0 SChEbunﬁ}:/ ™ :r AusgabegroBe
- 0 (2.B.dA-01)
[Cd-23]=0,0 [%] ! !
50 | : | |
[Cd-23]=-50,0 [%]

* Analogwert (% 10V) bei groter AusgabegroRe (z.B.
Max-Freq. [Hb105]/[Hd105]) unter [Cd-24] eingeben.

| (ca-241=20000%) | | (cd-241=100,0(%] |
10V/20mA

A .\,ai_._._._
! Steigung

/ ! andern

[Cd-24]=50,0[%]

Ausgangsbereich

17 AusgabegroRe, (z.B. dA-01)

50
i e
! 7,
' 7’
L
Py
[Cb-30]=0,0 [%] B Parameter
-50 Parameter ;
""""""""""" Beschreibung
Aol Ao2 FM
Gewdlinschter Analogwert (%
B Parameter [Cd-23] | [Cd-33] - 10V/20mA.). bei kleinster
> Ausgabegrolle.
-aramete.r Beschreibung Gewiinschter Analogwert (%
Ail Ai2 [Cd-24] | [Cd-34] - 10V/20mA) bei gréRter
[Cb-30]| [Cb-32] | Nullpunktabgleich Analogeingang Ai1/Ai2 Ausgabegrofe.
[Cb-31]| [Cb-33] | Endwertabgleich Analogeingang Ail/Ai2 ) B [Cd-13] Gewlinschter PWM-Wert (%) bei
*) Umschalten der Sollwertsignal 0...10V/0...20mA mit den DIP- kleinster AusgabegroRe.
Schaltern SW1 und SW2. ) B [Cd-14] Gewdlnschter PWM-Wert (%) bei
grofter Ausgabegrofe.
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3.11 Skalierung Analogeingang Ai3 3.12 Reaktionszeit Digitaleingdnge
* Zur Vermeidung von ungewollten Auslésungen kann die
Reaktionszeit der Digitaleingange erhdht werden.

Rechtslauf

Maximalfrequenz Si.gnal am Digital- ! ' _ON ! :

,, eingang OFF “Il : |““ :

,// i 1 ON i i

, Interne !
[Cb-24] o Funktion OFF E i
(-10v) , <> | < >
-100%  [Cb-25] Z Analogeingang [CA-41] [CA-41]
7 [Cb-26) 100 % (Ai3)
i [Cb-23] (+10v)
/ B Parameter
4 - . -
.~ ) P'g'tal- Reaktionszeit D.|g|tal- Reaktionszeit
’ Linkslauf eingang eingang
Maximalfrequenz 1 [CA—41] 7 [CA—47]
2 [CA-42] 8 [CA-48]
B Parameter 3 [CA-43] 9 [CA-49]
Parameter . 4 [CA-44] A [CA-50]
A3 Beschreibung 5 [CA-45] B [CA-51]
F (% Maximalf [Hb105]/ 6 [CA-46]
[Cb-23] requenz (7 IViaximaltrequenz

[Hd105]) bei Min. Sollwert [Cb-25].
. Frequenz (% Maximalfrequenz [Hb105]/ 3.13 Reaktionszeit Ausginge/Relais’
[Cb-24] [Hd105]) bei Max. Sollwert [Cb-26]
— ciax coTwe - * Zur Vermeidung von ungewollten Auslésungen kann
[Cb-25] Minimaler Analogsollwert -10V...+10V . R . .. L
- eine Einschalt- sowie Ausschaltverzogerung fiir jeden
[Cb-26] Maximaler Analogsollwert -10V...+10V .. . L
Digitalausgang und fir jedes Relais eingestellt werden.

Beispiel: Feinanpassung Analogeingang Ai3 mit [Cb-34]
1

Ausgewahlte
und Cb-35 Ausgangsfunktion OFF “Il llm
—

ON 1

1
Digitalausgang 11 | .
mit Ein- und . L
______________ 1000 A ) e Ausschalt- < <>
Stei ' 5
»# / teigung | verzégerung [CC-20] [cc-21]
[Cb-35]=100,0 [%]
- : - mParameter
= -
- V N =5 e - -
‘‘‘‘ = s ' Ausgang ON-Verzégerung OFF-Verzégerung
-100 E, /\— 11 [CC-20] [cC-21]
- [Cb-35]=50,0 [%]
Paralleiver- : 12 [cc-22] [cCc-23]
[Cb-34120.0 (%1 chicbung | 5 13 [CC-24] [CC-25]
""" : : 14 [cC-26] [cc-27]
[Cb-34]=-50,0 [%] 15 [CC-28] [CC-29]
16A-16C [CC-30] [cC-31]
mParameter AL1-ALO/ 3 X
AL2-ALO [CC-32] [CC-33]
Parameter .
- Beschreibung
Ai3
[Cb-34] -10V-Abgleich Analogeingang Ai3
[Cb-35] +10V-Abgleich Analogeingang Ai3
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Kapitel 4 Einstellungen
4.1 Beschreibung des Bedienfeldes VOP

4.1.1 Verwendung der Tastatur

<~ Die Farbe in der Abbildung kann von der Realitat
abweichen.

®

Bez. | Name Beschreibung
Zurlick zu Home, Abbruch usw.
@ | F1Taste Die Funktion der Taste erscheint
unten links am Bildschirm.
Daten speichern usw. Die
@ | F2 Taste Funktion der Taste erscheint
unten rechts in der Anzeige.
® | RUN-Taste Start-Taste wenn [AA111]=02.
STOP/RESET | Stopp und Quittierung von
® Taste Stérungen.
Fiir das Umschalten zwischen
Pfeil- verschiedenen Anzeigen/Daten
Tasten und Pfeiltasten verwenden. Fir das
© Auswahl- Wihlen von Daten die
taste (Mitte) | Auswahltaste in der Mitte
betatigen.
® I\/.Ionito.r— Parameter- und Datenanzeige.
Bildschirm
@ | RUN Anzeige Zeigt aT wenr.m ein Start-Befehl
ausgefiihrt wird.
POWER Zeigt an wenn das Bedienfeld
Anzeige mit Spannung versorgt wird.
Bez. | Beschreibung
(A) | Betriebszustand.
(B) | Warnstatus.
(C) | Daten/Parameter.
(D) | Funktion Taste F1.
(E) | Funktion der RUN-Taste
Frequenzsollwert, Drehmomentsollwert,
(F) | Frequenzumrichterbezeichnung, Uhr usw.
Ausgewahlt von F2-Option
(G) | Funktion Taste F2
Bez. Beschreibung
<a> | Status Spannungsversorgung
<b> Parametersatz-Status (Eingang SET)
Motor 1/Motor 2 (_M1/_M2)
<c> | Sichtbarkeit von Funktionen [UA-10]
<d> | Bildschirmnummer.
<e> | Status Funktionale Sicherheit STO
<f> | Steuermodus (Drehz./Drehmoment/Position)
<g> | EzSQ-Programm.
<h> | Sonderfunktionen.

<> Weitere Einzelheiten finden Sie in ,Kapitel 5.2
Umrichterstatus” oder in der Bedienungsanleitung
(Users’ Guide).
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4.1.3 Monitor-Modus

<> Im Fall von nachfolgend nicht beschriebenen Anzeigen <> Bei Driicken auf F1 kehren Sie zu allen Bildschirm-
konsultieren Sie bitte die Bedienungsanleitung (User’s anzeigen zurdick.
Guide).
1. Dreizeilige Anzeige [Multimonitor] 2. Sollwertanzeige [im Betrieb]

iAusgangsfrequenz

Ausgangsstrom

Status Digitaleinginge | 29,51 HZ?
1 LLLLLLLLLLL : 3 [0,00-60,00]

fStﬁrmelderegister
iStﬁr gesamt

1. E001.3 16/12/25
2, E007.2 16/12/25
3.E009.2 16/12/02
4.£012.4 16/10/10
5 E001.4 16/09/21

01 Scroll-modus

<402 Persénliches Menii
103 Kurzmenii
}04 Gednderte Parameter
%05 Motorparameter

58



SJ-P1 Basic Guide

4.1.3.1. Anzeige fiir das Einstellen
von Parametern

Parameter dndern.

Driicken Sie die Auswahl Taste (O).

Ein Bereich der Anzeige wird hervorgehoben.

29,51 Hz
[0.00-50.00]

Mit den Tasten (AV) den Parameter- oder Monitor-
bereich auswahlen, welcher dann hervorgehoben wird.

I

Wenn die Auswahl-Taste (O) gedriickt wird, kann der
Parametercode geandert werden.

Mit den Tasten AV<I> kann der Parametercode, der
liberwacht werden soll, gewahlt werden. Durch erneutes
Driicken der Auswahl-Taste (O) haben Sie Zugriff auf den
entsprechenden Wert. Driicken Sie Taste 1, um
zuriickzukehren.
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Im Fall eines numerischen Wertes:

Andern Sie mit den Tasten AV<I> den
Parameterwert, und driicken Sie dann die Taste 2
(Speichern), um die Anderungen zu speichern.

Im Fall eines Auswahlmenis:
Im oberen Bereich wird die Beschreibung der
ausgewahlten Funktion angezeigt.

4§D:Klemmen FW/RV

11:3-Draht

2:Taste RUN

'3:R5485

Mit den Tasten AWV kénnen Sie zwischen den
verfligbaren Maoglichkeiten auswahlen.

Driicken Sie dann die Taste 2 (Speichern), um die
Anderungen zu speichern.
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4.1.3.2 Monitor mit 3 Zeilen

Fiir eine Anderung der Anzeigefunktionen.

iAusgangsfreq uenz

4iAusgangsfreq uenz

Status Digitaleingénge

Driicken Sie die Auswahl-Taste (O), wenn Sie sich auf
dem Bildschirm mit 3 Zeilen befinden. Daraufhin wird
die erste Zeile hervorgehoben.

AnschlieBend kénnen Sie mit den Tasten AV die
gewdlinschte Anzeige hervorheben.

Durch Driicken der Auswahl-Taste (O) haben Sie Zugriff
auf den Parametercode.

Ela-01

Ausgangsfrequenz

Mit den Tasten AV<I> kann der gewiinschte
Parametercode angewahlt und anschlieBend mit der
Auswahl-Taste (O) bestatigt werden. Driicken Sie Taste 1,
um zuriickzukehren.
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4.1.3.3 Anzeige Stormelderegister
Beim Ausl6seereignis.

iAktueIIe Storung
‘Uberstrom

L

§E001 18/05/11 22:15

'Ausgangsfrequenz : +29,51 Hz
iAusgangsstrom :47,71A
iGIeichspannung

Status 1

L

Weitere Informationen Uber den Status des Umrichters
zum Zeitpunkt der Storung konnen mit den Tasten AV
aufgerufen werden. AuBerdem erscheint der Hintergrund
in Rot.

Durch Driicken der Taste 1 (Liste) wird das Stérmelde-
register angezeigt.

iStBrmeIderegister
IStér gesamt

1.E001 18/05/11
18/04/25
17/12/02
17/10/10
16/09/21

2. E007
3. E009

Wihlen Sie mit den Tasten AV eine Stormeldung aus
und driicken Sie die Auswahltaste (O)
Informationen zu dieser Stérung zu erhalten.

um weitere

*) Ausfihrlichere Informationen Stérungen finden Sie in
,Kapitel 5 Fehlersuche”.
*) Fur die Uhrfunktion bendtigen Sie eine Batterie.
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4.1.4 Durchfiihren eines Testlaufs 4.1.4.4 Anderung der Start-Befehl-Quelle
* Hier wird erklart, wie ein Testlauf unter Verwendung der @ Dricken Sie die Taste [>. Nach dem Aufrufen des
Tastatur durchgefiihrt wird. Bildschirms fiir die Parametereinstellung und Driicken
der Auswahl-Taste (O) blinkt der Parameterabschnitt des
Home-Bildschirm Bildschirms fiir die Parametereinstellung.

iAusgangsfreq uenz

4iAusgangsstrom

Status Digitaleingéinge

LLLLLLLLLLL | 3 29,51 Hz
1 : [0.00-50.00]

(E)II‘ (F),I\ (@ Andern Sie den Parametercode mit den Pfeiltasten
(AV<D> zu [AA111].

4.1.4.1 Start-Befehl-Quelle auswidhlen.

* Wenn in Position (E) der oberen Abbildung oFW
(Rechtslauf) oder oRV (Linkslauf) angezeigt wird, dann
ist die RUN-Taste auf der Tastatur aktiviert. ;

=Gehen Sie zu [4.1.4.2] AAllﬂ
iStart-Befehl-Quelle_M1

. . . . . . '00: Klemmen FW/RV
& Wenn diese Anzeige nicht erscheint und Start tber die :

RUN-Taste erfolgen soll...
= gehen Sie zu [4.1.4.4 Andern der Start-Befehl-
Quelle]

4.1.4.2 _Uberpriifen des Frequenzsollwertquelle (® Driicken Sie die Auswahl-Taste (0), und wahlen Sie
anschlieRend mit den Tasten AV ,02: Taste RUN“ aus.

* Werden in der oben gezeigten Abbildung in der Position
(F) andere Werte als 0.00 angezeigt, wurde bereits ein
Frequenzsollwert eingegeben bzw. liegt ein Frequenz-
sollwert an.

= Gehen Sie zu [4.1.4.3] ;0 B/ Klerre

. 01:3-Draht
X Wird 0.00 angezeigt, muss die Frequenzsollwertquelle 02:Taste RUN

unter AA101 geandert werden. Wenn Sie zu einer '03:R5485
analogen Eingabe wechseln moéchten, muss die ‘
Frequenz- befehlsauswahl gedndert werden.

=Gehen Sie zu [4.1.4.5]

4.1.4.3 Starten Sie den Betrieb, indem Sie die (@  zum Speichern der Anderungen driicken Sie die

RUN-Taste dri,'|cken'I der Motor Auswahl-Taste (O). Daraufhin sollte in der Position (E)
beschleunigt. oFW bzw. oRV angezeigt werden. Driicken Sie
anschlieBend die Taste 1, um zum Home-Bildschirm

zurilickzukehren.

$:Sollte sich der Motor nicht drehen, konsultieren Sie bitte
=Gehen Sie zu [4.1.4.2]

das Kapitel 5 Fehlersuche.
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4.1.4.5 Andern des Frequenzsollwertes ®  Wwiahlen Sie mit den Tasten AV<I> den
Parametercode [AA101] an.

@ Driicken Sie die Taste [>. Nach dem Aufrufen des
Bildschirms fur die Parametereinstellung und Driicken
der Auswahl-Taste (O) blinkt der Abschnitt des
Bildschirms fiir die Parametereinstellung.

@ Driicken Sie die Auswahl-Taste (O) und wéahlen Sie
mit den Tasten AV die gewiinschte Frequenz-
sollwertquelle aus. In diesem Fall wird [07: VOP
Parameter] ausgewahlt.

@ Mit den Tasten AV<I> wird der Parametercode
auf [FA-01] geandert und der aktuelle Frequenzsollwert
angezeigt.
=Gehen Sie zu @

Erscheint eine andere als oben dargestellte Anzeige
(Freqg.sollw. 1(Keypad), muss die Frequenzreferenzquelle

edndert werden 108:RS485
; i . 109:0Option-1
—Gehen Sie zu @ 10:Option 2

(3 Driicken Sie Auswahl-Taste (0). Mit den Tasten AV
<> wird der Frequenzwert geandert.

,,,,,,,,,,,,,, I @ Zum Speichern der Anderungen driicken Sie die Taste
2 (Speichern). AnschlieBend sollte in der Position (E)
oFW oder oRV angezeigt werden. Driicken Sie
S ITTTTRIRIIIIRIIIIIISIIaasIsaiasaiaae anschlieBend die Taste 1, um zum Home-Bildschirm
: zuriickzukehren.
=Gehen Sie zu [4.1.4.2]

a6,4BHz

[0.00-50.00]

T S L EO .

@ Die eingestellte Frequenz sollte in Position (F)
angezeigt werden. Zum Speichern driicken Sie die Taste
2 (Speichern). Driicken Sie anschlieRend die Taste 1, um
zum Home-Bildschirm zuriickzukehren.
=Gehen Sie zu [4.1.4.3]
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4.1.5 Kopieren von Daten
Die Daten konnen im Bedienfeld VOP gespeichert und
anschlieBend zu einem anderen SJ-P1-Frequenzumrichter
kopiert werden. Es wird unbedingt empfohlen, die Daten
separat zu sichern.

Ausflhrlichere Details finden Sie in der Bedienungs-
anleitung (User‘s Guide).

@ Wihlen Sie aus dem Mendi, 06 Lesen/Schreiben.

102 Personliches Menii

<03 Kurzmenii
104 Gednderte Parameter
‘05 Motorparameter

OG Lesen/Schreiben

@ ,01 Lesen” wird fiir das Speichern von Daten von dem
Frequenzumrichter zu der Tastatur verwendet.

@ ,02 Schreiben” wird fir das Kopieren der in der
Tastatur gespeicherten Daten in den Frequenz-
umrichter verwendet.

(Die sequenzielle Schreibfunktion wird fur das
aufeinander folgende Kopieren der Daten verwendet)

01 LESEN
402 SCHREIBEN

Ausfiihrlichere Informationen finden Sie in der

Bedienungsanleitung (User’s Guide).

4.1.6 Einstellungen des Bedienfeldes VOP
Mit der Systemkonfiguration kdénnen Parameter im
Zusammenhang mit der Tastatur einstellen und anpassen.

;03 Kurzmenii

4b4 Geinderte Parameter

05 Motorparameter
06 Lesen/Schreiben

07 Systemeinstellung

* In der Systemkonfiguration verfuigbare Aktionen

Name Beschreibung
01 Sprache Sprache einstellen
02 Dimmen Helligkeit einstellen.
03 Zeit bis Abdunkeln Zeit zwischen letztem
Tastendruck und
Abdunkeln
04 Dimmen Abdunkeln Legt das Dimmen bei
Abdunkeln fest
05 Auto-Home-Zeit Zeit zwischen letztem
Tastendruck und
Zuriickkehren zur Home-
Anzeige.
06 Startanzeige Anzeige nach Netz-Ein
07 Lesen sperren Aktivierung der Daten-
Lese-Sperre
08 Hintergrundblinken bei Wahlt Hintergrundblinken
Stérung bei Stérmeldung aus
09 Datum/Uhrzeit Einstellen und Format von
Einstellung/Format *1) Datum und Uhrzeit
10 Stoérung Batteriespannung | Stérung wenn
Betteriespannung zu
niedrig
11 Display-Farbe Display-Farbmuster
12 FU-Informationen Informationen Gber den
Frequenzumrichter
13 | FU-Typ
14 VOP-Version
15 VOP initialisieren VOP in Werkseinstellung
zurlicksetzen
16 VOP-Selbstest Selbstest des VOP
17 Fernbedienungsmodus

*1) Fur die Datums- und Zeitfunktion wird eine Batterie
bendtigt. Empfohlen: Hitachi Maxwell CR2032, 3 V.
Die Batterie muss alle zwei Jahre ausgetauscht werden,
wahrend der Frequenzumrichter ausgeschaltet ist.
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4.1.7 Andern von Einstellungen im
Scroll-Modus

4.1.7.1 1. Schritte im Scroll-Modus
@ Driicken Sie die Taste 1 (Men) in der Home-Anzeige.

sor (T

Ausgangsfrequenz

f.Ausgangsstrom :
< 0,00 A 3’

iUberwachung Eingangsklemme
‘ LLLLLLLLLLL

1 Scroll-Modus

Personliches Menii
Kurzmenii

Geidnderte Parameter
Motorparameter

(@ wahlen Sie mit den Tasten AV den Scroll-Modus
aus und driicken Sie anschliefend die Auswahl-Taste
(0).

iAIIe Funktionen

«d:Monitor ‘
F:Sollw.anz/einstel. 3
A:Standardfunktionen i

ih: Feintuning-Funkt.

@ Wiahlen Sie mit den Tasten AV  zB.
,A:Standardfunktionen”, und driicken Sie anschlieBend

die Auswahl-Taste (0).

64

EAA101 Freq.sollw.quelle 1 3

07:VOP Para meter§

iAAlOZ Freq.sollw.que.. ;
§ 00:Inaktiv;
/AA104 Freg.sollwert..
] 0,00Hz

@Wéhrend der Parameter AA101 Freq.sollw.quelle 1_M1
markiert ist dricken Sie die Auswahl-Taste (O);
anschlieRend wihlen Sie mit den Tasten AV die
gewlinschte Einstellung.

@Speichern und anschlieBende Riickkehr zur Parameter-
liste mit Taste 2 (Speichern).

7VOP Parameter [
'8 RS485-Einstellung 1
9 Option-1

110 Option-2

@Wenn ein Parameter als numerischer Wert eingestellt
wird, dricken Sie die Pfeiltasten (AVQD), um den
Wert zu dndern und die Taste 2 (Speichern) zum
Speichern und zur Parameterliste zurlickzukehren.

iFreq.soIIwert 2_M1

000,08 Hz,
[0.00-590.00}

(Tipps)

* Drucken Sie die Taste 1 (zurlick), um zur Parameterliste
zurlickzukehren, ohne den gednderten Wert zu
speichern.

* In der oberen Zeile wird der ausgewahlte Betriebswert
angezeigt (hier: Ausgangsfrequenz).

* Wenn der Scroll-Bildschirm als Anzeige nach Netz-Ein
ausgewahlt ist, dann werden dA-01, dA-02, dA-03 als
Grundeinstellung angezeigt.
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4.1.7.2 Gruppensprungfunktion

(D priicken Sie die Taste <I>, um zu dem 1. Parameter (DFiir den Sprung zu der detaillierten Untergruppe (AA,

von jeder Parametergruppe zu springen. Ab usw.) in der Parametergruppe driicken Sie die Taste
(Alle Funktionen&d:Monitor&F:Sollw.anz/einstel.& F2.
A:Standardfunktionen&b:Feintuning-Funkt.<C:E/A- Beispiel fiir eine Gruppe: ..=2AA=Ab=AC=..=A)=

Funkt.,RS485<H:Motorregelung&o:Optionskartens AAS...
P:Sonderfunktionen<U:FU-Set-Up,Programm&Alle
Funktionen)

07: Parameteremstellung

00: Inaktlv

-~ — B
.

Ab 01 Frequenzanzeigefakto

Ab -03 Festfrequenzen abrufen
00:16 Stiick blnar
‘Ab110 Festfrequenz 0_M1

1,00

@Uberspringen :
mit Taste 2 F/ \E (Nichste Gruppe) \

\;

AC -01 Vorgabe Zeitrampe !
3 00:VOP Parameter:
/AC -02 Zeitrampe Festfreq.
1 00:Allgemein;

iAC -03 Hochlaufprofil
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@OLEFT/RIGHT (<IP>) key to jump

AA102 Freqg.sollw.quelle 2_M1 1 . 3bA103 Min. Betriebsfreq._M1

;AA104 Freq.sollwert 2_M1 3 bA110 Drehmtgrenze Quelle Ml
‘ ‘ \ 7

—— o o o o o = o o= P



4.2 Monitorfunktionen

[dA-01]...[dA-41]

SJ-P1 Basic Guide

Monitor-Bezeichnung (Nomenklatur)

dA-01

Parameter-
gruppe

Wert in der

Gruppe

Beschreibung der Monitor-Funktionen

X Ausfiihrlichere Informationen entnehmen Sie bitte der

P1 Bedienungsanleitung (User’s Guide).

Monitore fiir alle Daten

mMonitor-Modus (d-Code)

Parametercode/Bezeichnung

Bereich, Einheit

dA-01 Anzeige Ausgangsfrequenz

0,00...590,00Hz

dA-02 Anzeige Ausgangsstrom 0,00...655,35A
0: Stopp

dA-03 Anzeige Drehrichtung 2: Rechtslauf
3: Linkslauf

dA-04 Anzeige Frequenzsollwert

0,00...590,00Hz

dA-06 Anzeige Ausgangsfrequenz
skaliert ([dA-01] x [Ab-01]

0,00...59000,00Hz

dA-08 Anzeige Geberdrehzahl

-590,00...590,00Hz

dA-12 Anzeige Ausgangsfrequenz (+/-)

-590,00...590,00Hz

[dA-42]...[dA-83][db-01]...[db-20]

Parametercode/Bezeichnung

Bereich, Einheit

dA-42 Anzeige Motorbelastung

dA-43 Anzeige FU-Belastung

0,00...100,00%

dA-45 s10-Monitor

0(kein Eingang)/1(P-1A)/
2(P-2A)/3(P-1b)/4(P-2b)/
5(P-1C)/6(P-2C)/7(STO)

dA-46 Safety-Option Hardware-

Monitor (Einzelheiten entnehmen Sie
der P1-FS Anleit

dA-47 Safety-Option Funktions- er nleitung)

monitor

dA-50 Anzeige Status Option P1- 00(P1-TMA)/01(P1-TMB)/

™ 02(Sonstige)

dA-51 Anzeige Status

Digitaleingdnge

LLLLLLLLLLL...HHHHHHHHHHH
[L:OFF/H:ON]
[Links](B)(A)(9)(8)(7)(6)

(5)(4)(3)(2)(1)[Rechts]

dA-54 Anzeige Status

Digitalausgange

LLLLLLL...HHHHHHH
[L:OFF/H:ON]
[Links](AL)(16c)(15)(14)(13)

(12)(11)[Rechts]

dA-60 Anzeige Analog E/A Status
*(1)

AAAAAAAA..VVVVVVVV
[A:Strom 0...20mA/
V:Spannung 0...10V]
[Links](EA02)(EA01)(Ai6)(Ai5)

(Ao2)(Ao1)(Ai2)(Ail)[Rechts]

dA-61 Anzeige Wert Analogeingang
Ail

dA-62 Anzeige Wert Analogeingang
Ai2

0,00...100,00%

dA-63 Anzeige Wert Analogeingang
Ai3

-100,00...100,00%

dA-14 Anzeige Max. Betriebsfrequenz

0,00...590,00Hz

dA-15 Anzeige Drehmomentsollwert

-500,0...500,0% (nur bei
Drehmomentregelung)

dA-lG Anzeige Drehmomentgrenze

-500,0...500,0%

dA-64 Anzeige Wert Analogeingang
Aid

-100,00...100,00%

dA-65 Anzeige Wert Analogeingang
Ai5

dA-17 Anzeige Motormoment

-500~~500 (%)

dA-18 Anzeige Motorspannung

0,0...800,0V

dA-20 Anzeige Istposition

[AA123]=02:

-268435455...268435455 Imp.

[AA123]=03

-1073741823...1073741823
Imp.s

dA-26 Anzeige Pulskette Abweichung

-2147483647..+2147483647
Impulse

dA-28 Anzeige Impulszahler

0...2147483647 Impulse
([CA-90]=03)

dA-30 Anzeige Eingangsleistung (Netz-
kw)

0,00...655,35kW (0,0...
6553,3kW ( >/= P1-03720-HFEF)

dA-32 Anzeige aufgenommene
Energie (Netz-kWh)

0...100.000,0kWh

dA-34 Anzeige Ausgangsleistung
(Motor-kW)

0,00...655,35kW (0,0...
6553,3kW ( >/= P1-03720-HFEF)

dA-36 Anzeige abgegebene Energie
(Motor-kWh)

0...100.000,0kWh

dA—38 Anzeige Motortemperatur

-20...200°C

dA-40 Anzeige Zwischenkreis-
spannung

0,0...1.000,0vDC

dA-41 Anzeige Bremschopper-ED

0,00...100,00%
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dA-66 Anzeige Wert Analogeingang
Aib6

0,00...100,00%

dA-70 Anzeige Pulsfrequenz Eingang
AB

0,00...100,00% ([CA-90]=01)

dA-71 Anzeige Pulsfrequenz Option
P1-FB

0,00...100,00% ([ob-10]=00)

dA-81 Anzeige Status Optionsslot
1

dA-82 Anzeige Status Optionsslot
2

dA-83 Anzeige Status Optionsslot
3

00:
01:
02:
03:

keine Option
P1-EN
P1-ECT
P1-PN
04: P1-BAC
05: P1-DN
:P1-PB

: P1-RY

: P1-Aio
:P1-FB
:P1-FS

*(1)[dA-60] ist auBerdem fiir die Klemmen der optionalen Klemmenleiste

erhaltlich




[db-01]...[db-64]
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Parametercode/Bezeichnung

Bereich, Einheit

db-01 Programmdownloadmonitor

00: kein Programm
01 Programm
vorhanden

db-02 Anzeige Programm-Nr.

0000...9999

db-03 Aktuelle Programmazeile Task 1

db-04 Aktuelle Programmazeile Task 2

db-05 aktuelle Programmzeile Task 3

db-06 aktuelle Programmzeile Task 4

db-07 aktuelle Programmzeile Task 5

0...1024, nurin
Verbindung mit
Programmfunktion
EasySequence

db-08 Anzeige Umon(00)

db-10 Anzeige Umon(01)

db-12 Anzeige Umon(02)

db-14 Anzeige Umon(03)

db-16 Anzeige Umon(04)

2147483647...+2147483
64

7, nur in Verbindung mit

Programmfunktion

EasySequence

db-18 Anzeige Analogausgang YAO

db-19 Anzeige Analogausgang YAl

db-20 Anzeige Analogausgang YA2

db-21 Anzeige Analogausgang YA3

db-ZZ Anzeige Analogausgang YA4

db-23 Anzeige Analogausgang YAS

0...10000, nur in
Verbindung mit
Programmfunktion
EasySequence

Parametercode/Bezeichnung

Bereich, Einheit

db-30 Anzeige PID1-Istwert 1

db-32 Anzeige PID1-Istwert 2

db-34 Anzeige PID1-Istwert 3

db-36 Anzeige PID2-Istwert

0,00...100,00%

db-38 Anzeige PID3-Istwert

db-40 Anzeige PID4-Istwert

db-42 Anzeige PID1-Sollwert

0,00...100,00%

db-44 Anzeige PID1-Istwert

0,00...100,00%

db-50 Anzeige PID1-Ausgang

-100,00...100,00%

db-51 Anzeige PID1 Abweichung

db-52 Anzeige PID1 Abweichung 1

db'53 Anzeige PID1 Abweichung 2

-100,00...100,00%

db-54 Anzeige PID1 Abweichung 3

db'55 Anzeige PID2 Ausgang

-100,00...100,00%

db-56 Anzeige PID2 Abweichung

-100,00...100,00%

db-57 Anzeige PID3 Ausgang

-100,00...100,00%

db-58 Anzeige PID3 Abweichung

-100,00...100,00%

db-59 Anzeige PID4 Ausgang

-100,00...100,00%

db-60 Anzeige PID4 Abweichung

-100,00...100,00%

db'61 Anzeige PID-Regler-P-Anteil aktuell

-100,00...100,00%

db'62 Anzeige PID-Regler-I-Anteil aktuell

-100,00...100,00%

db'63 Anzeige PID-Regler-D-Anteil aktuell

-100,00...100,00%

db'64 Anzeige PID-Regler-Vorverstarkung

-100,00...100,00%
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[dC-01]...[dC-50]

Parametercode/Bezeichnung

Bereich, Einheit

dC-01 Anzeige FU-Lasteinstellung

00: Very Low duty
01: Low duty
02: Normal duty

dA-02 Anzeige FU-Nennstrom

Nennstrom entsprechend
Typ und Lasteinstellung
(siehe Technsiche Daten)

dC-03 Anzeige Status 1

1)

dC-16 Anzeige Lebensdauer Liifter/
Kondensatoren auf Platinen

dC-04 Anzeige Status 2 1)
dC-05 Anzeige Status 3 1)
dc-07 Anzeige Frequenzsollwertquelle 1 00..34
dC-08 Anzeige Frequenzsollwertquelle 2 00...34
dC-10 Anzeige Start-Befehl-Quelle 00...06
dC-15 Anzeige Kihlksrpertemperatur -20...200°C
LL...HH

Links: Lufter

Rechts: Kondensatoren
auf Platinen

L: Normal

H: Lebensdauer reduziert

dC-ZO Anzeige Anzahl der Starts

dC-21 Anzahl der Netz-Ein-Schaltungen

1..65.535

dC-22 Anzahl Betriebsstunden

dC-24 Anzahl Netz-Ein-Stunden

dC-26 Anzahl Lifterbetriebsstunden

1...1.000.000 Stunden

dC-37 ICON 2 Begrenzung

dC-38 ICON 2 Max. Grenze

dC-39 icoN 2 Auto Reset

dC-40 icoN 2 Nicht Bereit

dC-45 Anzeige Asynchron/Synchronmotor

00: Asynchronmotor
01: Synchronmotor

dC-50 Anzeige Firmware Version

1) Fur ausfiihrlichere Informationen siehe Bedienungsanleitung (User‘s

Guide)
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4.3 Einstellparameter

[FA-01]...[FA-36]

M Sollwerte/Zeitrampen (F Code)

« Sollwerte die nicht zur Anderung iiber das Bedienfeld VOP

freigegeben sind kdnnen nur eingesehen werden.
Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit

FA-01 Frequenzsollwert 1

0,00...590,00Hz
FA-02 Frequenzsollwert 2

FA-10 Hochlaufzeit
FA-12 Rrunterlaufzeit
FA-15 prehmomentsollwert -500,0...500,0%

FA-16 brehmomentoffset -500,0...500,0%

Wenn [AA123]=02

. -268435455...+268435455 Impuls
FA-20 positionssollwert Wenn [AA123]=03

-1073741823...41073741823 Impuls

0,00...3600,00s

FA-30 piD1 sollwert 1
db-32 pip1 soliwert 2
db-34 pip1 soliwert 3
db-36 piD2 sollwert
db-38 riD3 sollwert
db-40 ripa soliwert

-100,00...100,00%
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Parameterbezeichnung (Nomenklatur)

Parametergruppe Interne Nummer
in der Gruppe

- ! Parameter fir 1. und 2. Motor
1 I 1. Motor aktiviert, wenn Eingang [SET]=OFF
2 2. Motor aktiviert, wenn Eingang [SET]=ON

HMotor 1 ist standardmiRig aktiviert, wenn die Funktion
08:[SET] auf keinen der Digitaleingdnge [CA-01]...[CA-11]

zugewiesen wurde.

Beispiel fur [SET] Funktionsaktivierungscode.

[SET]=OFF [SET]=ON
Parametertyp [**-**] Parametertyp [**-**]
Parametertyp [**1**] Parametertyp [**2**]

(Beispiel)
[SET]=OFF [SET]=ON
[AH-01] [AH-01]
[Ub-01] [Ub-01]
[Hb102] [Hb202]
[Ab110] [Ab210]
[bA122] [bA222]

% Wenn Digitaleingang 08:[SET] angewihlt ist, dann
bezieht sich die folgende Beschreibung auch auf die
Parameter des 2. Motors so dass die Parameter des 1.
Motors durch die des 2. Motors ersetzt werden
kénnen.

4.5 Parameteranordnung

Die mittlere Stelle innerhalb des Parametercodes zeigt an

ob der Parameter fiir beide Motoren gilt (Beispiel: [AA-

12]), fir den 1. Motor (Beispiel: AA111, [SET]=OFF) oder

fir den 2. Motor (Beispiel AA201, [SET]=ON). Parameter

mit ,,-“ und ,,1” an dieser Stelle werden unterschiedslos
aneinander gereiht; ,2” — folgt ausschlieBlich auf,-“ und

»17.

Beispiel fiir die Anordnung

[AA101]=[AA102]=[AA104]=[AA105]=...

=[AA123]=[AA201]=..~[AA223]=

[Ab-01]=[Ab-03]=[Ab110]=[Ab-11]=...

(Die letzten beiden Ziffern befinden sich in
numerischer Reihenfolge)

=[Ab-25]=[Ab210]=

[AC-01]=...
(Nach ,,-“

und ,,1“ andert sich mit ,,2“ die Gruppe)

¥ In bestimmten Teilen der Anleitungen kénnen
verwandte Parameter zusammen beschrieben werden.
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[AA101]...[AA106]

Erklarung der Parameter

-
* Vor dem Einstellen von Parametern missen

Sie zuvor die P1 Bedienungsanleitung (User’s
Guide) durchgelesen und verstanden haben.
* Zum Schutz des Motors miissen die folgenden
Parameter eingestellt werden.
-[Hb102]...[Hb108](Asynchronmotor])
-[Hd102]...[Hd108](Synchron/PM-Motor)
-[bC110](Elektronischer Motorschutz)

@

Arbeits-
parameter

.

N

J

¢ Das urspriingliche Format der Typenbezeichnung kann
abweichen. Format:

P1-(Typ-Code)-(Spannung)-(Bedienfeld)-(Region)-(Filter)

Beispiel:

00044-200V-Bedienfeld-Japan-Filter: P1-00044-LFF

00054-400V-Bedienfeld-Europa-Filter: P1-00054-HFEF

Spannungsklasse: L=200V, H=400V

Andere Regionen:

Kein Buchstabe=JPN/E=EU,ASIA/U=USA/C=CHINA

¥ Wenn eine Option eingesteckt ist, werden u.U.

Parameter oder Einstellmoglichkeiten hinzugefiigt.
Ausfiihrlichere Informationen finden Sie in der
Bedienungsanleitung (User‘s Guide)
mParameter-Modus (A Code)
Frequenzsollwertauswahl
Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit Werks-
einstellung
AA101 01:AiL/02:Ai2 | 09: JPN
Frequenzsollwertquelle 03: A3/ 04: A 01: EU/USA/
1 Motor 1 05: Ai5 / 06: Aib AS|A/CH|NA
= 07: VOP Parameter
08:RS485/09:0pt.1
10:0pt.2/11:0pt.3
AA102 12: Pulsfrequenz AB
13: Pulsfreq. P1-FB 00
Frequenzsollwertquelle )
2 Motor 1 14: Programm
- 15: PID
16: Poti auf Display
(Option)
AA104 0,00...590,00Hz 0,00Hz
Frequenzsollwert 2_Motor 1
00: Inaktiv
AA105 01: Addition
Frequenzsollwertverkniipfung_ | 92: subtraktion 00
Motor 1 03: Multiplikation

Andern der Frequenzsollwertquelle [AA101]. Beispiel: Eingabe des

Frequenzsollwertes unter [FA-01]: -> [AA101]=07 (VOP Parameter);

Sollwert Uber Poti an H-Ail-L vorgeben -> [AA101]=01(Ai1)

* Umschalten zwischen Frequenzsollwert 1 und Frequenzsollwert 2 mit
Digitaleingang 032:[SCHG] (SCHG=OFF: Sollwert 1).

* Arithmetrische Verknlpfungen der Frequenzsollwerte 1 und 2 werden

unter AA105 eingestellt.

Addieren einer Frequenz

Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit Werks-
einstellung
AA106 Frequenzaddition, -590,00...590,00Hz 0,00Hz
Motor 1

* Mit Digitaleingang 014:[ADD], wird die in [AA106] eingestellte
Frequenz zum Frequenzsollwert addiert.
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[AA111]...[AA115][bb-40]

[AA121]...[AA223]

Start-Befehl-Quelle Regelverfahren
Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit Werks- Parametercode/ . s Werks-
. . Bereich, Einheit .
einstellung Bezeichnung einstellung
00: Eingang FW, RV 00: Uf-Kennlinie, konstant
01:3-Draht STA,STP,F/R 02: JPN/ 01: Uf-Kennlinie, quadratisch
02: Taste RUN ’ 02: Uf-Kennlinie, frei einstellbar
AA111 03: RS485 00: EU/ (Hb150...Hb163)
Start-Befehl-Quelle_Motor 1 | (4. Option 1 USA/ASIA 03: Uf-Kennlinie, Auto Boost
; /CHINA .
05: Option 2 AA121 04: Uf-Kennlinie, konstant, Geber
06: Option 3 05: Uf-Kennlinie, quadratisch, Geber
Regelver- 06: Uf-Kennlinie, frei einst., Geber 00
fahren_Motor (Hb150...Hb163)
VOP-Bedienfeld-Tasten einstellen 1 07: Uf-Kennlinie, Auto Boost, Geber
Parametercode/ Bereich, Einheit Werks- 08: Sensorless Vector Control (SLV)
Bezeichnung einstellung 09: OHz-SLV
AA-12 00: Rechtslauf 10: Vector Control mit Gt.ebe!' (CLV)
: : Linkslauf 00 11: PM-Motor, Synchronisation
Drehrichtung RUN-Taste | 01: Linkslau 12: PM-Motor. IVMS
00: Inaktiv -
AA-13 01: Aktiv o1 * Fiir Anwendungen ohne besondere Anforderungen an
Stopp-Taste 02: Nur Fehler-Reset Dynamik, Uberlastbarkeit und Startmoment wie z.B.

* Unter [AA-12] wird die Drehrichtung festgelegt, wenn
[AA111]=02.

Drehrichtung sperren

Parametercode/Bezeichnung| Bereich, Einheit Werks-
einstellung|
00: beide Richtungen
AA114 brehrichtung freigegeben
00
sperren, Motor 1 01: Nur Rechtslauf
02: Nur Linkslauf
Stopp-Modus
Parametercode/ Bereich, Einheit Werks-
Bezeichnung einstellung
AA115 stopp- 00: Runterlauframpe 00
Modus Motor 1 01: Freier Auslauf
00: OHz-Start/
bb-40 01: Synchronisierung 00
Start nach Freilauf 02: aktive Synchronisierung
03: Drehzahlerkennung*

*Geberrickfihrung erforderlich (an den Klemmen A/B oder mit
Option P1-FB)

* Unter AA115 kann ausgewahlt werden ob bei Stopp mit
der eingestellten Runterlaufzeit verzégert wird oder ob
der Motor frei austrudelt.

* Mit Digitaleingang [FRS]=ON trudelt der Motor frei aus.

* Unter [bb-40] kann das Startverhalten bei Wegschalten
der Reglersperre [FRS]=OFF oder Setzen eines
Startbefehls [FW]=ON/[RV]=ON gewahlt werden.

* Zur Vermeidung einer Stérung E007 in der Verzogerung
kann es empfehlenswert sein mit [AA115]=01 den freien
Auslauf zu wahlen. In diesem Fall trudelt der Motor
unkontrolliert frei aus.

Kreiselpumpen und Ventilatoren empfiehlt sich
normalerweise U/f-Kennliniensteuerung, konstant oder
guadratisch.

* Bei schweren, dynamischen Lasten wie z.B. Hub-
einrichtungen oder Extruder empfehlen wie Sensorless
Vector  Control oder  Vector  Control mit
Geberruckfihrung.

* [AA121]=11/12 ist fur den Betrieb von Synchron-
motoren (SM/PMM).

M:Bei Lasteinstellung Low Duty ([Ub-03]=01) und Very Low
Duty ([Ub-03]=00) sind die Einstellungen OHz-SLV und
Vector Control mit Geber (CLV) nicht verfiigbar.

Positionierung
Code/Bezeichnung Bereich (Einheit) \A'Ierks-
einstellung
00: inaktiv

AA123 01: Positionierung mit Impulskette

Positionierung 02: Positionierung, [AE-20]...[AE-50] 00

CLV Motor 1 03: Positionierung, [AE-20]...[AE-50],

B Hochauflésend

* Flr Positionierung empfehlen wir die Vector Control mit
Geberriuckfihrung CLV ([AA121]=10).

Weitere Informationen finden Sie in der Bedienungs-
anleitung (User‘s Guide).

Parameter fiir Motor 2 wenn Digitaleingang 24:[SET] aktiviert ist.

Parametercode/Bezeichnung B(.ereic.h ! .Werks-
Einheit einstellung
AA201 Frequenzsollwertquelle 1_Motor 2 | Wie bei AA101
AA201 Frequenzsollwertquelle 2_Motor 2 | Wie bei AA102
AA204 Frequenzsollwert 2_Motor 2 Wie bei AA104
:\-\/IlggfZFrequenzsollwertverknupfung_ Wie bei AA105
AA206 Frequenzaddition_Motor 2 Wie bei AA106
AA211 Start-Befehl-Quelle_Motor 2 Wie bei AA111
AA214 Drehrichtung sperren_Motor 2 Wie bei AA114
AA215 Stopp-Taste_Motor 2 Wie bei AA115
AA221 Regelverfahren_Motor 2 Wie bei AA121
AA223 Positionierung CLV_M2 Wie bei AA123
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[Ab-01]...[Ab-25]

Ausgangsfrequenz skaliert anzeigen [dA-06]

[Ab210][AC-01]...[AC-02]

* Bei [Ab-03]=01 konnen die 8 Festfrequenzen [Ab110]...

- Ab-17] Uber die Digitaleingdnge 007:[SF1]...013:[SF7
Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit YVerks [ ] 8 gang [ ] [ ]
einstellung abgerufen werden.

- Festfreq. SF7 SF6 SF5 SF4 SF3 SF2 SF1
Ab-01 0,00...100,00 1 Ab110 OFF | oOFF OFF OFF OFF OFF OFF
Frequenzanzeigefaktor ST

* Die Ausgangsfrequenz skaliert unter [dA-06]“ ergibt sich Ab12 - - -
aus der ,Ausgangsfrequenz [dA-01]“ multipliziert mit Ab-13 - -
dem ,,Frequenzsanzeigefaktor [Ab-01]“. Ab-14
Ab-15 OFF OFF
Ab-16 OFF OFF OFF
Festfrequenzen OFF OFF OFF OFF OFF
q
: . s Werks-
Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit einstellung Motor 2 Wenn die intelligente Eingangsklemme 024:[SET] aktiviert ist.
m — Bereich Werks-
00: 16 Stick binar i ’
Ab-03 restfrequenzen abrufen 01: 8 Stiick bit 00 Parametercode/Bezeichnung Einheit einstellung
Ab110 Festfrequenz 0_Motor 1 0,00...590,00Hz 0,00 Ab210 Festfrequenz 0_Motor 2 Wie bei Ab110
- 0,00...590,00Hz 0,00 .
Ab-11 Festfrequenz 1 Quelle Hoch-/Runterlaufzeit
Ab-12 Festfrequenz 2 0,00...590,00Hz 0,00 . P Werks-
Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit instell
Ab-13 Festfrequenz 3 0,00...590,00Hz 0,00 et
00: VOP Parameter
Ab-14 restfrequenz 4 0,00...590,00Hz 0,00 AC-01 01: Option-1
Ab-15 restf 5 0,00...590,00Hz 0,00 i 02: Option 2 00
estirequenz T ’ Vorgabe Zeitrampe 03: Option 3
Ab-16 Festfrequenz 6 0,00...590,00Hz 0,00 04: EzSQ-Programm
q
Ab-17 restfrequenz 7 0,00...590,00Hz 0,00 * [AC-01] legt die Quelle der Hoch-/Runterlaufzeit fest.
Ab-18 Festfrequenz 8 0,00...590,00Hz 0,00 .
Ab-19 5 30 590.00m oo Hoch/Runterlaufzeit fiir die Festfrequenzen
- Festfrequenz 9 0050 e ! Parametercode/ . L Werks-
. Bereich, Einheit .
Ab-20 Festfrequenz 10 0,00...590,00Hz 0,00 Bezeichnung einstellung
Ab-21 restfrequenz 11 0,00...590,00Hz 0,00 AC-02 00: allgemein 0
Zeitrampe 01: individuell
Ab-22 Festfrequenz 12 0,00...590,00Hz 0,00 Festfrequenzen
Ab-23 restfrequenz 13 0,00...590,00Hz 0,00 * Bei [AC-02]=00 wird fiir alle Festfrequenzen die gleiche
Ab-24 restfrequenz 14 0,00...590,00Hz 0,00 Hoch-/Runterlaufzeit [AC120], [AC122] bzw. [AC124],
AC126] verwendet.
Ab-25 restfrequenz 15 0,00...590,00Hz 0,00 [ ]
.

* Bei [Ab-03]=00 kénnen die 16 Festfrequenzen [Ab110]...
[Ab-25] binar (ber die Digitaleingdnge 003:[CF1]...
006:[CF4] abgerufen werden.

Festfrequenz CF4 CF3 CF2 CF1
Ab110 OFF OFF OFF OFF
Ab-11 OFF OFF
Ab-12 OFF OFF
Ab-13 OFF OFF
Ab-14 OFF
Ab-15 OFF
Ab-16 OFF
Ab-17 OFF
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Fir die Festfrequenzen ist auBerdem die Zeitrampe 2
[AC115]...[AC117], [AC124], [AC126] verfligbar.

Bei [AC-02]=01, kann fiir jede der Festfrequenzen 1...15
[Ab-11]...[Ab-25] unter [AC-30]..[AC-88] eine eigene
Hoch- und Runterlaufzeit eingestellt werden.

Fur die Festfrequenz 0 wird die Hoch-/Runterlaufzeit
unter [AC120], [AC124] bzw. [AC124] und [AC126]
verwendet.

Bei Verwendung der Motorpotentiometerfunktion mit
den Digitaleingdngen [FUP]/[FDN] (Parameter [CA-64]
und [CA-66]) oder der PID Soft-Start-Hochlaufzeit [AH-
78]) werden die oben erwdhnten Hoch- und
Runterlaufzeiten tberschrieben.

3

3
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[AC-03]...[AC117]
Hoch-/Runterlaufprofil

[AC120]...[AC126]

Hochlaufzeit, Runterlaufzeit

Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit .Werks- Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit .Werks-
einstellung einstellung
00:Linear AC120
AC-03 Hochlaufprofil 01:S-Kurve 0o Hochlaufzeit 1_Motor 1 30,005
02:U-Kurve
03:U-Kurve invertiert AC122 30,00s
AC-04 Runterlaufprofil 04:5-Kurve Aufzug 00 Runterlaufzeit 1_Motor 1 0,00..3600,005
AC124
AC-05 Auspragung 2 Hochlaufzeit 2_Motor 1 15,00
Hochlaufprofil 1.10 AC126
AC-06 Auspragung 2 Runterlaufzeit 2_Motor 1 15,005
Runterlaufprofil - N - - -
* Die Hoch- und Runterlaufzeiten beziehen sich von OHz bis
AC-08 Auspragung S-Kurve 25 Erreichen der Maximalfrequenz Hb105/Hd105  bzw.
Aufzug Hochlauf Start umgekehrt.
AC-09 ausprigung S-Kurve 25 + Wenn nicht auf die Hoch-/Runterlaufzeit umgeschaltet wird,
Aufzug Hochlauf Ende 0..100% dann werden die Zeiten [AC120] und [AC122] verwendet.
AC-10 Auspragung S-Kurve 25
Aufzug Runterlauf Start Ausgangs-
AC-11 Auspragung S-Kurve 25 frequenz
Aufzug Runterlauf Ende Maximal- - Frequenzsollwert
. . . . . frequenz 4 \
* Bei [AC-03]/[AC-04]=00 (Linear) wird mit einer konstanten [Hb105] ) N
Beschleunigung bzw. Verzogerung bis zum Endwert oder
beschleunigt bzw. verzégert. [Hd105]
* Bei[AC-03]/[AC-04]=01 (S-Kurve) wird vom Start aus sanft
beschleunigt, zwischendurch starker beschleunigt und
schlieRlich sanft der Frequenzsollwert erreicht. Entsprechend Zeit
wird beim Stoppen zundchst sanft verzégert, zwischendurch _ __
starker verzégert bis schlielich sanft auf OHz gefahren wird. Tatsachiiche i
* Bei [AC-03]/[AC-04]=02 (U-Kurve) wird der Start bzw. Stopp gungszeit rungszeit
sanft eingeleitet.
« Bei [AC-03]/[AC-04]=03 (U-Kurve invertiert) wird das Ende des [AC120] [AC122]

Hochlaufs bzw. Runterlaufs sanft eingeleitet.

Die jeweilige Auspragung der S-Kurve, U-Kurve oder U-Kurve
invertiert kann unter [AC-05]/[AC-06] eingestellt werden.

Bei [AC-03]/[AC-04]=04 (S-Kurve Aufzug) wird vom Start aus
besonders sanft beschleunigt sowie besonders sanft der
Frequenzsollwert erreicht. Entsprechend wird die Verzégerung
ausgefihrt.

Stellen Sie hierzu die Parameter[AC-08]...[AC-11] entsprechend
ein.

Zeitrampe 2

Werks-

Bereich, Einheit .
einstellung

Parametercode/Bezeichnung

00: Eingang 031:[2CH]
01: bei Uberschreiten von
[AC116], [AC117]

02: aktiv wenn wéhrend 00
des Betriebs ein
Startbefehl in die andere

AC115

Zeitrampe 2_aktiv Motor 1

Drehrichtung erfolgt
AC116
Umschaltfrequenz 0,00
1
Hochlauf_Motor 0,00...590,00Hz
AC117
Umschaltfrequenz 0,00

Runterlauf_Motor 1

* Wenn bei [AC115]=00 Digitaleingang 031:[2CH]=ON bzw. bei
[AC115]=01 die Frequenzen unter [AC116]/[AC117] lber-
schritten sind, wird auch bei einem Drehrichtungswechsel
nicht auf die Zeitrampe 1 umgeschaltet.

* Hoch-/Runterlaufzeit 1 wird unter [AC120], [AC122] und Hoch-
/Runterlaufzeit 2 unter [AC124], [AC126] eingestellt.

* Beispiel fir die Verwendung der Zeitrampe 2 mit [AC115]=00.

FW
2CH I
Ausgangs-
frequenz
Hochlauf- Hochl. Runterl-: Runterl-
zeit 1 zeit 2 zeit 2 zeit 1




[AC-30]...[AC-88]
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Hoch-/Runterlaufzeiten fur Festfrequenzen

[AC215]...[Ad-15]

Parameter fiir Motor 2 wenn Digitaleingang 24:[SET] aktiviert ist.

¢ Individuelle Hoch- und Runterlaufzeiten konnen fir die

Festfrequenzen [Ab-11]...[Ab-25] eingestellt werden.

Gilt nur fiir Beschl. und Verz. bei

Festfrequenz 3

gleicher eingestellter Frequenz

[Ab-13] ’
Festfrequenzt2 - _________ 0 N N -
[Ab-12] /_
Festfrequenz 1 ___ RSN, S, RN -
[Ab-11]

Hochl. | Hochl. | Hochl. Runterl. } Hochl. f§f Hochl. JRunterl§ Hochl. JRunterl ]

1 2 3 3 4 4 3 4 4

HOCh'_/ Runter- [Ac-30][ac-34](AC-38] | (AC-40] f AC-42] f (AC-42] f [AC-40]f AC-42] [AC-44]I
laufzeiten
Festfrequenzenl Festfreq. 1 § Freq.2 § Freq. 3§ Freq. 2 | Freq. 4 Freq. 3 f Freq. 1 Festfreq,4l

FW

. Bereich, Werks- Parametercode/Bezeichnung B?relc.h ! . Werks-
Parametercode/Bezeichnung s . Einheit einstellung
Einheit einstellung
AC215 Zeitrampe 2 aktiv_Motor 2 Wie bei AC115
AC-30 Hochlaufzeit Festfrequenz 1 30 AC216 Umschaltfrequenz -
Hochlauf Motor 2 Wie bei AC116
AC-32 Runterlaufzeit Festfrequenz 1 30 ochiaut_Viotor
AC217 Umschaltfrequenz Wie bei AC117
AC-34 Hochlaufzeit Festfrequenz 2 30 Runterlauf_Motor 2 '€ bel
AC-36 Runterlaufzeit Festfrequenz 2 30 AC220 Hochlaufzeit 1_Motor 2 Wie bei AC120
AC220 Runterlaufzeit 1_Motor 2 Wie bei AC122
AC-38 Hochlaufzeit Festfrequenz 3 30 AC224 Hochlaufzeit 2_Motor 2 Wie bei AC124
AC-40 Rrunterlaufzeit Festfrequenz 3 30 AC226 Runterlaufzeit 2_Motor 2 Wie bei AC126
AC-42 Hochlaufzeit Festfrequenz 4 30 Drehmomentregelung
AC-44 Runterlaufzeit Festfrequenz 4 30 Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit .Werks-
] einstellung
AC-46 Hochlaufzeit Festfrequenz 5 30 Ad-01 brohmoment. 07: Engabe
01..15*1 :
AC-48 Runterlaufzeit Festfrequenz 5 30 sollwertquelle 1 ) unter [Ad-02]
Ad-02 preh t-
AC-50 Hochlaufzeit Festfrequenz 6 30 sol(lngt renmomen -500,0...500,0% 0,0%
_ . 30 - " -
AC-52 Runterlaufzeit Festfrequenz 6 Ad-03 Polaritit Dreh- 8(1) gz;ﬁéanﬁ i\/o\l;zilchen 00
AC-54 Hochlaufzeit Festfrequenz 7 30 momentsollwert - abhanglg
Drehrichtung
AC-56 Runterlaufzeit Festfrequenz 7 30 Ad-04 umschaltzeit Dreh-
zahlsteuerung/Drehmomentr- | 0...1000ms 100ms
AC-58 Hochlaufzeit Festfrequenz 8 30 e/
0,00...3600,00s egelung
AC-60 Runterlaufzeit Festfrequenz 8 30 + Drehmomentregelung aktiv mit Eingang 067:ATR und im
AC-62 Hochlaufzeit Festfrequenz 9 30 RegeIYerfahren Vectpr Cont.rol (AA.12.1=08...12) . .
* Weitere Informationen finden Sie in der Bedienungsanleitung
AC-64 Runterlaufzeit Festfrequenz 9 30 (User's Guide).
AC-66 Hochlaufzeit Festfrequenz 10 30
Drehmomentoffset
AC-68 Runterlaufzeit Festfreq. 10 30 Werks-
Parametercode/Bezeichnung Bereich., Einheit .
AC-70 Hochlaufzeit Festfrequenz 11 30 einstellung
Ad-11 prehmoment- 07: Eingabe
- i 30 * .
AC-72 Runterlaufzeit Festfreq. 11 offsetquelle 00...15 *1) unter [Ad-12]
AC-74 Hochlaufzeit Festfrequenz 12 30 Ad-12 drehmomentoffset -500,0...500,0% 0,0%
00: gemal
AC-76 Runterlaufzeit Festfreq. 12 30 &
C-76 Runterlaufzeit Fest req Ad-13 prehmomentoffset- Vorzeichen 00
AC-78 Hochlaufzeit Festfrequenz 13 30 vorzeichen 01: abhingig von
Drehrichtun
AC-80 Runterlaufzeit Festfreq. 13 30 - :
Ad-14 Freigabe 00: [TBS] nicht
AC-82 Hochlaufzeit Festfrequenz 14 30 o & ) freigegeben
Digitaleingang 068:[TBS] 01: [TBS] freige- 00
AC-84 Runterlaufzeit Festfreq. 14 30 (Drehmomentoffset aktiv) gei) en
AC-86 Hochlaufzeit Festfrequenz 15 30 * Weitere Informationen finden Sie in der Bedienungsanleitung
AC-88 Runterlaufzeit Festfreq. 15 30 (User’s Guide).

Drehmomentregelung Maximalfrequenz

begrenzung

01 (Begrenzung)

Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit .Werks-
einstellung
07: Eingabe
Ad-40 orehmomentregelung | o1, 13u1) | unter ac-
quenzq 41], [Ad-42]
Ad-41 Drehmomentregelung
) 0,00Hz
Maximalfrequenz Rechtslauf 0,00...590,00Hz
Ad-42 bdrehmomentregelung e 0.00Hz
Maximalfrequenz Linkslauf !
Ad-43 Betrlebsmodu.sau.swa.hl 00 (P-Steuerung)/
flr Zustand der Geschwindigkeits- 01

*1)00: inaktiv / 01: Eingang Ail / 02: Eingang Ai2 / 03: Eingang Ai3/04:
Eingang Ai4 / 05: Eingang Ai5 / 06: Eingang Ai6 / 07: VOP Parameter /
08: RS485 / 09: Option-1 / 10: Option-2 / 11: Option-3 / 12: Pulsfreq.
AB / 13: Pulsfreq. P1-FB / 15: PID
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[AE-01]...[AE-13]

[AE-20]...[AE-62]

Positionierung mit Impulskettensignal Positionierung
Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit _Werks- Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit .Werks-
einstellung einstellung
AE-01 Elektronisches 00: Riickfihrung 00 AE-20 position 0 0
Getriebe Ubersetzungeingriff 01: Sollwert
il AE-22 position 1 0
AE-02 Flektronlsches 1..10000 1 AE-24 — 5
Getriebe Ubersetzung Zahler Position 2
AE-(T? Fll;ektronisches 1..10000 1 AE-26 position 3 0
Getriebe Ubersetzung Nenner
g AE-28 position 4 0
AE-04 position erreicht- 0..10000 Impulse 5 AE-30 » 5
[POK]-Signal-Fenster Position 5
} - ) _ o Wenn [AA123]%03
AE 05 P05|t|on"erre|cht- 0,00...10,00s 0,00s AE-32 position 6 268435455, 0
[POK]-Signal-Verzégerung AE-34 position 7 4268435455 Impulse o
AE-06 Lageregler Vor- 0,00...655,35 0,00 AE-36 — 5
verstarkung - Position 8 Wenn [AA123]=03:
-1073741823...
AE-07 Lageregler Verstarkung | 0,00...100,00 0,50 AE-38 position 9 +107374182 Impulse 0
-2048...2048
AE-08 positionsoffset 0 AE-40 position 10 0
Impulse
* Option P1-FB erforderlich. AE-42 position 11 0
¢ Siehe Eingange 073:STAT, 074:PUP, 075:PDN und Ausgange AE-44 position 12 0
042: PDD, 043:POK
. . - iti 0
* Option P1-FB erforderlich. AE-46 position 13
Weitere Informationen finden Sie in der Bedienungsanleitung AE-48 position 14 0
(User’s Guide).
AE-50 rosition 15 0
Wenn [AA123]#03:
L. AE-52 maximalposition 0..+268435455 Impulse | +268435455
Orientierung Rechtslauf Wenn [AA123]=03: Impulse
. . L Werks- 0...+107374182 Impulse
Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit einstellung Wenn [AA123]703:
00: VOP Parameter AE-54 Maximalposition | -268435455..0 Impulse | -268435455
AE-10 Orientierung 01: Option-l 00 Linkslauf Wenn [AA123]=03 |mPU|5e
Stopp-Position-Quelle 02: Option-2 -1073741823...0 Impulse
03: Option-3 AE-56 rositionierung 00: Mit Begrenzung 00
AE-11 orientierung 0..4096 0 Bereich 01: Ohne Begrenzung
Stopp-Position « Die Positionen 0..15 werden tber die Einginge 076:CP1...
- ianti 079:CP4 abgerufen. Siehe Eingange 082:FOT, 083:ROT, 084:SPD
AE-12 orientierung 0,00...120,00Hz* 0,00Hz und 085'PS§T gang
Frequenz ' .
* Weitere Informationen finden Sie in der Bedienungsanleitun
AE-13 orientierung 00: Rechtslauf 00 User's Guid & &
Drehrichtung 01: Linkslauf (User’s Guide).

*Wenn die Endfrequenz Hb105/205, Hd105/205 niedriger ist als der Wert
in AE-12, dann wird der Wert in AE-12 auf den niedrigeren Wert
reduziert.

¢ Orientierung nur aktiv im Regelverfahren Closed Loop
(A121=10) und wenn AA123=00/01. AuRerdem Eingang
069:0RT und Z-Impuls erforderlich.

* Weitere Informationen finden Sie in der Bedienungsanleitung
(User’s Guide).
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Positions Teach-In

Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit .Werks-
einstellung
00...15 (X00...X15),
00: Pos. 0
AE-60 Ppositions Teach-In entspr. Pos. 0 [AE-20] [AE-20]
...Pos. 15 [AE-50]

* Beispiel: [AE-60]=1 X01, Eingang 110:[TCH]=ON. Durch
Driicken der Taste 2 (Speichern) wird die aktuelle Position in
AE-22 gespeichert. Weitere Informationen finden Sie in der
Bedienungsanleitung (User’s Guide).

Aktuelle Position speichern bei Netz-Aus

Bereich. Einhei N
Parametercode/Bezeichnung ereich, Einheit ‘Werks
einstellung
00: Nicht speichern
AE-61 Istposition speichern 01: Speichern 00

* Speichert die aktuelle Istposition, wenn die Versorgungs-
spannung abgeschaltet wird. Ausfihrlichere Informationen
finden Sie in der Bedienungsanleitung (User‘s Guide).
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Aktuelle Position zuweisen

Paramt‘etercode/ Bereich, Einheit .Werks' J Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit .Werks-
Bezeichnung einstellun einstellung
Wenn [AA123]203: AF104 pc-Bremse Ver-
AE-62 preset- -268435455...+268435455 Impulse ) 0,00...5,00s 0s
0 z6gerung_Motor 1
Istposition Wenn [AA123]=03
-1073741823...+107374182 Impulse AF105 bc-Bremse 0..100% 30%
* Zuweisen der unter [AE-62] eingestellten Position als Istposition Moment_Motor 1
[dA-20] mit Eingang 085:[PSET]. Ausfiihrlichere Informationen AF106 pc-Bremse 0.00..60.00s 0.00s
finden Sie in der Bedienungsanleitung (User’s Guide). Bremszeit_Motor 1 e !
AF107 pc-Bremse Trigger_ | 00: Flanke o1
[AE'64] vee [AE'76] Motor 1 01: Pegel
Positionierung/Einstellungen AF108 pc-remse beistart, |o 1009 30%
. Bereich, Einheit Werks- Moment Motor_1
Parametercode/Bezeichnung . .
einstellung AF109 Dc-Bremse bei Start, 0..60s 0s
AE-64 Verstarkung Berechnung 50,00...200,00% 100,00% Zeit_Motor 1 - -
Runterlaufweg bei Positionierung * Unter [AF101] kann gewahlt werden ob die DC-Bremse
- bei Sto aktiv st [AF101]=01) oder bei
AE-65 offset Runterlaufweg- 0,00...655,35% 0,00% PP ] (_ )
Berechnung bei Positionierung Sollwertreduzierung ([AF101]=02).
- * Das maximal mogliche DC-Bremsmoment ist abhangig
AE-66 Berechnung Frequenz- 0,00...100,00% 1,00% . I i b
begrenzung bei Positionierung von der Lasteinstellung in Ub-03.
» Aktivieren der DC-Bremse kann mit Eingang 030:
AE-67 Berechnung Start- 0,00...100,00% 0,20 DBI=ON erfol
frequenz bei Positionierung [DB]= erroigen.

* Einstellungen des Positionierreglers. Ausfiihrlichere
Informationen finden Sie in der Bedienungsanleitung
(User’s Guide).

Referenzierung
Parametervode/Bezeichnung Bereich, Einheit \{Verks-
einstellg
00: Low speed
. 01: High speed
AE-70 Referenziermodus | 5. High speed 0- 00
Impuls
AE-71 Referenzier- 00: Rechtslauf 00
richtung 01: Linkslauf
AE-72 Referenzier- 0,00...10,00Hz 0,00Hz
frequenz Low-speed
AE-73 Reffarenmer- 0,00...590,00Hz* 0,00Hz
frequenz High-Speed

*Maximaler Einstellwert ist abhadngig von der Endfrequenz
Hb105/205, Hd105/205

* Referenzierung mit Eingang 080:0RL und 081:0RG.

e Ausfihrlichere Informationen finden Sie in der
Bedienungsanleitung (User‘s Guide).

[AF101]...[AF109]
Gleichstrombremse (DC-Bremse / DB)

Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit .Werks-
einstellung
00: Inaktiv
01: Aktiv bei Stopp
AF101 pc-Bremse_Motor 1 00

02: Aktiv bei Sollwert-
reduzierung

00: DC-Bremse
01: Drehz. Servo-Lock 00
02: Pos. Servo-Lock

AF102 bpc-Bremse Modus

_Motor 1

AF103 bc-Bremse

Frequenz_Motor 1

0,00...590,00Hz 0,00Hz

* Bei Regelverfahren [AA121]=10-Vektorregelung mit
Geber CLV verwenden Sie die Servo-Lock-Funktion unter
[AF102].

* DC-Bremse: Beispiel stoppen (Bremsmoment unter

AF105 anpassen)
Betriebsbefehl

Gleichstrombremsung

Ausgangsfrequenz W
A

\ [AF106] !

[AF103]

* DC-Bremse: Beispiel starten (Bremsmoment unter

AF108 angepassen)
Betriebsbefehl

ON
Gleichstrombremsung
Ausgangsfrequenz
- [AH109] .
é ;
* DC-Bremse: Beispiel DC-Bremse aktiv bei
Sollwertreduzierung, Bremsmoment unter AF105
anpassen)
Betriebsbefehl ON
Frequenzsollwert
[AF103]
Ausgangsfrequenz \
AF106

* Wenn die Bremszeit [AF106] auf Os eingestellt wird, ist
die DC-Bremse nicht aktiv.



[AF120]...[AF144]

Bremsen-Steuerung

SJ-P1 Basic Guide

[AF150]...[AF254]

Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit .Werks- Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit .Werks-
einstellung einstellung
00: Inaktiv )
AF120 schitasteuerung_ | o7 pee (Netzschity) | 00 Qg-‘;?u:remzfj'sabe- 0,00..2,00s 0,205
Motor 1 02: Aktiv (Motorschiitz) g g
AF121 startverzsgerung_ 0.00..2.00 0.20 AF151 Bremseneinfall- 0,00...2,00s 0,20s
Motor 1 ,00...2,00s ,20s verzdgerung_Motor 1
AF122 schiitz-Aus- 0,002,005 0105 AF152 Bremsenuberpriifungszeit 0,00...5,00s 0,10s
Verzogerung_Motor 1 ' ’ ' ~Motor 1
AF123 schitziiber- 0.00..5.005 0105 AF153 Servo-Lock/ DC-Bremse 0,00..10,00s 0,60s
prufungszeit_Motor 1 T ’ beim Start_Motor 1
00: Inaktiv AF154 servo-Lock/ DC-Bremse 0,00...10,00s 0,60s
01: Aktiv beim Stopp_Motor 1
AF130 Bremsen- . Akt indivi =
Steuerung_Motor 1 gz. :tkt/"L’,'”kd""d”e” 00 * Betriebseinstellungen der Bremsensteuerung. Fir die
— echts/Links .. .
03: Servo Lock Bremssteuerung  auBerdem  verfigbar  Eingang
AF131 Wartezeit Bremsenfreigabebestatigung 037:BOK, Ausgang
artezeit vor . ..
Bremsenfreigabe Rechtslauf_ | 0,00..5,008 0,00s Bremsenfreigabe = 037:BRK und  Bremsenstérung
Motor 1 - 038:BER. Fiir die Schitzsteuerung verwenden Sie bitte
AF132 Wartezeit vor 0.00..5.00 0,00 Eingang 107:COK und Ausgang 039:CON. Weitere
,00...5,00s ,00s . . - . .
Hochlauf Rechtslauf_Motor 1 Informationen finden Sie im (User‘s Guide).
AF133 wartezeit vor Stopp 0,00...5,00s 0,00s Parameter fiir Motor 2 wenn Digitaleingang 024:[SET] aktiviert ist.
Rechtslauf, Motor 1 Parametercode/Bezeichnun Bereich, Werks-
AF134 wartezeit fir & Einheit | einstellung
Bremsen-Bestitigung BOK 0,00...5,00s 0,00s AF201 DC-Bremse_Motor 2 Wie bei AF101
Rechtslauf_ Motor 1 AF202 DC-Bremse Modus _Motor 2 Wie bei AF102
AF135 Bremsenfreigabe- 0.00...590.00H 0.00H AF203 DC-Bremse Frequenz_Motor 2 Wie bei AF103
f ,00...050,00nz ,OUHZ AF204 DC-Bremse Verzdgerung_Motor 2 Wie bei AF104
requenz Rechtslauf_Motor 1
AF205 DC-Bremse Moment_Motor 2 Wie bei AF105
AF136 Bremsenfreigabe- 0'2";2{3 X FNreq“et”Z' FU;Ne“”' AF206 DC-Bremse Bremszeit_Motor 2 Wie bei AF106
strom Rechtslauf_Motor 1 umrichter-Mlennstrom strom AF207 DC-Bremse Trigger_ Motor 2 Wie bei AF107
AF137 AF208 DC-Bremse bei Start, Moment Motor_2 | Wie bei AF108
Bremseneinfallfrequenz 0,00...590,00Hz 0,00Hz AF209 DC-Bremse bei Start, Zeit_Motor 2 Wie bei AF109
Rechtslauf_Motor 1 AF220 Schutzsteuerung_ Motor 2 Wie bei AF120
AF138 Wartezeit vor AF221 Star}verzégerungﬂ_ Motor 2 W?e be? AF121
Bremsenfreigabe Linkstauf 0,00...5,00s 0,00s AF222 Schiitz-Aus- Verzégerung_Motor 2 Wie bei AF122
Motor 1 - AF223 Schitzlberprifungszeit_Motor 2 Wie bei AF123
AF139 - AF230 Bremsen-Steuerung_Motor 2 Wie bei AF130
\_Narteze't vor 0,00...5,00s 0,00s AF231 Wartezeit vor Bremsenfreigabe Wie bei AF131
Hochlauf Linkslauf_Motor 1 Rechtslauf_Motor 2
AF140 wartezeit vor Stopp 0.00...5.00s 0.00s AF232 Wartezeit vor Hochlauf Rechtslauf_ Wie bei AF132
Linkslauf_Motor 1 T ’ Motor 2
AF141 Wartezeit fi AF233 Wartezeit vor Stopp Rechtslauf_Motor 2 | Wie bei AF133
arn e.zel ur 0,00...5,00s 0.00s AF234 Wartezeit flir Bremsen-Bestatigung BOK Wie bei AF134
f'rekmlser;-B&statlg;ng BOK ! ’ ! Rechtslauf_ Motor 2
Inkslauf_ Motor AF235 Bremsenfreigabefreq. Rechtslauf_Motor 2 Wie bei AF135
AF142 Bremsenfreigabe- 0,00...590,00Hz 0,00Hz AF236 Bremsenfreig.strom Rechtslauf_Motor 2 | Wie bei AF136
frequenz Linkslauf_Motor 1 AF237 Bremseneinfallfreq. Rechtslauf_Motor 2 | Wie bei AF137
AF143 Bremsenfreigabe- 0,2..2,0 x Frequenz- FU-Nenn- AF238 Wartezeit vor Bremsenfreigabe Linkslauf_| Wie bei AF138
strom Linkslauf Motor 1 umrichter-Nennstrom strom Motor 2
= artezeit vor Hochlauf Linkslauf_Motor ie bei
AF239 W Hochlauf Linkslauf_M 2| Wie bei AF139
AF144_ 0.00...590,00Hz 0.00Hz AF240 Wartezeit vor Stopp Linkslauf_Motor 2 | Wie bei AF140
B.remsenelnfallfrequenz e ! AF241 Wartezeit fir Bremsen-Bestatigung BOK Wie bei AF141
Linkslauf_Motor 1 Linkslauf_ Motor 2 e bel
* [AF130]=01: Fir beide Drehrichtung werden die AF242 Bremsenfreigabefrequenz Wie bei AF142
Einstellungen unter [AF131]...[AF137] verwendet. Linkslauf_Motor 2
[AF130]=02: Fiir Rechtslauf werden die Einstellungen AF243 Bremsenfreigabestrom Linkslauf_Motor 2| Wie bei AF143
unter [AF131]..[AF137] verwendet. Fiir Linkslauf die AF244 Bremseneinfallfreq. Linkslauf_Motor 2 Wie bei AF144
i I AF1381. 1144 ’ AF250 Bremsenfreigabeverzogerung_Motor 2 | Wie bei AF150
instellungen u_hter [ 1. 1 . AF251 Bremseneinfallverzégerung_Motor 2 Wie bei AF151
[AF130]=03: Fir die Bremsensteuerung werden die AF252 Bremseniiberpriifungszeit_Motor 2 | Wie bei AF152
Einstellungen unter [AF150]...[AF154] verwendet. AF253 Servo-Lock/ DC-Bremse beim Start_ Wie bei AF153
Ausfihrlichere Informationen finden Sie in der Motor 1
Bedienungsanleitung (User‘s Guide). AF254 Servo-Lock/ DC-Bremse beim Wie bei AF154

Stopp_Motor 1




[AG101]..[AG113]
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[AG-20]...[AG213]

Vermeidung von Resonanzfrequenzen Tippen
(Frequenzspriinge) Parametercode/ Bereich, Einheit Werks-
- Bezeichnung einstellung
. Bereich, Werks-
Parametercode/Bezeichnung Einheit einstellun AG-20 Ti
g Tiep- [ 0,00...10,00Hz 6,00Hz
AG101 rrequenzsprung 1_Motor 1 | 0,00..590,00Hz[  0,00Hz Frequenz
00: Freilauf, nicht aktiv im Betrieb
AG102 Frequenzsprung 1 Weite_ 0,00...10,00Hz 0,00Hz 01: Rampe, nicht aktiv im Betrieb
Motor 1 AG-21 02: DC-Bremse, nicht aktiv im Betrieb 00
0,00..590,00Hz]  0,00Hz Tippen-Stopp 03: Freilauf, aktiv im Betrieb
AG103 Frequenzsprung 2_Motor 1 04: Rampe, aktiv im Betrieb
AG104 Frequenzsprung 2 Weite_ 0,00...10,00Hz 0,00Hz 05: DC-Bremse, aktiv im Betrieb
Motor 1 * Wenn Digitaleingang 029:[JG]=0ON, dann wird bei Start die
AG105 Frequenzsprung 3_Motor 1 |0,00..590,00Hz|  0,00Hz loggingfrequenz ausgegeben-ohne Hochlauframpe. Unter
) AG-21] kann das Verhalten bei Stopp eingestellt werden.
AG106 Frequenzsprung 3 Weite_ 0,00...10,00Hz 0,00Hz [ ] PP 8
Motor 1
* Verhindert das Verharren der Ausgangsfrequenz in einen 1G |
Resonanzpunkt.
Ausgangs- FwW
frequenz | e/
[AG105] | % [AG106]
,,,,, | [AG106] RV
|<_/7 | (aG104)
[AG103] /3’ Ausgang- T[AG—ZO]
s l [AGlO4] Frequenz
~A T [AG102]
[AG101] = P K
7 [AG102] . L S
""" ‘ Parameter fiir Motor 2 wenn Digitaleingang 024:[SET] aktiviert ist.
Sollwert ich .
Parametercode/Bezeichnung Bereich, Werks-
Einheit | einstellung
Hoch-/RunterIaufhaIt AG201 Frequenzsprung 1_Motor 2 Wie bei AG101
P de/Bezeich Bereich, Werks- AG202 Frequenzsprung 1 Weite_ Motor 2 | Wie bei AG102
arametercode/Bezeichnung Einheit  |einstellg AG203 Frequenzsprung 2_Motor 2 Wie bei AG103
AG204 Frequenzsprung 2 Weite_ Motor 2 | Wie bei AG104
AG110 Hochlauf-Halt-F Motor 1| 0,00...590,00Hz | 0,00Hz =
G110 Hochlauf-Halt requenz_Motor AG205 Frequenzsprung 3_Motor 2 Wie bei AG105
AG111 Hochlauf-Halt-Zeit_Motor 1 0,0..60,0s 0,0s AG206 Frequenzsprung 3 Weite_ Motor 2 | Wie bei AG106
AG112 Runterlauf-Halt-Frequenz AG210 Hochlauf-Halt-Frequenz_Motor 2 Wie bei AG110
Motor 1. quenz_ 0,00...590,00Hz | 0,00Hz AG211 Hochlauf-Halt-Zeit_Motor 2 Wie bei AG111
AG212 Runterlauf-Halt-Frequenz_Motor 2 | Wie bei AG112
AG113 Runterlauf-Halt-Zeit_Motor 1 0,0..60,0s 0,0s AG213 Runterlauf-Halt Zeit_Motor 2 Wie bei AG113

e Der Hoch-/Runterlauf kann bei Erreichen der unter
[AG110]/[AG112] eingestellten Frequenzen fiir die unter
[AG111]/[AG113] eingestellten Zeiten unterbrochen
werden. Dies kann beim Beschleunigen von hohen
Massentragheitmomenten sinnvoll sein.

* Mit Digitaleingang 100:[HLD]=ON wird die aktuelle
Ausgangsfrequenz so lange gehalten wie der Eingang

angesteuert wird.

Ausgangsfrequenz
. /_\ :
| [AG113] |
[AG110] |
[AG111] < >

Zeit
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[AH-01]...[AH-06]

[AH-07]...[AH-50]

PID1 Funktlon Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit .Werks-
einstellung
Parametercode/ Bereich. Einheit Werks-
Bezeichnung ’ einstellung AH-07 pip1 Soliwertquelle 1 00..13 *2) 07
AH-01 riD1 82: K‘;‘f“" 0 AH-10 PiD1 Soliw. 1 ([AH-07]=07 0,00%
: Aktiv
aktiviert 02: Aktiv mit Reversierung AH-12 piD1 Festsollwert 1 0,00%

* AH-01 aktiviert den PID-Regler-Betrieb. AuRerdem muss die AH-14 pip1 Festsollwert 2 0,00%
Frequenzsollwertquelle fiir PID-Regler eingestellt werden: AH-16 PiD1 Festsollwert 3 0,00%
[AA101]/[AA102]=15 AH-18 piD1 Festsollwert 4 0,00%

* Bei [AH-01]=01 werden rechnerisch negative Werte am PID- AH-20 | R
Ausgang [db-50] auf 0 begrenzt. PID1 Festsollwert 5 0,00%

* Bei [AH-01]=02 fiihren rechnerisch negative Werte am PID- AH-22 pip1 Festsollwert 6 0,00%
Ausgang [db-50] zur Reversierung (der Motor dreht in die AH-24 piD1 Festsollwert 7 -100,00...+100,00%|  0,00%

. *
entgegengesetzte _R'Cht“”g)' AH-26 pID1 Festsollwert 8 1) 0,00%
* Bei 041:[PID]=ON ist der PID-Regler ausgeschaltet und der PID- AH-28
- 0,
Sollwert wird als Frequenzsollwert verwendet. PID1 Festsollwert 0,00%
AH-30 piD1 Festsollwert 10 0,00%
AH-32 piD1 Festsollwert 11 0,00%
Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit Werks-
’ einstellung AH-34 piD1 Festsollwert 12 0,00%
00: inaktiv - 9
AH-02 piD1 invertiert 00: nak 00 AH-36 Pip1 Festsollwert 13 0,00%
AH-38 PiD1 Festsollwert 14 0,00%
Invertierung des Reglers mit [AH-02]=02
AH-40 pID1 Festsollwert 15 0,00%
""" 1
! PID1 1 AH-42 pip1 Sollwertquelle 2 0..13 *2) 00
PID-Sollwert * | invertiert 1 ~100,00...+100,00%
B i [AH-02] ! AH-44 pp1 soliw. 2 [AH-42]=07 1) 0,00%
1
1
00 1 AH-46 rip1 Sollwertquelle 3 0..13 *2) 00
1 B
_:E\—:" PID-Betrieb AH-48 piD1 soliw. 3 [AH-46]=07 100’00';2)1 00.00% " 5,00%
\ &= e o o o o
PID-Istwert ] 01: Addition
02: Subtraktion
03: Multiplikati
Worke AH-50 pID1 Sollwertverkniipfung oa. Di\L/Jis;gr: aton 01
Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit einstellung 05: Min. Abweichung
06: Max. Abweichung
AH-03 PiD1-Regelgrore | Siehe Ta.belle am Ende 01: % *1) Einstellen des Anzeigebereichs mit [AH-04], [AH-05] und [AH-06].
Einheit des Kapitels *2) 00: nicht verwendet / 01:Analogeingang Ail / 02:Analogeingang Ai2
- ) / 03: Analogeingang Ai3 / 04: Analogeingang Ai4 / 05: Analogeingang
ADH 04 pip1 skalierung | _10000...10000 0 A5 / 06: Analogeingang Ai6 / 07: Eingeben [AH-10] bzw. [AH-48] / 08:
0% RS485 / 09: Option-1/ 10: Option-2 / 11: Option3 / 12:Impulsfrequenz
AH-05 riD1 Skalierung -10000...10000 10000 /13: Impulsfreqm.enz (?ptlon P1-FB )
100% * PID1-Sollwert ergibt sich aus der Verknipfung der unter [AH-07] und
] [AH-44] festgelegten Sollwerte. Der Ergebnis aus dieser Verkniipfung
AH-O6 PID1 Skalierung [ o 4 2 ergibt den PID1-Sollwert.
Dezimalpunkt » Abrufen der PID-Festsollwerte mit den Eingdngen 051:[SVC1]...

* Einstellen der Einheit und Anzeigewerte der RegelgréRe.

PID-Sollwerte

PID Festsollwerte 1...15 [AH-
12)...[AH-40]

PID1-
Zielwert

7

PID1 Sollw. 1 [AH-10]

Analogeingang Ail 01

[SvC1-4]

Analogeingang Ai2 |02 [AH-07]

.

D ibsm

[AH-50]

+,- X+

Analogeingang Ai3 | 03

Kommunikation

Option-1

;a
)
>
T
IS
N

[,
[

L
o
<] ?

Option-2

Option-3

o
»
B
)
«
Q o
© ®

0
PID1 Sollw. 2 [AH-44]

Nicht verwendet

o
] <

054:[SVC4]
Festsollwerte svca sve3 svec2 svc1
Festsollwert O OFF OFF OFF
Festsollwert 1 OFF OFF
Festsollwert 2 OFF OFF
Festsollwert 3 OFF OFF
Festsollwert 4 OFF
Festsollwert 5 OFF
Festsollwert 6 OFF
Festsollwert 7

Festsollwert 8

Festsollwert 9
Festsollwert 10
Festsollwert 11
Festsollwert 12
Festsollwert 13
Festsollwert 14
Festsollwert 15




[AH-51]...[AH-54]
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[AH-60]...[AH-70]

Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit .Werks- Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit .Werks-
einstellung einstellung.
AH-51 piD1 Istwertquelle o1 AH-60 rip1 00: keine Umschaltung
1 Umschaltung der PID1- [AH-61][AH-62][AH-63] 00
_ Regel-Parameter mit 01 Umschaltung auf
,ZL\H 52 piD1 istwertquelle | oo ¢ /g 13 %) 00 Eingang 055:[PRO] [AH-64][AH-65][AH-66]
AH-61 piD1 Pro-
AH-53 pip1 Istwertquelle i - 0,0...100,0 1,0
3 00 portionalverstarkung 1
01: Addition AH'GZ PID1 0,0...3600,0s 1,0
02: Subtraktion Integralzeitkonstante 1
03: Multiplikation —
04: Division 5 |AH-63 pip1 0,00...100,00s 0
AH-54 05: Wurzel Istwert 1 o1 o |Differentialverstarkung 1
Istwertverkniipfung 06: Wurzel Istwert 2 AH-64 rip1 Pro-
07: Wurzel Istwert 1 - 2 tional tark ) 0,0..100,0 0
08: Mittelwert Istw. 1...3 portionalverstarkung
gg mm"“’er:t'fttw‘ 1133 AH-65 pip1 0,0...3600,0s 0
s Viax wert 'Stw. 1. Integralzeitkonstante 2
*1) 00: nicht verwendet /01: Analogeingang Ail / 02: Analogeingang Ai2 AH
/ 03: Analogeingang Ai3 / 04: Analogeingang Ai4 / 05: Analogeingang -66 piD1 0,00...100,00s) 0
AiS / 06: Analogeingang Ai6 / 08: RS485 /09: Option-1 / 10: Option-2 / Differentialverstarkung 2
11: Option3 / 12:Impulsfrequenz / 13: Impulsfrequenz Option P1-FB - _
AH-67 piD1 Umschalt- | 3 10000ms 100
) . . zeit Regelparameter 1/2
* Der PID1-Istwert ergibt sich aus der Verknlpfung der
unter [AH-51] und [AH-52] festgelegten Istwerte.
PID PID Betriebser-
Abweichung gebnis
7 PID-Istwert
.
1
Analogeingang Ai2 ' oN t
[AH-51] P 2 [AH-64] 1
| OFF !
Analogeingang Ai3 03 |1 [AH-62] 1
01 [T ] [AH-54) oy DN—1r |
RS485 + % T | 2 [AH-65] |—: :
08
Kommunikation 1 OFF 1
- D 1 [AH-63] : N '
Option-1 |0 D D 2 [AH-66] '
00 semmmms
Option-2 |1° * Mit Eingang 042:[PIDC]=ON, wird der Integralwert
geloscht. Wahrend des Betriebs kann dies einen
Option-3 | ! unsicheren Betriebszustand zur Folge haben.
* Mit Digitaleingang 055:[PRO] wird auf die Regel-
Impulsfrequenz | 12 parameter [AH-64],[AH-65] und [AH-66] umgeschaltet.
Bei 055:[PRO]=OFF sind die Regelparameter [AH-
Impulsfrequenz | 13 .
Option P1-FB 61],[AH-62] und [AH-63] aktiv.

Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit .Werks-

einstellung
AH-70 00...06 *2) 00
PID1 Quelle Vorsteuerung

*2)00: nicht verwendet / 01: Analogeingang Ail / 02: Analogeingang Ai2 /
03: Analogeingang Ai3 / 04: Analogeingang Ai4 / 05: Analogeingang Ai5

/ 06: Analogeingang Ai6

Nicht verwendet

Analogeing. Ai2

00
Analogeing. Ail R
02 — PID-Vorsteuerwert
03

[AH-70]

Analogeing. Ai3

)

* Wahlen Sie fiir die Vorsteuerung einen Eingang
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[AH-71]...[AH-74]

[AH-75]...[AH-92]

Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit .Werks- Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit .Werks-
einstellung einstellung
AH-71 piD1 Regelbereich | 0,00..100,00% 0,00% - 00:Softstart inaktiv
g AH-75 piD soft Start 0L:Softstart aktiv 00
- o, 0,
PID Ausgang (%) AH-76 pID soft Start Sollwert | 0,00...100,00% 100%
PID Ausgangsbereich AH-78
PID Soft Start 0,00...3600,00s 30,00s
Hochlaufzeit
PID AH-80 PiD soft Start Zeit 0,00...600,00s 0,00s
Sollwert | 00:Inaktiv
AH-81 piD soft Start Stérung | 01:Aktiv (Stérung) 00
02:Aktiv (Warnung)
AH-82 piD soft Start Stér- 0,00..100,00% 100,00%

Zeit
* Beschrankt den PID-Ausgangsbereich. Bei [AH-71]=0 ist
die Begrenzung deaktiviert.

Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit 'Werks-
einstellung
AH-72 piD1 Regel- 0,00...100,00% 3,00%
abweichung Ausgang OD

PID Regelabweichung
(%)]

N 74 0 Nl
N e

Ausgang
045:[0D]

Zeit

* Wenn die PID-Regelabweichung *[AH-72] lbersteigt,
dann Digitalausgang 045:[OD]=ON.

Grenzwert

* Fur Softstart wird in der unter [AH-78] eingegebene Hoch-
laufzeit auf die mit [AH-76] bewertete Eckfrequenz [Hb104]
gefahren. Nach der unter [AH-80] eingegebenen Zeit wird der

.

PID-Regler aktiviert.

Ausgangsfrequenz

[AH-76] --f---mmn-

Hochlauf entsprechend [AH-78]

i ; Zeit
oo, I
betrieb T :
E PIDiSollwert
: — -
r—
Vi i PID-Istwert
% i
o

Verhalten bei
Einstellung in [AH-81]:

PID-Soft-Start-Stérung

-[AH-81]=00: inaktiv

ist abhdngig von

-[AH-81]=01: Stérung E120 nach Ablauf von Zeit in [AH-80]
-[AH-81]=02: Ausgang 093[SSE]=ON: nach Ablauf von Zeit in

Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit .Werks-
einstellung
AH-73 pip1 Aus- 0,00...100,00% 100,00%
Schwelle Ausgang FBV
AH-74 pip1-tEin- 0,00...100,00% 0,00%
Schwelle Ausgang FBV

PID Istwert (%)

[AH-73]
I . N /__ -
[AH-74]
0%

Zei
Betriebs- eft
befehl

Digital- I

ausgang |
046:[FBV]

* Wenn der PID-Istwert [AH-73] (ibersteigt, dann Digital-
ausgang 46:[FBV]=0FF. Unterschreitet der Istwert [AH-
74], dann 46:[FBV]=ON.

[AH-80] wahrend der Umrichter weiter in Betrieb ist.

Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit .Werks-
einstellung
00: Inaktiv
AH-85 pID sleep Trigger 01: Kein Bedarf 00
02: Eingang 058:[SLEP]
AH-86 PID sleep Schwelle | 0,00..590,00Hz 0,00Hz
AH-87 piDsleep 0,00...100,005 0,00s
Verzbgerung
00: inaktiv
AH-88 pID sleep Boost 01: aktiv 00
AH-89 0,00...100,00s 0,00s
PID Sleep Boost Zeit
AH-90 0,00...100,00% 0,00%
PID Sleep Boost Wert
AH-91 pipsleep 0,00...100,005 0,00s
Mindesbetriebszeit
AH-92 piDsleep 0,00...100,005 0,00s

Mindestzeit

* Die PID Sleep-Funktion reduziert den

verringert dadurch die Leistungsaufnahme.

PID-Ausgang und




[AH-93]...[AH-96]
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Aufwachabweichung

Parametercode/Bezeichnungl Bereich, Einheit .Werks-
einstellung

01: Abweichung

AH-93 PID Sleep 02: Istwert niedrig 01

Aufwachtrigger 03: Eingang 059:[WAKE]

AH-94 0,00...100,00% 0,00%

PID Sleep Aufwachwert

AH-95

PID Sleep Aufwach- 0,00...100,00s 0,00s

verzogerung

AH-96 PiD sleep 0,00...100,00% 0,00%

* Bei [AH-88]=01 wird wahrend der Zeit [AH-89] der PID-Sleep-
Boost-Wert [AH-90] zum PID-Sollwert addiert. Dadurch wird die

Sleepzeit verlangert.

* Beispiel fur die PID-Sleepfunktion.
Beispiel 1) [AH-85]=01 (Kein Bedarf)

[AH-93]=01 (Abweichung)

Istwert

PID Zielwert

[AH-94]

[AH-95]

!

Ausgangsfrequenz

[AH-86]

Beispiel 2) [AH-85]=01 (Kein Bedarf)
[AH-93]=02 (Istwert niedrig)

Istwertwert [AH-95]
/ )
i L

PID Sollwert * <

[AH-94] + Szooif
Ausgangsfrequenz [AH—87j i i
— N
[AH-86] | -- — ; L

Beispiel 3) [AH-85]=02(Eingang 058:[SLEP])

[AH-93]=03(Eingang 059:[WAKE])

Istwert

>
©
U

PID Sollwert
Ausgangsfrequenz [:AH
Eingang 058:[SLEP] *

Eingang 059:[WAKE]

[
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PID2 Funktion

[AJ-01]...[AJ-10]

Paramfetercode/ Bereich, Einheit) .Werks-
Bezeichnung einstellung
00: Inaktiv
AJ-01 Pip2 01: Aktiv 00
Regler 02: Aktiv mit Reversierung

* Aktiviert den PID-Regler-Betrieb.

* Bei [AJ-01]=01 werden rechnerisch negative Werte am PID-

Ausgang [db-55] auf O begrenzt.

* Bei [AJ-01]=02 fuhren rechnerisch negative Werte am PID-
Ausgang [db-55] zur Reversierung (der Motor dreht in die

entgegengesetzte Richtung).

* Bei 043:[PID2]=ON ist der PID-Regler ausgeschaltet und der
PID-Sollwert wird als Frequenzsollwert verwendet.

Paramt‘etercode/ Bereich, Einheit .Werks-
Bezeichnung einstellung
00: Inaktiv
AJ-02 PiD2 invertiert 01: Aktiv 00

PID-Sollwert

PID-Istwert

1
_:E\—» PID-Betrieb

Invertierung des Reglers mit [AJ-02]=01.

invertiert
[AJ-02]

Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit .Werks-
einstellung|
. | Siehe Tabelle am
AJ-03 riD2 RegelgroRe Einheit Ende des Dokuments 01
AJ-04 piD2 skalierung 0% -10000...10000 0
AJ-05 piD2 Skalierung 100% | -10000...10000 10000
AJ-06 riD2 skalierung 4 5
Dezimalpunkt
* Einstellen der Einheit und Anzeigewerte der RegelgrofRe.
Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit .Werks-
einstellung

AJ-07 riD2 00..13, 15 *1) 07
Sollwertquelle
AJ-10 pip2 sollwert -100,00...100,00% 0,00%

* Bei [AJ-07]=07 wird der PID2-Sollwert unter [AJ-10]

eingegeben.
Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit 'Werks-
einstellung
AJ-12 P2 00..6, 8...13 *1) 02
Istwertquelle

* Auswahl der PID2 Istwertquelle

*1) 00: nicht verwendet / 01: Analogeingang Ail / 02: Analogeingang Ai2

/ 03: Analogeingang Ai3 / 04: Analogeingang Ai4 / 05:Analogeingang
Ai5 / 06: Analogeingang Ai6 / 07: Eingeben unter [AJ-10] / 08: RS485 /
09: Option-1 / 10:Option-2 / 11: Option3 / 12: Impulsfrequenz / 13:
Impulsfrequenz Option P1-FB / 15:PID1-Ausgang
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[AJ-13]...[AJ-19)]

Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit eir‘\l\slgll;fj -ng
AJ-13 piD2 Proportionalverstirkung | 0,0.-100,0 1,0s
AJ-14 pD2 Integralzeitkonstante 0,0...3600,0s 1,0s
AJ-15 pip2 Differentialverstarkung 0,00...100,00s 0,00s

* Einstellung der PID2-Regelparameter.
* Mit Eingang 044:[PIDC2]=0N, wird der Integralwert geloscht.

Wahrend des Betriebs kann dies einen unsicheren
Betriebszustand zur Folge haben.
Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit ‘Werks-
einstellung
AJ-16 PID2 Regelbereich 0,00...100,00% 0,00

PID Ausgang (%)

PID-Ausgangsbereich

PID ‘
Sollwert[ O\ M m - -
______ [AJ-16]
\\\ [AJ-16
_____  SZeit

* Beschrankt den PID-Ausgangsbereich. Bei [AJ-16]=0 ist die
Begrenzung deaktiviert.

Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit _Werks-
einstellung
AJ-17 riD2 Regelabweichung 0,00...100,00% 3,00%
Ausgang OD2

PID Abweichung (%)

S0 N
00 \i [Ak-17]

1 Ny
1
1

Digital-
ausgang .
047:[0D2] Zeit
* Wenn die PID-Abweichung +*[AH-17] (bersteigt, dann
047[0D2]=0ON.
: . —_— Werks-
Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit | .
einstellung
AJ-18 PiD2 Aus-Schwelle Ausg. FBV2| 0,00...100,00% 100%
AJ-19 PiD2 Ein-Schwelle Ausg. FBV2 | 0,00...100,00% 0,00%

PID Istwert (%)
AJ-18
. N /__[_ - ]
N __ S _— [A-19]

ON |

0%

Betriebs-
befehl

ON

048:[FBV2]

ON |

* Wenn der PID-Istwert [AH-73] Ubersteigt, dann Digitalausgang
46:[FBV2]=0OFF. Unterschreitet der Istwert [AH-74], dann
46:[FBV2]=0ON.
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[AJ-21]...[AJ-30]
PID3 Funktion

Paramfetercode/ Bereich, Einheit .Werks-
Bezeichnung einstellung.
00: Inaktiv
AJ-21 PiD3 Regler | 01: Aktiv 00
02: Aktiv mit Reversierung

* Aktiviert den PID-Regler-Betrieb.

* Bei [AJ-21]=01 werden rechnerisch negative Werte am PID-
Ausgang [db-57] auf 0 begrenzt.

* Bei [AJ-21]=02 filihren rechnerisch negative Werte am PID-
Ausgang [db-57] zur Reversierung (der Motor dreht in die
entgegengesetzte Richtung).

* Bei 045:[PID3]=ON ist der PID-Regler ausgeschaltet und der
PID-Sollwert wird als Frequenzsollwert verwendet.

Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit .Werks-
einstellung
00: Inaktiv
AJ-22 piD3 invertiert 01: Aktiv 00
Invertierung des Reglers mit [AJ-22]=01.
rpD3 |
+ ' invertiert 1
PID-Soll |
Sollwert 'S DAk
! |
' 00 1
1
m PID-Betrieb
)\ &u o e e - 1
Istwert:
Parametervode/Bezeichnung Bereich, Einheit 'Werks-
einstellung
AJ-23 riD3 RegelgriRe Siehe Tabelle am Ende
L des Kapitels 01
Einheit
AJ-24 pip3 Skalierung 0% | -10000...10000 0
AJ-25 PiD3 Skalierung 100% | -10000...10000 10000
AJ-26 PiD3 Skalierung 0.4 5
Dezimalpunkt

* Einstellen der Einheit und Anzeigewerte der RegelgrofRe.

Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit .Werks-
einstellung
AJ-27 piD3 sollwertquelle 00...13 *1) 07
AJ-30 pPiD3 sollwert -100,00...100,00% 0,00%
* Bei [AJ-27]=07 wird der PID3-Sollwert unter [AJ-30]
eingegeben.
Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit .Werks-
einstellung
AJ-32 piD3 Istwertquelle 00...06, 8...13 *1) 02

* Auswahl der PID3 Istwertquelle.

1) 00: nicht verwendet / 01: Analogeingang Ail / 02: Analogeingang Ai2 /
03: Analogeingang Ai3 / 04: Analogeingang Ai4 / 05: Analogeingang Ai5
/ 06: Analogeingang Ai6 / 07: Eingeben unter [AJ-30] / 08: RS485 / 09:
Option-1 / 10: Option-2 / 11: Option3 / 12: Impulsfrequenz / 13:
Impulsfrequenz Option P1-FB / 15:PID1-Ausgang
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[AJ-33]...[AJ-39]

Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit eir‘\l‘slgll;fj -ng
AJ-33 piD3 Proportionalverstirkung 0,0...100,0 1,0
AJ-34 piD3 Integralzeitkonstante 0,0...3600,0s 1,0s
AJ-35 riD3 Differentialverstirkung 0,00...100,00s 0,00s

* Einstellung der PID3-Regelparameter.

* Mit Eingang 046:[PIDC3]=0ON, wird der Wert der Integral-
konstante geléscht. Wahrend des Betriebs kann dies einen
unsicheren Betriebszustand zur Folge haben.

Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit ‘Werks-
einstellung
AJ-36 riD3 Regelbereich 0,00...100,00% 0
PID Ausgang (%) PID-Ausgangsbereich
) /7
Phe \
—————— — \
N
PID
I P U -
------ [AJ-36]
\
N [A)-36
Zeit

* Beschrankt den PID-Ausgangsbereich. Bei [AJ-36]=0, ist die
Begrenzung deaktiviert.

Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit .Werks-
einstellung
AJ-37 riD3 Regelabweichung 0,00...100,00% 3
Ausgang OD3

PID Abweichung (%)

N
” \i (A)-37]

1 Ny
1
1

Digital-
ausgang .
089:(0D3] Zeit
* Wenn die PID-Abweichung +*[AH-37] (bersteigt, dann
089:[0OD3]=0ON.
. Bereich, Werks-
Parametercode/Bezeichnung Einheit einstellung
AJ-38 PiD3 Aus-Schwelle Ausg.FBV3 | 0,00..100,00% | 100,00%
AJ-39 PiD3 Ein-Schwelle Ausg.FBV3 | 0,00...100,00% 0,00%

PID Istwert (%)

AJ-38
z_\ ________ o

ON |

0%

Betriebs-
befehl

ON

090:[FBV3] ON |

* Wenn der PID-Istwert [AJ-38] Ubersteigt, dann Digitalausgang
090:[FBV3]=0OFF. Unterschreitet der Istwert [AJ-39], dann
90:[FBV3]=ON.
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[AJ-41]...[AJ-50]
PID3 Funktion

Paramfetercode/ Bereich, Einheit .Werks-
Bezeichnung einstellung
00: Inaktiv
AJ-41 P4 |57 Aty 00
Regler 02: Aktiv mit Reversierung

* Aktiviert den PID-Regler-Betrieb.

* Bei [AJ-21]=01 werden rechnerisch negative Werte am PID-
Ausgang [db-57] auf 0 begrenzt.

* Bei [AJ-21]=02 filihren rechnerisch negative Werte am PID-
Ausgang [db-57] zur Reversierung (der Motor dreht in die
entgegengesetzte Richtung).

* Bei 045:[PID3]=ON ist der PID-Regler ausgeschaltet und der
PID-Sollwert wird als Frequenzsollwert verwendet.

Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit .Werks-
einstellung
. . 00 (Deaktivieren)/
AJ-42 piD4 invertiert 01 (Aktivieren) 00
Invertierung des Reglers mit [AJ-42]=01.
{ pDa |
PID-Sollwert + : invertiert |
- , o [Ak42) !
! |
00 1
1
_:E\——» PID-Betrieb
- 1
Istwert: 5 Emmmm=-
Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit .Werks-
einstellung
Siehe Tabelle am Ende
AJ-43 riDa RegelgréRe Einheit des Kapitels 01
AJ-44 piD4 skalierung 0% -10000...10000 0
AJ-45 piD4 Skalierung 100% | -10000...10000 10000
AJ-46 riD4 Skalierung 0.4 5
Dezimalpunkt

* Einstellen der Einheit und Anzeigewerte der RegelgréRe.

Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit .Werks-
einstellung
AJ-47 pipa soliwert- 00..13 *1) 07
quelle
AJ-50 PiD4 sollwert -100,00...100,00% 0,00
* Bei [AJ-47]=07 wird der PID3-Sollwert unter [AJ-50]
eingegeben.
Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit .Werks-
einstellung
AJ-52 pipa 1stwertquelle | 00..06,8..13 *1) 02

* Auswahl der PID4 Istwertquelle

1) 00: nicht verwendet / 01: Analogeingang Ail / 02:Analogeingang Ai2 /
03: Analogeingang Ai3 / 04: Analogeingang Ai4 / 05:Analogeingang Ai5
/ 06: Analogeingang Ai6 / 07: Eingeben unter [AJ-50] / 08:RS485 /
09:0ption-1 / 10:Option-2 / 11:0ption3 / 12:Impulsfrequenz / 13:
Impulsfrequenz Option P1-FB / 15:PID1-Ausgang
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[AJ-53]...[AJ-59]

[bA102]...[bA115]

. Bereich, Werks- mParametergruppe b...
Parametercode/Bezeichnung s .
Einheit einstellung Frequenzgrenzen
AJ-53 PiDa Proportionalverstéirkung 0,0..100,0 10 Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit IWerks-
einstellung
AJ-54 piD4 Integralzeitkonstante 0,0...3600,0s 1s
i i 5 0,00...100,00: 0,00 bA101
AJ-55 riDa Differentialverstarkung ,00...100,00s ,0Us Maximale Betriebsfrequenz 00...13 *1) 00
* Einstellung der PID4-Regelparameter. Quelle_Motor 1
* Mit Eingang 048:[PIDC4]=0N, wird der Integralwert geloscht. bA102
Wiahrend des Betriebs kann dies einen unsicheren Maximale Betriebsfrequenz_ 0,00...590,00Hz 0,00Hz
Betriebszustand zur Folge haben. Motor 1
” bA103
Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit ‘Wer s Minimale Betriebsfrequenz_ 0,00...590,00Hz 0,00Hz
einstellung Motor 1
AJ-56 PiD4 Regelbereich 0,00...100,00% 0,00% * Einstellung der Betriebsfrequenzgrenzen.
PID Ausgang (%) PID-Ausgangsbereich
RN
""" T . Drehmomentbegrenzung
PID . . L Werks-
sollwert "\ 'w_.____ _ Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit einstellung
""" < [AJ-56] bA110 brehmomentgrenze 00..11 *1) 07
A [AJ-56 Quelle_Motor 1
----- _ Zeit bA111 Drehmomentgrenze- oo: guadranten-
Modus_Motor 1 abhar?glg 00
* Beschrankt den PID-Ausgangsbereich. Bei [AJ-56]=0, ist die - 01: Eingang [TRQ1
Begrenzung deaktiviert. (TRQ2]
X bA112 breh t
Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit .Werks e m.omen grenze 0,0...500,0% 150,0%
einstellung Rechtslauf motorisch_Motor 1
AJ-57 piD4 Regelabweichung 0,00...100,00% 3 bA113 Drehmomentgrenze 0,0...500,0% 150,0%
Ausgang OD4 Linkslauf generatorisch_Motor 1
PID Abweichung (%) bA114 prehmomentgrenze |5 500,0% 150,0%
Linkslauf motorisch_Motor 1
I i N bA115 prehmomentgrenze 0,0..500,0% 150,0%
/ \ j [AJ-37] Rechtslauf generatorisch_Motor 1
09 bA116 brehmomentgrenze 00: Inaktiv 00
(A-37] 01: Aktiv
i ___ N LADSTOP Motor_1 :

Ausgangs-
klemme .
091:(0D4] Zeit(en)
* Wenn die PID-Abweichung +[AH-57] (bersteigt, dann
091:[OD4]=0ON.
. . L Werks-
Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit .
einstellung
AJ-58 PID4 Aus-Schwelle 0,00...100,00% 100%
Ausg.FBV4
AJ-59 pPiD4 Ein-Schwelle 0,00...100,00% 0,00%
Ausg.FBV4
PID Istwert (%)
[AJ-58]
I . N /__ -
[AJ-59]
0% Zeit
Betriebs- ON |
befehl
092:[FBVA4] ON ON |

* Wenn der PID-Istwert [AJ-58] Ubersteigt, dann Digitalausgang
092:[FBV4]=0FF. Unterschreitet der Istwert [AJ-59], dann
92:[FBV4]=ON.
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3

Die Drehmomentbegrenzung ist nur im Regelverfahren
Vektorregelung moglich ([AA121]=08/09/10).

Wenn Funktion 060:TL auf keinen Eingang zugewiesen
wurde, dann arbeitet die Drehmomentgrenze gemal
Einstellung in bA110. Wenn Eingang 060:TL=ON, dann
Drehmomentgrenze gemal’ Einstellung in bA110. Wenn
060:TL=0OFF, dann wird das max. mogliche Drehmoment
erzielt.

Wahrend Drehmomentbegrenzung aktiv ist, Ausgang
022:TRQ=ON.

3

*1) 00: Inaktiv / 01: Analogeingang Ail / 02: Analogeingang Ai2 / 03:
Analogeingang Ai3 / 04: Analogeingang Ai4 / 05: Analogeingang Ai5 /
06: Analogeingang Ai6 / 07: Wert unter [bA102] / 08: RS485 / 09:
Option-1 / 10: Option-2 / 11: Option-3 / 12: Impulsfrequenz / 13:
Impulsfrequenz Option P1-FB
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Uberstromunterdriickung

SJ-P1 Basic Guide

Netzausfallverhalten

[bA-30]...[bA145]

Werks- . Bereich, Einheit) Werks-
i i inhei Parametercode/Bezeichnun, .
Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit einstellung /! g einstellung
. . . 00: Inaktiv (Freilauf)
bAle Uberstromunter- 8(1) Z]Iftl.(tlv 00 01: Aktiv Runterlauf
driickung_Motor 1 FAKLV bA-30 02: Aktiv Runterlauf mit 00
bA121 Uberstromunter- 0,2.20 x  FU-| FU-Nenn- Netzausfallverhalten DC-Regelung ]
driick Nennstrom [A] strom x 1.8 03: Aktiv Runterlauf mit
ric .t.mg Wert_Motor 1 4 Wiederanlauf
* Bei Uberstromunterdriickung geht normalerweise mit einem bA-31 200V-Klasse: 200V-Klasse:
Drehmomenteinbruch einher. Aus diesem Grund darf diese Netzausfallverhalt 0,0...400,0VDC 220,0vDC
Funktion nicht bei Hubantrieben eingesetzt werden. clzaustariverhalten 400V-Klasse: 400V-Klasse:
Startspannung 0,0...800,0vDC 440VDC
200V-Klasse: 200V-Klasse:
Stromgrenze bA-32 Netzausfall-stopp- |  0,0...400,0VDC 360,0VDC
400V-Klasse: 400V-Klasse:
- Spannun
Parametercode/ Bereich, Einheit Werks pannting 0,0...800,0VDC 720VDC
Bezeichnung einstellung
00: Inaktiv bA-34 netzausfall- 0,01...3600,00s 1,00s
01: Aktiv bei Beschleunigung Runterlaufzeit
und konstanter Frequenz
bA122 02: Aktiv bei konst. Frequenz o1 bA-36 Netzausfall- 0,00...10,00Hz 0,00Hz
Stromgrenze 1_Motor 1 03: Aktiv bei Beschleunigung Frequenzsprung
- und konst. Freg.; im Runterlauf
auf erfolgt in diesem Fall bA-37 Netzausfall P-Anteil | 0,00...5,00 0,20
Anhebung der Frequenz bA-38 Netzausfall I-Anteil | 0,00...150,00s 0,10s
bA123 FU-Nenn- * Wenn bei aktiviertem Netzausfallverhalten ([bA-30]=01...03)
Stromgrenze 1 Wert 0,2...2,0 x FU-Nennstrom [A] strom x 1.5 . . )
Motor 1 — 2 nach Abfallen der Netzspannung die Zwischenkreisspannung
auf den unter [bA-31] eingegebenen Wert abgesunken ist
bA124 lo..36 100 erfolgt ein Sprung mit der unter [bA-36] eingegebenen
Stfomgrenze 1 0.10--3600,00s 008 Frequenz um in den generatorischen Betrieb zu gelangen. Jetzt
Zeitkonstante_ Motor 1 wird mit der unter [bA-34] programmierten Runterlaufzeit
00: Inaktiv verzogert. Steigt die Zwischenkreisspannung dabei auf den
01: Aktiv bei Beschleunigung gert. g P . g . ..
und konstanter Frequenz unter [bA-32] eingegebenen Wert, dann wird die Verzégerung
bA126 02: Aktiv bei konst. Frequenz o1 solange unterbrochen bis die Spannung wieder unter den Wert
Stromgrenze 2_Motor 1 | 03: Aktiv bei Beschleunigung von [bA-32] abgesunken ist ([bA-30]=01). Bei [bA-30]=02/03
und konst. Freq.; im Runterlauf . . . . .
auf erfolgt in diesem Fall wird mittels PI-Regelung die Zwischenkreisspannung auf den
Anhebung der Frequenz unter [bA-32] eingestellten Wert geregelt. Bei [bA-30]=03 fahrt
bA127 der Umrichter bei Netz-Ein wieder auf den anstehenden
Stromgrenze 2 Wert 0,2...2,0 x FU-Nennstrom [A] Siir:infs Frequenz-Sollwert.
Motor 1 ' Uberspannungsunterdriickung
bA128 stromgrenze 2 0,10...3600,00s 1,00s Parametercode/Bezeichnung| Bereich, Einheit .Werlll(s-
Zeitkonstante_ Motor 1 einstellung
* Bei Erreichen der Stromgrenze wird die Frequenz reduziert. 00: Inaktiv
J q 01: Aktiv Zwischenkreisspg.
Stromgrenze . konstant
bA140 Uberspannungs- |02 Aktiv mit Hochlauf 00
[bA123]/[bA127] .
unterdrtickung_Motor 1 03: Aktiv im konstanten
Betrieb und Runterlauf, mit
Hochlauf
. 200V-Klasse: 200V-Klasse:
bA14__1 Uberspannungs- 330..390VDC 380,0VDC
Ausgangsstrom unterdriickung Pegel 400V-Klasse: 400V-Klasse:
. « Motor_1 660...780VDC 760,0VDC
Verzogerung gemaR der
Maximale Frequenz Zeitkonstante bA142 Uberspannungs-
[Hb105] NN unterdriickung Zeitkonstante |0,00...3600,00s 1,00s
[Hd105] N Motor_1
S Frequenzsollwert .
bA144 Uberspannungs-
unterdriickung P-Anteil_ 0,00...5,00 0,20
Ausgangsfrequenz Motor 1
desFrequenzum-; . )
richters i [bA124]/[bA128] bA145 Uberspaanungs 0.00..150.00 100
unterdriickung I-Anteil _ ,00...150,00s ,JUs
Motor 1

* Bei Verwendung des [OLR] Funktionsstatus konnen die
Uberlastbeschrankung 1 (OFF) und Uberlastbeschriankung 2

(ON) verwendet werden.

* Bei [bA140]=01 wird die Runterlaufzeit bis zum Stopp erhoéht,
damit die Zwischenkreisspannung nicht den Wert unter

[bA141] Ubersteigt.

* Bei [bA140]=02/03 wird voriibergehend beschleunigt, damit
die Zwischenkreisspannung nicht den Wert unter [bA141]

Ubersteigt.
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[bA146]...[bA149] [bA-60]...[bA-63]

[bA-70]...[bA249]

Ubermagnetisierung Frequenzumrichterliifter
Parameterode/ Bereich, Einheit Werks- Paramfetercode/ Bereich, Einheit Werks-
Bezeichnung einstellung Bezeichnung einstellung
: 00: immer aktiv

00: Inaktiv -

01: Immer aktiv II:QUAL719 Steuerung 01: Aktiv im Betrieb 00
bA146 02: Aktiv nur im Runterlauf Lufter 02: Temperaturgesteuert
Ubermagnetisierung_| 03: Aktiv wenn Zwischenkreis- 02 bA-71 Lufter- 00: Keine Aktion
Motor 1 spannung > [':_’A149] betriebsstunden- 01: Betriebszeitzahler 00

04: Aktiv nur im Runterlauf “hler dC-26 [dC-26] zuriicksetzen

wenn ZK-Spannung > [bA149] Zanler at-
bA147 * Erhdhen Sie die Lebensdauer des integrierten Lifters
Ubermagnetisierung | o 001 00s 0308 durch Einstellen von [bA-70]=01 oder 02.

Zeitkonstante_ * [bA-71]=01 I6scht die Liifterbetriebdauer unter [dC-26].
Motorl
bA148 Parameter fiir Motor 2 wenn Digitaleingang 24:[SET] aktiviert ist.
(] ici 50...400% 100% i -
Uberm.agnet|5|erung ° ° Parametercode/Bezeichnung B?relc.h ! .Werks J
P-Anteil_Motor 1 Einheit | einstellun
bA149 -Klasse: A202 Maximale Betriebsfrequenz_Motor 2 Wie bei bA102
200V-KI bA20 imal iebsf ie bei b
b tisi 200V-Klasse: 330,0...390,0VDC 380,0vDC bA203 Minimale Betriebsfrequenz_Motor 2 Wie bei bA103
ermagnetisierung f 400v-Klasse: 660,0...780,0VDC | 400V-Klasse: bA210 Drehmomentgrenze Quelle_Motor 2 Wie bei bA110
Pegel_Motor 1 760,0VDC - -
~ 2 bA211 Drehmomentgrenze- Modus_Motor 2 Wie bei bA111
* Durch Ubermagnetisierung wird Bremsleistung im bA212 Drehmomentgrenze Rechtslauf Wie bei bALL2
Motor durch Erhéhung des Motorstroms in Warme motorisch_Motor 2
umgesetzt. Die AVR-Funktion, die dafiir sorgt, dass der bA213 Drehmomentgrenze Linkslauf Wie bei bA113
. s . L . generatorisch_Motor 2
Motor in Abhdngigkeit der Frequenz stets die richtige -
. . . bA214 Drehmomentgrenze Linkslauf .
Spannung  erhdlt  wird dafir  ausgeschaltet. motorisch_Motor 2 Wie bei bA114
Ubermagnetisierung ist nur dann moglich wenn die bA215 Drehmomentgrenze Rechtslauf Wie bei bAL15
Netzspannung gegeniiber der Nennspannung des Motor generatorisch_Motor 2
erhoht ist oder im generatorischen Betrieb Leistung in bA220 Uberstromunterdriickung_Motor 2 Wie bei bA120
den Umrichter zuriickgespeist wird bA221 Uberstromunterdriickung Wert_Motor 2 Wie bei bA121
. Ub tisi funktioniert in d R lverfah bA222 Stromgrenze 1_Motor 2 Wie bei bA122
ermagnetisierung funktioniert in den Regelvertanren bA223 Stromgrenze 1 Wert_Motor 2 Wie bei bA123
[AA121]=00...02, 04...06. . bA224 Stromgrenze 1 Zeitkonstante_Motor 2 Wie bei bA124
* Bei [bA146]=03/04 erfolgt Ubermagnetisierung auto- bA226 Stromgrenze 2_Motor 2 Wie bei bA126
matisch wenn die Zwischenkreisspannung den Wert bA227 Stromgrenze 2 Wert_Motor 2 Wie bei bA127
unter [bA-149] Gbersteigt. bA228 Stromgrenze 2 Zeitkonstante_Motor 2 Wie bei bA128
bA240 Uberspannungs- unterdriickung_Motor 2 Wie bei bA140
bA241 Uberspannungs- unterdriickung Pegel -
Bremschopper Motor 2 Wie bei bA141
. Bereich, Einheit Werks- bA242 Uberspannungs- unterdriickung . .
Parametercode/Bezeichnung einstellung Zeitkonstante Motor 2 Wie bei bA142
bA-60 0,0...100,0% (die max. bA244 Uberspannungs- unterdriickung P-Anteil _ Wie bei bA144
mogliche ED ist ab- 10.0% Motor 2
Bremschopper-Einschalt- hingig vom Ohmwert 70 bA245 Uberspannungs- unterdriickung I-Anteil _ Wie bei bA145
dauer unter [bA-63] Motor 2
00: Inaktiv bA246 Ubermagnetisierung_Motor 2 Wie bei bA146
bA-61 01: Aktiv im Betrieb 00 bA247 Ubermagnetisierung Zeitkonstante_ Wie bei bA147
Bremschopper 02: Immer aktiv Motor 2 1€ be
200V-Klasse: 200V-Klasse: bA248 Ubermagnetisierung P-Anteil_Motor 2 Wie bei bA148
bA-62 Bremschopper 330,0...390,0VDC 360,0VDC bA249 Ubermagnetisierung Pegel_Motor 2 Wie bei bA149
Spannung 400V-Klasse: 400V-Klasse:
660,0...780,0V 720,0VDC
bA-63 Min. zul. Ohmwert...600|Min. zul&ssiger]
Bremswiderstand Q Ohmwert
Ohmwert

Aktivierung des integrierten Bremschoppers. Der
minimal zuldssige Ohmwert ([bA-63]) ist abhangig vom
FU-Typ. Aktuelle Bremschopper-Einschaltdauer
errechnet sich wie folgt: bA-60 x (bA-63/Min. zul.
Ohmwert)2.
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[bb101]...[bb-42]
Taktfrequenz / Reduzierung von EMV-
Stérungen

[bb-45]...[bb-59]

. . . Werks-
Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit eir:l.:.lteelrl(:;\g Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit einstellung
bb-24 Wiederanlaufmodus nach Unter- *3) 00
bb101 Taktfrequenz_ 0,5...16,0kHz 2,0kHz spannung oder Netzausfall
Motor 1 bb-25 Max. zuldssige Netzausfallzeit 0,3...25,0s 1,0
00: Inaktiv bb-26 Wartezeit vor Wiederanlauf nach 03..100.0s 035
bb102 taktfrequenz 01: Sprinkle 1 00 Unterspannung oder Netzausfall T ’
Sprinkle_Motor 1 02: Sprinkle-2 00: Keine Storung
03: Sprinkle-3 01: Stérung
] . g .| 02: Keine Stérung
bb103 Taktfrequenz 00: Inaktiv o bb-27 Unterspannung oder Netzausfall bei bei Stopp und im 00
automatisch reduzieren_ 01: Stromabhangig 00 Stopp Runterlauf wenn
Motor 1 02: Temperaturabhéngig kein Startbefehl
. . .. . anliegt
Zur Redumfarung von EMV Sto.rungen [bb101] r?duneren. bb-28 Wicderanaufmodus mach -
Zur Reduzieren von durch die Taktfrequenz im Motor Uberstrom 3) 0
hervorgerufenen Gerduschen [bb101] erhdhen. bb-29 Wartezeit vor Wiederanlauf nach 03..100,05 1o
» Die Lasteinstellung unter [Ub-03] begrenzt die max. Uberstrom i : '
mégliche Taktfrequenz unter [bb101]. Etj(:g:ﬁenr;nlaufmodus nach *3) 00
* Zum Schutz dgs Frequenzumrichters wird die Takt- bb-31 Wartezelt vor Wiederaniauf nach 3 1000, .
frequenz bei [bb103]=01/02 strom- bzw. Uberspannung T !

temperaturabhangig reduziert.
Automatisches Zuriicksetzen von Stoérungen

Parameterode/BezeichnunJ Bereich, Einheit .Werks-
einstellung
00: Inaktiv
bb-10 Auto-Reset, 01: Aktiv nach Stopp 00
Modus 02: Aktiv nach Wartezeit
04: Notbetrieb
bb-11 Auto-Reset, 00: Signal Stérung 00
Signal Stérung 01: Kein Signal
bb-12 Auto-Reset, 0...600s s
Wartezeit
bb-13 Auto-Reset, 0..10 3
Anzahl

* Einstellungen fir automatisches Reset nach
Stérungsereignis. Verhalten des Frequenzumrichters
wenn danach ein Start-Befehl ausgefiihrt wird
entsprechend Einstellung unter [bb-41].

Automatischer Wiederanlauf nach Stérung

Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit .Werks-
einstellung

bb-20 wiederanlaufversuche 0..16/255 0
nach Netzausfall

bb-21 wiederanlaufversuche 0..16/255 0
nach Unterspannung

bb-22 wiederanlaufversuche 0.5 0
nach Uberstrom

bb-23 wiederanlaufversuche 0.5 0
nach Uberspannung

* Einstellen der Wiederanlaufversuche vor dem Ausldsen
einer Stérmeldung.

* Bei Eingabe von 0 I6st jedes Storereignis eine
Stérmeldung aus.

* Bei Eingabe von 255 ist die Zahl der Wiederanlaufversuche
unbegrenzt.

*3) 00: OHz-Start/01: Synchronisierung/02: Aktive Syschronisierung/03:
Drehzahlerkennung/04: Synchronisierung-Runterlauf-Stopp-Stérung
* Wiederanlauf erfolgt nach Ablauf der Wartezeit.

Start nach Freilauf

Bereich,| Werks-

Parametercode/Bezeichnung Einheit | einstellung

bb-40 start nach Freilauf mit Eingang [FRS] 00

*4)
bb-41 start nach Freilauf mit Eingang [RS] 00

*4) 00: OHz-Start/01: Synchronisierung/02: Aktive Syschronisierung/
03: Drehzahlerkennung (Closed Loop, Inkrementalgeber erforderlich)

* Startverhalten nach Freilauf durch Ansteuern des
Digitaleingangs [FRS] bzw. [RS].

Minimalfrequenz fiir aktive Synchronisierung

Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit .Werks-
einstellung
bb-42 Aktive Synchroni- 0,00...590,00Hz 0,00Hz
sierung Minimalfrequenz

* Die Aktive Synchronisierung ermoglicht eine stoRfreie
Anpassung auf die Motordrehzahl.

* Ist die ermittelte Frequenz kleiner als der Wert unter [bb-42],
dann wird eine OHz-Start ausgefiihrt.

Netzspannung

Frequenzum-
richterausgang

Motor- Freilauf (FRS) /_

drehzahl 4

Minimal- AN
frequenz
[bb-42]

Wartezeit vor

Wiederanlauf (UV) Neustart mit passender

Frequenz
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[bb-43]...[bb-62]

Aktive Synchronisierung

[bb-65]...[bb260]

Netz-/Motorphaseniiberwachung

Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit Werks- Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit Werks-
einstellung einstellung
55-43 Aktive Synchronisierung, |0,2...2,0 x FU- FU-Nennstrom bb-65 Netzphasen- 00: Inaktiv 00
i;rlc;m44 Nennstrom [A] iiberwachung 01: Aktiv
- Aktive Synchronisierung, -
Zeitkonstante Frequenz 0,10.-30,00s 0,505 bb-66 Motorphasen- 82 X‘ﬁl-mv 00
bb-45 Aktive Synchronisierung, tberwachung v

. 0,10...30,00s 0,50s
Zeitkonstante Spannung bb-67 Mmotorphasen- 1 100% 10%
bb-46 Aktive Synchronisierung, [0,2...2,0 x FU- FU-Nennstrom iiberwachung Empfindlichkeit R °
Uberstromunterdriickung Nennstrom [A] » Uberwachung der Netz- und Motorphasen.

00: Zuletzt gefahrene
bb-47 Frequenz Temperatursensoreingang
Aktive Synchronisierung, 01: Maximalfrequenz 00
: . s Werks-
Startfrequenz 02: Aktueller Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit .
einstellung
Frequenzsollwert)
* Scan-Start mit in [bb-47] eingestellter Frequenz. bb-70 temp.sensor-Ausissewert | 0..10000 30000
Netzspannung _ . 00: Inaktiv
Aktive Synchr. Cb-40 Temperatursensoreingang 01: PTC (Kaltleiter) 00
—Strom TH+ TH- 02: NTC
Ausgangsstro [bb-43] + Temperatursensor an Klemme TH+ und TH- anschlieRen.
é/Verzﬁgerung gemaR [bb-44] * Unter [Cb-40] den angeschlossenen Sensor auswihlen und
Ausgangsfrequenz des A f . - O i .
o richiors in [bb-47] ausgewshlte Frequenz unter [bb-70] den Auslésewert einstellen
MotordrehzaL? Freilauf _— Uberwachung der Maximaldrehzahl
Minimalfreq. m N Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit .Werks-
[bb-42] einstellung
<——> Start mit ermittelter Frequenz bb-80 Uberdrehzahlerkennung | 0,0..150,0% 135,0%
Wartezeit [bb-26] -
bb-81 Uberdrehzahlerkennung 0,5..5,0s 0,55
Ub Zeit
erstrom _ S— _ « Uberwachung der Maximaldrehzahl bei Anschluss eines
Parametercode/Bezeichnung | Bereich, Einheit Werkseinstellung Inkrementalgebers.  Bei Uberschreitung Stérung  E107.
bb160 Uberstrom_ 0,2...2,0 x FU- Frequenzumrichter- Uberwachung nicht aktiv bei [bb-80]=0,0.
Motor 1 Nennstrom [A] Nennstrom x 2,2 .
* Einstellen des Pegels fiir Stérung ,,Uberstrom*. Uberwachung der Drehzahlabweichung
* Bei PM-Motoren muss dieser Wert niedriger eingestellt Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit eir:zlteerlll(j;\
werden als der vom Motorenhersteller angegebene £
Entmagnetisierungsstrom. bb-82 (berwachung Drehzahl- 00: Keine Stérung 00
abweichung Modus 01: Stérung
Uberspannung bb-83 iberwachung Drehzahl- 0,0..100,0% 15,0%
Werks- abweichung Wert
Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit . -
einstellung bb-84 Uber\.Nachung Drehzahl- 0,0..5,05 0,55
bb-61 verhalten bei Netz- | 00: Warnung 00 abweichung Zeit
tiberspannung 01: Stdrmeldung « Uberwachung der Drehzahlabweichung bei Anschluss eines
200V-Klasse: 200V-Klasse: Inkrementalgebers. Bei Uberschreiten Ausgang 041:[DSE]=ON.
bb-62 Netziber- 300...400VDC 390vDC Bei [bb-82]=01 erfolgt Stérung E105.
400V-Klasse: 400V-Klasse:
spannungspegel .o .. .
600...800VDC 780VDC Uberwachung der Positionsabweichung
* Wen ie Zwischenkrei n -62 -

X enn die WISC,, € elss.pan ur\g den“ un.ter [bb-62] Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit .Werks
eingestellten Wert Uberschreitet, wird gemaR Eingabe unter einstellung
[bb-61] eine Warnung oder eine Stérung ausgegeben. bb-85 Uberwachung Positions- 00: Keine Stérung 00

abweichung 01: Storung
bb-86 Uberwachung Positions- 0...65535
. 4096
abweichung Wert (x 100 Impuls)
ErSChlusserkennung bb-87 Uberwachung Positions- 0.5..5.0s 0.5s
Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit ‘Werllis- ali).welchung Zeit —
einstellung » Uberwachen der Positionsabweichung. Bei Uberschreitung
bb-64 00: Inaktiv 00 Ausgang 042:[PDD]=ON. Bei [bb-85]=01 erfolgt Stérung E106.
01: Aktiv
Erdschlusserkennung Parameter fiir Motor 2 wenn Digitaleingang [SET] (024) aktiviert ist.

* Die Erschlusserkennung bei Netz-Ein (Stérung E014) kann mit
[bb-64]=00 inaltiviert werden.
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Parametercode/Bezeichnung Bereich, EinheitI Werkseinst.
bb201 Taktfrequenz_ Motor 2 Wie bei bb101
bb20.3 Taktfrequenz automatisch Wie bei bb103
reduzieren_ Motor 2
bb260 Uberstrom_ Wie bei bb160
Motor 2




[bC110]...[bC125]

Elektronischer Motorschutz

SJ-P1 Basic Guide

Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit Werkseinst.
bC110 thermischer Motorschutz, | 0,2...3,0 x FU- FU-Nennstrom
Wert_Motor 1 Nennstrom [A]

. 00: Drehzahlabhang. | 00: JPN
bC111 thermischer Motorschutz, 01: Konstant 01: EU,USA
Modus_Motor 1 02:bC120..bC125 | AsIA, CHN
bC112 thermischer Motorschutz, | 00: Inaktiv o1
Thermische Subtraktion_Motor 1 01: Aktiv
bC113 thermischer Motorschutz, 1..1000s 600s
Subtraktionszeit_Motor 1
b-114 Thermischer Motorschutz, | 00: Nicht speichern o1
speichern nach Netz-Aus 01: Speichern
bC120 Thermischer Motorschutz, 0,0..bC122 [Hz] 0,00Hz
Frequenz 1_Motor 1
bC121 thermischer Motorschutz, | 0,0...1,0 x FU- 0
Strom 1_Motor 1 Nennstrom [A]
bC122 thermischer Motorschutz, bC120...bC124 [Hz] 0
Frequenz 2_Motor 1
bC123 Thermischer Motorschutz, | 0,0---1,0 x FU- 0
Strom 2_Motor 1 Nennstrom [A]
bC124 thermischer Motorschutz, bC122...590,00Hz 0
Frequenz 3_Motor 1
bC125 Tthermischer Motorschutz, | 0,0...1,0 x FU- 0
Strom 3_Motor 1 Nennstrom [A]

* Bei [bC112]=01 erfolgt Subtraktion des Warmeintegralwerts bei
entsprechend niedrigem Motorstrom.

Beispiel P1-00400-H Umrichternennstrom=[bC110]=32,0A:
Eckfrequenz [Hb104]=50Hz, Ausgangsfrequenz=20Hz, [bC111]=00

Reduzierfaktoren
x1
x0,8
x 0,6
; Frequenzumrichter
0 5Hz 16Hz 50HZ Ausgangsfrequenz
0 6Hz 20Hz  goH;
Au"slosezelt Eckfrequenz Hb104
Stérung E005
60s
3s
+ Motorstrom
27,9A 38,4A 51,2A
(87,2 %)(120 %)(160 %)
* Bei einer Ausgangsfrequenz von 20Hz betragt der

Reduzierfaktor x 0,8. Der Frequenzumrichter 16st mit Stérung
EOO5 aus, wenn ein Ausgangsstrom von 38,4A bei 20Hz (1,5 x
0,8 x 32A) fur 60s kontinuierlich flieRt.
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[bC210]...[bC225]

Beispiel P1-00400-H Umrichternennstrom=[bC110]=32,0A:
Eckfrequenz [Hb104]=50 Hz, Ausgangsfrequenz=2,5Hz, [bC111]=01

Reduzier-
faktoren
x1
x 0,91
x0,8
Frequenzumrichter
0 2,5Hz5Hz 60Hz  Ausgangsfrequenz
Auslosezeit
Stérung EO05
60s
3s '
+ Motorstrom
0 31,4A 43,2A 57,6A
(98,1 %) (135 %)(180 %)
* Bei einer Ausgangsfrequenz von 2,5Hz betrdgt der

Reduzierfaktor x 0,9. Der Frequenzumrichter 16st mit Stérung
EOO5 aus, wenn ein Ausgangsstrom von 43,2A bei 2,5Hz (1,5 x
0,9 x 32A) fur 60s kontinuierlich flieRt.

Beispiel [0C111]=02]

Maximale Frequenz (Hz)

Motorstrom (A)

Motorstrom
[bC125]
[bC123]
[bC125]
0 [bC120]  [bC124]
[bC122] [Hb105][Hd105]
Auslosezeit
Stérung E005
60
3,0
0 (x) (v) (2)

(x): bC123]%x109 % / (y): [bC123]x150 % / (z): bC123]x200 %

Parameter fiir Motor 2 wenn Digitaleingang 24:[SET] aktiviert ist.
. Bereich, Werks-
Parametercode/Bezeichnung Einheit | einstellung

bC210 Thermischer Motorschutz, . .
Wert_Motor 2 Wie bei bC110
bC211 Thermischer Motorschutz, . .

Modus_ Motor 2 Wie bei bC111
bC212 Thermischer Motorschutz, . .
Thermische Subtraktion_Motor 2 Wie bei bC112
bC213 Thermischer Motorschutz, . .
Subtraktionszeit_Motor 2 Wie bei bC113
bC220 Thermischer Motorschutz, Wie bei bC120
Frequenz 1_Motor 2

bC221 Thermischer Motorschutz, . .

Strom 1_Motor 2 Wie bei bC121
bC222 Thermischer Motorschutz, Wie bei bC122
Frequenz 2_Motor 2

bC223 Thermischer Motorschutz, . .

Strom 2_Motor 2 Wie bei bC123
bC224 Thermischer Motorschutz, Wie bei bC124
Frequenz 3_Motor 2

bC225 Thermischer Motorschutz, . .

Strom 3_Motor 2 Wie bei bC125
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[bd-01]...[bd-04][bE-02]...[bE-18]

STO Funktion

Parametercode/Bezeichnung

Bereich, Einheit

Werksein-
stellung

bd-01 verhalten bei sTO
Auslosung

00: Anzeige
01: Keine Anzeige
02: Stérung E090

00

bd-02 STO, zulassiger

Zeitunterschied Schalten der
Eingdnge ST1 und ST2

0,00...60,00s

1,00s

bd-03 verhalten wihrend
Schaltzeit [bd-02]

00: Diagnose-Anzeige
01: Keine Diagnose-
Anzeige

00

bd-04 verhalten bei

Uberschreiten von [bd-02]

00: Diagnose-Anzeige
01: keine Diagnose-
Anzeige

02: Stérung
E092/E093

00

« Ausfihrlichere

Informationen finden Sie

Bedienungsanleitung (User’s Guide).

in der

90



[CA-01]...[CA-31]

mParametergruppe C...

Digitaleingange

SJ-P1 Basic Guide

Parametercode/Bezeichnung

Bereich, Einheit

CA-01 Digitaleingang 1

CA-02 Digitaleingang 2

CA-03 Digitaleingang 3

CA-04 Digitaleingang 4

CA-05 Digitaleingang 5

CA-06 Digitaleingang 6

CA-07 Digitaleingang 7

CA-08 Digitaleingang 8

CA-09 Digitaleingang 9

CA-10 Digitaleingang A

CA-11 Digitaleingang B

Funktionen der
Digitaleingange
siehe Liste auf der
folgenden Seite

103:[PLA] Impuls-
eingang A nur
moglich flr Eingang
A [CA-10],

104 [PLA] Impuls-
eingang B nur
moglich fir Eingang
B [CA-11],

[CA-41]...[CA-55]

Digitaleingdnge Reaktionszeit

* Zuweisen der Funktionen der Digitaleingiange 1..9, A, B

unter [CA-01]...[CA-11].

Digitaleinginge Offner/SchlieRer

Werksein- Parametercode/Bezeichnun Bereich, Werksein-
stellung i Einheit stellung
028:(RS] CA-41 Digitaleingang 1 Reaktionszeit 2ms
015:[SCHG
[ ] CA-42 Digitaleingang 2 Reaktionszeit 2ms
029:[JG]
CA-43 Digitaleingang 3 Reaktionszeit 2ms
032:[FRS]
031:[2CH] CA-44 Digitaleingang 4 Reaktionszeit 2ms
003:[CF1] CA-45 Digitaleingang 5 Reaktionszeit 2ms
004:[CF2] CA-46 Digitaleingang 6 Reaktionszeit 0...400ms 2ms
002:[RV]
CA-47 Digitaleingang 7 Reaktionszeit 2ms
001:[FW]
CA-48 Digitaleingang 8 Reaktionszeit 2ms
033:[EXT]
034:[USP] CA-49 Dpigitaleingang 9 Reaktionszeit 2ms
CA-50 Digitaleingang A Reaktionszeit 2ms
CA-51 Digitaleingang B Reaktionszeit 2ms

* Reaktionszeit zur Verhinderung von Fehlauslosungen.

* Die Funktionen der Digitaleingdnge 1...9, A, B werden in

[CA-21]...[CA-31] zugewiesen.
* Funktion 028:[RS] ist nur als SchlieBer moglich.

Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit v:;rlll(:ﬁlgn-
CA21 oritale Determinationszeit fiir Abrufen von
- I?lg|tale|ngang 1, 00 .

SchlieBer/Offner Festfrequenzen und Positionen

CA-ZZ I?lgitaleingang 2 00 Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit Werksein-

SchlieRer/Offner stellung

CA-23 Digitaleingang 3, 00 CA-55 Determinationszeit

SchlieRer/Offner fiir bindres Abrufen von 0...2000ms 0
. Festfrequenzen und Positionen

CA-24 Digitaleingang 4, 00 - - - — —

SchlieRer/Offner * Determinationszeit fur bindres Abrufen von Fest-
o frequenzen und Positionen (Digitaleingangs-funktionen

CA-25 Digitaleingang 5, 00 ) ] i ;

SchlieRer/Offner 003:[CF1]...006:[CF4] und 076:[CP1]... 079:[CP4])

CA-26 pigitaleingang 6, 00: Schliesser 00

SchlieRer/Offner 01: Offner

CA-27 Digitaleingang 7, 00

SchlieRer/Offner

CA-28 Digitaleingang 8, 00

SchlieRer/Offner

CA-29 Digitaleingang 9, 00

SchlieRer/Offner

CA-30 Digitaleingang A, 00

SchlieRer/Offner

CA-31 Digitaleingang B, 00

SchlieRer/Offner
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[Funktionen der Digitaleingdnge] [Funktionen der Digitaleingdnge]
Funktions- . . Funktions-| . .
code Symbol | Funktionsname Beschreibung code Symbol| Funktionsname Beschreibung
000 no | Keine Funktion - 036 SET Parameter- Verhindert das Andern von Parameter-
001 FW | Rechtsiauf Wird nur eine Auswahl aktiviert, sicherung einstellungen [UA-16] [UA-17]
bewirkt dies einen Befehl fiir Bremsenfreigabe-
037 BOK [AF120]...[AF152]
eine Vorwarts- bzw. besttigung
002 RV | Linkslauf L —
Ruckwartsdrehung. = [AA111] 038 OLR Stromgrenze 2 Aktivieren der Stromgrenze 2
003 CF1 | Festfrequenz bindr, Bit 1 aktiv = [bA126].. [bA128]
004 CF2 | Festfrequenz bindr, Bit 2 [Ab-03]=00: Festfrequenzen 039 KHC g‘:z::nWh [dA-32] lzgisf;':;/\i:?s:?l"z\rene Energie” [dA-32]
Festfi binar, Bit 3 fion ;
005 CF3 | Festfrequenz fn?r, I 1...15 binar abrufen mit 040 OKHC Motor-kWh [dA- | Zahler ,Abgegebene Energie” [dA-32]
006 CF4 | Festfrequenz binar, Bit 4 CF1..CF4 36] lschen l6schen =[UA-14]
007 SF1 | Festfrequenz 1 [Ab-11] PID1 deaktivieren; der PID1-Sollwert
008 SF2 | Festfrequenz 2 [Ab-12] Einnzl(()taiE?j%eF:inﬁiiesqFlf?szs: 1.7 041 PID | PID1 deaktivieren wird Frequenzsollwert. =[AH-01]
009 SF3 | Festfrequenz 3 [Ab-13] 042 PIDC PID1-Integralwert | Integralwert des Reglesr zurlicksetzen.
010 SF4 | Festfrequenz 4 [Ab-14] Festfrequenzen eingeben unter 6schen SIAH-62],[AH-65]
011 SF5 | Festfrequenz 5 [Ab-15] [Ab-11]...[Ab-25]. 043 P02 | PID2 deaktivieren PIPZ deaktivieren; der PID2-Sollwert
oL SF6 | Festirequenz 6 [Ab-16] wird Frequenzsollwert. =[AJ-01]
q 044 PIDC2 PID2-Integralwert | Integralwert des Reglers zuriicksetzen.
013 SF7 | Festfrequenz 7 [Ab-17] 16schen =[Ak14]
Addieren der unter [AA106] - PID3 deaktivieren; der PID3-Sollwert
014 ADD | Frequenz addieren eingegebenen Frequenz zum 046 PID3 [ PID3 deaktiviert wird Frequenzsollwert. ={AJ-21]
:I:(teéllen Sollzlwert. m 3 046 PIDC3 PID3- Integralwert- | Integralwert des Reglers zuriicksetzen.
015 SCHG | Frequenzsollwert 2 aktiv N :Ae;;;g requenzsoliwe 18schen =[AJ-34]
L 1 047 P04 | PIDA deaktiviert PID3 deaktivieren; der PID3-Sollwert
016 STA | 3-Draht-Steuerung/Start [STA]=ON, [STP]=ON: Start wird Frequenzsollwert. =[AJ-41)
[STP]=OFF: Stopp 048 PIDCA PID4-Integralwert | Integralwert des Reglers zuriicksetzen.
017 STP | 3-Draht-Steuerung/Stopp | [FR]=OFF: Rechtslauf I6schen =[AJ-54]
[FR]=ON: Linkslauf PID1-Festsollwert
018 FR z;l?]z:tg—Steuerung/Dreh— S[AA111], [AA211] 051 SvC1 bindr, Bit 1
PID1-Festsollwert | PID1-Festsollwerte 1...15 bindr abrufen
Halten des analogen AFrequenAz- 052 Ve binar, Bit 2 mit SVC1...SVC4. Eingeben der PID1-
019 AHD | Analogsollwert halten sollwerts an Analogeingang Ail,
A2, Ai3. S[AAL01] 053 we3 PID1-Festsollwert | Festsollwerte unter [AH-12]...[AH-40].
v - — - - binar, Bit 3
020 Fup |Motorpetl »Motorpotentiometer™: PIDL Festsollwert
Frequenz erh6hen Erhéhen oder verringern von 054 svca binr. Bit 4
’ Frequenzsollwerten, die tiber -
Motorpoti 4 - - - -
021 EDN Frequent verringern VOP eingestellt werden kénnen 055 PRO PIDtl R;’gelpara PLI?IARegeIparameter 2 [AH-64]...[AH-66]
([AHD]=ON eingeschlossen) meter a |Y|Fren.
022 UDC | Frequenz zuriicksetzen =[CA-60]...[CA-66] 056 PIO1 PID-Ausgang- Aktivierung Ausgang PID1...PID4
- Aktivierung, Bit 1 PIO1=0FF, PIO2=0FF: PID1 aktiv
Frequenzsollwertquelle Die unter [CA-70] und [CA-71] PIO1=ON, PIO2=OFF: PID2 aktiv
023 F-OP | und Start-Befehl-Quelle eingestellte Frequenzsollwert- 057 PIO2 PID Ausgang- PI01=OF|; PI02=ON:- PID3 aktiv
umschalten und Startbetehlquelle aktivieren. Aktivierung, Bit 2 PIO1=ON, PIO2=ON: PID4 aktiv
024 SET | Motor 2 Piggmeter fir Motor2 058 SLEP PID-Sleepfunktion | Aktivierung PID-Sleepfunktion.
Jvieren Aktiv S[AH-85]=02
028 RS Reset é:;:slzt::nev:n 059 WAKE PID-Sleepfunktion | Aufheben der PID-Sleepfunktion.
g [i ] aufheben =[AH-93]=03
- Drehmoment-
. . Tippbetrieb aktiveren Aktivierung Drehmomentbegrenzung
Ti 060 TL begrenzun,
029 JG ippbetrieb S[AG-20],[AG-21] aktgivieren 6 [bA-110]...[bA116]
030 DB | DC-Bremse G:Ie::];(t)?mb/:?:;; Drehmoment- Aktivierung der Drehmomentgrenzen
L ...[ ] 061 TRQ1 | begrenzung, Bit1 | [bA112]...[bA115]
. Zeitrampe 2 aktiv TRQ1=OFF, TRQ2=OFF: [bA112] aktiv
031 2CH | Zeitrampe 2 ) !
=[AC115],[AC124],[AC126] breh TRQ1=0N, TRQ2=0FF: [bA113] aktiv
032 ERS | Reglersperre Nach [FRS]=ON trudelt Motor 062 TRQ2 b;e r$2$e”;it , | TRQ1=0FF, TRQ2=ON: [bA114) aktiv
glersp frei aus. ={bb-40] grenzung, TRQ1=ON, TRQ2=ON: [bA115] aktiv
EXT]=ON: St6 EO12.
033 EXT | Stérung extern (EXTI=ON: Stdrung EO
[USP]=ON verhindert das
" unbeabsichtigte Anlaufen wenn
034 USP | Einschaltsperre bei Netz-Ein ein Startbefehl
anliegt: Stérung E013
Freischalten des FU-Ausgangs
um z.B. bei Schweranlauf den
035 CS | Netzschweranlauf Motor am Netz anlaufen zu
lassen.
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[Funktionen der Digitaleingdnge]

[Funktionen der Digitaleingdnge]
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Funktions-- B . —
Symbol|  Funktionsname | Beschreibung Funktions Symbol| Funktionsname | Beschreibung
code code
!Jmschalten des Drehzahlreglers 094 MI9 EzSQ-Programm Digitaleingange X(00)...X(10) fur
Drehzahlregler '";ARiiil"_GO’;a:;elnovektol';';eselleg Digitaleingang X(08) die Programmfunktion ,Easy
063 PPI Vektorregelung P-Regler ( 1=08,09,10) von Pl-Regler 095 MI10 | EzSQ-Programm Sequence” =[UE-01]...[UE-73],
HA125],[HA126] auf P-Regler B
( Digitaleingang X(09) [UF-02]...[UF-32].
[HA127]. =[HA125]...[HA130] 096 MITL | Ez5Q Programm
Drehzzhieglr imRegeterahven vekorregelo Dighaleingarg X(10
064 CAS | Vektorregelung & 8 s 097 PCC Loschen Impulszahler Loschen des Impulszahlers [dA-
Regelparameter 2 ([AA121]=08,09,10) auf Regelpara- [dA-28] 28]. =[CA-90]=03, [CA-97]
meter 2=([HA128]...[HA130]) [CA-99)]
065 SON | Servo-ON :allten dfr e:]l:t:ellen POSMOT {nur Aktivierung EzCOM (RS485- Kom-
ei Regelverfahren [AA121]=10) 098 ECOM | EzCOM Aktivierung munikation zwischen mehreren SJ-
Vormagetisieren des Motors damit P1). =[CF-03]... [CF-38]
066 FOC | Vormagnetisieren Drehmoment schneller aufgebaut Ausfihren eines im Umrichter
wird. — 099 PRG | EzSQ-Programm starten | gespeicherten EzSQ-Programms
067 ATR Drehmomentregelung Drehm(l)mentregialung aktivieren wenn [UE-02]-01
(nur bei [AA121]=08,09,10). 100 HLD Ausgangsfrequenz Aktuelle Ausgangsfrequenz [dA-01]
Drehmomentoffset aktivieren festhalten festhalten
068 TBS | Drehmomentoffset
=[Ad-11...[Ad-14] 101 REN | Startfreigabe Zusitzliche Startbedingung(
- Orientierung (360°-Positionierung Bei ON ist die Tastatur verriegelt
069 ORT | O-Impuls-Orientierun, R i -Verri
P ® | mit 0-Impuls) SIAE-10]..[AE-13]. 102 DISP | Display-Verriegelung | e RN Taste deaktiviert.
Aktuelle Zeitrampe auf Os stellen. Anschluss fir Inkrementalgeber
. _ Der aktuelle Frequenzsollwert wird . oder Impulszahler [dA-28]. Nur
071 LAC | Zeitrampe=0s ohne Zeitrampe angefahren bzw. 103 PLA  |Impulseingang A Eingang 10 oder 11 maglich.
es wird ohne Zeitrampe gestoppt. =[CA-81]...
072 PCIR | Istposition Isschen Léschen der aktuellen Position Anschluss fiir Inkrementalgeber.
[dA-20]. 104 PLB |Impulseingang B Nur Eingang 10 oder 11 méglich.
Impulsketteneingang SAP, SAN, =[CA-81]...
Impulsketteneingang SBP, SBN der Option P1-FB Alle eventuell auftretenden
073 STAT . .
aktiv aktivieren =[AA123],[AA213], 105 v | Not-Betrieb Storungen werden automatisch
[AE-01]...[AE-08]). zuriickgesetzt =[PA-01]... [PA-03],
074 PUP | Positionsoffset addieren . . [bb-11], [bb-12], [bb-41]
Addieren bzw. subtrahieren von Rickmeldung des Netz- oder
Positionsoffset iti X i
075 PDN subtrahieren Positionsoffset [AE-08]. 107 COK [ Schiitzriickmeldung Motorschiitzes =
076 Pl Abrufen von Positionen [AF120].. [AF123] -
binar, Bit 1 108 DTR | Trace-Start f”;erﬁace;“nkt'on
077 P2 Abrufen von Positionen W _01]“_'_[U -60]
binar, Bit 2 Abrufen der Positionen 0...15 binar 109 Pz | Impulseingang z Anschluss fir Inkrementalgeber.
078 cP3 Abrufen von Positionen | ([AE-20]...[AE-50]). =[CA-81]...
bindr, Bit 3 110 TcT Positions-Teach-In Teach-In der aktuellen Position. =
Abrufen von Positionen [AE-20]...[AE-50], [AE-60]
079 CP4 -
bindr, Bit 4
Anschluss Referenz-
080 ORL - -
Schalter Zur Referenzierung siehe [AE- [CA 60] oo [CA 84]
Start Referenzierung 70]...[AE-72]. .
081 ORG [FUP]/[FDN] Motorpotentiometer
Drehmomentgrenze . Werksein-
082 FOT | Rechtslauf Begrenzt das Drehmoment im Parametercode/Bezeichnung |  Einstellbereich, Einheit
oroh - Rechtslauf bzw. im Linkslauf auf stellung
rehmomentgrenze )
083 ROT R 10% (nur bei [AA121]=08,09,10).
Linkslauf ol L ] ) CA-60 Motorpotentiometer | 00: Frequenzsoliwert 00
Umschalten auf Drehzahl- Ziel 01: PID-Sollwert
.| steuerung wahrend Positionierung
084 SPD | Drehzahlsteuerung aktiv [AA123]=2,3. Die aktuelle Position CA-61 Motorpotentiometer | 00: Nicht speichern 00
[dA-20] wird auf 0 gesetzt. Wert speichern 01: Speichern bei Netz-Aus
Wert flr aktuelle Wert unter [AE-62] als aktuelle
085 PSET | postion zuweisen. Position [dA-20] zuweisen. CA-62 motorpotentiometer | 00: Auf OHz 00
086 Mi1 EzSQ-Programm Digitaleingdnge X(00)...X(10) fur Wert zuriicksetzen mit UDC 01: Auf gespeicherten Wert
Digitaleingang X(00) die Programmfunktion ,Easy CA 64 .
087 M2 | E25Q-Programm Sequence” S[UE-01]...[UE-73], D% Motorpotentiometer 30,005
Digitalei X(01 UF-02]...[UF-32]. Hochlaufzeit
088 MI3 Ezlil(;:r::fanrim( : [ - ] 0,00..3600,00
Digitaleingang X(02) CA-66 M?torpotentlometer 30,00s
089 MI4 | EzsQ-Programm Runterlaufzeit
Digitaleingang X(03) * [CA-60] legt fest ob der mit den Eingdngen 020:[FUP]/ 021:[FDN]
090 mis EZSQ':’“’Eramf;m eingestellte Motorpotentiometer-Wert als Frequenzsollwert
igitaleingan, .
£ gang X(04) verwendet wird oder als PID-Sollwert.
091 Mi6 EzSQ-Programm ) .
Digitaleingang X(05 * Unter [CA-61] festlegen ob der Motorpotentiometer-Wert bei
092 Mi7 | Ez5Q-Programm Netz-Aus gespeichert werden soll.
Digitaleingang X(06) + Mit [CA-62] auswidhlen auf welchen Wert bei [UDC]=ON
093 Mig | EzSQ-Programm zuriickgesetzt wird
Digitaleingang X(07) :

* Hoch- / Runterlaufzeit unter [CA-64][CA-66] einstellen.
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[F-OP] Frequenzsollwert- und Start/Stopp-

[CA-90]...[CA-99]

Quelle umschalten Impulseingang A/B
. Einstellbereich, Werks- . El . . . 5 Werks-
Parametercode/Bezeichnung Einhelt cinstellung Parametercode/Bezeichnun, Einstellbereich, Einheit einstellung
00: Inaktiv
CA-70 [F-0P] Frequenz- 01..15*1) 01 . CA-90 01: Sollwert
Il Il S i 00
sollwertquelle 8w Impulfelngang 02: Drehzahlriickfiihrung
CA-71 [F-0P) start-Befehl- |y o6+ o1 g g|n/BZe 03: Impulszéhler [dA-28]
quelle —; E) 00: A/B 90°-phasenversch.
. . ; o A Ri
* Bei 023:[F-OP]=ON wird die unter CA-70 bzw. CA-71 g “|CA-91 8; 2 :mpu:se': R;]Chltunng 00
. - = i :A- - t , B-
eingestellte Sollwert- und Start-Befehl-Quelle aktiviert.| Impulssignal im uIsZ?iiZlajfc slau
*1) 01: Analogeingang Ail / 02: Analogeingang Ai2 / 03: Analogeingang Ai3 / 04: P
Analogeingang Ai4 / 05: Analogeingang Ai5 / 06: Analogeingang Ai6 / 07: VOP CA_gZ Fre-
Parameter / 08: R5485 / 09: Option-1 / 10: Option-2/ 11: Option-3 / 12:Impuls- ) 0,05...32,00kHz 25,00kH
frequenz AB / 13: Impulsfrequenz Option P1-FB /14: Programm / 15: PID-Regler E quenzskalierung
*2) 00: Eingang [FW]/[RV] / 01: 3-Draht (Eingdnge [STA],[STP],[F/R]) / 02: Taste RUN [} CA_93 Filter-
/ 03: RS485 / 04: Option-1/ 05:0ption-2 / 06:0ption-3 > i teer 0,01...2,00s 0,10s
] zeitkonstante
&=
c -
[RS] Reset Q CA-94 -100,0...100,0% 0,0%
i ” ° Frequenzoffset
Parametercode, Werks- ~
Einstell ich, Einhei R v R
Bezeichnung instellbereich, Einheit einstellg g_ CA_95 0,0...100,0% 100,0%
00: Reset auf ansteigende Flanke £ Maximalwert
CA-72 01: Reset auf abfallende Flanke . 00 - CA-96 0.0..100.0% 0.0%
Reset-Modus 02: Reset auf anst. Flanke, nur bei Stérung Minimal . Al ,J70 U7
03: Reset auf abf. Flanke, nur bei Stérung inimalwer

* Erfolgt bei [C072]=00/01 ein Reset wahrend des Betriebs, dann
wird der Betrieb unterbrochen. Danach erfolgt ein Neustart
gemaR Einstellung unter [bb-41].

Inkrementalgeberanschluss A/B fiir Drehzahl-
riickfiihrung

Parametercode/Bezeichnung Elnstelllbe.relch, \{Verks-
Einheit einstellg

CA-81 Geberimpulse/ 32..65536 1024

Umdrehung

CA-82 Geberdrehrichtung 00: Spur A fEJhrt 00

01: Spur B fihrt

CA-83 Motor-Geber- 1..10000 1

Untersetzung Zéhler

CA-84 motor-Geber- 1..10000 1

Untersetzung Nenner

* Weitere notwendige Einstellungen fiir Drehzahlriickflihrung
mit Inkrementalgeber an den Eingdngen A und B:
[AA121]=04...07 oder 10; [CA-90]=02; [CA-91]=00

94

* Impulssignal an die Klemmen A und B anschliefen.

Wahlen Sie die Einstellungen passend zum
Impulskettensignal.
Ausgang [PCMP] Impulszdhlervergleicher
Parametercode/Bezeichnung Emste.llbeIrEIch, .Werks-
Einheit einstellung

CA-97 [dA-28]-Wert bei dem 0..65535 0

Digitalausgang [PCMP]=0ON

CA-98 [dA-28]-Wert bei dem 0..65535 0

Digitalausgang [PCMP]=0OFF

CA-99 [dA-28]-Maximalwert

bei dem Zahlwert automatisch 0...65535 65535

auf 0 gesetzt wird

3

Digitalausgang 091:[PCMP]=0ON wenn [dA-28] den unter
[CA-97] eingegebenen Wert Uberschreitet. Digital-
ausgang 091:[PCMP]=0FF wenn [dA-28] den unter [CA-
98] eingegebenen Wert (iberschreitet. Unter [CA-99]
wird der [dA-28]-Maximalwert eingestellt, bei dem der
Zahlwert automatisch auf 0 gestellt wird.

* Der [dA-28]-Wert kann auch mit Digitaleingang 097:

[PCC]=ON zuriickgesetzt werden.

* Im folgenden Beispiel liegt bei [CA-91]=01 ein Impuls-
kettensignal an Eingang A an.

Interner Zahler
Max. Zahlwert
[CA-99]
PCMP=0ON,[CA-98]

PCMP=0FF,[CA-97]

0 ! '

SAPRPINSORNS (1111111111 TTTITETT TN

B —

 —

[PCC] Eingang
[PCMP] Ausgang
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[CA-40]...[Cb-41], [CC-01]...[CC-17]

Analogeingange Temperatursensoreingang TH
Parametercode/Bezeichnung Einstellbereich, Einheit \{\Ierks- Parametercode/Bezeichnung E!nste.llberelch, V\.Ierks-
einstellg Einheit einstellung
- [ . 00: Inaktiv
kcoEstgn]';eAll_F”terzelt_ 1...500ms 16ms Cb-40 Temperatursensor- 01: PTC Kaltleiter 00
= Typ 02: NTC HeiBleiter
< | Cb-03 ai1-startwert | 0,00..100,00% 0,00%
- Cb-41Temperatursensor- 0.0..1000.0 100.0
5 | Cb-04 ai1-Endwert 0,00...100,00% 100,00% abgleich
£ . —
g Cb-05 ai1-Minimalwert | 0,0...[Cb-061% 0,0% D'en angeschlossenfen Temperatl'Jrsonsortyp in [CA-40] einstellen.
o * Einstellen des Auslosewertes bei [CA-40]=01 oder 02 erfolgt unter [bb-
£|Ch-06 Air-Maxwert | [Cb-05]..100% 100,0% 70].
Cb-07 ai1-sollwert bei | 00: Startwert [Cb-03] . pnter [Cb-41] kann der in [bb-70] eingestellte Auslosewerte abge-
01: 0% 01 glichen werden.
Sollwert <[Cb-05] - 7%
Cb-11 aiz-Fitterzeit- |1 5o0ms 16ms Digitalausginge/Relais
~ konstante Parametercode/Bezeichnun Einstellbereich, Werksein-
Z [Chb-13 ai2-startwert 0,00...100,00% 0,00% & Einheit stellung
=T
5 Cb-14 ai2-Endwert 0,00...100,00% 100,00% CC-01 pigitalausgang 11 001:[RUN]
(=
'3 [ Cb-15 Ai2-Minimalwert | 0,0...[Cb-16]% 0,0% CC-02 pigitalausgang 12 002:[FA1]
o .
= Funktionen der
e - i2- -15]...1009 9 - igi 003:[FA2
g Cb-16 Ai2-Max.wert [Cb-15]...100% 100,0% CC-03 pigitalausgang 13 Digitalausgiinge [FA2]
Cb-17 ai2-soliwert bei | 00: Startwert [Cb-13] o1 CC-04 pigitalausgang 14 bzw. Relais 007:[IRDY]
Sollwert <[Cb-15 01: 0% — siehe Liste auf ‘
obw;r1<[ ] CC-05 pigitalausgang 15 der folgenden 035:[OL]
Cb-21 ais-fitterzeit- |1 _500ms 16ms CC-06 Relais 16A-16C Seite 040:(25]
konstante
00: Unabhéngig CC-07 Relaiswechsler ALO- 017:[AL]
01: Zu Ai1/Ai2 addieren AL1-AL2
21Cb-22 ai d mit Reversierun 00 . . .
€ Ai3-Verwendung Ierung . * Die Funktionen der Ausgangsklemmen 11...15, 16A und AL werden in [CC-
£ 01: Zu Ail/Ai2 addieren .
o . 01]...[CC-05], [CC-06] und [CC-07] zugewiesen.
~ ohne Reversierung
2 Cb-23 100,00...100,00% 100,00%
< - Ai3-Startwert -100,00...100,00% -100,007% . . o . s .
= Digitalausgdange/Relais Offner/SchlieBer
Cb-24 riz-endwert -100,00...100,00% 100,00% . Einstellbereich, Werksein-
Parametercode/Bezeichnung L
Cb-25 ai2-Minimalwert | -100,00...[Cb-26]% -100,0% Einheit stellung
Cb-26 Ai-Maxwert | [Cb-25]..100,00% 100,0% CC-11 pigitalausgang 11, 00
- — - - SchlieRer/Offner
* Bzgl. Abgleich der Analogeingdnge siehe Kapitel 3.
CC-12 Digitalausgang 12, 00
. . . SchlieRer/Offner
Feinabstimmung der Analogeingange —
- - - CC-13 Digitalausgang 13, 00
. Einstellbereich, Werksein- i L
Parametercode/Bezeichnung . . SchlieRer/Offner
Einheit stellung
CC-14 pigitalausgang 14 00: SchlieRer
- i i -100,00...100,00% 0,00% ) ) - 00
Cb-30 ai1 Nullpunktabgleich 0 SchlieRer/Gffner 01: Offner
- i i 0,00...200,00% 100,00% —
Cb-31 ai1 Endwertabgleich (] CC-15 Digitalausgang 15, 00
Cb-32 ai2 Nullpunktabgleich -100,00...100,00% 0,00% SchlieRer/Offner
Cb-33 Ai2 Endwertabgleich 0,00...200,00% 100,00% CC-16 Relais 16A-16C, 00
SchlieRer/Offner
Cb-34 i3 -10v-Abgleich -100,00...100,00% 0,00%
) - 0.00..200.007 1 N CC-17 Relaiswechsler ALO- o1
Cb-35 Ai3 Endwertabgleich ,00...200,00% 00,00% AL1-AI2, SchlieRer/Offner

Bzgl. Abgleich der Analogeingdnge siehe Kapitel 3.

95

Zuweisen der Logik ,SchlieBer” oder ,Offner” fir die

Digitalausgénge 11...15 sowie der Relais™ 16 und AL erfolgt
unter [CC-11]...[CC-15], [CC-16] und [CC-17].
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[Funktionen der Digitalausgdnge und Relais’]

. . . . . Funktions- . .
Digitalausgdnge/Relais, Ein-/Ausschalt- code |SYmbol| Funktionsname | Beschreibung
verzﬁgeru ng Signal wenn Ausgangsfrequenz

- " dA-01] di ter [CE-12] ein-

Parametercode/Bezeichnung Einstellbereich, Werks- [geste”t]e ;fe:nusgl[ im HO]Cl:lr;uf

Einheit einstellung 006 FAS Frequenz tberfahren 2 und die unter [CE=13] einge-
. stellte Frequenz im Runterlauf
CC-20 pigitalausgang 11, 0,00...100,00s 0,00 iiberfahr.
EinschaltverzGgerung Der Umrichter ist bereit einen
cc_21 Digitalauseane 11 Frequenzumrichter Start auszufiihren (STO-Funk-
g . gang 14, 0,00...100,00s 0,00s 007 IRDY bereit tion und Digitaleingdnge FRS,
Ausschaltverzégerung REN beachten)
CC-22 Digitalausgang 12, 008 FWR | Rechtslauf Rechtslauf aktiv
Einschaltverzégerung 0,00...100,00s 0,00s 009 RVR Linkslauf Linkslauf aktiv
010 FREF Frequenzsollwertquel- | Frequenzsollwertquelle=
CC-23 Digitalausgang 12, 0.00...100,00s 0.00s le=Eingabe im VOP Eingabe im Bedienfeld VOP
Ausschaltverzogerung Start-Befehl-Quelle= Taste RUN auf Bedienfeld VOP
011 REF T RUN auf VOP ist als Start-Befehl-Quelle
CC-24 Digitalausgang 13, 0,00...100,00s 0,00s aste au ausgewahlt.
Einschaltverzogerung Einstellungen fiir Mit Duguta'lequang SET:[024"]
. 012 SETM ) werden die Einstellungen fir
CC-25 pigitalausgang 13, 0,00...100,00s 0,00s Motor 2 aktiv Motor 2 angewshlt.
Ausschaltverzégerung 016 OPO | Option aktiv Steuerung iiber Option ist aktiv
CC-26 pigitalausgang 14, 0,00...100,00s 0,00s 017 AL__|stérung zlghnal bei Stort;ngH d
. .. ) chwerwiegende Hardware-
Einschaltverzdgerung 018 MIA zj:‘g’;;"rv:tg;ﬁz stérung E008, E010, E011,
CC-27 Digitalausgang 14, 0,00...100,00s 0,00s E014, E019, E020.
Ausschaltverzéeerun Das aktuelle Drehmoment [dA-
g g 019 ota Drehmoment 17] Uberschreitet die unter
CC-28 pigitalausgang 15, 0,00...100,00s 0,00s Uberschritten [CE120]...[CE123] eingestellten
Einschaltverzégerung — Werte. - —
020 P Kurzzeitiger Signal bei kurzzeitigem
CC-29 Digitalausgang 15, 0,00...100,00s 0,00s Netzausfall Netzausfall
Ausschaltverzégerung 021 uv Unterspannung Signal bei Unterspannung
) Drehmoment- Drehmomentbegrenzung aktiv
CC-30 Rrelais 16A-16C, 0,00...100,00s 0,005 022 TRQ | pegrenzung aktiv S[bAL10]..[bA116].
Einschaltverzdgerung 023 1PS Netzausfallverhalten Netzausfallverhalten aktiv
. aktiv =[bA-30]...[bA-38].
CC-31 Relais 16A-16C, 0,00...100,00s 0,00s
hal .. 024 RNT Betriebszeit Die Betriebszeit unter [C-36] ist
Ausschaltverzbgerung Uberschritten tberschritten =[dC-022]
CC-32 Relaiswechsler ALO- 0,00...100,00s 0,00s 025 ong | NetzEin-zeit Die Netz-Ein-Zeit unter [C-36]
AL1-AL2, Einschaltverzogerung tiberschritten ist liberschritten =[dC-024]
Das auf Basis der Werte unter
CC-33 Relaiswechsler ALO- 0,00...100,00s 0,00s [bC110]...[bC225] kalkulierte
AL1-AL2, Ausschaltverzdgerung 026 THM Motor-Uberlast- Motorbelastungsintegral
warnung [dA-42] hat den unter [CE-30]
eingegebeben Wert erreicht
[Funktionen der Digitalausginge und Relais’] =Stdrung E00S.
- Das Umrichterbelastungs-
Funktions- Symbol| Funktionsname | Beschreibung 027 THE Umrichter-Uberlast- | integral [dA-43] hat den unter
code Warnung [CE-31] eingegebeben Wert
000 no Keine Funktion - erreicht =Stérung E039.
Signal sobald Spannung auf Die Lebensdauer der Konden-
. . Kondensatoren-Le- ) .
001 RUN | Betrieb den Motor gegeben wird (auch 029 WAC satoren auf den Platinen ist
. bensdauer-Warnung X
bei DC-Bremse). erreicht =[dC-16].
Signal wenn Ausgangsfrequenz Lifter-Lebensdauer- Die Lebensdauer der Lufter ist
030 WAF .
002 FA1 Z:{:ﬂﬁ:zso”we" [dA-01]=eingestellter Warnung erreicht =[dC-16]
Frequenzsollwert [dA-04] 031 FR Startbefehl Signal wenn Startbefehl anliegt
Signal wenn Ausgangsfrequenz Kiihlks " " Kihlkorpertemperatur Gber-
[dA-01] die unter [CE-10] ein- 032 OHF "u orpgr emperatur schreitet den Wert in [CE-34]
. Uberschritten
003 FA2 Frequenz gestellte Frequenz im Hochlauf =[dC-15].
tberschritten und die unter [CE=11] einge- 033 oc s hri Motorstrom unterschreitet den
stellte Frequenz im Runterlauf trom unterschritten Wert in [CE102] =[CE101].
Uberschreitet. f
) Motorstrom unterschreitet den
Signal wenn Ausgangsfrequenz 034 LOC2 | Strom unterschritten 2 Wert in [CE103] =[CE101].
[dA-01] die unter [CE-10] ein- Motorstrom (iberschreitet den
i 035 oL Strom Uberschritten .
004 FA3 | Frequenz iberfahren ges;zl.lte Frtequzrgillrr H?Chlan Wert in [CE106] =[CE105].
und die unter o ] einge- 036 o2 | strom iberschritten Motorstrom Uberschreitet den
ﬁtl;allt?;ntequenz im Runterlauf Wert in [CE107] =[CE105].
u. Srant Signal zur Freigabe der Motor-
?éing!‘;vs_nn A:sg?ggsi;e]qt{enz 037 BRK Bremsenfreigabe bremse =[AF130]...[AF154],
g ie unter [CE-12] ein-
AF230]...[AF254].
005 FAd Frequenz gestellte Frequenz im Hochlauf L L[ 1
tberschritten 2 und die unter [CE=13] einge-
stellte Frequenz im Runterlauf
Uberschreitet.
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[Funktionen der Digitalausgdnge und Relais’]
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mprr— [Funktionen der Digitalausgdnge und Relais’]
d Symbol  Funktionsname | Beschreibung Funktions-
code Symbol Funktionsname Beschreibung
Bei der Bremsensteuerung ist code
eine Storung E036 aufgetreten = EzSQ-Programm
038 | BER | Bremsenfehler [AF130]...[AF154],[AF230]... 069 MOt | oigitalausgang Y(00)
[AF254]. 070 MO2 EzSQ-Programm
Netz- oder Motor- Signal zur Steuerung eines Netz- Digitalausgang Y(01)
039 CON hiit " oder Motorschiitzes =[AF120]... EzSQ-Programm Digitalausgdnge Y(00)...Y(06)
schiitz ansteuern [AF123] 071 Mo3 Digitalausgang Y(02) fiir die Programmfunktion
. Die Frequenz in [CE-33] ist unter- EzSQ-Programm »Easy Sequence” =
040 z5 Frequenz unterschritten schritten 072 MO4 Digitalausgang Y(03) [UE-01]...[UE-73],
Die Abweichung zwischen Ausgangs- 073 MOS EzSQ-Programm [UF-02]...[UF-32].
frequenz [dA-12] und tatséchlicher Digitalausgang Y(04)
om psE | Drehzahlabweich Drehfeldfrequenz (ermittelt mit Inkre- EzSQ-Programm
rehzahlabwelchung mentalgeber [dA-08]) ist groRer als 074 Moé Digitalausgang Y(05)
[bb-83] (bez. auf Maximalfrequenz 75 MO7 EzSQ-Programm
[Hb105]/[Hb205]) =[bb-82],[bb-84] Digitalausgang Y(06)
Die Abweichung zwischen Istposition Not-Betrieb aktiv-alle Storungen
042 PDD | Positionsabweichung tda-20] u_nd Pylskeltltensollposition werden automatisch zurlick-
([AA123]=01) ist groRer als [bb-86] 076 EMFC | Not-Betrieb gesetzt =[PA-01]... [PA-03],
={[bb-85],[bb-87] [bb-11], [bb-12], [bb-41]
Die Abweichung zwischen Eingang 105:[EMF]
043 POK | Position erreicht Sollposition und Istposition ist kleiner Ausgang zur Ansteuerung der
als [AE-04] =[AE-05] 077 EMBP | Bypass aktiv Bypass-Schiitze =[PA-04],
PCMP=0ON wenn [dA-28] den unter [PA-05]
[CA-97] eingegebenen Wert liber- . . Warte auf Startsignal fur die
044 PCMP [ Impulszdhlervergleich | schreitet. PCMP=OFF wenn [dA-28] 078 WET WarFe Startsignal fur Tracefunktion
den unter [CA-98] eingegebenen Tracing S[Ud-01]...[Ud-60]
Wert Uberschreitet. =[CA-99] Tracing aktiv
PID1-Regelabweichung [db-51] 079 TRA Tracing =[Ud-01]...[Ud-60]
045 OD | PID1-Regelabweichung 2wischen PID1- SOHW?H [C_i_b-42] und o . Batteriespannung in VOP
PID1-Istwert [db-44] ist groRer als Niedrige Batterie- Lo .
[AH-72] 080 LBK pannung niedrig ={UA-09], Stérung
—— E042
FBV=OFF wenn PID1-Istwert [AH-73] -
PID1-Istwert- . . Netzlberspannung
046 FBV | .. tberschreitet. FBV=ON wenn PID1- . .
Uiberwachung Ist- wert [AH-74] unterschreitet. 081 ovs Netzlberspannung ;[1bsb-61].4.[bb-62], Storung
PID2-Regelabweichung [db-56] = " K . -
047 0D2 | PID2-Regelabweichung | zwischen PID2- Sollwert und PID2- 081 ACO_| Stbrungscode Bit 0 Signalisierung von Storungen
Istwert [db-36] ist groRer als [AJ-17]. 085 AC1 St_c_;rungscode B{t 1 tber 3-Bit- oc'ier 4-B|tj
FBV2=OFF wenn PID2-Istwert [A)-18] 086 AC2 Stérungscode Bit 2 Ausgang :>S|e’he B§d|enungs-
048 | FBV2 Eltizr\:/s:xeu: iiberschreitet. FBV2=ON wenn PID2- 087 AC3 | Stbrungscode Bit 3 anleitung (User's Guide)
J Ist- wert [AJ-19] unterschreitet. PID3-Regelabweichung [db-58]
RS485-Kommunikation o g . zwischen PID3- Sollwert und
049 NDc unterbrochen RS485-Kommunikation unterbrochen 089 0D3 PID3-Regelabweichung PID3-Istwert [db-38] ist griRer
Analogsianal an Ail Analogwert an Ail ist im Bereich von als [A)-37].
050 | Aitpe [ OBER S [CE-40] und [CE-41]={CE-42], FBV3=OFF wenn PID3-Istwert
[CE-51], Sollwert=[CE-50] 090 FBV3 PID3-Istwert- [AJ-38] tiberschreitet.
— " tberwachung FBV3=0ON wenn PID3-Istwert
Analogsianal an Ai2 Analogwert an Ai2 ist im Bereich von AL39 hrei
051 | Ai2Dc un:e{r)l%:ogchae: [CE-43] und [CE-44]=[CE-45], [A}39] unterschreitet.
[CE-53], Sollwert=[CE-52] P'P“':egegla;’:’es'cnung [dbjo]
Analogsignal an Ai3 Analogwert an Ai3 ist im Bereich von 091 0oD4 PID4-Regelabweichung ;T\Igzilsi:/ert [dbjlo\;vzltt L:'g[;er
052 | Ai3Dc [ N2 OBER S [CE-46] und [CE-47]={CE-48], als [AL57] 8
[CE-55], Sollwert=[CE-54] = OFF' YR
= wenn -1 STW(
. . Analogwert an Ai4 ist im Bereich von iib eh . stwe
053 AidDe Analogsignal an Ai4 [0E-35] und [oE-36]=[0E-37] 092 FBVA PID4-Istwert- [AJ-58] tiberschreitet.
unterbrochen ’ uberwachung FBV4=0N wenn PID4-Istwert
[0E-45], Sollwert=[oE-46] [AJ-59] unterschreitet.
. . Analogwert an Ai5 ist im Bereich von f
Anal lan Ai5 PID-Istwert erreicht nach
054 | Aispc | Anossienatan Al [0E-38] und [0E-39]={0E-40], etarryoit TALLRO]
unterbrochen Soft-Start-Zeit [AH-80] nicht
[0E-47], Sollwert=[0E-48] 093 SSE PID-Soft-Start-Fehler den Soft-Start-Grenz-Wert
. R Analogwert an Ai6 ist im Bereich von
Anal lan A unter [AH-82] =[AH-80]
055 | aigpc | AnalossignalanAie [0E-41] und [0E-42]=5[0E-43],[o-
unterbrochen
49]
.. | Analogsignal an Ail Analogwert an Ail ist im Bereich von
056 [WCAL] o gleichen [CE-40] und [CE-41]=5{CE-42]
.- | Analogsignal an Ai2 Analogwert an Ai2 ist im Bereich von
2
057 WeAI vergleichen [CE-43] und [CE-44]=[CE-45]
... | Analogsignal an Ai3 Analogwert an Ai3 ist im Bereich von
058 WCAI3
| vergleichen [CE-46] und [CE-47]=>[CE-48]
. | Analogsignal an Ai4 Analogwert an Ai4 ist im Bereich von
059 WCAi4 -
: vergleichen [0E-35] und [0E-36]=[0E-37]
. | Analogsignal an Ai5 Analogwert an Ai5 ist im Bereich von
060 WCAIS vergleichen [0E-38] und [0E-39]={0E-40]
.. | Analogsignal an Ai6 Analogwert an Ai6 ist im Bereich von
061 WCAI6
: vergleichen [0E-41] und [0E-42]=[0E-43]
062 LOG1 | Logische Verknlpfung 1
063 LOG2 | Logische Verknipfung 2 LQG]...LQG7 |stJewe|I”s das Ergebnis
064 LOG3 | Logische Verknlpfung 3 Elnelzt!oglsch;n \I/De.rin:prurTg von;
- - unktionen der Digitalausgange
L L¢
065 0G4 og!sche Veranpfung 4 [CC-40]...[CC-60]
066 LOGS | Logische Verknlpfung 5
067 LOG6 | Logische Verknlpfung 6
068 LOG7 | Logische Verknlpfung 7




[CC-4Q]...[CC-60]
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Ausgang Logische Verkniipfung LOG1...LOG7

[Cd-01]...[Cd-35]
Analogausgidnge Aol, Ao2, FM

* Die Logikfunktion LOG1...7 wird fiir die Verknilipfung
von 2 Ausgangsfunktionen verwendet.
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Parametercode/Bezeichnung | Einstellbereich, Einheit Werks- Parametercode/Bezeichnung Emstgllbe.relch, .Werks-
einstellg. Einheit einstellung
Eine Funktion der 00: PWM 0...10V
CC-40 signal LoG1 Digitalausgange/Relais’ 00 Cd-01 Ausgang M, Signal 01: Frequenz o
Operand 1 001:[RUN]...093:[SSE]
ccas Rl
~41 Signal LOG1 Digitalausgange/Relais’ 00 J: L JUSEaNeE
o d2 . . -
peran 881.A[ZEN]...093.[5551 fd (13 A_g@sgang FM, dA-01/02/04/08/12/ dA-01
) : usgabegroRe 14...18/30/34/38/
CC-42 signal LoG1 o1: OR 00 Cd-04 40...43/61..67/70/71
Verkniipfung 02: XOR s A_.ugsga”g Aol, dB-18..23/30/32/34/36/ |  dA-01
- - usgabegrofle 38/40/42/44/50...60/64
Eine Funktion der
- H dC-15, FA-01/02/15/16,
CC-43 Signal LOG2 Digitalausgénge/Relais’ 00 Cd-05 Ausgang Ao2, 30/32/34/36/3/8/1{0 116/ dA-01
Operand 1 . . ..
p 001:[RUN]...093:[SSE] AusgabegroRe
. Eine Funktion der 00: Inaktiv
CC-44 Signal LOG2 Digitalausginge/Relais’ 00 . 01: Aktiv (FM/Aol/
Operand 2 001:[RUN]...093:[SSE] Cd|-10 Abgleichmodus Ao2 geben jeweils die 00
] 00: AND Analogausgénge Pegel unter [Cd-15]/
\(/:Clzl!sfs'g“a' LoG2 01: OR 00 [Cd-25]/[Cd-35] aus)
erkniipfung 02: XOR
Eine Funktion der Cd-11 Ausgane Fi, 1..500ms 100ms
CC-46 signal LOG3 L « - Filterzeitkonstante
& Digitalausginge/Relais 00
Operand 1 001:[RUN]...093:[SSE] Cd-12 ausgang Fm, 00: Absolut 00
CC-47 sienal Eine Funktion der Datentyp 01: Mit Vorzeichen
Signal LOG3 Digitalausgange/Relais’ 00 Cd-13 » M
Operand 2 001:[RUN]...093:[SSE] Nl Eslgénﬁ ’ -100,0...100,0% 0,0%
CC-48 signal LOG3 00: AND TETI
- igna . -
Verkniiofun 01:OR 00 Cd-14 Ausgang v, ~1000,0...1000,0% 100,0%
uptung 02: XOR Endwertabgleich
5 CC-49 s; Eine Funktion der Cd-15 Ausgang FM, Pegel im
w0 -3 Signal LOG4 Digitalausgange/Relais’ 00 beleich dg gd ' g -100,0...100,0% 100,0%
5| Operand 1 001:[RUN]...093:[SSE] Abeleichmodus [Cd-10]=01
Q. . .
2 CC-50 Signal LOG4 El.nf-z Funktl?n der N Cd-21 Ausgang Aol, 1...500ms 100ms
< o 4> Digitalausgange/Relais 00 Filterzeitkonstante
peran . .
2 gg?.A[Zl;N]...OQ?).[SSE] Cd-22 Ausgang Ao, 00: Absolut 00
§ CC-51 Signal LOG4 01: OR 00 Datentyp 01: Mit Vorzeichen
2 : :
g | Verkniipfung 02: XOR Cd-23 Ausgang Ao, -100,0..100,0% 0,0%
) Eine Funktion der Nullpunktabgleich ' ' '
CC-52 Signal LOG5 Digitalausgdnge/Relais’ 00 cd-24
Operand 1 001:[RUN]...093:[SSE] Ausgang Aol, -1000,0...1000,0% 100,0%
CC-53 ; Eine Funktion der Endwertabgleich
- Signal LOG5 Digitalausgénge/Relais’ 00 Cd-25 Ausgang Aol, Pegel im -100.0...100.0% 100.0%
Operand 2 001:[RUN]...093:[SSE] Abgleichmodus [Cd-10]=01 T ’
00: AND
CC-54 signal LOG5 01, OR 00 Cd-31 Ausgang Ao2, 1..500ms 100ms
Verkniipfung 02: XOR Filterzeitkonstante
Eine Funktion der Cd-32 Ausgang Ao2 00: Absolut
- i ’ . . 00
CC-55 signal LoGs Digitalausgénge/Relais’ 00 Datentyp 01: Mit Vorzeichen
Operand 1 001:[RUN]...093:[SSE] Cd-33
CC-56 < Eine Funktion der =33 Ausgang Ao2, -100,0...100,0% 0,0%
- Signal LOG6 Digitalausginge/Relais 00 Nullpunktabgleich
Operand 1 001:[RUN]...093:[SSE] Cd-34 ausgang Ao, -1000,0...1000,0% 100,0%
00: AND i T ’
CC-57 Signal LOG6 o1, OR 00 Endwertabgleich
Verknipfung 02: XOR Cd-35 Ausgang Ao2, Pegel im -100,0...100,0% 100,0%
CC-58 st Eine Funktion der Abgleichmodus [Cd-10]=01
o ls'g“a LoG7 Digitalausgange/Relais’ 00 « Zum Abgleich der Analogausginge siehe auRerdem
eran . . . L . .
P 001:[RUN]...093:(SSE] Kapitel 3.10 in diesem Basic Guide
CC-59 si Eine Funktion der
Signal LOG7 Digitalausgdnge/Relais’ 00
Operand 1 001:[RUN]...093:[SSE]
, 00: AND
CC-60 signal LoG7 oL: OR 00
Verknipfung 02: XOR
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[CE101]...[CE107]
Ausgang Strom unterschritten LOC/LOC2

Parameterode/ Einstellbereich, Einheit Werks-
Bezeichnung einstellung
CE101 Ausga.ng 00: Im Hoch- und Runterlauf
Strom unterschritten sowie im konstanten Betrieb 01
LOC/LOC2, Modus_ 01: Nur im konstanten Betrieb
Motor 1
CE102 Ausga.ng FU-Nenn-
Strom unterschritten 0,0...2,0 x FU-Nennstrom [A] strom
LOC; Grenzwert_
Motor 1
CE103 Ausga.ng FU-Nenn-
Strom unterschritten 0,0...2,0 x FU-Nennstrom [A] strom
LOC2; Grenzwert_
Motor 1
* Bei Unterschreiten im Betrieb wird der Ausgang
geschaltet.
Ausgangsstrom (A)
Grenzwert fir
Ausgang Strom
unterschritten
[CE1021/[CE1031
Ausgang LOC/LOC2
ON
Ausgang Strom liberschritten OL/OL2
Parametercode/Bezeichnung| Einstellbereich, Einheit .Werks-
einstellung
00: Im Hoch- und
CE105 Ausgang Strom Runterlauf sowie im
iiberschritten OL/OL2_ konstanten Betrieb 01
Motor 1 01: Nur im konstanten
Betrieb
CE106 Ausgang Strom 0,0...2,0 x FU-Nenn- FU-Nenn-
tiberschritten OL; Grenz- strom [A] strom
wert_ Motor 1
CE107 Ausgangstrom |5 5 0 FU-Nenn- FU-Nenn-
Uberschritten OL2; Grenz- strom [A] strom
wert_ Motor 1

* Bei Uberschreiten wird der Ausgang geschaltet.

Grenzwert flr
Ausgang Strom
Uiberschritten
[CE106]/[CE107]

Ausgangsstrom

Ausgang OL/OL2
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[CE-10]...[CE-31]
Ausgang Freq. liberschritten/fahren FA2...FA5

. Einstellbereich, Werksein-

Parametercode/Bezeichnung Einheit stellung
CE-10 Ausgang FA2/FA3, 0,00Hz
Frequenz im Hochlauf
CE-11 Ausgang FA2/FA3, 0,00Hz
Frequenz im Runterlauf

0,00...590,00Hz

CE-12 Ausgang FA4/FAS, 0,00Hz
Frequenz im Hochlauf
CE-13 Ausgang FA4/FAS, 0,00Hz
Frequenz im Runterlauf

« Bei Uberschreiten/Uberfahren schaltet der Ausgang.

(Beispiel) fuir FA2/FA4:
[CE-10]/[CE-12]

[CE-11]/[CE-13]

foff

Ausgangs-
frequenz

fDFI

fon:1% der Maximalfrequenz
foff: 2% derMaximalfrequenz

Ausgang FA2/FA4

(Beispiel) fuir FA3/FAS:

Ausgangsfrequenz

[CE—10]/[CE

fon:1% der Maximalfrequenz
foff: 2% der Maximalfrequenz

Ausgang FA3/FA5

ON ON

Ausgang Drehmoment iiberschritten OTQ

Parametercode/Bezeichnung Emstt?llberelch, .Werks-
Einheit einstellung
CE120 Ausgang Drehmoment
Uberschritten OTQ, Grenzwert 100,0%
Rechtslauf motorisch_Motor 1
CE121 Ausgang Drehmoment
Uberschritten OTQ, Grenzwert 100,0%
Linkslauf generatorisch_Motor 1
0,0...500,0%

CE122 Ausgang Drehmoment
Uberschritten OTQ, Grenzwert 100,0%
Linkslauf motorisch_Motor 1
CE123 Ausgang Drehmoment
tiberschritten OTQ, Grenzwert 100,0%
Rechtslauf generatorisch_Motor 1

* Bei Uberschreiten schaltet der Ausgang

Ausgang Motor/Umrichteriiberlast THM/THC

Parametercode/Bezeichnun Einstellbereich, Werks-
i Einheit einstellung
CE-30 Ausgang Motoriberlast 80,00%
THM, Grenzwert
0,00...100,00%
CE-31 Ausgang Umrichteriberlast 80,00%
THC, Grenzwert

* 026:THM=0ON wenn das Motorbelastungsintegral [dA-
42] den Grenzwert unter [CE-30] Uberschreitet.

* 027:THC=ON wenn das Umrichterbelastungsintegral
[dA-43] den Grenzwert unter [CE-31] Uberschreitet.



[CE-33]...[CE-55]

Ausgang Frequenz unterschritten ZS

SJ-P1 Basic Guide

. Einstellbereich, Werks-
Parametercode/Bezeichnung Einheit einstellung
CE-33 Ausgang Frequenz 0,00...100,00Hz 0,00Hz
unterschritten ZS, Grenzwert

* 7ZS=ON wenn die Ausgangsfrequenz [dA-01] den
Grenzwert in [CE-33] unterschreitet.

Ausgang Kiihlkdrpertemp. liberschritten OHF

. Einstellbereich, Werks-
Parametercode/Bezeichnung Einheit einstellung
CE-34 Ausgang Kuhlkdrper-
temperatur tiberschritten OHF, 0..200°C 120°C
Grenzwert
* OHF=ON wenn der unter [CE-34] eingegebene

Temperatur-Grenzwert Uberschritten wird.

Ausgang Betriebszeit/Netz-Ein-Zeit

tiberschritten RNT/ONT

Parametercode/Bezeichnung Elnste?llbe‘relch, ‘Werks-
Einheit einstellung
CE-50 Ai1-wert bei 0...100% 0%
[CE-51]=01/02
qC) 00:Inaktiv
_S 01:ON innerhalb
‘5| CE-51 Ausgang Ai1Dc Bereich (wie WCAi1) 00
T 02:0N auRerhalb
q>_, Bereich
2| CE-52 Ai2-Wert bei
S Ai2-Wert bei 0..100% 0%
5| [CE-53]=01/02
o 00:Inaktiv
'E 01:ON innerhalb
% CE-53 Ausgang Ai2Dc Bereich (wie WCAi2) 00
S 02:0N auRerhalb
Tés Bereich
& CE-54 Ai3-wert bei -100...100% 0%
gl: [CE-55]= 01/02
= 00:Inaktiv
5: 01:ON innerhalb
CE-55 Ausgang Ai3Dc Bereich (wie WCAI3) 00
02:0N auRerhalb
Bereich

Ausgabe eines Signals, wenn der analoge Eingangswert

sich im oder auRerhalb vom Bereich befindet. Kann auch

- Einstellbereich, | Werksein- zur Erkennung einer Unterbrechnung verwendet
Parametercode/Bezeichnung Einheit stellung werden.
CE-36 Ausgang Betriebszeit/ [CFZO 1] [CF223]
i it 0 i 0...100000hr Ohr e i
Netz-Ein-Zeit Uberschritten Wenn [CE-51][CE-53][CE-55]=02
RNT/ONT, Grenzwert AiL/Ai2/A Eingan
* Grenzwert bei dem der Ausgang RNT ([dC-42]) bzw. ONT Max.
: . (100 %) Hysteresebreite
([dc 44]) geSChaltEt wird. [CE-42]/[CE-45]/[CE-48] Oberer Grenzwert
M ’\ [CE-40/CE-43/CE-46]
Ausgang Analogsignal unterbrochen » / . Analoger angepasstersvert ¥ AL Ai3-Wert bei
. . . H Unterbrech|
AilDc...Ai2Dc, Ausgang Analogsignal / E (CE 50/CE-52/C54]
Vel’g|eichen WCAil...WCAi3 Min. i / / 5 / Unterer Grenzwert
Ai1/Ai2: 0 % CF-41/CF-44/CF-47
. Einstellbereich, Werks- EA:3:/»100 %)) Anajogwertian All...Ai3 J =[ / / ]
Parametercode/Bezeichnung s .
Einheit einstellung
WCAi1/WCAi2/
CE-40 Ausgang [Ai1Dc)/ 0..100% 100% WCAi3
[WCAI1] oberer Grenzwert
] Parameter fiir Motor 2 wenn Digitaleingang 24:[SET] aktiviert ist.
S CE-41 pusgang [Ai1Dcl/ 0..100% 0% d ich Einstellbereich, Werks-
< [WCAI1] unterer Grenzwert Parametercode/Bezeichnung Einheit einstellung
%Jc CE-42 ausgang [Ai1Dc]/ 0..10% 0% CE201 Ausgang Strom unterschrit- | .\~ .o 0
o IWCAI1] Hysterese ten LOC/LOC2, Modus_ Motor 2
> "
5 CE-43 Ausgang [Ai2Dc]/ 0..100% 100% CE202 Ausgang Strom unterschrit Wie bei CE102
[ ten LOC; Grenzwert_Motor 2
| [WCAI2] oberer Grenzwert CE203 A = " ™
o usgang Strom unterschrit- ) .
o .
5 CE-44 Ausgang [Ai2Dc]/ 0..100% 0% ten LOC2; Grenzwert_Motor 2 Wie bei CE103
ol [WCAI2] unterer Grenzwert i it-
%) :IEZ(())FI:-/AouLsZgar']VIg Sttrorzn tiberschrit: Wie bei CE105
S| CE-45 Ausgang [Ai2Dc]/ 0..10% 0% en _ Motor _ :
TC“ [WCAI2] Hysterese CE206 Ausgang Strom Uberschrit- Wie bei CE106
& ) ten OL; Grenzwert_ Motor 2
a2l CE-46 Ausgang [Ai3Dc]/ -100...100% 100% CE207 Ausgang Strom iiberschrit- Wie bei CE107
Of [WCAI3] oberer Grenzwert ten OL2; Grenzwert_ Motor 2 & bel
©
c - i CE220 Ausgang Drehmoment
£| CE-47 Ausgang [Ai3Dcl/ -100...100% -100% - 1sgang .
[WCAI3] unterer Grenzwert Uberschritten OTQ, Grenzwert Wie bei CE120
Rechtslauf motorisch_Motor 2
CE-48 Ausgang [Ai3Dc)/ 0..10% 0% CE221 Ausgang Drehmoment
[WCAI3] Hysterese Uberschritten OTQ, Grenzwert Wie bei CE121
Linkslauf generatorisch_Motor 2
CE222 Ausgang Drehmoment
Uberschritten OTQ, Grenzwert Wie bei CE122
Linkslauf motorisch_Motor 2
CE223 Ausgang Drehmoment
Uberschritten OTQ, Grenzwert Wie bei CE123
Rechtslauf generatorisch_Motor 2

100
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[CF-01]...[CF-10]
RS485-Modbus-Kommunikation

[CF-20]...[CF-50]

EzCOM Kommunikation zwischen Umrichtern

. Einstellbereich, Werks- . Einstellbe- Werks-
Parametercode/Bezeichnung Einheit einstellung Parametercode/Bezeichnung reich, Einheit | einstellung
03: 2400bps CF-20 £2c0OM Startadresse 01..08 01
04: 4800bps
05: 9600bps CF-21 EezcOM Endadresse 01..08 01
06: 19,2kbps 00:Ei
CF-01 Rrs4s5, Baudrat 05 ‘Eingang
, paudrate 07: 38,4 kbps Cb-22 e2coMm starttrigger ECOM 00
08: 57,6kbps 01: Netz-Ein
09: 76,8 kbps
10: 115,2kbps CF-23 ezcOM Datensitze 01..05 05
CF-02 Rrs4s85, Adresse 1..247 1 CF-24 £:coM Zieladresse 1 1..247 1
CE-03 00: keine CF-25 EzcOM Zielsregister 1 0000...FFFF 0000
- RS485, Paritat 01: Gerade Paritat 00
02: Ungerade Paritit CF-26 £zcoM Quellregister 1 0000...FFFF 0000
01: 1 Bit - ;
CF-04 Rrs485, Stoppbits 02, 2 Bit 01 CF-27 £2c0M Zieladresse 2 1..247 2
00: Stérmeldung CF-28 £zcoM Zielregister 2 0000...FFFF 0000
01: Runterlauf- CF-29 £2c0M Quellregister 2 0000..FFFF | 0000
CE-05 hal Stoérung
R5485, Verhalten 02: Stérung 02 CF-30 EzcoM Zieladresse 3 1..247 3
bei Kommunikationsstérung ignorieren 0000 FFFF 0000
03: Motorfreilauf CF-31 ezcom Zielregister 3
04: Runterlauf CF-32 £zcoM Quellregister 3 0000...FFFF 0000
CF-06 Rrsags, kommuni- | 50 100,005 0,00s CF-33 £2c0M Zieladresse 4 1..247 4
kation Timeout
CF-34 £2coM Zielregister 4 0000...FFFF 0000
CF-07 Rrs485, Kommuni- 0...1000ms oms
kation Wartezeit CF-35 £zcom Quellregister 4 0000...FFFF 0000
01: Modbus-RTU CF-36 EzcOM Zieladresse 5 1..247 5
CF-08 Rrsass, 02: E2COM o1
Kommunikation 03: E.z(:‘,OM- CF-37 tzcoM zielregister 5 0000...FFFF 0000
Administrator CF-38 £2c0M Quellregister 5 0000..FFFF | 0000
- 00: [A]/ [V X . K R R .
CF 11,RS4_85’ o o01: [.y] vl 00 * Einstellungen fir die EzZCOM-Kommunikation zwischen
Kommunikation, Einheit 2 [%] Umrichtern
* Einstellungen fiir RS485-Kommunikation. ) . ) ) - .
. g o * Weitere Informationen finden Sie in der Bedienungs-
* Fir EzZCOM-Kommunikation [CF-08]=02/03. anleitung (User's Guide)
Ausfiihrlichere Informationen finden Sie in der )

Bedienungsanleitung (User‘s Guide).

* Ausgang 049:NDc=ON bei Kommunikations-
unterbrechnung. 049:NDc=0OFF wenn die
Kommunikation wieder hergestellt.

Ausfihrlichere Informationen finden Sie in der

Bedienungsanleitung (User‘s Guide).
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USB-Adresse

Ei ] ich Werks-
Parametercode/Bezeichnung mste. be.relc ! . erxs
Einheit einstellung
CF-50 usB Adresse 1..247 1

* Einstellen der USB-Adresse fiir Programmierung tber
Programmiersoftware ProDriveNext. AulRerdem muss
die Adresse in ProDriveNext eingestellt werden
(Werkseinstellung: 1).
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[HA-01]...[HA135]

mParametergruppe C...

[HA140]...[HA154]
Ansprechgeschwindigkeit Drehzahlregler

MOtordaten'AUtOtunmg . Einstellbereich, Werks-
Parametercode/Bezeichnung s .
. . L Werks- Einheit einstellung
Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit .
einstellung HA120 00: Eingang CAS
00: Inaktiv Umschaltung Drehzahl-{ 31.rroq [HA122], 00
01: Statisches reglerparameter ASR_Motor 1 [HA123], [H124]
HA-01 wmotordaten- Autotuning .
Autotuning 02: Dynamisches 00 HA121 umschaltzeit Drehzahl- 0...10000ms 100ms
Autotuning reglerparameter ASR_Motor 1
03: IVMS Sync-Motor HA122 umschaltfreq. 1 Dreh- 0.00...590 00Hz 0.00Hz
00: RUN-Taste zahlreglerparameter ASR_Motor 1 ' ' '
HA'OZ Start-Befehl 01: Entspr. [AA111]/ 00 HA123
Autotuning und [AA211]) Umschaltfreq. 2 Dreh- 0,00...590,00Hz 0,00Hz
00: Inaktiv zahlreglerparameter ASR_Motor 1
HA-03 online- Autotuning 01:Aktiv 00 HA124 Umschaltf 3 Dreh
. mschaitired. 5 Ureh- 19 ,00...590,00Hz 0,00Hz
* Autotuning dient zur automatischen Erfassung der zahlreglerparameter ASR_Motor 1
Motordaten. HA125 Drehz.ahlregler ASR 0,0...1000,0% 100,0%
* Durch statisches Autotuning (Motor dreht sich nicht) Pl-Regler, P-Anteil-1_Motor 1
werden folgende Motordaten ermittelt: Asynchron- HA126 Drehzahlregler ASR 0,0..1000,0% 100,0%
motor:[Hb110]...[Hb114], Synchronmotor (Permanent- Pl-Regler, |-Anteil-1_Motor 1
magnetmotor):[Hd110]...[Hd114].
ag et. otor):[Hd O]. [Hd ] . HA127 brehzahiregler ASR 0,0...1000,0% 100,0%
* Dynamisches Autotuning (Motor dreht sich) erfasst P-Regler, P-Anteil-1_Motor 1
folgende  Motordaten:  Asynchronmotor:[Hb110]... HA2128 brehzahiregler ASR 0.0..1000.0% 100.0%
[Hb118]. Fur das dynamische Autotuning muss sich der PI-Regler, P-Anteil-2_Motor 1 ' ' '
Antrieb im Leerlauf befinden. HA129 prehzahiregler ASR 0.0..1000,0% 100.0%
* Autotuning-Start erfolgt gemaR Einstellung unter [HA- PI-Regler, I-Anteil-2_Motor 1 ’ ' ’
02].
] HA]I.30 Drehzlahlregler ASR 0,0...1000,0% 100,0%
P-Regler, P-Anteil-2_Motor 1
Motorstabilisierungskonstante
g o —— HA131 Drehz?hlregler ASR 0,0...1000,0% 100,0%
Parametercode/Bezeichnung instelivereich, verkss PI-Regler, P-Anteil-3_Motor 1
Einheit einstellung
HA132 Drehzahlregler ASR o o
. 0,0...1000,0% 100,0%
HA110 Stabilisierungs- Pl-Regler, I-Anteil-3_Motor 1
0...1000% 100%
kzg:;iqte Asynchronmotor_ HA133 Drehzahlregler ASR 0.0...1000.0% 100.0%
- - PI-Regler, P-Anteil-4_Motor 1
* Einstellwert unter [HA110] reduzieren wenn der Motor
. . . . . HA134 Drehzahlregler ASR o o
eine Pumpe oder einen Lifter antreibt und nicht sauber ) 0,0...1000,0% 100,0%
Pl-Regler, I-Anteil-4_Motor 1

,rund” |duft und Drehzahlschldge auftreten.

* Einstellwert unter [HA110] vergroRern wenn bei einer
geringen Last der Motor nicht sauber ,rund” lduft und
Drehzahlschldge auftreten.

Die Ansprechgeschwindigkeit des Drehzahlreglers ASR
kann Uber Digitaleingang 064:[CAS] oder Frequenzab-
héngig durch Umschalten der Reglerparameter
beeinflusst werden. Beispiel [HA120=00]:

Ansprechgeschwindigkeit Drehzahlregler [HA125]/ . [HA121] .
parametercode/Bezeichnun Einstellbereich, Werks- [HA126]/ g
arametercode/Bezelchnung Einheit einstellung [HA127] f
HA115 100% i
Ansprechgeschwindigkeit 0...1000% [HA128]/ i
Drehzahlregler_Motor 1 [:2122]/
* Reduzierung der Reaktionszeit der Schlupfkompen- [ ]
sation im Arbeitsverfahren [AA121]=08 (SLV), 09 (OHz- Eingang CAS

SLV), 10 (Vektor mit Riickfiihrung CLV)

* Beispiel [HA120]=01

[HA125]..[HA127]
[HA128]..[HA130]

[HA131],[HA132]

[HA133],[HA134]

Frequenz
[HA122]

Frequenz
[HA123]

Maximal-
Frequenz

Frequenz
[HA124]
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[HA230]...[HA254]

Motor 2 wenn Digitaleingang 024:[SET]=ON.

SJ-P1 Basic Guide

[Hb102]...[Hb108]

Basis-Einstellungen fiir Asynchronmotor

. Einstellbe- Werks- L . Einstellereich, Werkseinstellung
arameterode/Bezeichnun, .
Parametercode/Bezeichnung reich, Einheit | einstellung 4 Einheit
:AZl(r)1 Stablllaeru&gskonzstante Wie bei HA110 Hb102 motor- .
synchronmotor_| otor' ___ nennleistung_ 0,01...160kW FU-Leistung
HA215 Ansprechgeschwindigkeit Wie bei HA115 Motor 1
Drehzahlregler_Motor 2 Hb103
HA120 Umschaltung Drehzahl- Wie bei HA120 Motor- 2..48 Pole 4
reglerparameter ASR_Motor 2 Polzahl_Motor 1
:lAlz:rl ;?;Zt'fi\eéﬁ[)ﬁzfsr |2 Wie bel HAL21 S| Hb104 10,00..590,00Hz | 20:00Hz UPN.USAY/
HA222 Unschalfreqnens 1 0reh < Eckfrequenz_ T 50,00Hz (EU,ASIA,CHN)
mschaltfrequenz 1 Dreh- Wie bei HA122 5 Motor 1
zahlreglerparameter ASR_Motor 2 5 Hb105
HA223 Umschaltfreq. 2 Drehzahl- Wie bei HA123 € ; 10.00...590,00Hz 60,00Hz (JPN,USA)/
reglerparameter ASR_Motor 2 e bel 5 Maximalfrequenz_ e 50,00Hz (EU,ASIA,CHN)
= | Motor 1
HA224 Umschaltfreq. 3 Drehzahl- ) . S
reglerparameter ASR_Motor 2 Wie bei HA124 g| iggx-zlslzs;
1%}
';I):‘Ffez E’Ieljrr?j;irt]giiglle;ﬂé)stir 2 Wie bei HA125 <|Hb106 noor 1..1000V 230V(EU,USAASIACHN)
gler, _ nennspannung_ 400V-Klasse:
HA226 Drehzafiiesler ASR Wie bei HA126 Motor 1 400 (JPN,EUASIA CHN)
WAZ2? Drehhiregler ASR s
rehzahlregler .
P-Regler, P-Anteil-1_Motor 2 Wie bei HA127 Hb108
HA228 Drehzahiregler ASR Wie bel HAL2S Motornennstrom_ 0,01...10000,00A FU-Nennstrom
Pl-Regler, P-Anteil-2_Motor 2 Motor 1
HA229 Drehzahlregler ASR Wie bei HA129 * Die Einstellwerte fiir Motornennleistung [Hb102] und
Pl-Regler, I-:nt:lul-zl_Motor 2 Motor-Polanzahl [Hb103] bestimmen die Motordaten
HA230 Drehzahlregler ASR . .
P-Regler, P-Anteil-2_ Motor 2 Wie bei HA130 unter [Hb110]...[Hb118]. . o
HA231 Drehzahiregler ASR . * Ausgangsspannung und -frequenz wird durch die Ein-
PI-Regler, P-Anteil-3_Motor 2 Wie bei HA131 stellungen unter [Hb104]...[Hb106] festgelegt.
||;||A:32| DrTTah',rlef'irAASR X Wie bei HA132
-Regler, I-Anteil-3_Motor Ausgangs-
:I|A:33| Drih;ahlr'.(leile':/lASR , Wie bei HA133 spannung
-Regler, P-Anteil-4_Motor Motor- Nenn
HA234 Drehzahl.regler ASR Wie bei HA134 spannung
Pl-Regler, |-Anteil-4_Motor 2 2.B. 400V
[Hb106]
Ausgangsfrequenz (Hz)

Eckfrequenz
[Hb104]

Endfrequenz
[Hb106]

* Einstellwert fiir Motor-Uberlastschutz erfolgt unter

[bC110].

:Die Werkseinstellung im Ausliefungszustand hdngt vom
Frequenzumrichter-Typ ab.

Motordaten Parameter- Einstellbereich
code
Leistung [Hb102] 0,01...160kW
Polzahl [Hb103] 2...48 Pole
Frequenz [Hb104] 10,00...590,00Hz
[Hb105] 10,00...590,00Hz
Spannung [Hb106] 1..1000V
Strom [Hb108] 0,01...10.000,00A
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[Hb110]...[Hb131]

[Hb140]...[Hb146]

Asynchronmotordaten Manueller Boost
Parametercode/ Einstellbereich, Werks- Parametercode/Bezeichnun Einstellbereich, Werks-
Bezeichnung Einheit einstellung 8 Einheit einstellung
Hb110 00: Inaktiv
Motorkonstante R1 0,000001...1000 O 01: Aktiv
- Hb140 02: Aktiv, nur
Motor 1 01
Manueller Boost_Motor 1 Rechtslauf
= Hb112 03: Aktiv, nur
= Motorkonstante R2_ 0,000001...1000 Q Linkslauf
o Motor 1 Abhingi
g Wzr’lgl:gn;’:rm Hb141 manueller Boost, 0,0...20,0% 0,0%
d Hb114 Wert_Motor 1
g 0,000001...1000mH [Hb102] und
E Motorkonstante L_ [Hb103]. [Hb102] Hb142 Manueller Boost, 0.0...50.0% 0,0%
< Motor 1 ist abhangig vom s 2,170 a7
4 FU-Typ. Frequenz_Motor 1
d Hb116
4 Motorkonstante Io 0,01...1000,00A L
<l — 3 =
Motor 1 Beispiel [Hb140]=02
0,
Hb118 0,00001...10000kgm Ausgangsspannung (%) 100%
Motorkonstante J_ 2
Motor 1 ,//
* Die Einstellwerte fir Motornennleistung [Hb102] und 7
. - 4
Motor-Polanzahl [Hb103] bestimmen die Motordaten Hb141-]¢__? L’
unter [Hb110]...[Hb118]. A Ausgangs-
* Durch statisches Autotuning (Motor dreht sich nicht) Linkslauf AR Rechtslauf frequenz
. . J
werden die Motordaten [Hb110]...[Hb114] ermittelt. )
Eckfequenz [Hb104] [Hb142] Eckfequenz [Hb104]

* Dynamisches Autotuning (Motor dreht sich) erfasst die
Motordaten [Hb110]...[Hb118].

*» Die Motordaten [Hb110]...[Hb118] kénnen auch direkt Energiesparfunktion
eingegeben werden z.B. wenn sie vom Motorhersteller . Einstellbreich, Werks-
Parametercode/Bezeichnung . . .
angegeben werden. Einheit einstellung
Hb145 energiesparbetrieb_ | 00: Inaktiv 00
Startfrequenz Motor 1 01: Aktiv
Parametercode/Bezeichnung Emste.llbe.relch, 'Werks- Hb146 Energiesparbetrieb, | o 1499 50%
Einheit einstellung Zeitkonstante_ Motor 1
Hb130 startfrequenz_ 0,10..10,00Hz 0,50Hz * Die Energlesparfur?ktlon kann in folgenden Regel-
Motor 1 verfahren [AA121] eingesetzt werden:
Hb131 zeitkonstante fiir 00: Uf-konstant
Start mit reduzierter 0...2000ms 36ms 01: Uf-quadratisch
Spannung_Motor 1 02: Uf-frei einstellbar [Hb150]...[Hb163]

* Zur Erhohung des Anlaufmoments kann die Start-
frequenz angehoben werden.

e Zur Vermeindung von Stérung Uberstrom unmittelbar
nach Start kann die Startfrequenz reduziert oder die
Zeitkonstante unter [Hb131] erhoht werden.

FW

Startfrequenz
[Hb130]

Ausgangsfrequenz

(Ausgangsspannung)

Start mit reduzierter
Spannung [Hb131]

00 10ms -+ 60ms
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04:
05:
06:
Inkrementalgeber

Uf-konstant mit Inkrementalgeber
Uf-quadratisch mit Inkrementalgeber
Uf-frei einstellbar [Hb150]...[Hb163] mit
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[Hb150]...[Hb180]

Uf-Kennlinie frei einstellbar

[Hb202]...[Hb280]

Parameter fiir Motor 2 wenn Digitaleingang 24:[SET] aktiviert ist.

* Optimierung der Schlupfkompensation im Regelver-
fahren Uf-Kennlinie mit Geber ([AA121]=04, 05, 06, 07).

Bewertung der Ausgangsspannungg

Parametercode/Bezeichnun Einstellbereich Werks-

i Einheit einstellung
Hb180 Ausgangsspannungs- | 3 5cgo, 100%
bewertung_Motor 1

* Anpassung ggf. erforderlich wenn Motor nicht sauber
,rund” |duft und Drehzahlschldge auftreten.

105

Einstellber. Werks- Einstell- Werks-
Parametercode/Bezeichnung A I Parametercode/Bezeichnung bereich, einstell.
Einheit einstellung] S
Einheit
Hb150 uf-kennlinie frei, Freq. 1_Motor 1 | 0..[Hb152]Hz 0 Hb202 Motornennleistung_Motor 2 Wie bei Hb102
Hb151 ut-Kennlinie frei, Spg 1_Motor 1 0,0...1000,0V 0 g Hb203 Motor-Polzahl_Motor 2 Wie bei Hb103
[Ab150] = | Hb204 Eckfrequenz_Motor 2 Wie bei Hb104
Hb152 uf-kennlinie frei, Freq. 2_Motor 1 [Hb154].H"z 0 & |_Hb205 Maximalfrequenz_Motor 2 Wie bei Hb105
— - © | Hb206 Motornennspannung_Mot. 2 Wie bei Hb106
Hb153 utKenniinie frei, Spg 2_Motor 1 0,0..-1000,0v 0 g Hb208 Motornennstrom_Motor 2 Wie bei Hb108
[Hb152]... © | Hb210 Motorkonst. R1_Motor 2 Wie bei Hb110
Hb154 uf-kennlinie frei, Freq. 3_Motor 1 0 = =
i [Hb156]Hz 'FCJ Hb212 Motorkonst. R2_Motor 2 Wie bei Hb112
Hb155 uf-kennlinie frei, Spg 3_Motor 1 0,0...1000,0v 0 2 | Hb214 Motorkonstante L_Motor 2 Wie bei Hb114
Hb156 o [Hb154]... 0 < [ Hb216 Motorkonstante lo_Motor 2 | Wie bei Hb116
Uf-Kennlinie frei, Freq. 4_Motor 1 [Hb158]Hz Hb218 Motorkonstante J_Motor 2 Wie bei Hb118
z ini i 0,0...1000V 0
Hb157 u-kenniinie frei, Spg 4 Motor 1 To156] Parameter fiir Motor 2 wenn Digitaleingang 24:[SET] aktiviert ist.
Hb158 uf-kennlinie frei, Freq. 5_Motor 1 [Hb160]i-|“z 0 Einstell- Werks-
Parametercode/Bezeichnung bereich, einstellun
Hb159 uf-kennlinie frei, Spg 5_Motor 1 0,0...1000,0V 0 Einheit 8
L [Hb158]... Hb230 Startfrequenz_ Motor 2 Wie bei Hb130
Hb160 utkennlinie frei, Freq. 6_Motor 1 [Hb162]Hz 0 Hb231 Zeitkonstante fir Start mit Wie bei Hb131
Hb161 ufkennlinie frei, Spg 6_Motor 1 0,0...1000,0V 0 reduzierter Spannung_Motor 2
[Hb160] Hb240 Manueller Boost_Motor 2 Wie bei Hb140
Hb162 ut-kennlinie frei, Freq. 7_Motor 1 [HblOS]H"z 0 Hb241 Manueller Boost, Wert_Motor 2 | Wie bei Hb141
Hb242 Manueller Boost, Frequenz_ . .
Hb163 ut-kennlinie frei, Spg 7_Motor 1 0,0...1000,0V 0 Motor 2 Wie bei Hb142
* Die jeweiligen Frequenzen 1...7 sind nicht groRer als die Hb245 Energiesparbetrieb_ Motor 2 Wie bei Hb145
Eckfrequenz [Hb104]. Die Motor-Nennspannung unter tbz‘:‘; i”erﬂeiparzbetrmb' Zeit- Wie bei Hb146
. . . . L onstante_ Motor
[Hb105] wird nicht ubersc'hrltten. Bei einem Hochfre- Hb250 Uf-Kennlinie frei, Freq. 1 Motor 2 [ Wie bei Hb150
guenzmotor muss zuerst die Eck- und Maximalfrequenz Hb251 Uf-Kennlinie frei, Spg 1_Motor 2 Wie bei Hb151
unter [Hb104] und [Hb105] eingestellt werden. Hb252 Uf-Kennlinie frei, Freq. 2_Motor 2 | Wie bei Hb152
Ausgangsspannung (V) Hb253 Uf-Kennlinie frei, Spg 2_Motor 2 Wie bei Hb153
Nennspg. Hb254 Uf-Kennlinie frei, Freq. 3_Motor2 | Wie bei Hb154
V7 Hb255 Uf-Kennlinie frei, Spg 3_Motor 2 Wie bei Hb155
v Hb256 Uf-Kennlinie frei, Freq. 4_Motor 2 Wie bei Hb156
Hb257 Uf-Kennlinie frei, Spg 4_Motor 2 Wie bei Hb157
Hb258 Uf-Kennlinie frei, Freq. 5_Motor2 | Wie bei Hb158
Vs Hb259 Uf-Kennlinie frei, Spg 5_Motor 2 Wie bei Hb159
v Hb260 Uf-Kennlinie frei, Freq. 6_Motor2 | Wie bei Hb160
Hb261 Uf-Kennlinie frei, Spg 6_Motor 2 Wie bei Hb161
" \1/13 Hb262 Uf-Kennlinie frei, Freq. 7_Motor 2| Wie bei Hb162
' f“sga“gs('H ) Hb263 Uf-Kennlinie frei, Spg 7_Motor 2 Wie bei Hb163
requenz(Hz
Hb270 Uf-Kennlinie mit Geber, Schlupf- . .
kompensation P-Anteil_Motor 2 Wie bei Hb170
0 fl 17 3 4 f5 fe f7 Eck- Max- Hb271 Uf-Kennlinie mit Geber, Schlupf- . .
freq.  Freg. kompensation I-Anteil_Motor 2 Wie bei Hb171
.. . .. Hb280 Ausgangsspannungs- . .
Uf-Kennlinie mit Geber, Optimierung bewertung_Motor 2 Wie bei Hb180
. Einstellbereich, Werks-
Parametercode/Bezeichnung Einheit einstellung
Hb170 ufkennl. mit Geber, 0..1000% 100%
Schlupfkomp. P-Anteil_Motor 1
Hb171 ufkennl. mit Geber, 0..1000% 100%
Schlupfkomp. I-Anteil_Motor 1
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[HC101]...[HC121]

Autoboost, Optimierung

. Einstellbereich, Werks-
Parametercode/Bezeichnung Einheit einstellung
HC101 Autoboost Spannung- 0..255% 100%
sanhebung_Motor 1
HC102 Autoboost Schlupf- 0..255% 100%
kompensation_Motor 1

* Optimierung des Schlupfkompensation im Regelverfahren
Autoboost ([AA121]=03, 07). Ausfuhrlichere Informationen
finden Sie in der Bedienungsanleitung (User‘s Guide).

Sensorless Vectorcontrol, Startverhalten

Optimierung Vektorregelung

. Einstellbereich, Werks-

Parametercode/Bezeichnung Einheit einstellung
HC120 zeitkonstante Regler
drehmomentbildender Strom 0...100ms 2ms
Vektorregelung_ Motor 1
HC121 Verstarkung
Drehzahlregler Vektorregelung_ 0...1000% 0
Motor 1

* [HC120] ermoglicht Einfluss auf den Filter des Reglers fiir den
drehmomentbildenden Strom im Regelverfahren Vektorregelung

P ¢ de/Bezeich Einstellbereich, Werks- (SLV/OHz-SLV/CLV).
arametercode/Bezeichnung Einheit einstellung » [HC121] dient zur Einstellung der Verstdrkung des Drehzahl-
HC110 oHz-Bereich-Begren- reglers im Regelverfahren Vektorregelung (SLV/OHz-SLV/CLV).
0...100% 80%
zung SLV_Motor 1
HC111 start-Boost SLV_
0..50% 10%
Motor 1 [HC201]...[HC220]

HC112 start-Boost OHz-SLV_ 0..50% 10% Parameter fiir Motor 2 wenn Digitaleingang 24:[SET] aktiviert ist.
Motor 2 Parametercode/Bezeichnun Bereich, Werks-
* Zur Verbesserung des Startverhaltens kann in den Regel- arametercode/bezeichnung Einheit | einstellung

verfahren SLV und OHz-SLV [AA121] ein Start-Boost eingestellt
werden HC201 Autoboost Spannung- Wie bei HC101
’ sanhebung_Motor 2
R2-Kompensation HC202 Autoboost schiupf- Wie bei HC102
. Einstellbereich, Werks- kompensation_Motor 2
Parametercode/Bezeichnung Einheit einstellun HC210 OHz-Bereich-B SV
g z-Bereich-Begrenzung SLV_ Wie bei HC110
HC113 Rr2-kompensation_ 00: Inaktiv 00 Motor 2
Motor 1 01: Aktiv HC211 start-Boost SLV_ Motor 2 Wie bei HC111
* Diese Funktion dient zur Reduzierung des Temperatur- HC212 start-Boost OHz-SLV_ Motor 2 Wie bei HC112
einflusses auf die Drehzahlregelung ASR. Dazu muss ein HC213 - Wie bei HC113
Thermistor Typ PB-41E von Shibaura Electronics(Ltd.) an TH+ R2-Kompensation_ Motor 2 e bel
und TH- angeschlossen und mit [Cb-40]=02(NTC) freigegben HC214 Rreversierschutz_ Motor 2 Wie bei HC114
werden.
HC220 zeitkonstante Regler
] dreh thildender St Wie bei HC120
Vektorregelung-Reversierschutz renmomenthridender rom
Vektorregelung_ Motor 2
. Einstellereich, Werks- -
Parametercode/Bezeichnung Einheit einstellung HC221 verstirkung Drehzahlregler Wie bei HC121
- Vektorregelung_ Motor 2
HC114 reversierschutz_ 00: Inaktiv 00
Motor 1 01: Aktiv

* Diese Funktion verhindert eine unbeabsichtigte Umkehr der
Drehrichtung am Umrichter-Ausgang, die bei kleinen Frequenzen im
Regelverfahren Vektorregelung (SLV/OHz-SLV/CLV) auftreten kann.

Referenz der Drehmomentbezogenen
Funktionen

Parametercode/Bezeichnung Elnst.eller.elch, .Werks-
Einheit einstellung
HC115 100%-Referenzwert | 00: Drehmoment
der drehmomentbezogenen 01_5 Motorstrom 00
Einstellfunktionen_Motor 1 (wie S1700)
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[Hd102]...[Hd118]

Basisparameter fiir den Betrieb von

[Hd130]...[Hd218]

Mindestfrequenz Einstellungen

Synchronmotoren/Permanenmagnetmotoren Einstell- Werks-
" - Parametercode/Bezeichnung bereich, .
. Einstellbereich, . . . einstellung
Parametercode/Bezeichnung Einheit Werkseinstellung Einheit
§ Hd102 Motornenn- :IMdg"\?g iI/I_V—ter;malfrequenz 0..50% 8%
2 | teistung sm/PMM_ 0,01...160kW FU-Leistung /PMM_Motor
% Motor 1 Hd131 siv-Leerlaufstrom 0..100% 10%
& [Hd103 motor-Polzahl 248 Pole 4 SM/PMM_Motor 1
S | sm/PMM_Motor 1 * Bei der SM/PMM-Minimalfreq. ([Hd130] von [Hd104])
9] .
wird von Sync-Start-Regelung auf SLV umgeschaltet.
£ Hd104 eckfrequen: 10,00..590,00Hz 120,00Hz Y J g . J
_g SM/PMM_Motor 1 * Der SLV-Leerlaufstrom ergibt sich aus [Hd131] vom
£ [Hd105 maximal- Nennstrom unter [Hd108].
% frequenz SM/PMM_ 10,00..590,00Hz 120Hz Magnetpol-Positionsschatzung IMPE bei Start
& (Motorl - Einstellbereich, Werks-
© Parametercode/Bezeichnung . .
£ Hd106 motornenn- Einheit einstellung
é spannung SM/PMM_ 1...1000v 350v Hd132 sm/pmm- 00: Sync., kein IMPE 00
g Motor 1 Startmethode_Motor 1 01: IMPE
5 |Hd108 mot - Werksseitig
& otornenn- 1 4,01..10000,00A festgelegter Wert Hd133 sm/pMM initial
strom SM/PMM_Motor 1 position estimation IMPE zero-V 0..255 10
stand-by times_Motor 1
PaBramfetIfrcode/ Einstellbereich, Einheit W.erkts- Hd134 SM/PMM initial
g St position estimation IMPE 0..255 10
L Hd110 motorkonstan- 0,000001...1000,000000 O detection stand-by times_Motor 1
£ |teR1SM/PMM_Motor 1 _— Hd135 sm/pmM initial
= angig iti i i 0..255 30
£ 5 Hd112 wotorkonstan- | 5 00001..1000,00000mH | vom wert position estimation IMPE
gg te Ld SM/PMM_ Motor 1 unter detection times_Motor 1
23 [Hd102]. Hd136 sm/pvM initial
®3 Hd114 wotorkonstan- | 5 000001...1000,00000mH | (Hd102) .30 SM/PMM initi 0..200% 100%
g 1ltelq SM/PMM_ Motor 1 ist position estimation IMPE voltage
+ d ingi ain_Motor 1
c abhangig gain_
g9 Hd116 wotorkonstan- 0,1...100000,0mVs/rad vom FU- Hd137 sw/pmm initial
© 9 te Ke SM/PMM_ Motor 1 TVp. initial po- . .
E Hd118 sition estimation IMPE magnetic 0..359 0
& Motorkonstan- | 4 5001..10000,0000kgm? pole position offset_Motor 1
M/PMM_ M 1 . . . e
te ) SM/ _Motor * Bei [Hd132]=01 wird nach Absch&tzung der Position der

Die Motornennleistung unter [Hd102] bestimmt die
Motordaten unter [Hd110]...[Hb118].

Fur den Betrieb von SM/PMM-Motoren ist die korrekte
Eingabe der Motornenndaten wie z.B. Leistung,
Frequenz, Spannung, Strom und der Motorkonstanten

magnetischen Pole von dieser Position aus gestartet.
* Bei Linkslauf wird der Offset [Hd137] beim ersten Start

hinzugefiigt.

IVMS-Einstellungen (SM/PMM)

erforderlich. Einstellbereich Werksei
. . . L . instellbereich, erksein-
* Berticksichtigen Sie den maximal zuldssigen Strom, bzw. Parametercode/Bezeichnung Einheit stellung
Entmagnetisierungsstromm(siehe [bb160].
g g Parametel('- [ ] Hd-41 \vms-Taktfrequenz 0,5...16,0kHz 2,0kHz
Motordaten d Einstellbereich Hd-42 iiterk
code IVMS-Filterkonstante 0..1000 100
Leistung [Hd102] 0,01...160,00kW Stromerfassung
Polanzahl [Hd103] 2...48 Pole Hd-43 s open phase 0..255 10
Frequenz (Hd104] 10,00...590,00Hz voltage detection gain selection
[Hd105] 10,00...590,00Hz Hd-44 ‘ 00 ke
Spannung [Hd106] 1..1000V =33 IVMS selection of open | 1L Tnakiiv 00
Strom [Hd108)] 0.01...10000.00A phase switch threshold correction | 01: Aktiv
* Die Werkseinstellung im Ausliefungszustand hingt vom Hd'4_5 IVMS Drehzahlregler |4 1900 100
Frequenzumrichter-Typ ab. P-Anteil
* Eine Anderung der Motorleistung unter [Hd102] und die Hd'46 IVMS Drehzahlregler (5 19 oo 100
Polanzahl unter [Hd103] hat Einfluss auf die I-Anteil
Motorkonstanten [Hd110]...[Hd118]. Hd-47 1ms wait time for open | 5 3000 15
* Durch statisches Autotuning (Motor dreht sich nicht) phase switching
. . . . 00: Keine Einschr.
werden die Motordaten [Hd110]...[Hd114] ermittelt. Hd-48 IVMS Einschrankung der | 1. Nyr entspr. der o1
Drehrichtung Drehrichtgsvorgabe
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[0A-10]...[0A-32], [ob-01]...[0b-04]

IVMS-Einstellungen (SM/PMM)

tage detection timing adjustment

Parametercode/Bezeichnung Elnstc?llberelch, .Werks-
Einheit einstellung
Hd-49 wvwms open phase vol- 0..1000 10

Hd-50 vms minimal pulse

mParametergruppe o...

* o Parameter werden angezeigt durch [UA-11] = 00. Diese

Konfiguration ist nicht notwendig, wenn die Option nicht

verwendet wird.

¢ Ausfihrlichere Informationen finden Sie in der Bedienungs-
anleitung (User’s Guide) fur die jeweilige Option.

0...1000 100 .
width adjustment Optionskarten
Hd-51 s threshold current 0..255 100 Parametercode/Bezeichnung | Einstellbereich, Einheit ,W:r::s-
limit = 16 einstellung
OA- Steckplatz 1, 00: Stérung E060...E069
- i 0..255 100 . : 00
Hd-52 1vms threshold gan Verhalten bei Stérung 01: St6rung Ignorieren
Hd-58 vms carrier frequency | 555 100 0A-11 Steckplatz 1,
start/finish point o Watch-dog-Timer fir 0,00...100,00s 1,00s
N Kommunikation
" - . R © 00:Stérung
Parameter fiir Motor 2 wenn Digitaleingang 24:[SET] aktiviert ist. El oA-12 Steckplatz 1, 01:Runterl, Stopp, Stérung
Parametercode/Bezeichnung Einstellbereich, | Werkein- § Verhalten bei Kommuni- 02:5tbrung ignorieren 00
Einheit einstellg. & | kationsstérung 03:Freilauf
Hd202 Motornennleistung . . 04:Runterlauf, Stopp
SM/PMM_Motor 2 Wie bei Hd102 oA-13 Steckplatz 1, 00: Kein Start
= . Kein Star
Hd203 Motor-Polzahl - bei Ha Verhalten wenn Startbefehl 01: Start wird ausgefihrt 00
SM/PMM_Motor 2 Wie bei Hd103 bei Netz-Ein anliegt
S [Hd204 Eckfrequenz 0A-20 steckplatz 2, 00: Stérung E070...£079
= Wie bei Hd104 Verhalten bei Stérun, 01: Stdrung Ignorieren 00
s SM/PMM_Motor 2 g
§ Hd205 Maximalfrequenz Wie bei Hd1 O0A-21 steckplatz 2,
S | sm/pMMMotor 2 ie bei Hd105 | Watch-dog-Timer fiir 0,00...100,00s 1,00s
& [Hd206 M ~| Kommunikation
% d206 Motornennspannung Wie bei Hd106 s o
SM/PMM_Motor 2 — : g
2 S|0A-22 Steckplatz 2, 01:Runterl.,Stopp, Stérung
« | Hd208 Motornennstrom o 5 . . o .
S | sM/PMM_Motor 2 Wie bei Hd108 ©| Verhalten bei Kommuni- 02:Stérung ignorieren 00
§ 210 Mo okor — & | kationsstorung 03:Freilauf
A otorkonstante . . 04:Runterlauf, Stopp
3 |sM/PMM_Motor 2 Wie bei Hd110 0A-23 Steckplatz 2, .
c : Kein Star
o Hd212 Motorkonstante Ld Wie bei Hd112 Verhalten wenn Startbefehl 01: Start wird ausgefiihrt 00
£ | SM/PMM_Motor 2 bei Netz-Ein anliegt
£ |Hd214 Motorkonstante Lq Wie bei Hd114 0A-30 steckplatz 3, 00: Stdrung E080...E089 00
o SM/PMM_Motor 2 Verhalten bei Stérung 01: Stérung Ignorieren
Hd216 Motorkonstante Ke Wie bei Hd116 oA-31 Steckplatz 3,
SM/PMM_Motor 2 | Watch-dog-Timer fiir 0,00...100,0s 1,00s
Hd218 Motorkonstante J Wie bei Hd118 N Kommunikation
SM/PMM_Motor 2 © 00:Stérung
S OA-32 steckplatz 3, 01:Runterl.,Stopp, Stérung
[Hdzﬁ] b [Hdzﬂ] 8 Verhalten bei Kommuni- 02:St6érung ignorieren 00
Parameter fiir Motor 2 wenn Digitaleingang 24:[SET] aktiviert ist. & | kationsstorung 8?;;6[13;:‘” Stopp
Einstell- - -
. lnst.e Werks- oA-33 Steckplatz 3, .
Parametercode/Bezeichnung bereich, . 00: Kein Start
Einheit einstellung Verhalten wenn Startbefehl 01: Start wird ausgefiihrt 00
TITETEY r bei Netz-Ein anliegt
-Mini . . 3 N ) . X .
SM/PMM M;::)n:; requenz Wie bei Hd130 * Weitere Informationen finden Sie in der Bedienungsanleitung
Hd231 SLV-Leerlaufstrom (User’s Guide).
Wie bei Hd131 . o .
SM/PMM_Motor 2 Option P1-FB, Drehzahlriickfiihrung mit 5V-Geber
Hd232 SM/PMM-Startmethode
- ie bei . - . I Werks-
Motor 2 Wie bei Hd132 Parametercode/Bezeichnung Einstellbereich, Einheit ein:treﬁg
Hd233 SM/PMM initial position
estimation IMPE zero-V stand-by Wie bei Hd133 0b-01 option p1-FB, 0...65535 Impulse 1024
times_Motor 2 Geberimpulse/ Umdrehung
H(:?34t$M/Im“éI;n:[ialtP o atand-b Wie bei Hd134 0b-02 option P1.73, o Spurprir 0
estimation etection stand-by ie bei Geberdrehrichtung 01: Spur B fithrt
times_Motor 2
Hd235 SM/PMM initial position 0b-03 option P1-FB 110000 1
estimation IMPE detection Wie bei Hd135 Motor-Geber-Ubersetzung Zihler
i 2
times Motor2 __ ob-04 option P1-F8 110000 1
Hd236 SM/PMM initial position Motor-Geber-Ubersetzung Nenner
estimation IMPE voltage Wie bei Hd136 - — g - -
gain_Motor 2 * Einstellungen fir die Optionskarte P1-FB zum Anschluss eines
Hd237 SM/PMM initial position SVTTL-Gebers als Drehzahlriickfiihrung (Closed Loop).
estimation IMPE magnetic pole Wie bei Hd137

position offset_Motor 2
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[ob—m]...[ob—16], [0 E—Ol]...[OE-ﬂ] Option P1-AG, zusitzliche analoge E/A

. . . Einstellereich, Werks-
Option P1-FB, Impulseing. SAP/SAN/SBP/SBN Parametercode/Bezeichnung Einheit einstellung
. . S Werks- o ]
Parameterode/Bezeichnung Einstellbereich, Einheit einstellg oE-01 ais-rilterzeit- 1..500ms 16ms
= 0b-10 P1-FB 00:Sollwert Gber Impulsfrequenz <« konstante
S ’ (0B-12...0B-16; 2.B. [AA101]=13) 00 | oE-03 pia-startwert 0,00...100,00% 0,00%
B SAP/SAN/SBP/SBN 01:Positionssollwert Uber o
S Ziel Impulskettensignal ([AA123]=01) o 0E-04 ais-Endwert 0,00...100,00% 100,00%
£ - £
R 00: A/B 90 -phaser.wersch. & OE-05 Aia-Minimalwert 0,0...[oE-06] % 0,0%
2 ob-11 ri-rs, 01: A-Impulse, B-Richtung 00 2
g— Impulssignal :)2:AIImEuI;el—RefchtsIauf, B- g 0E-06 Aisa-Maximalwert [oE-05]...100% 100,0%
- mpulse-Linksiau
i OE-07 aia-sollwert bei 00: Startw. [0E-03] o1
0B-12 ri1-rs, 0,05...200kHz SI?I:EO Sollwert <[oE-05] 01: 0%
Skalierung _ g .
Tc“ b-13 OE-11 ais-Filterzeit- 1..500ms 16ms
& | OR-15P1-F8, 0,01..2s 0,10s konstante
(%] H 5 [¥p]
N | Filterzeitkonstante Z| 0E-13 Ais-Startwert 0,00...100,00% 0,00%
5
o
5 | ob-14r1rs, -100,0...100,0% 0,0% §| 0E-14 ais-Endwert 0,00...100,00% 100,00%
§ Frequenzoffset <
[J] . .. _ [ 0
é ob-15 15, 0.0..100.0% 100,0 o OE-15 ais-Minimalwert 0...[oE-16] % 0,0%
,U... ,U7%
£ [ Maximalwert % 2| OE-16 Ais-Maximalwert | [0E-15]..100% 100%
0ob-16 p1-s, 0,0..100,0% 0,0% OE-17 ais-soliwert bei 00: Startw. [0E-03] o1
Minimalwert Sollwert <[0E-15] 01: 0%
* Impulskettensignal dient zur Positionssollwertvorgabe OE-21 ais-Filterzeit- L 500 1
. . . ms ms
wahrend Gber Impulsfrequenzsignal z.B. der Frequenz- 2| konstante
oder PID-Sollwert vorgegeben werden kann ([dA-71]). &l OE-23 Ai6-Startwert 0,00...100,00% 0,00%
* Weitere Informationen finden Sie in der Bedienungs- g
. O L & 5| 0E-24 ai6-Endwert 0,00...100,00% 100,00%
anleitung (User‘s Guide) fur die Option P1-FB. 3
g OE-25 ai6-Minimalwert 0...[0E-26] % 0%
Option P1-FS, Funktionale Sicherheit OE-26 Ai6-Maximalwert [0E-25]...100% 100%
Parametercode/Bezeichnung Einstellbereich, Einheit \{Ve:klsl-J * Bezlglich der Anpassungsmethode fir die analoge
L Eingabe siehe Kapitel 3, Beispiel fiir die Anpassung der
oC.-Ol.Optlon.Pl—.FS,.An- 00: Warnung: mit Anze|gfa 00 E/A-Klemmen.
zeige Sicherheitseingdnge 01: Warnung: ohne Anzeige
0C-10 Option P1-FS, SS1-
! 0,00...3600,00s 30
A, Runterlaufzeit [O E-28] “es [O E‘49]
0C-12 Option P1-FS, SLS- . . .
pron ® 0,00...3600,00s 30 Option P1-AG, Feinabstimmung der
A, Runterlaufzeit
0C-14 Option P1-FS,SLS- [ 00 co0 001 . Analogeingdnge
A, Max-Freq Rechtslauf e Code/Bezeichnung Bereich (Einheit) | Anfangswert
0C-15 Option P1-FS, SLS- _
A, Max-Freq Linkslauf 0,00.590,00Hz 0 OE-28 . -100,00...100,00% 0,00%
C-16 - Ai4 Nullpunktabgleich
0€-16Option P1-FS, SDI- 1 4 55 3600,00s 30 E-29
A, Runterlaufzeit o 0,00...200,00% 100,00%
0C-18 Option P1-FS, SDI- | 00: Begrenzt 00 Ai4 Endwertabgleich
A, Drehricht 01: Invertierun -
c ;: e £ QE 30 4 -100,00...100,00% 0,00%
0C-20 Option Ffl-FS, SS1- 0,00...3600,00s 30 Ai5 Nullpunktabgleich
B, Runterlaufzeit oE-31
_ i - _ 0,00...200,00% 100,00%
0C-22 Option P1-FS, SLSB, | 1 3600005 30 A5 Endwertabgleich
Runterlaufzeit
0C-24 Option P1-FS, SLS- 0...590.00Hz 0 OE-32 ) -200,00...200,00% 0,00%
B, Max-Freq Rechtslauf e Ai6 -10V-Abgleich
0C-25 Option P1-FS, SLS- | 50 oy, 0 OE-33 0,00...200,00% 100,00%
B, Max-Freq Linkslauf Ai6 Endwertabgleich
0C-26 Option P1-FS, SDI-B, | 5 3¢50 005 30 * Weitere Informationen zur Feinabstimmung siehe Kapitel
Runterlaufzeit 3
0C-28 Option P1-FS, SDI-B, | 00: Begrenzt 00 ’
Dehrichtung 01: Invertierung

Weitere Informationen finden Sie in der Bedienungs-
anleitung (User‘s Guide) fur die Option P1-FS.
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[0E-35]...[0E-49]
Option P1-AG, Ausgang Analogsignal
unterbrochen Ai4Dc...Ai6Dc, Ausgang
Analogsignal vergleichen WCAi4...WCAi6

SJ-P1 Basic Guide

Parametercode/Bezeichnung Bereich, Einheit Werks-
stellung
oE-35 Ausgang [Ai4Dc]/ 0..100% 100%
[WCAI4] oberer Grenzwert
oE-36 Ausgang [Ai4Dc]/ 0..100% 0%
[WCAI4] unterer Grenzwert
c oE-37 Ausgang [Ai4Dc]/ 0..10% 0%
_QC.) [WCAI4] Hysterese
O )
D oE-38 Ausgang [Ai5Dc]/ 0..100% 100%
o [WCAIS5] oberer Grenzwert
o
>|oE-39 Ausgang [Ai5Dc]/ 0..100% 0%
;% [WCAIS5] unterer Grenzwert
@ oE-40 Ausgang [Ai5Dc]/ 0..10% 0%
% [WCAIS5] Hysterese
c
<|oE-41 Ausgang [Ai6Dc]/ -100...100% 100%
[WCAI6] oberer Grenzwert
OE-42 Ausgang [Ai6Dc]/ -100...100% -100%
[WCAI6] unterer Grenzwert
oE-43 Ausgang [Ai6Dc]/ 0..10% 0%
[WCAI6] Hysterese
OE-44 ais-wert bei 0..100% 0%
[oE-45]= 01/02
S 00:Inaktiv
S 01:ON innerhalb
©| OE-45 Ausgang Ai4Dc Bereich (wie WCAi4) 00
o 02:0N auRerhalb
4 Bereich
>
‘S| 0E-46 Ai i
S o Ai5-Wert bei 0..100% 0%
5| [oE-47]= 01/02
o 00:Inaktiv
2 01:0N innerhalb
B| 0E-47 Ausgang AisDc Bereich (wie WCAI5) 00
g 02:0N auRerhalb
TC“ Bereich
o OE-48 ai6-Wert bei -100..100% 0%
%ﬂ [0E-49]= 01/02
© 00:Inaktiv
g: 01:ON innerhalb
OE-49 Ausgang AisDc Bereich (wie WCAI6) 00
02:0N auRerhalb
Bereich

Ausgabe eines Signals, wenn der analoge Eingangswert
sich im oder auRerhalb vom Bereich befindet. Kann auch
zur Erkennung einer Signal-Unterbrechnung verwendet
werden.
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[0E-50]...[0E-70]

Option P1-AG, Analogausgange

Pegel im Abgleichmodus
[Cd-10]=01

. Einstellbereich, Werks-
Parametercode/Bezeichnung Einheit cinst.
OE-50 Ausgang Ao3, dA-01/02/04/08/12/ dAOL
AusgabegréRe 14...18/30/34/38/40...43/

61..67/70/71
OE-51 Ausgang Ao4, dB-18...23/30/32/34/36/

dA-01

AusgabegréRe ji/zllg/42/44/50,..60/54
OE-52 Ausgang Aos, FA-01/02/15/16/ 30/32/

34/36/38/40 dA-01
AusgabegroRe /36/38/
OE-56 Ausgang Ao3, 1..500ms 100ms
Filterzeitkonstante
OE-57 Ausgang Ao3, 00: Absolut 00
Datentyp 01: Mit Vorzeichen
OE-58 Ausgang o3, -100,0...100,0% 0,0%
Nullpunktabgleich
OE-59 Ausgang Ao3, -1000,0...1000,0% 100,0%
Endwertabgleich
oE-60 Ausgang Ao3,
Pegel im Abgleichmodus -100,0...100,0% 100,0%
[Cd-10]=01
OE-61 Ausgang Aos, 1..500ms 100ms
Filterzeitkonstante
OE-62 Ausgang Aog, 00: Absolut 00
Datentyp 01: Mit Vorzeichen
oE-63 Ausgang Ao4, -100,0..100,0% 0,0%
Nullpunktabgleich
OE-64 Ausgang Aod, -1000,0...1000,0% 100,0%
Endwertabgleich
oE-65 Ausgang Ao4,
Pegel im Abgleichmodus -100,0...100,0% 100,0%
[Cd-10]=01
OE-66 Ausgang Aos, 1..500ms 100ms
Filterzeitkonstante
OE-67 Ausgang Aos, 00: Absolut 00
Datentyp 01: Mit Vorzeichen
OE-68 Ausgang Aos, -100,0...100,0% 0,0%
Nullpunktabgleich
OE-69 Ausgang Aos, -1000,0...1000,0% 100,0%
Endwertabgleich
oE-70 Ausgang Ao5,

-100,0...100,0% 100,0%

* Weitere Informationen zur Feinabstimmung siehe

Kapitel 3.




[oH-01]...[oH-11]

SJ-P1 Basic Guide

Option P1-EN, Modbus TCP
. Einstellbereich, Werks-
Parametercode/Bezeichnung Einheit einstellung
00: Gruppe 1
OH-01 ri-eN, [oL-01]...[oL-36] 00
IP-Adressenauswahl 01: Gruppe 2

[oL-40]...[oL-76]

OH-02 p1-EN, Ubertragungs-
geschwindigkeit (Port-1)

OH-03 p1-EN, Ubertragungs-

00: Auto-Negotiation
01: 100M: Vollduplex 00

02: 100M: Halbduplex
03: 10M: Vollduplex

00
geschwindigkeit (Port-2) 04: 10M: Halbduplex
OH-04 p1-eN, Kommunikation 1...65535ms 3000ms
Timeout
OH-05 Modbus TP, 502, 1024...65535 502
Port Nr. (IPv4)
0H-06 Mmodbus Tcp, 502, 1024...65535 502

Port Nr. (IPv6)

* Weitere Informationen finden Sie in der Bedienungsanleitung

(User‘s Guide) der Option P1-EN.

Option P1-PB, Profibus

Parametercode/Bezeichnung

Einstellbereich, Einheit

Werks
einstellg

:

oH-20 p1-pB Profibus

0..125 0

Knotenadresse
) 00: Stoppen

OH-21 p1-pB Profibus, 01: Weiterlaufen mit 00
Verhalten bei Busstorung letztem Sollwert

00: PPO
OH'zz P1-PB Profibus, 01: Konventionell 00
Mapping-Auswahl 02: Flexibel

0oH-23 p1-pB Profibus,

00: Freigegeben

Parameter einstellen Giber 01: Nicht freigegeben 00
Profibus-Master

. 00: Gruppe A
oH-24 r1-pr8 Profibus, 01: Gruppe B 00
Telegramm-Gruppe 02: Gruppe C

* Weitere Informationen finden Sie in der Bedienungsanleitung

(User‘s Guide) der Option P1-PB.

Option P1-PN, Profinet

Parametercode/Bezeichnung Einstellbereich, .Werks-
Einheit einstellung
00: Gruppe 1
oH-30 p1-pn, [oL-01]...[oL-36] 00
IP-Adressenauswahl 01: Gruppe 2

[oL-40]...[oL-76]

0oH-31 r1-pN, Ubertragungs-
geschwindigkeit (Port-1)

OH-32 pi-pN, Ubertragungs-

00: Auto-Negotiation
01: 100M: Vollduplex 00

02: 100M: Halbduplex
03: 10M: Vollduplex

00
geschwindigkeit (Port-2) 04: 10M: Halbduplex
OH-33 p1-pN, 1..65535ms 3000ms
Kommunikation Timeout
00: Gruppe A
OH-34 p1-pn, 01: Gruppe B 02
Schreib/Lesetelegrammgruppe | . Gruppe C

* Weitere Informationen finden Sie in der Bedienungsanleitung

(User’s Guide) der Option P1-PN.

111

[0J-01]...[0J-40]

Optionale serielle Schnittstelle, Modus

Flexibel
Parametercode/Bezeichnung r:iicnhs,t::lnbhee-it V\s/ferlliﬁi:-
0J-01 Register Schreiben 1 0000...FFFF 0000
0J-02 Register Schreiben 2 0000...FFFF 0000
0J-03 Register Schreiben 3 0000...FFFF 0000
0J-04 Register Schreiben 4 0000...FFFF 0000
< 0J-05 Register Schreiben 5 0000...FFFF 0000
% 0J-06 Register Schreiben 6 0000...FFFF 0000
z 0J-07 Register Schreiben 7 0000...FFFF 0000
9 | 0J-08 Register schreiben 8 0000...FFFF 0000
3 0J-09 Register Schreiben 9 0000...FFFF 0000
z‘ 0J-10 Register Schreiben 10 0000...FFFF 0000
% 0J-11 Register Lesen 1 0000...FFFF 0000
E 0J-12 Register Lesen 2 0000...FFFF 0000
ﬁ o0J-13 Register Lesen 3 0000...FFFF 0000
'® | 0J-14 Register Lesen 4 0000...FFFF 0000
'%_ 0J-15 Register Lesen 5 0000...FFFF 0000
© 0J-16 Register Lesen 6 0000...FFFF 0000
0J-17 Register Lesen 7 0000...FFFF 0000
0J-18 Register Lesen 8 0000...FFFF 0000
0J-19 Register Lesen 9 0000...FFFF 0000
0J-20 Register Lesen 10 0000...FFFF 0000
Parametercode/Bezeichnung r:ilcnhs,t::lnbheeit \Zienrs!:
0J-21 Register Schreiben 1 0000...FFFF 0000
0J-22 Register Schreiben 2 0000...FFFF 0000
0J-23 Register Schreiben 3 0000...FFFF 0000
0J-24 Register Schreiben 4 0000...FFFF 0000
5 0J-25 Register Schreiben 5 0000...FFFF 0000
'}% 0J-26 Register Schreiben 6 0000...FFFF 0000
Z. 0J-27 Register Schreiben 7 0000...FFFF 0000
L | 0J-28 Register Schreiben 8 0000...FFFF 0000
§ 0J-29 Register Schreiben 9 0000...FFFF 0000
) 0J-30 Register Schreiben 10 0000...FFFF 0000
% 0J-31 Register Lesen 1 0000...FFFF 0000
E 0J-32 Register Lesen 2 0000...FFFF 0000
ﬁ 0J-33 Register Lesen 3 0000...FFFF 0000
TCU 0J-34 Register Lesen 4 0000...FFFF 0000
"g_ 0J-35 Register Lesen 5 0000...FFFF 0000
© 0J-36 Register Lesen 6 0000...FFFF 0000
0J-37 Register Lesen 7 0000...FFFF 0000
0J-38 Register Lesen 8 0000...FFFF 0000
0J-39 Register Lesen 9 0000...FFFF 0000
0J-40 Register Lesen 10 0000...FFFF 0000
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[0J-41]...[oH-60] [oL-01]...[oL-36]
Parametercode/Bezeichnung Eins::::irte ich, e‘?lr’::::fl-g Parametercode/Bezeichnung Eins::::ir:im’ eil‘:\s’::::;g
0J-41 Register Schreiben 1 0000...FFFF 0000 oL-01 ip-Adresse (1) 0..255 192
0J-42 Register Schreiben 2 0000...FFFF 0000 0oL-02 ip-Adresse (2) 0..255 168
0J-43 Register Schreiben 3 0000...FFFF 0000 0oL-03 ip-Adresse (3) 0..255 0
0J-44 Register Schreiben 4 0000...FFFF 0000 OoL-04 ip-adresse (4) 0..255 242
5 0J-45 Register Schreiben 5 0000...FFFF 0000 E 0oL-05 sub-net mask (1) 0..255 255
% 0J-46 Register Schreiben 6 0000...FFFF 0000 i 0L-06 sub-net mask (2) 0..255 255
3 0J-47 Register Schreiben 7 0000...FFFF 0000 § 0L-07 sub-net mask (3) 0..255 255
2] 0J-48 Register Schreiben 8 0000...FFFF 0000 5| 0L-08 sub-net mask (4) 0..255 0
§ 0J-49 Register Schreiben 9 0000...FFFF 0000 0L-09 Default-Gateway (1) 0..255 192
KN 0J-50 Register Schreiben 10 0000...FFFF 0000 0L-10 Default-Gateway (2) 0..255 0
g 0J-51 Register Lesen 1 0000...FFFF 0000 oL-11 pefault-Gateway (3) 0..255 0
E 0J-52 Register Lesen 2 0000...FFFF 0000 0OL-12 pefault-Gateway (4) 0...255 0
ﬁ 0J-53 Register Lesen 3 0000...FFFF 0000 0oL-20 ip-Adresse (1) 0000...FFFF 0000
‘S| 0J-54 Register Lesen 4 0000...FFFF 0000 oL-21 ip-adresse (2) 0000...FFFF 0000
% 0J-55 Register Lesen 5 0000...FFFF 0000 0L-22 ip-Adresse (3) 0000...FFFF 0000
|0J-56 Register Lesen 6 0000...FFFF 0000 0L-23 ip-Adresse (4) 0000...FFFF 0000
0J-57 Register Lesen 7 0000...FFFF 0000 0L-24 1p-Adresse (5) 0000...FFEF 0000
0J-58 Register Lesen 8 0000...FFFF 0000 OL-25 ip-Adresse (6) 0000...FFFF 0000
0J-59 Register Lesen 9 0000...FFFF 0000 | OL-26 ip-Adresse (7) 0000...FFFF 0000
0J-60 Register Lesen 10 0000...FFFF 0000 & 0L-27 ip-Adresse (8) 0000...FFFF 0000
* Weitere Informationen finden Sie in der Bedienungsanleitung : 0L-28 sub-net prifix 0..127 64
(User’s Guide) der jeweiligen Option. 5 0L-29 pefault-Gateway (1) 0000...FFFF 0000
(U]
OL-30 pefault-Gateway (2) 0000...FFFF 0000
OL-31 pefault-Gateway (3) 0000...FFFF 0000
0L-32 pefault-Gateway (4) 0000...FFFF 0000
OL-33 Dpefault-Gateway (5) 0000...FFFF 0000
OL-34 pefault-Gateway (6) 0000..FFFF 0000
OL-35 Default-Gateway (7) 0000...FFFF 0000
0OL-36 Default-Gateway (8) 0000...FFFF 0000
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* Fir ausfuhrlichere Informationen siehe Bedienungs-
anleitung fur die jeweilige Option
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[oL-40]...[oL-76]

Parametercode/Bezeichnung Eins::::ir:i(:h’ “S’:‘::;Zii:
0L-40 ip-Adresse (1) 0..255 192
0oL-41 ip-Adresse (2) 0..255 168
0OL-42 ip-Adresse (3) 0..255 0
OL-43 ip-Adresse (4) 0..255 2
E 0L-44 sub-net mask (1) 0..255 255
fi OL-45 sub-net mask (2) 0..255 255
§ OL-46 sub-net mask (3) 0..255 255
(5| 0L-47 sub-net mask (4) 0..255 0
olL-48 Default-Gateway (1) 0..255 192
0L-49 Dpefault-Gateway (2) 0..255 168
OL-50 pefault-Gateway (3) 0..255 0
OL-51 pefault-Gateway (4) 0..255 1
OL-60 ip-Adresse (1) 0000...FFFF 0000
0oL-61 ip-Adresse (2) 0000...FFFF 0000
0oL-62 ip-Adresse (3) 0000...FFFF 0000
OL-63 Ip-Adresse (4) 0000...FFFF 0000
OL-64 ip-Adresse (5) 0000...FFFF 0000
OL-65 ip-Adresse (6) 0000...FFFF 0000
o| OL-66 1P-Adresse (7) 0000...FFFF 0000
& OL-67 ip-Adresse (8) 0000...FFFF 0000
?J OL-68 sub-net prifix 0..127 64
3 OL-69 Default-Gateway (1) 0000...FFFF 0000
(G
OL-70 Default-Gateway (2) 0000...FFFF 0000
0L-71 pefault-Gateway (3) 0000...FFFF 0000
0L-72 pefault-Gateway (4) 0000...FFFF 0000
OL-73 Default-Gateway (5) 0000...FFFF 0000
OL-74 pefault-Gateway (6) 0000...FFFF 0000
OL-75 pefault-Gateway (7) 0000...FFFF 0000
0L-76 Default-Gateway (8) 0000...FFFF 0000

* Fur ausfiihrlichere Informationen siehe Bedienungs-
anleitung der jeweiligen Option.
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m Parametergruppe P...
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[PA-20]...[PA-29]

Not-Betrieb Simulationsmodus
Parametercode/Bezeichnung] Elnst«?llbe_relch, V\{erks- Paramo.atercode/ Einstellbereich, Einheit Werksein-
Einheit einstg. Bezeichnung stellung
PA-01 not-Betrieb 8(1)5 m‘:\tiv 00 PA-20 simulations- 00: Inaktiv 00
: modus 01: Aktiv
PA-02 Not-etrieb, 0,00...590,00Hz 0,00Hz PA-21 simulations-
001...255 000
a Frequenzsollwert .
a modus, Stérungen
g= PA-03 Not-Betrieb, 00: Rechtslauf 00 00: Inaktiv
3 [Dprehrichtung 01: Linkslauf 01: Wert in [PA-23]
B |PA-04 Notgetrieb, [ 00: Inakiv PA-22 Simulations- | 2. A2 ogeingang Al
=2 i 01: Aktiv 00 03: Analogeingang Ai2 00
Bypass Funktion modus, Quelle 04: Analogeingang Ai3
PA-05 nNot-Betrieb, Ausgangsstrom 05: Analogeingang Ai4
Bypass Funktion 0,0...1000,0s 5,0s 06: Analogeingang Ai5
Zeitverzégerung 07: Analogeingang Ai6
* Weitere Informationen zum Not-Betrieb finden Sie in PA-23 simulations- | 0,0..3,0 x FU-Nennstrom 0.0A
der Bedienungsanleitung (User’s Guide). modus, Ausgangsstrom (Al
00: Inaktiv
01: Wert in [PA-25)
. . 02: Analogeingang Ail
PA-24 simulations- 03: Analogeingang Ai2 00
quus, Quel.le 04: Analogeingang Ai3
Zwischenkreisspannung 05: Analogeingang Ai4
06: Analogeingang Ai5
07: Analogeingang Ai6
PA-25 simulations-
modus, Zwischenkreis- 0,0...900,0vDC 540,0vDC
spannung
00: Inaktiv
01: Wert in [PA-27)
. . 02: Analogeingang Ail
PA-26 simulations- 03: Analogeingang Ai2 00
modus, Quelle 04: Analogeingang Ai3
Ausgangsspannung 05: Analogeingang Ai4
06: Analogeingang Ai5
07: Analogeingang Ai6
PA-27 simulations-
modus, Ausgangs- 0,0...600,0V 0,0V
spannung
00: Inaktiv
01: Wert in [PA-29]
. . 02: Analogeingang Ail
PA-28 simulations- 03: Analogeingang Ai2 00
modus, Quelle 04: Analogeingang Ai3
Drehmoment 05: Analogeingang Ai4
06: Analogeingang Ai5
07: Analogeingang Ai6
PA-29 simulations- -500,0...500,0% 0,0%
modus, Drehmoment
00: Inaktiv
01: Wert in [PA-31]
02: Analogeingang Ail
PA-30 simulations- 03: Analogeingang Ai2 01
modus, Quelle Frequenz | 04: Analogeingang Ai3
05: Analogeingang Ai4
06: Analogeingang Ai5
07: Analogeingang Ai6
PA-31 simulations- | ¢ 50 590,00Hz 0,00Hz
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modus, Frequenz

Weitere Informationen zum Simulationsmodus finden

Sie in der Bedienungsanleitung (User‘s Guide).
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[UA-01]..[UA-19] [UA-20]...[UA-62]

mParametergruppe U.. VOP-Kommunikation/Anzeigeeinschrankung
Passwortschutz | . gl eetbereich Einhet Werks-
Parametercode/Bezeichnung Einstellb., Einheit Werkseinst. Parametercode/Bezeichnun Einstellbereich, Einheit einstellung
UA-01 Passwort Parameter- 00: Stérmeldung
code [UA-10], Sichtbarkeit von | 0000...FFFF 0000 UA-20 verhalten vOp- [ 01: Runterlauf-Stérmeldung
Funktionen Kommunikation unter- 02: Storunfg |g|no;|eren 02
- brochen 03: Motorfreilau
UA-02 Passwort Parameter- 0000...FEEE 0000 04: Runterlauf
code [UA-16], Parameterschutz UA-21 00: Nicht anzeigen o1
* Bei Verwendung eines Passworts kdnnen die Einstellungen fiir &1 Motor 2-Funkt. |51, Fynktionen anzeigen
Anzeigeeinschrankungen [UA-10] bzw. Parametersicherung UA-22 ) 00: Nicht anzeigen o1
[UA-16] nicht verdandert werden. Der Passwortschutz ist aktiv, Optionsfunkt. 01: Funktionen anzeigen
wenn ein anderer Wert als 0000 eingestellt wird. Er kann nicht
durch Initialisierung aufgehoben werden. Anwenderfunktionen / Einstellhistorie
Sichtbarkeit von Funktionen Parametercode/Bezeichnung Einstellereich, | Werks-
- - — - Einheit einstellung
Parametercode/Bez. Einstellbereich, Einheit Werksein.
00: Alle Funktionen sichtbar UA-30 kinstellhistorie in 00: Inaktiv 00
UA-10 01: Funktionsspezifisch Anwenderfunktionen speichern 01: Aktiv
Sichtbarkeit von 02: An\'{venderfunkt. QA-31...UA-62 00 UA-31 Anwenderfunktion 1 __no
Funktionen 03: Geénderte Funktionen
04: Nur Anzeigefunktionen UA-32 Anwenderfunktion 2 __ho
* [UA-10] schrankt die Anzahl angezeigten Funktionen ein. UA-33 Anwenderfunktion 3 __no
* Weitere Informationen finden Sie in der Bedienungsanleitung
(User‘s Guide) UA-34 anwenderfunktion 4 ___ho
UA-35 Anwenderfunktion 5 ___ho
kWh-Z3hler
] Einstellereich, Werks- UA-36 Anwenderfunktion 6 ___ho
Parametercode/Bezeichnung A . .
Einheit einstellung UA-37 anwenderfunktion 7 __ho
UA-12 Netz-kwh-Zzhler 00: Nicht I8schen 00 UA-38 Anwenderfunktion 8 __no
zuriicksetzen 01: Zuriicksetzen
UA-39 anwenderfunktion 9 __ho
UA-13 Netz-kwh-zZzhler, 1..1000 1
Teiler UA-40 Anwenderfunktion 10 ___ho
UA-14 votor-kwh-Zshler 00: Nicht I16schen 00 UA-41 Anwenderfunktion 11 __no
. 01: Zuriicksetzen
zurlicksetzen a i UA-42 anwenderfunktion 12 __ho
:Jf\-lS Motor-kWh-Zahler, 1..1000 1 UA-43 Benutzerparameter 13 __no
eiler
* Zuriicksetzen des Netz/Motor-kWh-Zihlers kann auch mit UA-44 anwenderfunktion 14 —ne
Digitaleingang KHC bzw. OKHC erfolgen. UA-45 Anwenderfunktion 15 __no
Parametercode
Parameterschutz UA-46 Anwenderfunktion 16 einer beliebigen __ho
y ~ ; Funktion, z.B.
Parametercode/Bezeichnung Einstellbereich, Einheit eir‘::teerll:tsx ng UA-47 anwenderfunktion 17 [dA-01]... —"e
00: Uber Eingang SFT UA-48 Anwenderfunktion 18 __ho
UA-16 Parameterschutz 01: Aktiv 00 UA-49 Anwenderfunktion 19 __nho
00: Alle Parameter
UA-17 Parameterschutz, 01: Alle Parameter auRer 00 UA-50 Anwenderfunktion 20 __ho
Ziel Frequenzsollwerte UA-51 Anwenderfunktion 21 __no
* Parameterschutzfunktionen UA-52 Anwenderfunktion 22 o
Kopieren von Datensatzen mit VOP UA-53 Anwenderfunktion 23 __no
Param?.tercode/ Einstellbereich, Einheit Werksein- UA-54 Anwenderfunktion 24 ___ho
Bezeichnung stellung
UA-18 Daten 00: L/S gesperrt o0 UA-55 anwenderfunktion 25 ___ho
Lesen/Schreiben 01: L/S freigegeben UA-56 Anwenderfunktion r 26 __ho
* Einschrankung der Kopierfunktion (Lesen/Schreiben). UA-57 Anwenderfunktion 27 __no
Verhalten bei niedriger VOP-Batteriespg. UA-58 Anwenderfunktion 28 —_no
Parametercode/Bezeichnung Elnstc?llbe.relch, Werksein- UA-59 Anwenderfunktion 29 —"°
Einheit stellung
00: Keine Meldung UA-60 Anwenderfunktion 30 ___ho
UA-19 Warnung bei niedriger 01: Warnung 00 UA-61 Anwenderfunktion 31 __ho
VOP-Batteriespannung 02: Stérung
T X N - i o
* Verhalten bei niedriger VOP-Batteriespannung UA-62 anwenderfunktion 32 —"

* Bei [UA-10]=02 werden nur die Anwenderfunktionen
angezeigt.
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[UA-90]...[UA-94][Ub-01]...[Ub-04]

[Ud-01]...[Ud-37]
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Bediendisplay MOP Tracefunktion
. Einstellbereich, Werksein- . Einstellbereich, Werks-
Parametercode/Bezeichnung Einheit stellung Parametercode/Bezeichnung Einheit einstellung
00: Inaktiv
UA-90 mop, 0...60min Omin Ud-01 Trace Funktion 01: Aktiv 00
Zeit bis Stand-by 00‘ o
: Stopp
Parametercode aus Ud-02 Trace-Funktion, Start . 00
UA-91 MOP, ) Parametergruppe d... dA-01 01: Start
Anzeige nach Netz-Ein oder F... Ud-03 Trace-Funktion, Anzahl 1.8 1
UA-92 MOP, automatische | 00: Inaktiv 00 Betriebdaten
Ruckkehr zur Startanzeige 01: Aktiv Ud-04 Trace-Funktion, Anzahl 1.8 1
UA-93 wmoP, indern von | 00: Inaktiv 00 1/0-Signale
Parametern im Monitor 01: Aktiv Ud-10 Trace Betriebsdatum 0 dA-01
UA-94 mop, andern von 00: Inaktiv 00 Ud-11 trace Betriebsdatum 1 dA-01
Festfrequenzen im Monitor 01: Aktiv
— q' - - Ud-12 trace Betriebsdatum 2 dA-01
* Fur weitere Informationen siehe MOP-Handbuch.
Ud-13 Trace Betriebsdatum 3 [dA-01]...[dC-15], dA-01
Initialisierung Ud-14 Trace Betriebsdatum 4 FA-01]...[FA-40] dA-01
Param'etercode/ Einstellbereich, Einheit Werksein- Ud-15 Trace Betriebsdatum 5 dA-01
Bezeichnung stellung
00 Inaktiv Ud-16 Trace Betriebsdatum 6 dA-01
01: Stdrmelderegister Ud-17 Trace Betriebsdatum 7 dA-01
02: Parameter
03: Stérmelderegister und Ud-20 Trace signal 0, Auswahl | 00: Dig—Eing—Funk. 00
Parameter Digital-Eingang/Digital-Ausgang 01: Dig-Aus-Funk
04: Stérmelderegister, Dig.-Eing.-Funktion.
U_l_)'_o_]' Parameter und Programm 00 Ud-21 Trace signal 0, Dig-Eing. no,FW,RV,CF1..TCH 001:FW
Initialisierung, Modus 05: Ausgenommen E/A- Dig -Ausg.-Funktion.
Parameter Ud-22 Trace Signal O, Dig-Ausg. 1o RUN EAT...SSE 001:RUN
06: Ausgenommen Komm- .
unikationsparameter Ud-23 Trace Signal 1, Auswahl | 00: D!g—Emg—Funk. 00
07: Ausgenommen E/A- und Digital-Eingang/Digital-Ausgang 01: Dig-Aus-Funk
Kommunikatonsparameter i o Dig.-Eing.-Funktion.
00 Japan Ud-24 Trace signal 1, Dig-Eing. no,FW,RV,CF1..TCH 001
Ub-02 01: Europa Dig.-Ausg.-Funktion.
01 Ud-25 Trace signal 1, Dig-Ausg. 001
Initialisierung, Region | 02: No'rdamerka g E-AUE- | no,RUN,FAL..SSE
03: China Ud-26 Trace signal 2, Auswahl | 00: Dig-Eing-Funk. 00
Ub-'03 82; \L/;Q/ I;z:; Duty o Digital-Eingang/Digital-Ausgang gi13 DE'ign'A“:;::(:i';n
Lasteinstellung 02: Normal Duty Ud-27 Trace signal 2, Dig-Eing. nog,;:\N,Rg\./,CFl...TCI-i 001
Ub-05 00: Inaktiv Di i
g.-Ausg.-Funktion.
Initialisierung Start 01: Initialisierung Start o0 Ud-28 trace Signal 2, Dig-Ausg. | o run.FA1L.SSE 001
Nach Eingabe eines Wertes 01...07 unter [Ub-01] wird Ud-29 Trace signal 3, Auswahl | 00: Dig-Eing-Funk. 00
mit [Ub-05]=01 der Initialisierungsprozess gestartet. Digital-Eingang/Digital-Ausgang [ 01: Dig-Aus-Funk
. - 5 U - Dig.-Eing.-Funktion.
[Ub 93] .andert Déuerausgangsstrom und Uberlast Ud-30 Trace Signal 3, Dig-Eing. nogFW Rgv e 001
barkeit (siehe Technische Daten) D_' A' L - kt
ig.-Ausg.-Funktion.
Ud-31 Trace signal 3, Dig-Ausg. nogRUN iAl..,SSE 001
Debug Mode enable ——
Ud-32 Trace signal 4, Auswahl | 00: Dig-Eing-Funk.
Parametercode/ Einstellbereich, Einheit Werks- igital-Ei igital 01: Dig-Aus-Funk 00
Bezeichnung ) einstellung Digital-Eingang/Digital-Ausgang .
X o Dig.-Eing.-Funktion.
UcC-01 (Nicht andern) (00) Ud-33 trace Signal 4, Dig-Eing. no,FW,RV,CF1..TCH 001
. . Dig.-Ausg.-Funktion.
Ud-34 Trace signal 4, Dig-Ausg. no.RUN, FA1...SSE 001
Ud-35 Trace Signal 5, Auswahl | 00: Dig-Eing-Funk.
00
Digital-Eingang/Digital-Ausgang 01: Dig-Aus-Funk
. o Dig.-Eing.-Funktion.
Ud-36 Trace Signal 5, Dig-Eing. no,FW,RV,CF1..TCH 001
. . Dig.-Ausg.-Funktion.
Ud-37 Trace signal 5, Dig-Ausg. no.RUN, FA1...SSE 001
* Einstellung fiir die Tracefunktion.
Ausfuhrlichere Informationen finden Sie in der

Bedienungsanleitung (User’s Guide).
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[UE-01]...[UE-48]

Programmfunktion EasySequence EzSQ
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Parametercode/Bezeichnung EmSt?"be.rGICh' W.erks- Paramfetercode/ Einstellbereich, Einheit .Werks-
Einheit einst. Bezeichnung einstellung
Ud-381race Signal 6, Auswahl 00: Dig-Eing-Funk. UE-01 ezsa .
00 00:1ms
Digital-Eingang/Digital-Ausgang 01: Dig-Aus-Funk Anv:ei;ungs— 01:2ms (wie SJ700/L700) 00
. L Dig.-Eing.-Funktion. Ausfiihrungszeit
Ud-39 Ttrace signal 6, Dig-Eing. no,FW,RV,CF1..TCH 001 UE-02 00: Inaktiv
. _ Dig.-Ausg-Funktion. Ez5Q 01: Digitaleingang PRG 00
Ud-40 Trace Signal 6, Dig-Ausg. no,RUN,FAL...SSE 001 Programmstart-Quelle 02: Netz-Ein
Ud-41. Trace signal 7, Auswahl | 00: Dig-Eing-Funk. 00 * Zum Erstellen, Kompilieren und Runterladen ist Pro-
Digital-Eingang/Digital-Ausgang 01: Dig-Aus-Funk DriveNext erforderlich.
Dig.-Eing.-Funktion.
Ud-42 Trace signal 7, Dig-Eing. 001
& e no,FW,RV,CF1..TCH Parametercode/ . . L Werks-
Dig.-Ausg.-Funktion Bezeichnung Einstellbereich; Einheit einstellung
Ud-43 Trace Signal 7, Dig-Ausg. no,RUN,FAL...SSE 001
UE-10 U (00) 0...65535 0
- i *1 00
Ud-50 Trace Trigger 1 ) UE-11U (01) 0..65535 0
Ud-51 Trace Trigger 1, 00: Steigende Flanke UE-12 U (02 0..65535 0
00 (02)
Betriebsdatum Flanke 01: Fallende Flanke
UE-13 U (03) 0...65535 0
Ud-52 Trace Trigger 1, 0..100% 0% UE-14 U (04) 0..65535 0
Betri P |
etriebsdatum Pege SO UE-15 U (05) 0..65535 0
Ud-53 Trace Trigger 1, Signal | 1. signal OFF 00 UE-16 U (06) 0..65535 0
Ud-54 Trace Trigger 2 *1) 00 UE-17 u (07) 0..65535 0
R i UE-18 U (08) 0...65535 0
Ud-55 Trace Trigger 2, Flanke 00: Steigende Flanke 00
’ 01: Fallende Flanke UE-19 U (09) 0...65535 0
- race Trigger 2, o o -
Ud-56 Trace Trigger 2 . . UE-20 U (10) 0...65535 0
Betriebsdatum Pegel UE-21u(11) 0..65535 0
. . 00: Signal ON
Ud-57 Trace Trigger 2, Signal 01: Signal OFF 00 UE-22 U (12) 0...65535 0
00: Nur Trigger 1 UE-23 U (13) 0...65535 0
Ud-58 Trace Triggerbedingung 8; ’T\l:grgz:glgg;m 2 00 ] UE-24u (14) 0..65535 0
03: Trigger 1 UND 2 uc) UE-25 U (15) 0...65535 0
o | UE-26U (16 0..65535 0
Ud-59 Trace Triggerpunkt 0...100% 0% -g (16)
‘= | UE-27 U (17) 0...65535 0
01:0,2ms ©
02:0,5ms E UE-28 U (18) 0..65535 0
03: 1ms g UE-29 U (19) 0...65535 0
04: 2ms
05: 5ms © [ UE-30u (20) 0...65535 0
- : )
Ud'60 Trace Samplmgtlme 06: 10ms 03 e UE_31 U (21) 0..65535 0
07: 50ms ?'3-' UE-32U (22) 0...65535 0
08: 100ms
09: 500ms (_,/\") UE-33 U (23) 0...65535 0
10: 1000ms w [ UE-34 U (24) 0...65535 0
*1) 00: Stérung / 01: Betriebsdatum 0 [Ud-10] / 02: Betriebsdatum 1 UE-35 U (25) 0..65535 0
[Ud-11] / 03: Betriebsdatum 2 [Ud-12] / 04: Betriebsdatum 3 [Ud-13] /
05: Betriebsdatum 4 [Ud-14] / 06: Betriebsdatum 5 [Ud-15] / 07: UE-36 U (26) 0..65535 0
Betriebsdatum 6 [Ud-16] / 08: Betriebsdatum 7 [Ud-17] / 09: Signal 0 UE-37 U (27) 0...65535 0
[ud-20]...[ud-22] / 10: Signal 1 [Ud-23]...[Ud-25] / 11: Signal 2 [Ud-26] -
(Ud-28] / |3 [Ud-29]..{Ud-31) / | 4 [Ud-32]..(Ud UE-38 U (28) 0...65535 0
..[Ud-28] / 12: Signal 3 [Ud-29]...[Ud-31] / 13: Signal 4 [Ud-32]...[Ud-
34] / 14: Signal 5 [Ud-35]...[Ud-37] / 15: Signal 6 [Ud-38]...[Ud-40] / UE-39U (29) 0..65535 0
16: Signal 7 [Ud-41]...[Ud-43] UE-40 U (30) 0...65535 0
UE-41u (31) 0...65535 0
* Einstellungen fiir die Tracefunktion. UE-42U (32) 0..65535 0
Ausflhrlichere Informationen finden Sie in der UE-43 U (33) 065535 o
Bedienungsanleitung (Users Guide).
g gl ) UE-44 U (34) 0..65535 0
UE-45 U (35) 0...65535 0
UE-46 U (36) 0...65535 0
UE-47 U (37) 0...65535 0
UE-48 U (38) 0...65535 0
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[UE-49]...[UF-30] [Einheitentabelle]

* EzSQ-Programmvariablen UL(00)...UL(15): max. 32bit
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Parametercode/ Einstellbereich. Einheit Werks- Einheitentabelle fiir PID-Regler 1...4 ([AH-03], (AJ-03], [AJ-23], [AJ-43])
Bezeichnung ! einstellung
UE-49 U (39) 0..65535 0 Nr. Einheit Nr. Einheit
00 non 31 cm
- 0...65535 0
UE-50 U (40) o1 % > =
UE-51 u(41) 0..65535 0 02 A 33 I/s
UE-52 u(42) 0..65535 0 03 Hz 34 I/min
04 Vv 35 I/h
UE-53 u(43) 0...65535 0 05 kW 36 m3/s
UE-54 u(44) 0...65535 0 06 W 37 m3/min
07 Std. 38 m3/Std.
- 0...65535 0
UE-55 u(45) 08 S > s
UE-56 u(46) 0...65535 0 09 kHz 20 ke/Min.

2 UE-57 u(47) 0...65535 0 10 Ohm 41 kg/Std.

g 11 mA 42 t/Min.

= UE-58 u(4s) 0..65535 0 M e o) h

-8 | UE-59 u(a9) 0..65535 0 13 P 44 gal/s

g UE-60 u(50) 0..65535 0 1;‘ kiTSZ 22 gga:l//l;/ltlg.

£ | UE-61 u(s1) 0..65535 0 16 mH 47 ft3/s

£ | UE-62 uis2) 0..65535 0 1; V[ZC :g ffttas//vxsng
° td.
§ UE-63 us3) 065535 0 19 kWh 50 Io/s

C')’ UE-64 u(s4) 0..65535 0 20 mF 51 Ib/Min.

21 mVs/rad 52 Ib/Std.

(%]

N UE-65 u(s5) 0..65535 0 > Y= = o
UE-66 u(s6) 0..65535 0 23 min-1 54 bar
UE-67 u(57) 0...65535 0 5451 n/w/§ 22 kP;

m/min a
UE-68 u(s3) 0..65535 0 26 m/h 57 PSI
UE-69 u(s9) 0..65535 0 27 ft/s 58 mm
28 ft/Min.
UE-70 u(s0) 0..65535 0 59 ft/h
UE-71 u(61) 0..65535 0 30 m
UE-72 u(62) 0...65535 0
UE-73 u(63) 0...65535 0
* EzSQ-Programmvariablen U(00)...U(63): max. 16bit
Param.etercode/ Einstellbereich, Einheit .Werks-
Bezeichnung einstellung
UF-02 uL(00) -2147483647...2147483647 0
UF-04 uL(01) -2147483647...2147483647 0
UF-06 uL(05) -2147483647...2147483647 0

-

> | UF-08 uL(03) -2147483647...2147483647 0

@ | UF-10 uL(04) -2147483647...2147483647 0

o+

GE) UF-12 uL(05) -2147483647...2147483647 0

© | UF-14 UL(06) -2147483647...2147483647 0

8 UF-16 uL(07) -2147483647...2147483647 0

EJ UF-18 UL(08) | -2147483647...2147483647 0

S | UF-20uL(09) | -2147483647..2147483647 0

c

aqé UF-22 UL(10) | -2147483647..2147483647 0

g UF-24 UL(11) | -2147483647..2147483647 0

B | UF-26 UL(12) | -2147483647..2147483647 0

w
UF-28 UL(13) | -2147483647...2147483647 0
UF-30UL(14) | -2147483647..2147483647 0
UF-32 UL(15) | -2147483647..2147483647 0




Kapitel 5 Fehlersuche
5.1 Stérungsereignisse

SJ-P1 Basic Guide

Im Folgenden finden Sie die Beschreibungen fir mogliche
Stormeldungen. Ausfiihrlichere Informationen finden Sie in
der Bedienungsanleitung (User’s Guide).

mAnzeige bei Stérung

Anzeige Stérung

7

.

Welche Storung
gemaR Liste?

Storungsbezeichnung

Der Stérungscode (Beispiel
E001) mit Betriebsdaten bei
Auftreten der Stoérung.

Mit der Taste ¥ kénnen
weitere Informationen
angezeigt werden (Bedienungs
@Ieitung (User‘s Guide)).

mStérmeldungen

Aktuelle St6érung
Uberstrom

E001 18/08/21
Frequenz

Strom
DC-Spannung
Status 1

Storungscode E...
(siehe Liste anbei)

Status 1: Betrieb

Status 4:----
Status 5:--- -

\_

Status 1...5: Betriebszustand bei
Auftreten der Stérung

Status 2: Hoch/Runterlauf
Status 3: Drehzahlregelung

J

Code Beschreibung AbhilfemaRnahmen/Uberpriifen Parametercode.
* Beim Beschleunigen von groRen Schwungmassen muss ggf. die [AC120]
Hochlaufzeit erh6ht werden.
* Uberstrom-Unterdriickungsfunktion aktivieren [bA120]
E001| * Uberstrom * Stromgrenze reduzieren [bA122...124]
* Automatischen Wiederanlauf nach Uberstrom aktivieren. [bb-22]
« Uberpriifen ob die Motordaten korrekt eingestellt sind; ggf. [HA-01...03]
Autotuning durchfiihren. [Hb102...108]
* Beim Beschleunigen von groRen Schwungmassen muss ggf. die [AC120]
Hochlaufzeit erh6ht werden.
Eggg * Uberlast » Stromgrenze reduzieren [bA122]
* Bei abnormalen Motorgerduschen tiberprifen ob die Motor- [HA-01...03]
daten korrekt eingestellt sind; ggf. Autotuning durchfiihren. [Hb102...108]
« Eingestellte Bremschopper- * Runterlaufzeit er.hbhen [AC122]
E006 Einschaltdauer tiberschritten . Bremschppper-Elnschaltdaugr anheberl (Aghtupg: Angaben des [bA-60]
Bremswiderstands und Umrichters berticksichtigen!)
* Runterlaufzeit erh6hen [AC122]
« Uberspannungsunterdriickung aktivieren [bA140...145]
E007 | « Uberspannung im Zwischenkreis - Ubermagnetisierung aktivieren [bA146...149]
» AutoReset bei Uberspannung aktivieren -
* Bremschopper/Bremswiderstand installieren [bb-23]
£008 * EMV-Storeinkopplung auf Steuerkreis reduzieren. -
co11l ° CPU-Stérung * Auftreten von mehrfach aufeinanderfolgend auftretenden )
Storungen verhindern.
E009 | * Unterspannung * Netzspannung tberprifen -
» AutoReset bei Unterspannung aktivieren. [bb-21...27]
* EMV-Storeinkopplung auf Stromerfassung reduzieren. -
EQ10| ° Storung Stromerfassung * Mehrfach aufeinanderfolgend auftretende Stérmeldungen )
verhindern; ggf. Hardware austauschen
* Digitaleingang EXT wird angesteuert; Auslosung durch
E012| e« Stbérung extern Digitaleingang EXT ([CA-01...11] =33=0N) [dA-51]
* Evtl. wird die Storung Uiber EzZSQ-Programm ausgelost.
co3l ° Schutz vor.unbeabsichtigten Start . Bei_Ei_nschaIten der l_\lgtzsp_annung liegt Start-Befehl an; [dA-51]
bei Netz-Ein Aktivierung durch Digitaleingang USP ([CA-01...11] =34=0N)
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Code Beschreibunf_g Abhilfemalnahmen Parametercode
E014 | * Erdschluss bei Netz-Ein * Motor und Verdrahtung auf Erdschluss Gberpriifen [bb-64]
E015 | * Netzspannung zu hoch * Netzspannung Uberpriifen [dA-40]
E016 | * Kurzzeitiger Netzausfall » Kurzzeitiger Ausfall der Netzspannung [bb-65]
« Storung Temperatur- * EMV-Storeinkopplung auf Steuerkreis reduzieren. -
E019 .  Auftreten von mehrfach aufeinanderfolgend auftretenden -
erfassung intern N .
Storungen verhindern.
€020 | ° Ubertemperatur wegen * Lufter zur Kiihlung des FU-Kiihlkdrpers auswechseln. -
reduzierter Lufterdrehzahl * FU-Verlustleistung durch Reduzierung der Taktfrequenz verringern. |[bb101]
. * Umgebungstemperatur und Einbaubedingungen lberprifen. -
E021 | * FU-Ubertemperatur - - -
* FU-Verlustleistung durch Reduzierung der Taktfrequenz verringern. |[bb101]
. * Netzanschluss Gberprifen. [bb-65]
E024 | e Ausfall einer Netzphase — —
* Netzspannung Uberpriifen.
* Motor und Verdrahtung auf Erdschluss Uberprifen. Evtl. ist eine
E030 | ° Plotzlicher Stromanstieg Motorphase lose.
* Motor ist blockiert. -
. * Motorverdrahtung liberprifen [bb-66]
E034 | * Ausfall einer Motorphase - -
» Kontakte des Schaltorgans am FU-Ausgang liberpriifen. -
« Ubertemperatur Motor * Motorkiihlung ver?essern _ -
£035 * Motorstrom reduzieren; Motordrehzahl erh6hen -
« Thermistor-Storung * Thermistor Uberprifen -
* Thermistor-Einstellungen Gberpriifen [Cb-40][Cb-41]
. * Bremsensteuerung tberprifen [AF130...152]
EO36 |« Storung Bremsensteuerung « Uberpriifen Sie die Bremswartezeit [AF134][AF141]
£038 * Uberlast bei kleinen * Wird bei kleinen Frequenzen hohes Drehmoment benétigt muss der | -
Frequenzen Antrieb evtl. groBer ausgewahlt werden.
£040 * Kommunikationsstérung * Ist das Display korrekt mit dem Umrichter verbunden? [UA-20]
VOP-Display * EMV-Stéreinkopplung auf Verbindungskabel reduzieren. -
£041 * Modbus-Kommunikations- | * EMV-Stéreinkopplung auf Modbus-Kommunikation reduzieren. -
stérung * Kommunikationseinstellung liberpriifen. [CF-01]...[CF-08]
EQ42 | * Stérung Echtzeituhr * Neue Batterie in VOP-Display einsetzen. -
E043...
E045, | | E25Q -Programm-Fehler. . WeiFere Informa.tionen entnehmen Sie bitte der
EO050... Bedienungsanleitung (User‘s Guide).
EO059
E060... | * Storungin Verbindung mit * Weitere Informationen zu jeder Option entnehmen Sie bitte der
E089 Option Bedienungsanleitung (User’s Guide).
E090... | * Storungin Verbindung mit * Weitere Informationen entnehmen Sie bitte dem Functional Safety
E093 STO-Auslosung Guide.
EQ94... | * Storungin Verbindung mit * Weitere Informationen entnehmen Sie bitte der Anleitung fur die
E096 der Option P1-FS Option P1-FS.
£100 * Inkrementalgebersignal * Weitere Informationen entnehmen Sie bitte der Anleitung fur die
unterbrochen (P1-FB) Option P1-FB.
£104 | ° Maximalposition . I?ie unter. AE-52 bzw. AE-54 eingestellte Maximalposition wurde [AE-52], [AE-54]
Uberschritten Uiberschritten.
« Zulissige Drehzahl- * Abweichung zwischen Frequenzsollwert [dA-12] und dem mittels
E105 abweichung tiberschritten Inkrementalget?er zurlickgefiihrten Istwert [dA-QS] grt}Ber als der [bb-82], [bb-83]
unter [bb-83] eingestellte Wert. ([bb-82]=00: keine Stérmeldung)
£106  Zulassige Positions- * Abweichung zwischen Positionssoll- und -istwert [dA-26] groRRer als [bb-86], [bb-87]
abweichung Gberschritten der unter [bb-86] eingestellte Wert. ([bb-85]=00: keine Stérmeldung) !
E107 | * bb-80 Uberschritten * Inkrementalgeber korrekt angeschlossen? [bb-80], [bb-81]
* Storung Riickmeldung * Riickmeldung des Netz- oder Motorschiitzes an Eingang COK erfolgt
E110 Schiitzsteuerung nicht innerhalb der Schiitziiberprifungszeit [AF123]. [AF120]...[AF123]
E112 | e« Storung Option P1-FB * Siehe Anleitung zur Option P1-FB.
E120 | * PID-Soft-Start-Stérung * Verdrahtung und Parameter AH-75...AH-82 Uberprifen. [AH-75]...[AH-82]

Bei sonstigen vorstehend nicht erwahnten Stérungen ver-

mWarnmeldungen

wenden Sie bitte die Bedienungsanleitung (User‘s Guide).

Informationen zu den Warnmeldungen

finden Sie in der

Bedienungsanleitung (User‘s Guide). Warnmeldungen werden
durch Konflikte in den Parametereinstellungen ausgelost.
Aufheben der Warnmeldung wird durch Korrektur der

entsprechenden Parameter erreicht.
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5.2 Umrichterstatus
mHaufig gestellte Fragen — FAQ (vereinfachte Ausgabe)

Display-Details

: <h> & <g>

(A) Status Betriebszustand

Anzeige Beschreibung
F;l\JA'/\‘ Rechtslauf.
RI;JVN Linkslauf.
Bei Ausgangsfrequenz OHz wenn der Motor
bestromt wird z.B. bei Gleichstrombremse
RUN . L
OHz (DC-Bremse, Eingang DB), Vormagnetisie-
rung (Eingang FOC) und Lageregelung
(Eingang SON).
TRIP Stérung
WARN | Bei Konflikten in der Einstellung.
Diese Anzeige zeigt an, dass ein Startbefehl
anliegt aber aufgrund einer weiteren, nicht
erfillten  Startbedingung oder Stopp-
Anforderung einer anderen Stopp-Quelle
nicht ausgefiihrt werden kann. Beispiele:

* Bei anliegendem Start (iber Eingang FW

STOP wird Uber die Stopp-Taste des VOP
(Rot)
gestoppt.

* Bei anliegendem Start Uber Eingang FW
|6st die STO-Funktion aus.

* Bei anliegendem Start Uber Eingang FW
fallt die 2. Startbedingung an Eingang REN
ab (REN=OFF).

STOP | Wenn kein Startbefehl anliegt oder der
(Weil8) | Frequenzsollwert OHz betragt.
(Tipps)

* Wenn STOP (in Rot),

= angezeigt in (A): Frequenzsollwert ist OHz ist und ein
Startbefehl liegt an.

=Beispiel: Start erfolgt Gber Eingang FW und die Stop-Taste des
VOP wird gedriickt. Fir einen Neustart muss der Eingang FW
neu gesetzt werden (ansteigende Flanke an Eingang FW
erforderlich).

= Wenn Reset (Eingang RS) oder Reglersperre (Eingang FRS)
aktiv ist oder mindestens ein Eingang der STO-Funktion OFF
wird kein Start ausgefiihrt.
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(B)

Warnstatus

Anzeige

Beschreibung

Bei...

* Stromgrenze [bA122...bA124]

* Drehmomentbegrenzung. [bA110...116]
* Uberstromunterdriickung [bA120/121].
« Uberspannungsunterdriickung
[bA140...145].

Bei:

* Strom Uberschritten (Ausgang OL/OL2
[CE105...CE107].

* Motoriberlast-Warnung (Ausgang THM,
[bC110...125], [CE-30], [dA-42].

* Umrichteriiberlast-Warnung (Ausgang
THC [CE-31], dA-43]).

* Motoriibertemperatur-Warnung.

LIM

ALT

Wenn der automatische Wiederanlauf
aktiv ist [bb-20...bb-31].

Wenn der Frequenzumrichter nicht
betriebsbereit ist (selbst wenn ein Start-
Befehl anlieget). Beispiele:

* Spannungsversorgung ist zu niedrig
oder liegt nicht an.

* Es liegt nur 24V-Steuerspannung an.

* Es liegt ein Reset an.

* Eingang REN=OFF.

FAN Lebensdauerwarnung fir FU-Lufter.

C Lebensdauerwarnung fir Kondensator.
Lebensdauerwarnung fir Kondensator
und FU-Lifter.

Weitere Zustdnde, die nicht oben
aufgefiihrt werden.

RETRY

NRDY

F/C

(Keine)

(Tipps)

* LIM und ALT zeigen an, dass Strom und Zwischenkreisspan-
nung unzuldssig angestiegen sind. Bitte Belastung Uberprifen
wenn diese Anzeige haufiger auftreten.

* Die Anzeigen FAN, C und F/C erscheinen, wenn sich die
Lebenszeit des Kiihlgebldses und des Kondensators dem Ende
zuneigt.

(E) Funktion RUN Taste [AA111]=02

Anzeige Beschreibung
oFW RUN Taste, Rechtslauf [AA-12]=00.
oRV RUN Taste, Linkslauf [AA-12]=01.
>FW Erzwungener Rechtslauf.
>RV Erzwungener Linkslauf.
(Keine) | Andere Funktion.
(Tipps)

* Anzeige, wenn die RUN-Taste aktiviert ist.
* Einstellung unter [AA111] Uberpriifen, wenn keine Anzeige
erscheint und Start Glber RUN-Taste erfolgen soll.
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Display-Details (Fortsetzung)

: <h> L <g>

<a> Status Spannungsversorgung

Anzeige Beschreibung

Leistungs- und Steuerteil werden
versorgt.

Steuerteil wird an RO und TO versorgt:
CTRL P1-...-L: 2 ~200...240VAC,

P1-...-H: 2 ~380...500VAC

24V Steuerteil wird an P+/P- mit 24V versorgt.
(Tipps)

* Status-Anzeige der Versorgung. CTRL oder 24V zeigt an,
dass aktuell keine Versorgungsspannung am Leistungs-
teil anliegt. Uberpriifen Sie in diesem Fall die
Versorgung.

(Keine)

<b> Parametersatz-Status (Eingang SET)

Anzeige Beschreibung

Parametersatz flir Motor 1 ist aktiv
(Funktion 024:[SET] ist auf keinen Eingang

M1 . . .
zugewiesen oder ist nicht angesteuert
SET=0OFF).

M2 Parametersatz fiir Motor 2 ist aktiv

(Eingang SET=0ON)

* Parametersatz fir Motor 1 aktiv: alle Parametercodes
mit einem ,-” zwischen Buchstaben und Zahlen (z.B.
[AC-01]) oder mit einer ,1” (z.B. [AA111]) sind aktiv; alle
Parametercodes mit ,2” zwischen Buchstaben und
Zahlen (z.B. [AA211]) nicht aktiv.

<c> Status Sichtbarkeit von Funktionen/
Anzeigeeinschriankungen

Anzeige Beschreibung

(Keine) | [UA-10]=00: Anzeige aller Funktionen.

[UA-10]=01: Nur funktionsspezifische

TL
v Funktionen

[UA-10]=02: Nur Anwenderfunktionen

USR [UA-31...UA-62]

CMP [UA-10]=03: Nur geanderte Funktionen

MON | [UA-10]=04: Nur Anzeigefunktionen.

<d> Bildschirmnummer

(Tipps)

* Jede Anzeige hat eine eigene Nummer. Bitte geben Sie bei
einer Kontaktaufnahme mit uns die jeweilige Bildschirm-
nummer an.

(e) Status Funktionale Sicherheit

(Tipps)

* Wenn in diesem Feld eine Anzeige erscheint ist der Ausgang
abgeschaltet.

X Weitere Informationen finden Sie in den entsprechenden
Anweisungen.

<f> Steuermodus

Anzeige Beschreibung

(Keine) | Drehzahlsteuerung

TRQ Drehmomentregelung Eingang 67:[ATR]=ON

POS Positionierung (siehe [A123])

(Tipps)
* Anzeige des Steuermodus.

<g> EzSQ-Modus (Programmfunktion)

Anzeige Beschreibung

(Keine) | Kein EzSQ-Programm geladen.

Ez_S EzSQ-Programm lauft nicht.

Ez_ R EzSQ-Programm lauft.

(Tipps)
* Mit dieser Information kdnnen Sie Gberprifen, ob die
EzSQ-Funktion aktiv ist.

<h> Sonderfunktionen

(Tipps)

* Eine Anzeige in diesem Feld zeigt an, dass eine
Sonderfunktion aktiv ist. Ausfiihrlichere Informationen
finden Sie in der Bedienungsanleitung (User’s Guide).
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5.3 Mogliche Probleme und Lésungen

Wenn das Problem nicht mit der angegebenen
KorrekturmaBnahme behoben werden kann, verwenden
Sie bitte die Bedienungsanleitung (User‘s Guide), in der
Sie ausfihrlichere Beschreibungen finden. Auflerdem
kénnen Sie sich mit Anfragen an Hitachi wenden (siehe

Kontaktdaten auf der Riickseite der Anleitung).

m Maégliche Ursache p> KorrekturmaBnahme

4 Y \ )
* VOP im Ruhezustand * Eine beliebige Taste driicken.
Keine VOP- \ I\
Anzeige nach *
Netz-Ein. (. Verbindungskabel zur VOP hat ) )
. N g * Kabel und Stecker tiberprifen
\ ) sich gelost
\ L
/ \ 4 N N
* Eingang RS/FRS=ON oder STO » Digitaleingange Uberprifen; Eingdnge ,,Funktionale
aktiv (siehe [dA-51]) Sicherheit STO" tiberpriifen.
\ 4
* Warnmeldung * Losen Sie den Konflikt in den Parametereinstellungen
\ \.
4 N\
' S'Fart-BefehI-Ql.JeIIe wurde * Start-Befehl-Quelle unter [AA111] Giberpriifen.
nicht korrekt eingestellt.
\ y 4
Motor startet 4 A
i *F llwertquell d
nicht obwohl requenzso err quetie wurde * Frequenzsollwertquelle unter [AA101] Gberpriifen.
Start-Befehl nicht korrekt eingestellt
anliegt A ~/
( D 74l N\
* Eine Storung liegt an. * Ursache fiir Stérung beseitigen, Storung zurlicksetzen.
\ \
 Motor/Antrieb ist blockiert. * Motor/Antrieb blockiert? Uberpri]fen ob evtl. vorhandene
Bremse den Motor korrekt freischaltet.
L .
- ~
( Verdrah hat sich an d Sind die Leitungen fiir Start-Befehl, Frequenzsollwert und
Krr ra tungluat sichan den STO an den entsprechenden Klemmen korrekt
\ ) emmen gelost. angeschlossen? Ist der Motor richtig verdrahtet?
\ A\ .
fE. " N\ N N
instellungen ] ) * Es gibt eine Reihe von Parameter, die nicht im Betrieb
kénnen nicht * Es liegt ein Startbefehl an. sndert werden k& Siehe P terlist
verandert werden | | verdndert werden kdnnen. Siehe Parameterliste.
4 N/ a4 N\
Motor dr.eht sichin * Falsche Phasenfolge U,V W * 2 Motorphasen tauschen.
falsche Richtung.
& . .
f N [~ N/ ™
L » Hohere Taktfrequenz unter [bb101] einstellen. Hierdurch
Lautes Motoren-/ * Taktfrequenz zu niedrig N ) .
Maschinengeriusch . tellt [bb101] erhoht sich der Ableitstrom. Max. zuldssige Taktfrequenz bzgl.
g eingeste ’ Lasteinstellung [Ub-03] und EMV-Kategorie beriicksichtigen.
. 4\ .

123



SJ-P1 Basic Guide

m Maogliche Ursache P KorrekturmaBBnahme

4 )
/ \ (. Stromgrenze [bA122], [bA123]\ * Bei Erreichen der Stromgrenze wird die Ausgangsfrequenz
ist aktiv. reduziert. Stromgrenze ausschalten ([bA122]=00) oder
« Hochlaufzeit iedri Stromgrenzwert unter [bA123] erhéhen.
9 ochlautzeit zu niedrig. \- Hochlaufzeit unter [FA-10]/[AC120] vergréRern.
- # N
* Die Ausgangsfrequenz ist * Maximale Betriebsfrequenz unter [bA102] anheben
Motordrehzahl begrenzt. ([bA101=07]).
erhéht sich nicht | \. o’ \ W
( ! ' L )
* Frequenzsollwert anheben. Frequenzsollwerte mit hoherer
* Frequenzsollwert ist begrenzt. Prioritat wie z.B. Festfrequenzen [Ab-11]...[Ab-25] oder
L | Tippfrequenz [AG-20] inaktivieren. )
* Die Hochlaufzeit ist lang * Hochlaufzeit unter [FA-10]/[AC120] verringern.
o A\ N
/ \ . N 3
* Motordaten sind nicht korrekt * Motordaten unter [b102]...[Hb108] tGberpriifen. Evtl.
eingestellt Autotuning machen [HA-01]...[HA-03].
L _/ N\
* Es treten groRe Last- * Uberpriifen ob FU-Nennstrom tber dem Motornennstrom
Ausgangsfrequenz schwankungen auf. liegt. Ggf. FU gréRer auswahlen.
ist nicht stabil N \
/ N/ )
* Es treten Netzspannungs- * Netzspannung Uberpriifen. Evtl. Netz- oder
fluktuationen auf. Zwischenkreisdrossel einsetzen.
o VAN 2\ y
. N ( Y )
* Regelverfahren [AA121] U/f- * Als Regelverfahren unter [AA121] SLV, 0-Hz-SLV oder CLV
Steuerung wahlen.
L \.
( Ub [bA146]...[0bA149] ak A
. I * Ubermagnetisierung aktivieren.
Drehmoment zu Drehmom.ent nIEd”g_lm Bremswiderstand anschliefen und Bremschopper
niedrig generatorischen Betrieb aktivieren [bA-60]...[bA-63].
\ 2\ y
4 N/ )
* Last zu groR. * Leistung von Frequenzumrichter und Motor Gberpriifen.
o AN q
f N Y4 )
Vorgeschalteter Ableitst ist 2u hoch * Taktfrequenz unter [bb101] reduzieren
RCD I6st aus. eltstrom st zuhoch. * Uberpriifen ob RCD korrekt ausgewshlt wurde.
. 4\ A\ .
) ) * Wurden die Einbauvorschriften fiir den FU berlicksichtigt?
EMV-5torung in * EMV-Stérungen vom * Ist ein Netzfilter installiert und ist die Motorleitung
benachbarten . . . . .
Geriten. Frequenzumrichter. abgeschirmt verlegt? Einbauvorschriften im Handbuch
Gberprufen.
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Kapitel 6. Inspektion und
Wartung

AVor Inspektions- und Wartungs-
arbeiten dieses Kapitel unbedingt
durchlesen!

Es besteht Stromschlaggefahr!

* Vor Inspektion muss die Versorgungsspannung
abgeschaltet und anschlieRend mindestens 10
Minuten (*1) bzw. 15 Minuten (*2) abgewartet
werden bis die Zwischenkreisspannung auf einen
ungefahrlichen Wert abgesunken ist.
(Vergewissern Sie sich, dass die Charge-LED am
Frequenzumrichter nicht leuchtet. Uberpriifen Sie,
dass die Zwischenkreisspannung auf <45VDC
abgesunken ist.)

* Wartungsarbeiten, Inspektionen und der Austausch
von Komponenten diirfen nur von hierfiir bestimmten
Personen durchgefiihrt werden.

(Vor Arbeitsbeginn missen Armbanduhren sowie
Schmuck aus Metall, wie z.B. Armbénder abgelegt
werden. Verwenden Sie stets isolierte Werkzeuge)

6.1.3 Reinigung

Der Frequenzumrichter sollte stets sauber sein.

(*1) P1-00044-L...P1-01240-L sowie P1-00041-H.. Nr. | Details o 4
P1-00620-H 1 Verwenden Sie fiir die Reinigung des | O
) Frequenzumrichters ein weiches, mit
(*2) P1-001530-H...P1-02950-L sowie P1-00770-H... einem neutra|en Reinigungsmitte|
P1-05200-H getranktes Tuch, mit dem Sie vorsichtig die
verschmutzten Teile reinigen.
. 2 Verwenden Sie fir die Reinigung des | O
6.1 Inspektlon und Wartung Frequenzumrichters keine Ldsungsmittel,
gD ; wie Aceton, Benzol, Toluol oder Alkohol, da
‘_6'1'1Tag|IChe Inspektion hierdurch die Oberfliche bzw. die Farbe
Uberpriifen Sie die folgenden Punkte, wahrend der angegriffen werden kann.
Frequenzumrichter im Betrieb ist: 3 | Verwenden Sie fur die Reinigung des | O
Displays weder Reinigungsmittel noch
Nr. | Details v Alkohol.
1 Der Motor funktioniert gemaR den ] v .
Einstellungen 8 6.1.4 RegelmaRige Inspektion
7 Keine Auffilligkeiten in der Umgebung O Uberpriifen Sie die Teile, die nur zugénglich sind, wenn der
3 Das Liftungssystem funktioniert normal Frequenzumrichter nicht lauft. Die regelmaRige Inspektion
Keine abnormalen Schwingungen oder - ist eine wichtiger Aspekt. Bitte setzen Sie sich mit lThrem
Geriusche feststellbar Hitachi Handler in Verbindung.
5 Keine Verfarbung und Uberhitzung zu ] Nr. [ Details v/
bemerken 1 Uberprqfen Sie das Kihlsystem auf ]
6 Es tritt kein ungewdhnlicher Geruch auf ] A”O“?a."e“- R
» Reinigung des Kiihlkdrpers usw.
. 2 Uberprifen Sie die Befestigungen und ]
Uberpriifen Sie im Betrieb die Frequenzumrichter- ziehen Sie diese an
Eingangsspannung mit einem geeigneten Messgerat: * Aufgrund von Schwingungen,
Warmedehnung usw. kdnnen sich die
Nr. | Detail v Schrauben und Bolzen lésen. Ziehen Sie
r. etails diese nach der Uberpriifung an.
1 Netzspannung ist konstant. O 3 Stellen Sie sicher, dass die Leitungen und | O
Die Netzspannung (gemessen zwischen O E:J:i;?;f;‘?ei si:::lCht beschadigt  und
den Phasen L1, L2, L3) ist symmetrisch. 4 Messung der dielektrischen Durch- | O
bruchspannung der Isolatoren
6.1.2 Funktionale Sicherheit 5 E‘bﬁlrprﬂtfllﬂlg UndGlngt%f- AI:jSt?jUSCht von | O
Uhlventilatoren, Glattungskondensatoren
Informationen zur Funktionalen Sicherheit befinden sich und Relais’. &

im Anhang [Anleitung zur Funktionalen Sicherheit].
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6.2 Tagliche und regelmaRige Inspektionen

Inspektionszyklus

Utbeir.lrzélijlf_ Sl?]?/\r/)::(;:?nnkt Details der Inspektion Taglich Nach Inspektionsmethode Kriterium Messgerat
11).T2)
Umgebungstemperatur,
Umgebungstemperatur, Luftfeuchtigkeit sind im Thermometer
Umgebung Luftfeuchtigkeit und Staubgehalt o Siehe Installationsanleitung. zuldssigen Bereich. Hygrometer
usw. priifen Keine gefrorenen Teile. Keine Datenlogger
Allgemein Kondensation.
Freq_uenzum» Auffaborma_!e Schvymgungen oder o Sicht- und Gerauschprifung Keine Auffalligkeiten
richter Gerdusche Uberpriifen
Spannungs- Uberprifen, ob Netzspannung der ° Netzspannung zwischen den Keine unzuldssigen Multimeter
versorgung Spezifikation des FU entspricht. Phasen L1, L2, L3 messen. Spannungsschwankungen.
Alle Anschliisse an Leistungs-
und Steuerklemmen abklem-
men (auch exteren Netzfilter).
Der integrierte Netzfilter muss
(1) Isolationswiderstand zwischen ° inaktiviert werden. Widerstand darf nicht <5MQ Isolationsmess-
Leistungsteil und Erde. AnschlieBend die Klemmen | betragen. gerat mit 500VDC
Allgemeine R,S,T,U,V,W,P,PD, N,RB,RO und
Uberpriifung TO kurzschlieRen und
Isolatonswiderstand zur Erde
messen.
(2) Prifen, ob sich Teile gelst haben o ;‘:S;:eg:e't aller Verbindungen Keine Auffalligkeiten
(3) :ijcietreer::?ggﬁed:CoFr:e'L?l;fr?zingr;g o Sichtprufung durchfiihren. Keine Auffalligkeiten
(1) Uberpriifen Sie die Stromleiter auf °
. Uberlastung . " " . S
Leiter und Kabel (3 Uberprifen Sie Kabelummanteling Sichtprifung durchfiihren. Keine Auffalligkeiten
Leist auf Beschadigungen.
elsteuillwgs- Klemmenblock | Auf Beschadigungen uberpriifen. Sichtprifung durchfihren. Keine Auffalligkeiten
Verdrahtung an den Leistungs- | Befolgen Sie die ,Anleitung zur
klemmen  entfernen, und | Prifung von Gleich- und
Didenmudul, - " . . folgendes messen: Wechselrichtern in Umrichtern”.
Zwischenkreis, gﬁgzﬂ:‘:quesheﬁ::q\ggerStand o |- Widerstand zwischen den | Die Lebensdauer von Wechsel- ﬁ/lnuallc?i?ter
Wechselchichter . Klemmen RST und PN. richter, Kondensator und
- Widerstand zwischen den | Thyristor betrdgt ca. 10° Start-
Klemmen UVW und PN. /Stoppzyklen *3)
(1) Kondensatoren auf Flussigkeitslecks °
untersuchen Keine Auffalligkeiten.
5 _ |(2) Vergewissern Sie sich, dass die Geschétzte Lebensdauer vor e
kgfgélrirs]gtsor Uberdruck-Sollbruchstelle auf der Sichtprufung durchfiihren. Austausch der Komponente: Kmaepsimetzar?f
gegenuberliegenden Seite der o nach 10 Jahren g
Anschlusskontakt nicht ange- *1) *3) *4)
schwollen oder gerissen ist.
(1) Kein Gerausch (Brummen oder ° Geriuschoriifun Es dirfen keine Anomalien
Relais Knistern) im Betrieb P 8. vorliegen. B
(2) Uberp"ru'fen Sie die Kontakte auf ° Sichtpriifung durchfiihren. Es d_urfen keine Auffaligkeiten
Beschadigungen vorliegen.
Prifung Symmentrie der Ausgangsspannung Messen Sie die Spannung Max. zuldssige Phase-zu-Phase- II\D/;LgJIIE?rlr?:ter
Steuerteil waQerS'ri]edbges zwischen den Phasen priifen. ° i‘l,;lricr:eea ltj/lo\’;zrr—]Adnvsvchluss— Zgloe\;aﬁ;:szgzg\flasse: <av Spannungsmesser
’ : : Amperemeter
(1) Auf abormale Schwingungen, Bei ausgeschalteter Netz- Keine erhdhte Reibung oder
Gerausche und Verschmutzung o gesch Lagergerdusche feststellbar.
. . > - spannung mit Hand drehen >
Kihlgebldse tberprifen Keine Verschmutzung.
Kithlsystem (2) Auf lose Verbindungen Uberpriifen o Sichtprifung durchfiihren. ﬁ;l)sia;)ls:?)nach 10Jahren
L . . . . - Warmeabgabe wird nicht durch
Kuihlkérper Auf Verschmutzung Uberprifen. o Sichtprifung durchfiihren. Verschmutzung eingeschrinkt.
. . . . - Vergewissern, dass LED-
Display (1) LED-Anzeigen prifen o Sichtprifung durchfiihren. Anzeigen leuchten
Display (2) Display reinigen o Mit Putzlappen.
« Angezeigte Werte z.B. fir Spannung Spannung und Strom mit . Prozesswerte werden vom FU Spannungsmesser
Messgerat ST o Messgerat messen und mit FU- | .~ 7 Amperemeter
und Strom auf Richtigkeit prifen Werten vergleichen richtig gemessen. Usw
(1) Auf abormale Schwingungen oder Sicht-, Gerdusch- und .
Alleemein Gerdusche Uberprifen ° Tastprifung (Vibration) Ohne Auffalligkeiten
g (2) Sicherstellen, dass kein ° Auf abormale Uberhitzung, Ohne Auffillickeiten
Verbrennungsgeruch auftritt. Beschadigungen usw. Uberpriifen. g
Motor Isolations- Isolationswiderstand zwischen der Motoranschluss an U, V und W
> Wicklung und Erde messen. vom FU abklemmen und . . Spannung mit
m‘?:{f:ingf Wicklungswiderstand der 3 *6) Isolationswiderstand des \é\gtdrzrsetsnd darf nicht <5SMQ Motoren-
widerstagnd Wicklungen messen und Motors inkl.  Motorleitung gen. hersteller klaren.
vergleichen. messen.

*1) Die Lebensdauer der Zwischenkreiskondensatoren hangt wesentlich
von der Umgebungstemperatur und Belastung ab. Fiir den Austausch

siehe ,Lebensdauerkurve der Zwischenkreiskondensatoren”.

*2)

Uberpriifen Sie diese Umstdnde bei der Giblichen Inspektion.

*3

Die geschatzte Lebensdauer
,Lebensdauerkurve der Zwischenkreiskondensatoren®) ist nicht

garantiert.

bzw. Restlebensdauer

(wie z.B.

Die Lebensdauer des Kihlgebldses hangt wesentlich von der
Umgebungstemperatur und Verschmutzung (z.B. Staub/Ol) ab.
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*4) Wenn Frequenzumrichter oder Zwischenkreiskondensatoren nach
einer Lagerzeit von 3 Jahren oder mehr an Netz gelegt werden sollen
muss, gehen Sie bitte wie folgt vor:
* Bei normaler Umgebungstemperatur eine Stunde 80 % der zu

erwartenden Betriebsspannung anlegen.
* Bei normaler Umgebungstemperatur eine Stunde 90 % der zu
erwartenden Betriebsspannung anlegen.
* Bei normaler Umgebungstemperatur 5 Stunden 100 % der zu
erwartenden Betriebsspannung anlegen.

*5)

Ein von Staub verstopftes Kiihlgebldse muss vom Staub gereinigt

werden. AnschlieRend dauert es u.U. 5 bis 10 Sekunden, bevor das
Kihlgeblase erneut startet.

*6)

Befolgen Sie die Anweisungen des Motorenherstellers.
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6.3 Isolationswiderstandsmessung

* Vor Durchfihrung einer Isolationswiderstandsmessung
missen alle Anschliisse zu anderen Komponenten entfernt
werden, der integrierte Netzfilter muss inaktiviert werden.

* Eine Isolationswiderstandsmessung darf nur am Leistungsteil
durchgefiihrt werden. Es darf keine Isolationsmessung an den
Steuerklemmen durchgefiihrt werden.

* Die Isolationwiderstandsmessung darf mit maximal 500VDC
gemacht werden.

Netzanschluss

* Vor der Isolationswiderstandsmessung muss der integrierte
Netzfilter inaktiviert (Briicke entfernen) und die KlemmenR, S,
T, U, V, W, P, PD, N, RB, RO und TO verbunden werden (siehe
Abbildung unten).

* Nach des Isolationswiderstandsmessung muss das
Verbindungskabel an R, S, T, U, V, W, P, PD, N, RB, RO und TO
wieder entfernt und der Netzfilter wieder aktiviert werden.

* Je nach Modell ist kein Bremschopper integriert und deswegen
keine RB-Klemme vorhanden. Siehe ,Kapitel 7

Spezifikationen”.

Der Umrichter muss
vom Netz getrennt
sein. Ein evtl. ange-.______\___________.3 S
schlossener externer C
Netzfilter muss eben-—-----/---\-----------2 T Erdungs-
falls abgeklemmt ( klemme
werden. RO
TO

Motor

Erdungs- W
klemme
Motor vom Umrichter

trennen

Isolationswiderstands-
messung mit max.
500VDC

6.4 Hochspannungstest

* Es darf kein Hochspannungstest am Umrichter vorgenommen
werden.
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Stellen Sie sicher, dass der EMV-Filter deaktiviert
ist, oder entfernen Sie die Filterbriicke.
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6.5 Anleitung zur Prifung von Gleich- und
Wechselrichtern in Umrichtern

* Das Leistungsteil kann mit einem Multimeter gepruft werden.

@ Netzanschluss an den Klemmen R, S ,T und Motorver-
drahtung an den Klemmen U, V, W entfernen. Evtl. ange-
schlossenen Bremswiderstand an P, RB abklemmen.

@ Multimeter-Messbereich: 1 Q

(Prifmethode)

* Messen und Uberpriifen Sie die Leitfahigkeit an allen
Hauptkreisklemmen des Frequenzumrichters (R, S, T, U, V, W,
RB, P, N), indem Sie die Polaritiat des Multimeters abwechselnd
vertauschen.

Multimeter-Polaritat Gemessenes
D (Rot)© (Schwarz) Ergebnis
b1 R PD Kein Durchgang
= PD R Durchgang
=}
3 D2 S PD Kein Durchgang
g PD S Durchgang
3 T PD Kein Durchgang
o | D3
a PD T Durchgang
}: b4 R N Durchgang
% N R Kein Durchgang
E S N Durchgang
G | D5 -
o N S Kein Durchgang
© D6 T N Durchgang
N T Kein Durchgang
. u P Kein Durchgang
= | TRL
3 P U Durchgang
8 TR2 Vv P Kein Durchgang
§ P Vv Durchgang
(%]
@ W P Kein Durchgang
S | TR3 p ™ D
= urchgang
g TRA U N Durchgang
% N u Kein Durchgang
% RS Vv N Durchgang
2 N Vv Kein Durchgang
(8]
9 W N Durchgang
TR
= 6 N W Kein Durchgang
_ RB P Kein Durchgang
2 § P RB Durchgang
s g TR RB N Kein Durch
@ 5 gang
N RB Kein Durchgang

*1) Vor Prufung des Leistungsteils muss durch Spannungs-
messung zwischen P und N sichergestellt sein, dass der
Zwischenkreis vollstéandig entladen ist.

*2) Wenn kein Strom durch das Messgerat flieRt wird ein
unendlich hoher Wert angezeigt. Aufgrund des Einflusses der
Zwischenkreiskondensatoren wird u.U. kurzzeitig ein anderer
als ein unendlicher Wert angezeigt. Wenn ein Strom durch das
Messgerat fliet wird u.U. ein Wert von ca. mehreren Zehnteln

Ohm Q angezeigt. Die Messergebnisse verschiedener
Messgerate konnen in gewissen Grenzen voneinander
abweichen.

*3) In den nachfolgenden Modellen ist ein Bremschopper
integriert (Klemme RB): P1-00044L...P1-
01240L(NDOO4L...ND220L)
P1-00041H...P1-00620H(NDOO7H...ND220H)

Aufbau Leistungsteil

200V-Klasse: P1-00044-L...P1-00600-L

400V-Klasse: P1-00041-H...P1-00310-H

Bremschopper

Gleichrichter
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Aufbau Leistungsteil

200V-Klasse: P1-00800-L...P1-04300-L
400V-Klasse: P1-00400-H...P1-03160-H

Bremschopper

Gleichrichter
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6.6 Lebensdauer der
Zwischenkreiskondensatoren

Lebensdauer der  Zwischenkreiskondensatoren in
Abhdngigkeit der Umgebungstemperatur

Umgebungstemperatur: (°C)
Betrieb 24Std/Tag, mit 80% des Normal

50 / Duty-Stroms

40

30

20

10

0

Kondensator-Lebensdauer (Jahre)

-10 } } } } } } }

*2) Aufgrund der chemischen Reaktionen wahrend des

*1) Die Umgebungstemperatur wird in der Mitte, in 5cm Betriebs haben die Zwischenkreiskondensatoren eine
Héhe von der Unterseite des Frequenzumrichters begrenzte Lebensdauer. Sie sollten nach 10 Jahren
gemessen. Ist der Umrichter in einem Gehduse ausgewechselt werden. (Hierbei handelt es sich nicht
installiert, dann versteht sich die Umgebungstem- um eine garantierte Lebensdauer, sondern um eine bei
peratur als die Temperatur im Gehduse. der Entwicklung kalkulierte theoretische Lebens-

dauer). Hohe Umgebungstemperaturen und hohe
Belastungen  verkiirzen die Lebensdauer der
Kondensatoren.

6.7 Lebensdauerwarnung

* Das Erreichen der Lebensdauer der Kiihlgeblase und der
Elektrolyt-Kondensatoren auf den Steuerplatinen (nicht
fur die Zwischenkreiskondensatoren!) kann unter [dC-
16] oder mit den Digitalausgangen 030:[WAF] und
029:[WAC] angezeigt werden. Verwenden Sie diese
Anzeigen als Hinweis die Komponenten auszutauschen.
Die Informationen fiir die Anzeigen basieren auf der bei
der Entwicklung ermittelten theoretischen Lebensdauer
der Komponenten. Sie wird wesentlich beeinflusst von
der Umgebungstemperatur, Belastung und
Einschaltdauer. Um Probleme zu vermeiden, empfehlen
wir eine friihzeitige Wartung.
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6.8 Betriebsdaten messen

Standardausristung fir das Messen von Leistung, Strom
und Spannung am Umrichter-Ein- und -Ausgang.

OO
Frequenzum- @
richter
Netz- S v 4@ S Motor
anschluss
T
L O G
MessgroRe Messpunkt Messinstrument Bemerkungen Bezug
. Dreheisenmessgerat oder
Eingangs- |R-S, S-T, T-R A . 200V-Klasse: 200...240V, 50/60 Hz
. ! vergleichbar bzw. TRUE-RMS- | Effektivwert : : /
spannung Ui | (Ur), (Us), (Ur) = Digital-Multimeter 400V-Klasse: 380...500V, 50/60 Hz
om0,y ) T |% DreheienAmperemeteroder | e [Eingangssponnung.
IN Rl Sh T TRUE-RMS Strommesszange gangssp g
E IIN=(|R+|S+ |T)/3
Eingangs- | RS, ST, TR Elektrodynamometer/ Effektivwert Drei-Wattmeter-Methode
leistung Piv | (Pi1)+(Pi2)+(Pi3) Wattmeter
Eingangs- | Berechnet aus den gemessenen Werten von Eingangsspannung (Un),
leistungs- | Eingangsstrom (Iiy) und Eingangsleistung (Pin)
Faktor Pfiy PN
Pfin= x100
V3xUnxIin
Ausgangs- UV, V-W, W-U Drehe‘lsenmessgerat oder Effektivwert der
spannung (U), (Uy), (Uw) vergleichbar bzw. TRUE-RMS- Grundwelle
Uout ul vh w i Digital-Multimeter.
Ausstfgrr;gs- (LIJ_\)/’(I ;/-z,lv’) W-U Strom Dreheisen-Amperemeter oder Effektivwert
| Ul Al W TRUE-RMS Strommesszange
ouT
Ausgangs- |U-V, V-W = Zwei-Wattmeter-Methode
leistung (Po1)+(Po2) Elektrodynamometer/ Effektivwert (Oder Drei-Wattmeter- Methode)
Pour Wattmeter
Berechnet aus den gemessenen Werten von Ausgangsspannung (Uourt),
Ausgangs- .
leistungs- Ausgangsstrom (lout) und Ausgangsleistung (Pour)
Pour
faktor Pfour= X100
Pfour V3xUourxlour
Beim Messen...
Beispiel fir das Messen der Ausgangsspannung 1. Fir das Messen der Ausgangs-
spannung ein Gerat verwenden, das
M _ U den Effektivwert der Grundwelle misst.
% Fur das Messen des Stroms oder der
s § Vv Motor Leistung ein Gerét verwenden, das den
g Gesamt-Effektivwert misst.
% 2. Da die Frequenzumrichter-Ausgangs-
T & W spannung eine PMW-Spannung ist,
Diode 2W 220kQ besteht ein grofRer Spielraum fir
600V, 0,1A oder mehr (200V Klasse) Messfehler, insbesondere bei niedrigen
1000V, 0,1A oder mehr (400V Klasse) =3 3 Frequenzen. Einige Messgerdte mogen
VDC fir die Messung der Ausgangs-
i Drehspulmessgert spannung ungeeignet sein.
Tatsachlicher Wert der VAC-Grundwelle 300V (200V Klasse)
VAC=1,1xVDC 600V (400V Klasse)
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Kapitel 7. Technische Daten
7.1 200V-Klasse

p1 Lyf**l_ 00044 | 00080 | 00104 | 00156 | 00228 | 00330 | 00460 | 00600 | 00800 | 00930 | 01240 | 01530 | 01850 | 02290 | 02950

Empfohlene| VLD |0,75kW| 1,5kW | 2,2kW | 3,7kW | 5,5kW | 7,5kW | 11kW | 15kW [18,5kW| 22kW | 30kW | 37kW | 45kW | 55kW | 75kW

Motornennleistung| LD ]0,75kW| 1,5kW | 2,2kW | 3,7kW | 5,5kW | 7,5kW | 11kW | 15kW |18,5kW| 22kW | 30kW | 37kW | 45kW | 55kW | 75kW

(4Pol-Motor)| ND | 0,4kW |0,75kW| 1,5kW | 2,2kW | 3,7kW | 5,5kW | 7,5kW | 11kW | 15kW |18,5kW| 22kW | 30kW | 37kW | 45kW | 55kW
VLD | 4,4A | 8,0A | 10,4A | 15,6A | 22,8A | 33,0A | 46,0A | 60,0A | 80,0A | 93,0A | 124A | 153A | 185A | 229A | 295A
nAe:igsat:cii‘. LD 3,7A 6,3A 9,4A | 12,0A | 19,6A | 30,0A | 40,0A | 56,0A | 73,0A | 85,0A | 113A | 140A 169A | 210A | 270A
ND | 3,2a | 50A | 80A | 11,0A | 17,5A | 25,0A | 32,0A | 46,0A | 64,0A | 76,0A | 95,0A | 122A | 146A | 182A | 220A
. VLD 110% 60s / 120% 3s
Uberlast-| . .
barkeit LD 120% 60s / 150% 3s
o0 ND 150% 60s / 200% 3s
C
gﬁ Ausgangsnenn- 3~~200...240V, entsprechend der Eingangsspannung
E spannung
< VLD | 1,5kVA | 2,8kVA | 3,6kVA | 5,4kVA | 7,9kVA [11,4kVA|15,9kVA|20,8kVA|27,7kVA|32,2kVA|43,0kVA(53,0kVA|64,1kVA|79,3kVA| 102,2
Nenn-200V| LD ]1,3kVA|2,2kVA | 3,3kVA | 4,2kVA | 6,8kVA |10,4kVA|13,9kVA|19,4kVA|25,3kVA|29,4kVA|39,1kVA|48,5kVA|58,5kVA|72,7kVA(93,5kVA|
leistung ND | 1,1kVA|1,7kVA | 2,8kVA | 3,8kVA | 6,1kVA | 8,7kVA |11,1kVA|15,9kVA|22,2kVA|26,3kVA|32,9kVA|42,3kVA|50,6kVA(63,0kVA|76,2kVA]
[kVA] VLD | 1,8kVA | 3,3kVA | 4,3kVA | 6,5kVA | 9,5kVA [13,7kVA|19,1kVA|24,9kVA|33,3kVA|38,7kVA|51,5kVA|(63,6kVA|76,9kVA|95,2kVA| 122,6
240V | LD | 1,5kVA|2,6kVA | 3,9kVA | 5,0kVA | 8,1kVA [12,5kVA|16,6kVA(23,3kVA|30,3kVA|35,3kVA|47,0kVA[58,2kVA|70,3kVA|87,3kVA| 112,2
ND | 1,3kVA | 2,1kVA | 3,3kVA | 4,6kVA | 7,3kVA |10,4kVA|13,3kVA[19,1kVA|26,6kVA[31,6kVA|39,5kVA|50,7kVA|60,7kVA|75,7kVA|91,5kVA]
Eingangs{ VLD | 5,2A 9,5A 12,4A | 18,6A | 27,1A | 39,3A | 54,8A | 71,4A | 95,2A | 110,7A | 147,6A | 182,1A | 220,2A | 272,6A | 351,2A
nennstrom( LD 4,4A 7,5A 11,2A | 14,3A | 23,3A | 35,7A | 47,6A | 66,7A | 86,9A | 101,2A | 134,5A | 166,7A | 201,2A | 250,0A | 321,4A
w *1) ND 3,8A 6,0A 9,5A | 13,1A | 20,8A | 29,8A | 38,1A | 54,8A | 76,2A | 90,5A | 113,1A | 145,2A|173,8A | 216,7A | 261,9A
S Eingangsnenn-| Steuerteil: 1~200...240V, +10%, -15%, 50Hz/60Hz, +5%
%D Spannung *2) Leistungsteil: 3~200...240V, +10%, -15%, 50Hz/60Hz, +5%
- Eingang-| VLD | 2,0kVA | 3,6kVA | 4,7kVA | 7,1kVA |10,3kVA|15,0kVA|20,9kVA|27,2kVA|36,3kVA|42,2kVA|56,3kVA|69,4kVA(83,9kVA| 103,9 | 133,8
leistung| LD | 1,7kVA | 2,9kVA | 4,3kVA | 5,4kVA | 8,9kVA |13,6kVA|18,1kVA|25,4kVA|(33,1kVA|38,6kVA|51,3kVA|63,5kVA|76,7kVA(95,3kVA| 122,5
*3) ND | 1,5kVA | 2,3kVA | 3,6kVA | 5,0kVA | 7,9kVA |11,3kVA|14,5kVA|20,9kVA|29,0kVA|34,5kVA|43,1kVA|55,3kVA|66,2kVA(82,6kVA|99,8kVA|
Taktfrequenz VLD 0,5., 10kHz
Einstellbereich *4) LD 0,5...12kHz
ND 0,5...16kHz
Startmoment *5) 200%/0,3Hz
Bremschopper Bremschopper integriert Bremschopper nicht integriert

Brems-
chopper

Minimaler zulassiger

50Q 50Q 350 35Q 35Q 16Q 10Q 10Q 7,5Q 7,5Q 50 - - - -
Ohmwert]

Hohe [mm]] 255 255 255 255 255 260 260 260 390 390 390 540 550 550 700

Breite [mm]] 150 150 150 150 150 210 210 210 245 245 245 300 390 390 480

Abmes-
sungen *6)

Tiefe [mm]| 140 140 140 140 140 170 170 170 190 190 190 195 250 250 250

Schutzart] IP20 — UL offener Typ
Masse ca] akg | 4akg | 4akg | 4akg | 4kg | 7ke | 7ke | 7kg | 16kg | 16kg | 16kg | 22kg | 30kg | 30kg | 43ke

*1) Der Eingangsnennstrom ist der Strom, bei Nennstrom am Ausgang, am Eingang aufgenommen wird. Der Eingangsnennstrom ist abhangig von der
Netzimpedanz.

*2) Nachfolgende Angaben gemaR Niederspannungsrichtlinie (LVD):

- Verschmutzungsgrad 2
- Uberspannungskategorie 3

*3) Die Eingangsleistung ist kalkuliert aus dem Ausgangsnennstrom und einer Netzspannung von 220V. Die Eingangsleistung ist abhadngig von der
Netzimpedanz.

*4) Die Taktfrequenz unter [bb101]/[bb201] muss mindestens 10x groRer sein als die maximale Ausgangsfrequenz. Fiir Asynchronmotoren sollte die
Taktfrequenz mindestens 2kHz betragen. (Ausnahme: Bei Regelverfahren U/f-Steuerung [A121]=00...07). Fur Synchron- (SM) und
Permanentmagnetmotoren (PMM) stellen Sie die Tragerfrequenz auf mindestens 8kHz.

*5) Das angegebene Startmoment wurde im Regelverfahren SLV ([AA121]=08) in Verbindung mit den Hitachi-Standard- Motordaten ermittelt. Das
Drehmoment kann bei Einsatz eines anderen Regelverfahrens oder anderen Motors geringer ausfallen.

*6) Die angegebene Tiefe berticksichtigt nicht die Hohe der VOP-Tasten. Beim Einsatz eines Optionsmoduls erhoht sich die Tiefe. Weitere Information
finden Sie in der Anleitung (User’s guide) der jeweiligen Option.
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Pl_*tﬁ*_H 00041/00054|00083|00126(00175(00250|00310|00400/00470|00620{00770{00930|01160|01470|01760|02130(02520[03160[03720|04320/04860|05200
Empfohlene| VID | 1,5 | 2,2 | 40 | 55| 75| 11 | 15 |185| 22 | 30 | 37 | 45 | 55 | 75 | 90 | 110 | 132 | 160 | 185 | 200 | 220 | 250
Motornenn- LD | 15[ 22 [ 30|55 | 75| 11 | 15 [185] 22 [ 30 | 37 | 45 | 55 | 75 | 90 | 110 | 132 | 160 | 185 | 200 | 220 | 250
leistung (kW1 o 1 o oc | 15 | 22 | 40 | 55 | 75 | 11 | 15 |185] 22 | 30 | 37 | 45 | 55 | 75 | 90 | 110 | 132 | 160 | 185 | 200 | 220
(4Pol-Motor)
Ausgangs|{ VLD | 4,1 | 5,4 | 83 | 12,6 | 17,5 | 25,0 | 31,0 | 40,0 | 47,0 | 62,0 | 77,0 | 93,0 |116,0| 147 | 176 | 213 | 252 | 316 | 372 | 432 | 486 | 520
nennstrom| LD | 3,1 | 48 [ 67 [ 11,1 16,0 22,0] 29,0 37,0 | 43,0 | 57,0 70,0 | 85,0 [105,0] 135 | 160 | 195 | 230 | 290 | 341 | 395 | 446 | 481
*IND | 25 | 40 | 55 | 9,2 [148]190] 250 32,0]39,0]48,0][61,0]750]91,0] 112 | 150 | 180 | 217 | 260 | 310 | 370 | 405 | 450
Oberlast | VLD 110% 60s / 120% 3s
barkeitl_2 120% 60s / 150% 3s
o ND 150% 60s / 200% 3s
go Ausgangsnenn- 3~~380...500V, entsprechend der Eingangsspannung
2 spannung
< vib] 2837 [58[87 [12,1]173]21,5]27,7[32,6]43,0]533]64,4]80,4101,8[121,9[147,6]174,6]218,9]257,7[299,2]336,7]360,2
a00v| LD | 21|33 | 46| 77 |11,1|152[201 (256298395 |485|589 727|935 |110,9|135,1|159,3|200,9(236,2(273,6/308,9(333,2
’\II:E: ND | 1,7 28] 38 [ 64 [103]132]173]22,2]270]333]423][520]63,0]77,6[103,9]124,7[150,3]180,1|214,7]256,3]280,5|311,7
[kVA] viD| 36| 47 [ 72 [109] 152 21,7 26,8 | 34,6 | 40,7 [ 53,7 | 66,7 | 80,5 [100,5]127,3]152,4]184,5]218,2[273,7[322,1[374,1]420,8]450,3
500v| LD | 27| 42|58/ 96 (139191251 320372494 60,6 |73,6|90,9 |116,9]138,6(168,9|199,2(251,1(295,3|342,0(386,2(416,5
ND | 22350 48[ 80 128]165][21,7]27,71338]416]528](650]788]97,0[129,9]155,9[187,9]225,2]268,4]320,4[350,7/389,7
Eingangs{ VLD | 4,9 | 6,4 | 9,9 | 150 20,8|29,8|36,9| 47,6 | 56,0 | 73,8 | 91,7 | 110,7|138,1|175,0|209,5|253,6 |300,0|376,2|442,9|514,3|578,6|619,1
nennstrom| LD | 3,7 | 57 | 80 [13,2] 19,0 26,2 34,5] 44,0 51,2 67,9 83,3 [101,2]125,0{160,7]190,5]|232,1]273,8|345,2]406,0[470,2|531,0{572,6
w0 [A1*2 ND | 30] 48 | 65 | 11,0176 | 22,6 [ 29,8 [ 38,1 | 46,4 [ 57,1 | 72,6 | 89,3 [108,3]133,3]178,6{214,3]258,3[309,5[369,1|440,5[482,1[535,7
S Nenneingangs-AC- Steuerteil: 1~380...500V, +10 %, -15%
:gj Spannung *3) Leistungsteil: 3~~380...500V, +10 %, -15%, 50 Hz/60 Hz, 5 %
Eingang-{ VLD | 3,7 | 49 | 7,5 | 11,4 | 159 | 22,7 | 28,1 | 36,3 | 42,6 | 56,3 | 69,9 | 84,4 |105,2(133,4|159,7|193,2|228,6|286,7|337,5(391,9|440,9|471,8
leistung| LD | 2,8 | 44 [ 6,1 |10,1]145[20,0]263[33,6[39,0]51,7]63,5]77,1]953 [122,5]145,2[176,9]208,7|263,1]309,4|358,4|404,6 | 436,4
[kvAl*4) | ND | 2,336 | 50 83 [134]17,2]22,7] 29,0 35,4 ] 43,5]553]68,0]82,6]101,6[136,1]163,3[196,9]235,9|281,3]335,7[367,4[408,3
Taktfrequenz-| VLD 0,5...10kHz 0,5...8kHz
Einstellbereich | LD 0,5...12kHz 0,5...8kHz
*5) ND 0,5...16kHz 0,5...10kHz
Startmoment *6) 200%/0,3Hz 180%/0,3Hz
S Bremschopper Bremschopper integriert *8) Bremschopper nicht integriert
wv
§| Minimalzul. 100011000 |1000| 700 | 700 | 350 | 350 | 240 | 240 | 200 | 150 | 150 | 100 | 100
& Ohmwert (Q)
g Hohe [mm]| 255 | 255 | 255 | 255 | 260 | 260 | 260 | 390 | 390 | 390 | 540 | 550 | 550 | 550 | 700 | 700 | 740 | 740 | 9% | 995 | 995 [ 995
o
g Breite [mm]| 150 | 150 | 150 | 150 | 210 | 210 | 210 | 245 | 245 | 245 | 300 | 390 | 390 | 390 | 390 | 390 | 480 | 480 | 480 | 680 | 680 | 680
é Tiefe*7 (mm]| 140 | 140 | 140 | 140 | 170 | 170 | 170 | 190 | 190 | 190 | 195 | 250 | 250 | 250 | 270 | 270 | 270 | 270 | 370 | 370 | 370 [ 370
Schutzart] 1P20 — UL offener Typ
Masse ca] 4kg | 4kg | ke | 4kg | 7kg | 7ke | 7ke | 16kg | 16ke | 16kg | 22kg | 30ke | 30ke | 30ke | 55kg | 55ke | 70ke | 70kg | 95 | 125 | 125 | 125

*1) Fur einige *1) Fur einige Modelle ist Derating in Abhdngigkeit der Taktfrequenz erforderlich. Details dazu, siehe P1 Users Guide, Kapitel 20.4.

*2) Der Eingangsnennstrom ist der Strom, bei Nennstrom am Ausgang, am Eingang aufgenommen wird. Der Eingangsnennstrom ist abhangig von der
Netzimpedanz.

*3) Nachfolgende Angaben gemaR Niederspannungsrichtlinie (LVD):

- Verschmutzungsgrad 2
- Uberspannungskategorie 3 (Netzspannung 380...460V)
- Uberspannungskategorie 2 (Netzspannung >460V)

*4) Die Eingangsleistung ist kalkuliert aus dem Ausgangsnennstrom und einer Netzspannung von 440V. Die Eingangsleistung ist abhangig von der
Netzimpedanz.

*5) Die Taktfrequenz unter [bb101]/[bb201] muss mindestens 10x groRer sein als die maximale Ausgangsfrequenz. Fiir Asynchronmotoren sollte die
Taktfrequenz mindestens 2kHz betragen. (Ausnahme: Bei Regelverfahren U/f-Steuerung [A121]=00..07). Fiur Synchron- (SM) und
Permanentmagnetmotoren (PMM) stellen Sie die Tragerfrequenz auf mindestens 8kHz.

*6) Das angegebene Startmoment wurde im Regelverfahren SLV ([AA121]=08) in Verbindung mit den Hitachi-Standard- Motordaten ermittelt. Das
Drehmoment kann bei Einsatz eines anderen Regelverfahrens oder anderen Motors geringer ausfallen.

*7) Die angegebene Tiefe berticksichtigt nicht die Hohe der VOP-Tasten. Beim Einsatz eines Optionsmoduls erhdht sich die Tiefe. Weitere Information
finden Sie in der Anleitung (User’s guide) der jeweiligen Option.

*8) Ein integrierter Bremschopper kann bei Bestellung optional geordert werden. Alternativ kann bei Bedarf bei diesen beiden Typen, wie auch bei den
gréReren Typen ein optionaler Bremschopper extern an P und N angeschlossen werden.

*9) Eingangsstrom und Eingangsleistung der Typen P1-03720...05200-HFEF sind angegeben unter der Voraussetzung, dass eine Netz- oder Zwichenkreis-
drossel installiert ist.
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hnische Daten

Arbeitsprinzip|

PWM sinuskodiert

Ausgangsfrequenzbereich *1)|

0...590Hz

Frequenzgenauigkeit]

Fiir die héchste Frequenz digital + 0,01%, analog +0,2% (25°C+10°C)

Frequenzauflosung]

Digital: 0,01Hz
Analog: Max. Frequenz/4000
(Ail / Ai2: 12 bit/0...+10V oder 0...+20mA, Ai3: 12 bit/-10...+10 V)

Regelverfahren|

Asynchron Uf-Kennlinie (konstantes/reduziertes Drehmoment/frei/ohne/mit Rickfiihrung), Auto-Boost (ohne/mit Riick-
v fiihrung), Geberlose Vektorregelung SLV/0Hz-SLV, Vektorregelung mit Riickfihrung CLV
Synlc’P':/ll'on/ Verfahren zum Betrieb von Synchron-Permanentmagnetmotoren

Drehzahlschwankungen *3)

+0,5% (Geberlose Vektorregelung SLV)

Hoch-/Runterlaufzeit]

] 0...3600s (Linear, S-Kurve, U-Kurve, U-Kurve invertiert, S-Kurve fir Aufziige)

Displa
*4)

Ausgangsfrequenz, Ausgangsstrom, Drehmoment, Stérmelderegister, Zustand Digitale Ein- und Ausgange, Wert an den
Analogeingingen, Konfigurierung Analogeinginge, Ein-/Ausgangsleistung, FU-Status, Zwischenkreisspannung usw. Weitere Details,
siehe Kapitel 4.1

Startfunktionen

Start mit DC-Bremse, Drehzahlsynchronisierung, Start mit reduzierter Spannung, Automatischer Wiederanlauf nach Stérungt.

Stopp-Funktionen

Freilaufstopp, Runterlauframpe, DC Bremsen automatisch oder mit Digitaleingang (Bremsmoment, Bremszeit und Charaktersitik
einstellbar)

Kippschutzfunktion|

Strombegrenzung, Uberstromunterdriickung, Uberspannungsunterdriickung

Schutz-/Uberwachungsfunktionen
*5)

Uberstrom, Motoriiberlast, Umrichteriiberlast. Bremswiderstand iiberlastet, Uberspannung, Unterspannung, Kurzzeitiger
Netzausfall, Netzphasenausfall, IGBT-Stérung, Motorphasenausfall, Erdschluss bei Netz-Ein, Ubertemperatur, Kiihigeblise-
Drehzahl, Motorthermistor, Bremsensteuerung, Echtzeituhr/Batterie. Weitere Details Kapitel 5 ,Fehlersuche” beschrieben.

Sonstige Funktionen

Frei einstellbare U/f-Kennlinie (7 Stutzpunkte), Maximale/Minimale Betriebsfrequenz, 3 Frequenzspriinge, Manueller Boost,
Energiesparbetrieb, Analogausgangssignalanpassung, Startfrequenz, Taktfrequenzanpassung, Elektronischer Motorschutz (3
Stuizpunkte), Analogsollwertsignalanpassung, verschiedene Frequenzsollwertquellen, Automatischer Wiederanlauf, AutoReset, 5
programmierbare Digitalausgdnge, 1 Relais, 1 Relais-Wechselkontakt, 4 PID-Regler, Gefuihrter Runterlauf bei Netz-Aus,
Bremsensteuerung, Autotuning (statisch/dynamisch). Weitere Details siehe Kapitel 4.1.

- VOP-Bedienfeld Pfeiltasten [AA101]=07.
g . Ai1/Ai2 (Spannungseingang) 0...10VDC eingestellt mit DIP-Schalter (Eingangsimpedanz: 10kQ)
94 Ai1/Ai2 (Stromeingang) 0...20mA eingestellt mit DIP-Schalter (Eingangsimpedanz: 100Q)
g 2 Analogsignal *6)] " Ai3 (Spannungseingang) -10...10VDC (Eingangsimpedanz: 10kQ)
2 > Festfrequenzen 16 Festfrequenzen Uber Digitaleingange CF1...CF4 binar abrufbar
g Impulsfrequenz [AA101]=12/13; Maximal 32kHzx2
Serielle Schnittstelle] RS485 serielle Kommunikation (Protokoll: Modbus-RTU)
VOP-Bedienfeld Mit RUN/Stopp-Taste (Drehrichtung: [AA-12])
& % -é' Digitalsignal -Digitaleingang FW:Start Rechtslauf; Digitaleingang RV: Start Linkslauf ([AA111]=00)
g ';qg %" -3-Draht: STA: Start; STP: Stopp; F/R: Drehrichtung ([AA111])=01)
= Serielle Schnittstelle] RS485 serielle Kommunikation (Protokoll: Modbus-RTU, max. 115,2kbps)

11 Digitaleingdnge davon 2 (A und B) zum Einlesen von Impulssignalen geeignet (max. 32kHz)

Eingang

Digitaleingange|

FW (Rechtslauf)/RV (Linkslauf), CF1...CF4 (Festfrequenz 0...15, binar), SF1...SF7 (Festfrequenz 1...7, bit), ADD (Frequenz [AA106]
addieren), SCHG (Aktivierung Frequenzsollwert 2), STA (3-Draht-Start)/STP(3-Draht- Stopp)/FR (3-Draht-Drehrichtung), AHD
(Analogsollwert halten, FUP (Frequenz erhéhen)/FDN (Frequenz verringern), UDC (Frequenz zuriicksetzen), F-OP (Frequenzsollwert-
und Start/Stopp-Quelle umschalten), SET(Parameter fir Motor 2 aktivieren), RS (Reset), JG (Tippbetrieb), DB (DC-Bremse), 2CH
(Zeitrampe 2), FRS (Reglersperre), EXT (Storung extern), USP (Einschaltsperre), CS (Netzschweranlauf), SFT (Parametersicherung),
BOK (Bremsenfreigabebestatigung), OLR (Stromgrenze 2 aktiv), KHC (Netz-kWh [dA-32] I6schen), OKHC (Motor-kWh [dA-36]
lschen ), PID (PID1 deaktivieren), PIDC (PID1 Integralwert I6schen), PID2 (PID2 deaktivieren), PIDC2 (PID2 Integralwert I6schen),
SVC1...SVC4 (PID1 Festsollwert 0...15, binar), PRO (PID Regelparameter 2), PIO1, PIO2 (PID-Ausgangsaktivierung PID1...PID4), SLEP
(PID-Sleepfunktion)/WAKE (PID-Sleepfunktion aufheben), TL (Drehmomentbegrenzung aktivieren), TRQ1/2 (Aktivierung Dreh-
momentgrenze [bA112...bA115]), PPI (Drehzahlregler Vektorregelung P-Regler), CAS (Drehzahlregler Vektorregelung
Regelparameter 2), SON (Servo-ON), FOC (Vormagnetisieren), ATR (Drehmomentregelung), TBS (Drehmomentoffset), ALP (O-Impuls-
Orientierung), LAC (Zeitrampe=0s), PCLR (Istposition lI6schen), STAT (Impulsketteneingang aktiv), PUP (Positionsoffset addieren),
PDN (Positionsoffset subtrahieren), CP1...CP4 (Position 0...15, binar), ORL (Anschluss Referenzschalter), ORG (Start Referenzierung)
FOT (Drehmomentgrenze Rechtslauf), ROT (Drehmomentgrenze Linkslauf), SPD (Drehzahlsteuerung aktiv), PSET (Wert fir aktuelle
Position zuweisen), Mil...Mi11 (EzSQ-Programm Digitaleingang X(00)...X(10), PCC (Impulszéhler [dA-28] I6schen), ECOM (EzCOM
Aktivierung), PRG (EzSQ Programmstart), HLD (Ausgangsfrequenz halten), REN (Run enable). DISP (Display-Verriegelung), PLA
(Impulseingang A), PLB (Impulseingang B), EMF (Not-Betrieb), DTR (Trace-Start), TCT (Positions-Teach-In); Details siehe Kapitel 4
,,Digitaleingdnge”.

Backup-Steuerspannung]

P+/P-: 24VDC Eingang (zuldssige Spannung: 24V+10 %)

Funktionale Sicherheit STO|

2 Eingdnge

Thermisto

1 Eingang (PTC oder NTC Widerstand)

*1) Der zuldssige Ausgangsfreq
Motorenhersteller wenn Freq

uenzbereich hangt von Regelverfahren [AA111] und vom verwendeten Motor ab. Konsultieren Sie bitte den
uenzen >60Hz gefahren werden sollen.

*2) Bitte beachten Sie, dass es nach Andern des Regelverfahrens moglicherweise notwendig ist die Motorregelung durch Anpassen von Motordaten zu

Optimieren. Erfolgt das nicht,

so wird das gewtiinschte Drehmoment vielleicht nicht erreicht oder es wird eine Stérung ausgelost.

*3) Der erforderliche Frequenz-/Drehzahlbereich wird durch den Kunden bzw. die Anlage vorgegeben. Fiir weitere Informationen kontaktieren Sie bitte

den Hitachi-Service.

*4) Die Angaben der Eingangs- und Ausgangsleitung sind Referenzwerte, die nicht geeignet sind zur Berechnung der Energieeffizienz. Zur exakten

Bestimmung verwenden Sie b

itte externe Messgerate.

*5) Ein IGBT-Fehler [E030] kann auf einen KurzschluBschutz zuriickzufiihren sein oder auf einen IGBT-Defekt. Je nach Betriebszustand des
Frequenzumrichters kann anstelle des IGBT-Fehlers auch der Fehler Uberstrom [E001] auftreten.

*6) Die Einginge Ail/Ai2 wurd

en werksseitig als Spannungseingdnge auf 9,8V und als Stromeingdnge auf 19,6mA abgeglichen. Abgleich der

Analogeingédnge , siehe [Cb-30]...[Cb-35]
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7.3 Allgemeine technische Daten (Fortsetzung)

5 Stuick Open-Collector-Ausgange, 1 Relais, 1 Relais-Wechselkontakt
Digitalausgiinge RUN (Betrieb), FAL...FA5 (Frequenz erreicht/Uberschritten/lberfahren), IRDY (Frequenzumrichter bereit), FWR (Rechtslauf), RVR

(Linkslauf), FREF (Frequenzsollwertquelle=VOP), REF (Start-Befehl-Quelle=VOP), SETM (Einstellungen fir Motor 2 aktiv), OPO (Option-
aktiv), AL (Stérung), MJA (Hardwarestorung), OTQ (Drehmoment tiberschritten*7)), IP (Kurzzeitiger Netzausfall), UV (Unterspannung),
TRQ (Drehmomentbegrenzung aktiv), IPS (Netzausfallverhalten aktiv), RNT (Betriebszeit Giberschritten), ONT (Netz-Ein-Zeit
iberschritten), THM (Motor-Uberlastwarnung), THC (Umrichter-Uberlastwarnung), WAC (Kondensator Lebensdauerwarnung), WAF

w0 (Kiihlgeblase Lebensdauerwarnung), FR (Startbefehl), OHF (Kiihlkérpertemperatur Gberschritten), LOC/LOC2 (Strom unterschritten),

§D Relais/ OL/OL2 (Strom unterschritten 2), BRK (Bremsenfreigabe)/BER (Bremsenfehler)/CON (Schitzsteuerung), ZS (Frequenz unterschritten), DSE

E Relaiswechselkontakt (Drehzahlabweichung), PDD (Positionsabweichung), POK (Position erreicht), PCMP (Impulszihlervergleich), OD/OD2 (PID-
Regelabweichung), FBV/FBV2 (PID-Istwertiiberwachung), NDc (RS485-Kommunikation unterbrochen), AilDc/Ai2Dc/Ai3Dc (Analogsignal
unterbrochen), WCAi1/WCAi2/WCAi3 (Analogsignal vergleichen), LOG1...LOG7 (Logische Verkniipfung), MO1..MO7 (EzSQ-Programm
Digitalausgang Y(00)...Y(07), WFT (Warte Startsignal fiir Tracing), TRA (Tracing), LBK (Niedrige Batteriespannung), OVS (Netziiber-
spannung), Details siehe Kapitel 4 , Digitalausginge”.

ED+/ED- Funktionale Sicherheit-Diagnoseausgang
2xAnalogausgange Programmierung der Ausgdnge mit verschiedenen Funktionen moglich
1xPWM-Ausgang*8)
EMV-Filter *9)| Der EMV-Filter kann aktiviert/inaktiviert werden (Aktivierung/lnaktivierung kann sich von Modell zu Modell unterscheiden)
PC-Anschluss] USB Micro-B

ND -10...50 C

& Umgebun*gstemperatur D 10..45°C

5 14)

2 VLD -10...40 °C

& Lagertemperatur *10)| -20...65 C

_é Luftfeuchtigkeit] 20...90% RH (Keine Kondensation zuldssig)

-g Vibration/StoRbelastung | Typen einschlieRlich P1-01240L/P1-00620H 5,9m/s? (0,6G), 10...55Hz

& *11) Typen ab P1-01530L/P1-00770H 2,94m/s2 (0,3G), 10...55Hz

Aufstellhohe *12)| Maximale Hohe von 1000m, ohne Gase oder Staub.

Lebensdauer der| Die Lebensdauer der Zwischenkreiskondensatoren betrédgt 10 Jahre.

Komponenten|] Die Lebensdauer des Liiftungsgebldses betragt 10 Jahre.
UL, cUL, CE, RCM, KC (in Vorbereitung), EAC (in Vorbereitung), NK (in Vorbereitung), Sicherheitsfunktionen (STO: SIL, Kat 3/PLe)
(in Vorbereitung)

Konformitatsstandards *13)

Gehdusefarbe| Schwarz

Optionssteckpldtze| 3 Optionssteckplatze frontseitig

Ein-/Ausginge| Option Analoge Ein- und Ausginge, Option Relais
Kommunikation] Ethernet (Modbus TCP), EtherCAT, PROFIBUS DP, PROFINET
Inkrementalgeber| Option zum Anschluss eines 5VTTL-Inkrementalgebers
Temperatursensor| Optionaler Temperaturmesssensor
Funktionale Sicherheit] Option flr verschiedene Sicherheitsfunktionen

Steckoptionen

Bremswiderstand, Bremschopper, Netzdrossel, Motordrossel, Zwischenkreisdrossel, Netzfilter, Sinusfilter, Programmierkabel,

Sonstige Optionen
geop Programmiersoftware ProDriveNext

*7) Die Schaltschwelle kann in Abhangigkeit des verwendeten Motors sowie der Parametereinstellungen schwanken.

*8) Aufgrund der Toleranz der Messkreise unterliegen die Analogausgédnge einem gewissen Fehler. Insbesondere bei maximalem Ausgangswert 10V bzw.
20mA koénnen geringe Abweichungen auftreten. Abgleich der Analogausgange Aol, Ao2 sowie des PWM-Ausgangs erfolgt unter [Cd-01]...[Cd-.34].
Einige Daten kénnen nicht an den Analogausgangen signalisiert werden.

*9) Zur Aktivierung des integrierten EMV-Filters muss der Frequenzumrichter geerdet werden.

*10) Die Lagertemperatur ist auch die Temperatur wahrend des Transports.

*11) In Ubereinstimmung mit den Testmethoden von JIS C 60068-2-6:2010 (IEC 60068-2-6:2007).

*12) Bei Aufstellhéhen >1000m . NN muss berticksichtigt werden dass sich der atmospharische Druck pro 100m-Hohe um 1% verringert. Aus diesem
Grund muss ab 1000m . NN pro 100m eine Leistungsreduzieriung von 1% bericksichtigt werden. Ab 2500m kontaktieren Sie bitte den Hitachi-
Service.

*13) Spannungsabstinde sind in Ubereinstimmung mit den UL- und CE-Richtlinien.

*14) Die max. zuldssige Versorgungsspannung der 400V-Klasse-Frequenzumrichter betrigt 500VAC. Ubersteigt die Spannung S00VAC aufgrund von
Spannungschwankungen, dann darf die Umgebungstemperatur 40°C nicht Gibersteigen.

*15) Modbus® ist eingetragenes Warenzeichen von Schneider Automation Inc.

EtherCAT® ist eingetragenes Warenzeichen patentierte Technologie, lizensiert von Beckhoff Automation GmbH, Deutschland
PROFIBUS® und PROFINET® ist eingetragenes Warenzeichen von PROFIBUS Nutzerorganisation e.V. (PNO)

CC-Link® ist eingetragenes Warenzeichen von Mitsubishi Electric Co.

DeviceNet® ist eingetragenes Warenzeichen von Open DeviceNet Vendor Association, Inc

7.4 Strom-Derating

Bei Taktfrequenzen >2,1kHz oder Lasteinstellungen LD/VLD, bitte beriicksichtigen Sie die Strom-Derating-Kurven im User’s
Guide.
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Anhang

P1, Vers. 2.01 Erganzung

Diese Ergdanzung beschreibt in der Vers. 2.01 hinzugefligte oder gednderte Funktionen.

1. Hinzugeflgte Funktionen

Nr. Funktion Vers. 2.01 Vers. 2.00 oder niedriger

1 VOP-Bedienfeld- Folgende Sprachen wahlbar: Folgende Sprachen wahlbar:
Sprache -Englisch -Englisch

-Japanisch -Japanisch

-Franzosisch

-Spanisch

-Tarkisch

-Polnisch

-Tschechisch

Sprache auswadhlen: [Menu], [03 System setting], [01 Language]
Wird in [01 Language] [01 Controller] ausgewahlt, dann ist die Sprache Japanisch bei den Geraten, die auf -LFF oder HFF
enden bzw. Englisch bei Geraten, die auf -HFEF, -LFUF oder HFUF enden.

2. Gednderte Funktionen B
Die im Folgenden beschriebenen Anderungen der Vers. 2.01 basieren auf der Vers. 2.00. Wenn entsprechende Funktionen
in der Vers. 2.00 verwendet werden, missen in Zukunft die Anderungen berticksichtigt werden.

Nr. Inhalt Punkt Vers. 2.01 Vers. 2.00 oder
niedriger

1 Ausgangssignal der Ausgdnge Aol, Ao2 | Stromsignalbereich *2) 0..20mA 4..20mA
bei Verwendung als Stromsignal *1)

2 Schaltlogik des Ausgangssignal Wahrend Stopp OFF OFF
,Drehzahlabweichung tberschritten” Im Betrieb wenn Abweichung </= | OFF ON
(DSE) *3) bb-83.
(bb-83: Uberwachung Im Betrieb wenn Abweichung ON OFF
Drehzahlabweichung Wert) >bb-83.

*1) Gegebenenfalls den Nullpunktabgleich in Cd-23-/Cd-33 und Endwertabgleich in Cd-24/Cd-34 anpassen.

*2) Unter der Voraussetzung, dass Cd-23/Cd-33=0,0% und Cd-24/Cd-34=100,0%.

*3) Wenn die gleiche Signalcharakteristik wie bei der Version 2.00 erforderlich ist, dann verwenden Sie bitte die logische
Verkniipfung (CC-40...CC-60) XOR aus ,,Drehzahlabweichung Gberschritten”, DSE und ,Betrieb“, RUN und weisen Sie dieses
Ergebnis auf den Ausgang LOG zu. In diesem Fall wird die Zeitverzogerung fiir die Erfassung nicht in bb-84 eingestellt (bb-
84=0,0s) sondern Ulber die Ausschaltverzégerung CC-21, CC-23, CC-24, CC-25, CC-27, CC-29, CC-31, CC-33).
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P1, Vers. 2.02 Erganzung

Diese Erganzung beschreibt in der Vers. 2.02 hinzugefligte oder gedanderte Funktionen.

1. VOP-Display mit erweitertem Sprachschatz (10 Sprachen)

Vers. 2.02 (VOP-Vers. 2.02)

Vers. 2.01 (VOP-Vers. 2.01)

Folgende Sprachen wahlbar:
-Englisch

-Japanisch

-Franzoésisch

-Spanisch

-Turkisch

-Polnisch

-Tschechisch

-German (Deutsch)
-Italienisch

-Dutch (Niederlandisch)

Neu hinzugefiigt
Neu hinzugefiigt
Neu hinzugeflgt

Folgende Sprachen wahlbar:
-Englisch

-Japanisch

-Franzosisch

-Spanisch

-Tarkisch

-Polnisch

-Tschechisch

Sprache auswahlen: [Menu], [07 System setting], [01 Language] und dann eine der oben angegebenen Sprachen

auswahlen

Wird in [01 Language] [01 Controller] ausgewahlt, dann ist die Sprache Japanisch bei den Geraten, die auf -LFF oder HFF
enden bzw. Englisch bei Geraten, die auf -HFEF, -LFUF oder HFUF enden.

2. VOP-Display mit Meniierweiterung

4 Menipunkte wurden hinzugefiigt

Vers. 2.02 (VOP-Vers. 2.02)

Vers. 2.01 (VOP-Vers. 2.01)

Folgende 7 Menipunkte sind verfiigbar:

-01 Scroll Mode

-02 User Mode (Anwendermenti) Neu hinzugefiigt
-03 Short menu (Kurzment) Neu hinzugeflgt
-04 Compare mode (Param.anderungen) Neu hinzugefiigt
-05 Motor setup (Motorparameter) Neu hinzugefiigt
-06 Read/Write (Lesen/Schreiben)

-07 System setting (Systemeinstellung)

Folgende 3 Menlipunkte sind verfligbar:
-01 Scroll Mode

-02 Read/Write

-03 System setting
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Hinzugefiigte Funktionen
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Code Bezeichnung Einstellbereich Grund- | Beschreibung
wert
HC115 ReferenzgréRe der Drehmoment-
bezogenen Funktionen, Motor 1 00: Drehmoment 00 Drehmoment-
HC215 ReferenzgroRe der Drehmoment- 01: Strom ReferenzgroRe
bezogenen Funktionen, Motor 1
oH-40 DeviceNet Knoten-Adresse 0..63 0 Funktionen flr
(MAC ID) zukinftige
oH-41 DeviceNet assembly instance number | 00 (Instance 20, 70) / 01 (Instance 21, 71) 00 Device-Net-
selection 02 (Instance 100, 150) / 03 (Instance 101, 151) Option
04 (Instance 101, 153) / 05 (Instance 110, 111) (Einstellungen
06 (Instance 123, 173) / 07 (Instance 139, 159) bitte nicht
oH-42 DeviceNet Geschwindigkeit-Einheit 00: [Hz], 01: [min] 01 verdndern)
oH-44 DeviceNet flexible Gr. Formal selection | 00 (Gr. A), 01 (Gr. B), 02 (Gr. C) 00
oH-45 DeviceNet Verhalten bei 00 (Storung), 01 (Runterlauf-Storung), 02 00
Kommunikationsstérung (Storung ignorieren), 03 (Freilauf), 04
(Runterlauf-Stopp)

Gednderte Funktionen

Code Bezeichnung Vers. 2.02 Vers 2.01

AH-80 PID Soft Start Zeit Einstellbereich 0,00...600,00s 0,00...100,00s

CC-06 Relais 16 Werkseinstellung: 000:[no] Werkseinstellung: 040:[ZS]

Cd-34 [Ao2] Endwertabgleich Werkseinstellung: 80,0% Werkseinstellung: 100,0%

Hb146 Energiesparbetrieb Keine Einheit angezeigt Einheit [%]
Zeitkonstante_Motor 1

Hb246 Energiesparbetrieb Keine Einheit angezeigt Einheit [%]
Zeitkonstante_Motor 2

4. Speedlimit in den unten genannten Modi wurde geandert

Positionierung

Vers. 2.02

Vers. 2.01

360°-Positionierung

[AE-12] Drehzahlsollwert fiir die 360°-
Positionierung *1)

[AE-66] Speed limit in APR control

Referenzierung

[AE-72] Drehzahlsollwert fur die Low-
Speed Referenzierung *)1

[AE-66] Speed limit in APR control

*1) Verhalten wie bei SJ700
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5. Beschreibung neu hinzugefiigter Meniipunkte

(2) User Mode (Anwender-Menii)

Das Anwender-Men beinhaltet vom Anwender
ausgewahlte Funktionen. Dies ermoglicht einen schnellen
Zugriff auf haufig verwendete oder wichtige Funktionen.

,»,02 Anwender Menii” in der Menii-Anzeige auswahlen
und dann die Auswahltaste e driicken.

[Anzeige Anwender Menu]

FA 01 Frequenzsollwert

5dA-02 Motorstrom

Das Anwender Meni zeigt die in UA-31...UA-62
ausgewadhlten Funktionen an (wenn keine Funktion
ausgewahlt wurde, dann wird ----- angezeigt).

Funktionen fiir das Anwender Menii auswahlen

Mit Taste » werden die Funktionen UA-31...UA-62
ausgewahlt.

UA-31 Anwenderfunktion 1

5UA-32 Anwenderfunktion 2

UA-33 Anwenderfunktion 3

Mit den Tasten A,V , ===> die gewlinschte
Anwenderfunktion auswahlen und mit e bestatigen.
Dann mit den Tasten 4 » ¥ A die entsprechende
Funktion auswahlen und mit Taste 2 (Speich)

speichern.

(3) Short menu (Kurzmenu)

Das Kurzmenli besteht aus haufig verwendeten
Funktionen um einen Antrieb schnell und einfach in
Betrieb zu nehmen.

Ub 03 Lasteinstellung
02:Normal Duty

Hb102 Async.mot. Leistung_M1
015.00kW
Hb103 Async.motor Pole_M1

Das Kurzmenu besteht aus folgenden Funktionen:

Nr. Funktion Bezeichnung

1 Ub-03 Lasteinstellung

2 Hb102 Async.motor Leistung

3 Hb103 Async.motor Polzahl

4 Hb104 Async.motor Eckfrequenz

5 Hb105 Async.motor Maximalfrequenz
6 Hb106 Async.motor Spannung

7 Hb108 Async.motor Strom

8 bC110 Therm Motorschutz

9 AA121 Regelverfahren

10 bb101 Taktfrequenz

11 AA101 Freg.sollw.quelle

12 AA111 Start-Befehl-Quelle

13 AC120 Hochlaufzeit

14 AC122 Runterlaufzeit

15 AC115 Stopp-Medus

16 Ab110 Festfrequenz 0

17 Ab-11 Festfrequenz 1

18 Ab-12 Festfrequenz 2

19 Ab-13 Festfrequenz 3

20 bA101 Quelle Max. Betriebsfrequenz
21 bA102 Max. Betriebsfrequenz

22 bA103 Min. Betriebsfrequenz

23 Cb-40 Temp.sensoreingang

24 CC-07 Relaiswechsler ALO-AL1-AL2
25 CC-06 Relaiskontakt 16

26 bA-61 Bremschopper

27 bA-60 Bremschopper ED

28 bA-63 Bremswiderstand (Ohm)
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(4) Compare mode (Parameteranderungen)

Der Menlpunkt ,Parameterdnderungen” listet nur die
Funktionen auf, deren Einstellwert (Parameter) gegeniiber
der Werkseinstellung verandert wurde.

‘Ab110 Festfrequenz

/AH-01 PID1 Regler
: 01:aktiv

AH-05 PID1 Skalierung

Dieses Menli listet nur gednderte Funktionen auf.
Anzeigefunktionen aus den Gruppen d... und F... werden
nicht aufgelistet.

(5) Motor setup menu (Motorparameter)

Der Menlipunkt ,,Motorparameter” beinhaltet
Funktionen, die grundsatzlich erforderlich sind um den
Umrichter an den angeschlossenen Motor anzupassen.

Ab110 Festfrequenz 0_M1

/AH-01 PID1 Regler

AH-05 PID1 Skalierung

Das Kurzmenu besteht aus folgenden Funktionen:

Nr. Funktion Bezeichnung Nr. Funktion Bezeichnung

1 dC-45 Motortyp 21 Hd104 Eckfrequenz PM1

2 HA-01 Autotuning 22 Hd105 Endfrequenz PM1

3 HA-02 Autotuning Start Befehl 23 Hd106 Motornennspannung PM1

4 HA-03 Online Autotuning 24 Hd108 Motornennstrom PM1

5 Hb102 Motornennleistung Motor 1 25 Hd110 Motorkonstante R1 PM1

6 Hb103 Motorpolzahl Motor 1 26 Hd112 Motorkonstante Ld PM1

7 Hb104 Eckfrequenz Motor 1 27 Hd114 Motorkonstante Lg PM1

8 Hb105 Endfrequenz Motor 1 28 Hd116 Motorkonstante Ke PM1

9 Hb106 Motornennspannung Motor 1 29 Hd118 Motorkonstante J PM1

10 Hb108 Motornennstrom Motor 1 30 Hd130 SLV-Minimalfrequenz PM1

11 Hb110 Motorkonstante R1 Motor 1 31 Hd131 SLV-Leerlaufstrom PM1

12 Hb112 Motorkonstante R2 Motor 1 32 Hd132 Startmethode PM1

13 Hb114 Motorkonstante L Motor 1 33 Hd133 IMPE zero-V stand-by-times PM1
14 Hb116 Motorkonstante lo Motor 1 34 Hd134 IMPE detection stand-by-times PM1
15 Hb118 Motorkonstante J Motor 1 35 Hd135 IMPE est. detection times PM1
16 HA110 Stabilisierungskonstante 36 Hd136 IMPE voltage gain PM1

17 HA115 Verstdarkung Drehzahlregler M1 37 Hd137 IMPE Magn-pole pos. offset PM1
18 Hb180 Spannungsverstarkung M1

19 Hd102 Motornennleistung PM1

20 Hd103 Motorpolzahl PM1
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Kapitel 8. Quickstart Im folgenden wird nur ein Teil der Anzeige gezeigt.
Einstellen der Frequenz mit VOP-Bedienfeld

Lesen Sie sorgfaltig das ,,Kapitel 1 Sicherheits-
anweisungen” und , Kapitel 2 Installation und AA101
GEFAHR  verdrahtung” in der grundlegenden Anleitung Freg.sollw.quelle 1_M1

fiir die Installation und Verdrahtung des
Frequenzumrichters durch.

Verwendung des VOP-Bedienfeldes m

[AA101 = 07]: Frequenz- : Bei [AA101] =01, wird der

sollwert unter [FA-01] Frequenzsollwert iber
einstellen. Analogeingang Ail
FA-01 vorgegeben.
Freg.sollw. 1 (Keypad) Analogeingang A1
L Ail H
Y e

Nr. | Beschreibung m 1

Potentiometer fiir

(1) Zuriick zu Home, Abbruch usw. Die Funktion der Frequenzsollwert
Taste erscheint unten links am Bildschirm. (Empfehlung: 1kQ,
2) Daten speichern usw. Die Funktion der Taste >1W)
erscheint unten rechts in der Anzeige.
(3) | start-Taste wenn [AA111]=02. Starten mit RUN-Taste auf VOP-Bedienfeld

(4) | Stopp und Quittierung von Stérungen.
Flr das Umschalten zwischen verschiedenen An-

AA111
zeigen/Daten Pfeiltasten verwenden. Fir das
) Wahlen von Daten die Auswabhltaste in der Mitte Start-Befehl-Quelle M1
betatigen.

(6) Parameter- und Datenanzeige.
(7) | Zeigt an wenn ein Start-Befehl ausgefiihrt wird.

Zeigt an wenn Bedienfeld mit Spannung versorgt

Ablesen des Anzeigebildschirms (6) [AA111] = 02: Starten Bei [AA111] = 00, erfolgt
<a> ! <b> i <C> | mit Taste RUN auf VOP- | Start (iber die Eingang FW
‘ . - ‘ Bedienfeld. (Rechtslauf) und RV
(Linkslauf).
Digitaleingénge

9 FW]COM|8 RV

Frequenz-
vorgabe

Der Frequenzumrichter besitzt viele Funktionen von den
im Allgemeinen nur einige verwendet werden. Weitere
Informationen, siehe Bedienungsanleitung (User’ Guide)

<a> Status Spannungsversorgung, <b> Parametersatz-
Status (Eingang SET), Motor 1/Motor 2 (_M1/_M2),
<c> Sichtbarkeit von Funktionen [UA-10], <d> Bild-
schirmnummer, <e> Status Funktionale Sicherheit,
<f>Steuermodus (Drehzahl/ Drehmoment/Position),
<g>EzSQ-Programm, <h> Sonderfunktionen
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