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Sicherheits- und Warnhinweise

Vor Installation und Inbetriebnahme des Frequenzumrichters lesen Sie bitte dieses
Produkthandbuch sorgfaltig durch und beachten Sie alle Warn- und Sicherheits-
hinweise. Bewahren Sie dieses Produkthandbuch stets gut erreichbar in der Nahe des
Frequenzumrichters auf.

Definition der Hinweise

//
/L\ WARNUNG

Bei Missachtung dieser Hinweise kann Tod, schwere Korperverletzung oder erheblicher
Sachschaden eintreten.

/1 ACHTUNG

Bei Missachtung dieser Hinweise kann eine leichte Kdrperverletzung oder Sachschaden
eintreten.

Allgemeines

i\ WARNUNG

e Dieser Frequenzumrichter erzeugt gefahrliche elektrische Spannungen und steuert
gefahrlich drehende mechanische Teile. Bei Missachtung der in diesem Handbuch
gegebenen Hinweise kann Tod, schwere Korperverletzung oder erheblicher
Sachschaden eintreten.

e Die Installation, Inbetriebnahme und Wartung dieser Antriebe darf nur von
fachkundigem Personal, das mit der Funktionsweise der Ausrustung sowie der
gesamten Maschine vollstandig vertraut ist, durchgefuhrt werden.

e Die Gerate besitzen Zwischenkreiskondensatoren, die auch nach netzseitigem
Ausschalten gefahrlich hohe Spannung fuhren. Warten Sie deshalb nach Abschalten
der Netzspannung mindestens 5 Minuten bevor Sie das Gerat o6ffnen und daran
arbeiten. Es ist darauf zu achten, dal3 keine spannungsfihrenden Teile beruhrt
werden.

e Die Erdschluf3sicherheit dient lediglich dem Schutz des Frequenzumrichters und
nicht dem Personenschutz. Der Einsatz von Fehlerstrom-Schutzschaltern wird nicht
empfohlen. Sollten diese  jedoch in bestimmten Anwendungen aus
sicherheitstechnischen Grinden zwingend vorgeschrieben sein, so muiussen diese fur
DC-, AC und HF-Erdstréme geeignet sein (siehe Kapitel 4.1). Als SchutzmalRnahme
sind die Bestimmungen der VDE 0160 zu beachten. Die Stop-Taste des eingebauten
Bedienfelds darf nicht fur Not-Aus-Zwecke verwendet werden. Die Stop-Taste kann
Uber Funktion b087 inaktiviert werden.

/!\\ WARNUNG

Erden Sie den Frequenzumrichter an den dafur vorgesehenen Anschlussen.
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& WARNUNG

e Zur Vermeidung von Verletzungen und Beschadigungen berihren Sie keine Bauteile
innerhalb des Gehaduses - weder mit den Handen noch mit irgendwelchen
Gegenstanden - wenn Netzspannung anliegt oder die Zwischenkreiskondensatoren
nicht entladen ist. Arbeiten Sie nicht an der Verdrahtung und Uberprifen Sie keine
Signhale wenn Netzspannung anliegt.

¢ Geben Sie besondere Vorsicht wenn der automatische Wiederanlauf aktiviert ist. Um
Verletzungen durch eventuell unkontrolliertes Wiederanlaufen des Frequenz-
umrichters nach einem Netzausfall vorzubeugen, installieren Sie auf der Netzseite
ein Schaltelement, dal? bei Netzausfall abfallt und bei Wiederkehr der Spannung nur
durch Handbetatigung wieder eingeschaltet werden kann (z. B. Schutz etc.).

/L\ WARNUNG

e Versichern Sie sich, dass die Eingangsspannung der auf dem Typenschild
eingetragenen Spannung entspricht. UmgebungseinfliiRe wie hohe Temperaturen,
hohe Luftfeuchtigkeit sind ebenso zu vermeiden wie Staub, Schmutz und aggressive
Gase. Der Einbauort sollte ein gut belufteter, nicht direkter Sonneneinstrahlung
ausgesetzter Ort sein. Installieren Sie das Gerat auf einer nicht brennbaren,
senkrechten Wand, die keine Vibrationen uUbertragt. Achtung! Legen Sie keine
Netzspannung an die Ausgangsklemmen U/T1, V/T2, W/T3.

e Setzen Sie sich bitte mit den Motoren- bzw. Maschinenherstellern in Verbindung
wenn Normmotoren mit Frequenzen >60Hz betrieben werden sollen.

o Alle Frequenzumrichter sind bezlglich Spannungsfestigkeit und
Isolationswiderstand gepruft. Isolationswiderstandsmessungen z.B. im Rahmen der
Inspektion durfen nur zwischen den Leistungsklemmen und Erde durchgefuhrt
werden. Nehmen Sie keine Isolationswiderstandsmessungen an den Steuerklemmen
vor.

e Geben Sie die Betriebssignale START/STOP uUber die Steuerklemmen oder das
Bedienfeld und nicht durch Schalten des Netz- oder Motorschiitzes. Installieren Sie
keine Kapazitaten oder Uberspannungsableiter in die Motorzuleitungen.

& ACHTUNG

e Um sicherzustellen, dass Ihr HITACHI-Frequenzumrichter sicher und zuverlassig
arbeitet, miussen alle einschlagigen Sicherheitsvorschriften, z. B. Unfallverhitungs-
vorschriften, berufsgenossenschaftliche Vorschriften, VDE-Bestimmungen etc.
beachtet werden. Da diese Bestimmungen im deutschsprachigen Raum
unterschiedlich gehandhabt werden, muss der Anwender die jeweils fur Ihn gultigen
Auflagen beachten. HITACHI kann den Anwender nicht von der Pflicht entbinden, die
jeweils neuesten Sicherheitsvorschriften zu befolgen.

¢ Die technischen Daten und Beschreibungen in dieser Bedienungsanleitung sind nach
bestem Wissen und Gewissen erstellt worden. Produktverbesserungen werden
jedoch standig durchgefuhrt - deshalb behalt sich Hitachi Ltd. das Recht vor, ohne
Vorankiundigung solche Anderungen durchzufiihren.

e Trotz sorfaltiger Erstellung dieser Anleitung kann Hitachi Ltd. fur Fehler und
Schaden, die aus der Nutzung dieser Anleitung entstehen, nicht haftbar gemacht
werden.
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@ Bestimmungsgemalier Einsatz der Gerate

e Die Frequenzumrichter der Serie SJ300 sind keine Haushaltsgerate, sondern als
Komponenten ausschlie3lich fur die Weiterverwendung zur gewerblichen Nutzung
vorgesehen. Diese sind elektrische Betriebsmittel zur Steuerung von
drehzahlgeregelten Antrieben mit Drehstrommotoren und zum Einbau in Maschinen
oder Zusammenbau mit weiteren Komponenten zu einer Maschine bestimmt. Die
Inbetriebnahme ist bei Einbau in Maschinen solange untersagt, bist festgestellt
wurde, dass die Maschinen die Schutzanforderungen der Maschinenrichtlinie
89/392/EWG erfillt (dies entspricht EN 60204). Ggf. ist vor der Inbetriebnahme
eine Anschlussgenehmigung des Energieversorgungsunternehmens einzuholen. Es
sind die Bestimmungen der EN61000-3-2 (fur Gerate mit einem Eingangsstrom
</=16A) bzw. EN61000-3-12 (fur Gerate mit einem Eingangsstrom =16A) zu
beachten. Die Verantwortung fur die Einhaltung der EU-Richtlinien in der
Maschinenanwendung liegt beim Weiterverwender.
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1. Prufen des Lieferumfangs

Vergewissern Sie sich vor Montage und Verdrahtung der Gerate, dass kein Transportschaden
vorliegt. Uberpriifen Sie ob die gelieferte Ware (Angaben auf dem Typenschild) mit den Angaben
des Lieferscheins und lhrer Bestellung Ubereinstimmt.

Typenschild

HITACHI
Model : SJ300-055HFE

HP/kW : 7.5 /5.5

Typenbezeichnung

v

Anschlie3bare Motorleistung

v

Netzanschlussspannung _ | Inout/Entree: 50.60Hz 380-480 V 3Ph 13A . Eingangsstrom
Ausgangsfrequenz/spannun

ganhgstreq P g Output/Sortie: 0,1-400Hz 380-480 V 3Ph 12A « Ausgangsnennstrom
Serien-Nummer »| MFG No. 94AT1234590001 Date:9904 __ Produktionsjahr / monat

Hitachi. Ltd. MADE IN JAPAN NE16989-27

Typenbezeichnung

SJ300 — 055 H F E

Q E: Europaversion

Ausfuhrung

Netzanschluf3spannung
L: 3~ 200 ... 240V
H: 3~380 ... 480V

Typenschlissel fur max. anschlief3bare
Motornennleistung in kW

Serie




HITACHI SJ3300

2

. Gerateaufbau

Frontdeckel entfernt

Frontansicht

LED ..Netz-Ein*

LED ..Stéruna“

Bedieneinheit

Abdeckung

Klemmenabdeckung ——

. S
Typenschild

Schnittstellenstecker
fur Bedienfeld ]
(RS422)

2 Steckplatze fur —— |
Optionskarten

Schnittstelle RS485 W’.

I
Steuerklemmen

Leistungsklemmen ——— |

Kabeleinfihrungen

s

Lofter
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//
i\ WARNUNG

¢ Umgebungseinflisse wie hohe Temperaturen, hohe Luftfeuchtigkeit sind ebenso zu
vermeiden wie Staub, Schmutz und aggressive Gase. Der Einbauort sollte ein gut
belufteter, nicht direkter Sonneneinstrahlung ausgesetzter Ort sein. Installieren Sie
das Gerat auf einer nicht brennbaren, senkrechten Wand, die keine Vibrationen
Ubertragt

Aus Grunden der Warmekonvektion muss der Frequenzumrichter vertikal installiert werden.
Halten Sie - insbesondere beim Einbau in Nischen - die vorgegebenen Mindestabstdnde zu
Seitenwanden oder anderen Einrichtungen ein. Gegenstdnde, die in das Innere des
Frequenzumrichters gelangen, kénnen zur Beschédigung fuhren.

A
min. 10cm Luftstromung A
A4
SJ300
min. min.
5cm 5cm
A

min. 10cm —/

Beachten Sie bitte bei Arbeiten am Frequenzumrichter, dass keine Gegenstande wie z.B.
Kabelisolierung, Metallspane oder Staub in das Gehause eindringen. Vermeiden Sie dieses durch
Abdecken des spannungslosen Frequenzumrichters.

Der zulassige Temperaturbereich von -10 bis +50°C darf nicht unter- bzw. Uberschritten werden.
Je héher die Umgebungstemperatur umso kirzer ist die Lebenszeit des Frequenzumrichters.

Installieren Sie das Geréat nicht in die Nahe warmeabstrahlender Einrichtungen.

Achten Sie bei einem Schaltschrankeinbau auf die GroéRe und das Warmeabfihrvermdgen des
Schaltschranks. Eventuell ist ein Lifter vorzusehen.
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3.1 CE-EMV-Installation /7 Funkentstorfilter

Die hier dokumentierte EMV-Wirksamkeit ist nur dann gewahrleistet wenn zum
jeweiligen Antrieb auch der passende Filter ausgewahlt und gemé&ld den EMV-
Empfehlungen installiert wird. Technische Details Uber die Funkentstorfilter finden Sie
in Kapitel 14. ,,Technische Daten, Abmessungen Funkentstorfilter.

/-
/¢\ WARNUNG

e Die im Folgenden erwahnten Funkentstorfilter wurden fur den Einsatz in geerdeten
Netzen entwickelt. Der Einsatz in ungeerdeten Netzen wird nicht empfohlen.

e In den Filtern sind Kondensatoren zwischen Phase/Phase und Phase/Erde sowie
Entladewiderstande eingebaut. Nach Abschalten der Netzspannung sollten Sie
jedoch min. 5 Minuten warten bevor Sie Schutzabdeckungen entfernen bzw.
AnschluBklemmen etc. beruhren. Bei Nichtbeachtung besteht Stromschlaggefahr.

e Die Schutzleiterverbindung zwischen Filter und Antrieb mul3 als feste und
dauerhafte Installation ausgefiihrt sein. Steckbare Verbindungen sind nicht zulassig.

e Die thermische Leistungsfahigkeit der Filter ist bis zu einer maximalen
Motorleitungslange von 50m garantiert. Bei langeren Leitungen sollten
Motordrosseln installiert werden.

e Die Netzphasen-Ausfallerkennung (Funktion b006) arbeitet nicht ordnungsgemafn
wenn eingangsseitig ein Funkentstorfilter installiert ist.

e Esist ein erhdhter Ableitstrom zu erwarten (siehe Kap. 4.1).

Das CE-Zeichen lhres HITACHI Frequenzumrichters dokumentiert die
Ubereinstimmung mit der Niederspannungsrichtlinie (73/23/EWG), sowie der EMV-
Richtlinie (89/336/EWG), sofern der entsprechende Funkentstorfilter eingesetzt wird
und die Installation nach den Vorschriften erfolgt.

Bei Installation geman den folgenden Vorschriften sind die Frequenzumrichter konform
mit folgender Norm:

e Leitungsgebundene Stéraussendung: EN 61800-3 (EN 55011 Gruppe 1, Klasse B)

Die Einhaltung der Storgrenzen fur die leitungsgebundenen Stérungen werden wie
folgt garantiert:

Bis zu einer Motorleitungslange von max. 20m bei einer
Taktfrequenz von </=5kHz: Grenzwert B

Bis zu einer Motorleitungslange von max. 50m bei einer
Taktfrequenz von </=5kHz: Grenzwert A

Alle hier erwdhnten Funkentstorfilter sind fur den Einbau in einen Schaltschrank bestimmt Die
Funkenstorfilter-Typen FPFB... sind in sogenannter Footprint-Bauform ausgefuhrt und
werden hinter dem jeweiligen Frequenzumrichter montiert — bendétigen also keine zusatzliche
Montageflache. Die Filter-Typen BTFB.... sind in sogennanter Booktype-Bauform ausgefuhrt
und werden neben dem Frequenzumrichter montiert.




HITACHI SJ3300

Netzdrossel (Option

Die Netzdrossel wird in die netzseitige Versorgungsleitung installiert und bewirkt folgendes:

e Reduzierung der Oberschwingungsstrome und damit Reduzierung des Netz-Scheinstromes

¢ Dampfung von Stromspitzen hervorgerufen durch Potentialverrisse (z. B. durch
Kompensationsanlagen oder Erdschliusse)

e Verlangerung der Lebensdauer der Zwischenkreiskondensatoren

Wir empfehlen den Einsatz von Netzdrosseln wenn

mehrere Frequenzumrichter von einem Einspeisepunkt versorgt werden
Frequenzumrichter von einem Generator versorgt werden

die Versorgungsspannung >460V betragt

die Netzunsymmetrie >3% ist

Da der Frequenzumrichter in den meisten Fallen durch Fachleute eingebaut und als
Komponente in einer Maschine bzw. in einem System zum Einsatz kommt, liegt hier der
Verantwortungsbereich beim Installateur. Die folgenden Informationen beschreiben
den EMV-gerechten Aufbau Ihres Antriebssystems.

1. Bei der Installlation muissen Sie dafur sorgen, dass die HF-Impedanz zwischen
Frequenzumrichter, Filter und Erde moglichst klein ist.
e Sorgen Sie fur moglichst grof3flachige, metallische Verbindungen (verzinkte Montageplatten).

2. Leiterschleifen wirken wie Antennen. Insbesondere wenn Sie raumlich ausgedehnt
sind.

e Vermeiden Sie unndtige Leiterschleifen.

e Vermeiden Sie parallele Leitungsfiihrung von ,,sauberen“ und stdérbehafteten Leitungen.

3. Verlegen Sie das Motorkabel sowie alle analogen und digitalen Steuer- und
Regelungsleitungen abgeschirmt.

e Die wirksame Schirmflache dieser Leitungen sollten Sie so grof3 wie mdglich lassen, d.h.
setzen Sie den Schirm nicht weiter ab als unbedingt erforderlich

e Der Schirm ist beidseitig, groRflachig auf Erde zu legen. (Ausnahme: Nur bei
Steuerleitungen in verzweigten Systemen, wenn sich z.B. die kommunizierende
Steuerungseinheit in einem anderen Anlagenteil befindet, empfiehlt sich die einseitige
Auflegung des Schirms auf der Frequenzumrichterseite, moglichst direkt im Bereich des
Kabeleintritts in den Schaltschrank.)

e Die groR3flachige Kontaktierung lalt sich durch metallische PG-Verschraubungen bzw.
metallische Montageschellen realisieren.

e Verwenden Sie nur Kupfergeflecht-Kabel (CY) mit einer Bedeckung von 85%.

e Die Abschirmung sollte Uber die gesamte Kabelldnge nicht unterbrochen werden. Ist z.B. in
der Motorleitung der Einsatz von Drosseln, Schutzen, Klemmen oder Sicherheitsschaltern
erforderlich, so sollte der nicht abgeschirmte Teil so kurz wie méglich gehalten werden.

4. Sehr haufig werden Stérungen Uber die Installationskabel eingekoppelt. Diesen
Einflufl kdnnen Sie minimieren

e Verlegen Sie stdorende Kabel getrennt - Mindestabstand 0,25m - von stérempfindlichen
Kabeln. Besonders kritisch ist die parallele Verlegung von Kabeln Uber langere Strecken. Bei
zwei Kabeln die sich kreuzen, ist die Stérbeeinflussung am kleinsten, wenn die Kreuzung im
Winkel von 90 Grad verlauft. Storempfindliche Kabel sollten daher Motorkabel,
Zwischenkreiskabel oder die Verkabelung eines Bremswiderstandes nur im Winkel von 90
Grad kreuzen und niemals Uber groRere Strecken parallel zu ihnen verlegt werden.

5. Der Abstand zwischen einer Storquelle und einer Storsenke (storgefahrdete
Einrichtung) bestimmt wesentlich die Auswirkungen der ausgesendeten Stérungen
auf die Storsenke.

e Setzen Sie nur storfeste Gerdte ein und halten zum Antrieb und den zugehoérigen
Komponenten einen Mindestabstand von 0,25m.

10
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SJ300-015HFE
SJ300-022HFE
SJ300-040HFE
SJ300-055HFE

SJ300-075HFE
SJ300-110HFE

SJ300-150HFE
SJ300-185HFE
SJ300-220HFE

SJ300-300HFE

SJ300-370HFE
SJ300-450HFE

SJ300-550HFE

SJ300-750HFE
SJ300-900HFE
SJ300-1100HFE
SJ300-1320HFE

FPFB-266-
FPFB-266-
FPFB-266-
FPFB-266-

FPFB-266-
FPFB-266-
FPFB-266-

BTFB-266-G-3-080

BTFB-266-G-3-115
BTFB-266-G-3-115

BTFB-266-G-3-125

BTFB-266-G-3-220
BTFB-266-G-3-220
BTFB-266-G-3-260
BTFB-266-G-3-260

SchutzmafRnahmen

Stellen Sie sicher,

$J300 |||||||

dass der SchutzleiteranschluR (PE) des Filters korrekt mit dem

Schutzleiteranschlul? des Frequenzumrichters verbunden ist. Die HF- Erdverbindung tber den
metallischen Kontakt zwischen den Gehdusen des Filters und des Frequenzumrichters ist als

Schutzleiterverbindung nicht zulassig. Der
Erdpotential verbunden werden,

Filter muB fest und dauerhaft mit dem

um im Fehlerfall die Gefahr eines Stromschlages bei

berUhren des Filters auszuschlielen. Das kénnen Sie erreichen durch:

- Anschluss mittels einer Erdungsleitung von min. 1Omm2

- Anschluss einer zweiten Erdungsleitung parallel zum Schutzleiter, angeschlossen an einen
separaten Erdanschluf3. (Der Querschnitt jedes einzelnen Schutzleiteranschlusses muf} fur
benétigte Nennbelastung ausgelegt sein.)

gerechte Motorverdrahtung

Gute HF-Verbindung
zwischen Kuhlkérper und

Motorgehause

EMV-gerechte Kabelverschraubung

Klemmenkasten aus Metall

11
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4. Verdrahtung

<ﬁ>\NARNUNG

e Die Gerate besitzen Zwischenkreiskondensatoren, die auch nach netzseitigem
Ausschalten gefahrlich hohe Spannung fuhren. Warten Sie deshalb nach Abschalten
der Netzspannung mindestens 5 Minuten bevor Sie das Gerat o6ffnen und daran
arbeiten. Es ist darauf zu achten, dalR keine spannungsfihrenden Teile berihrt
werden.

e Legen Sie keine Netzspannung an die Ausgangsklemmen U/T1, V/T2, W/T3.

¢ Die Netzphasen-Ausfallerkennung (Funktion b006) arbeitet nicht ordnungsgeman
wenn eingangsseitig ein Funkentstorfilter installiert ist.

KQBACHTUNG

e Das Zu- und Abschalten von Motoren oder Umschalten der Polzahl bei
polumschaltbaren Motoren sowie die Drehrichtungsumkehr des Motors z. B. durch
Wendeschitz ist wahrend des Betriebs nicht zulassig.

e Die Frequenzumrichter sind mit einer elektronischen Bimetallnachbildung zur
Uberwachung des Motorstroms ausgestattet. Bei Mehrmotorenbetrieb sind fur jeden
Motor Thermokontakte oder Kaltleiter zur Uberwachung der Temperatur
einzusetzen.

e Das Zuschalten von kapazitiven Lasten ist nicht zul&ssig.

e Bei Motorleitungslangen =>50m sind Motordrosseln einzusetzen. Bei
Mehrmotorenbetrieb empfehlen wir Motordrosseln.

e Der Leistungsfaktor cos ¢ des Netzes darf 0,99 nicht Uberschreiten.
Kompensationsanlagen sind auf ihre Funktionstlichtigkeit zu Uberprufen, damit
sichergestellt ist, daR zu keinem Zeitpunkt eine Uberkompensation stattfindet.

o Unter folgenden Betriebsbedingungen mussen Netzdrosseln installiert werden:

Der Unsymmetriefaktor des Netzes ist >3%o.

Es treten unzulassig hohe Spannungsspitzen auf.

Es treten starke Netzspannungseinbriche auf (z. B. wenn grof3e Motorleistungen zu-
bzw. abgeschaltet werden oder in Verbindung mit einer Kompensationsanlage).

Der Frequenzumrichter wird an einem Generator betrieben.

Die Motorzuleitungen sind abgeschirmt zu verlegen. Der Schirm ist beidseitig grof3flachig auf PE
aufzulegen. Auf einwandfreien Potentialausgleich ist zu achten. Fuhren Sie die Erdung des
Gerates sorgfaltig, wie vorgeschrieben aus. Vermeiden Sie gemeinsame Schutzleiter wenn
mehrere Frequenzumrichter eingesetzt werden.
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4.1 Fehlerstrom-Schutzschalter

Der Einsatz von Fehlerstrom-Schutzschaltern wird nicht empfohlen. Sind diese jedoch aus
sicherheitstechnischen Grinden zwingend vorgeschrieben, so ist folgendes zu bertcksichtigen:

e FI-Schutzschalter des Typs A dirfen nicht eingesetzt werden, da diese fur gleichstromhaltige
Fehlerstrome nicht geeignet sind (Drehstrom-Bruckengleichrichter).

e Bei Einschalten der Netzspannung tritt - insbesondere dann, wenn Funkentstorfilter installiert
sind - kurzzeitig ein erhdhter Ableitstrom auf (siehe Kapitel 13. Technische Daten,
Abmessungen Funkentstorfilter ,,Ableitstrom worst case”; ein erhohter Ableitstrom kann auch
bei Abschalten der Netzspannung auftreten)

e Es tritt ein hdherer Ableitstrom auf (siehe Kapitel 14. Technische Daten, Abmessungen
Funkentstorfilter ,,Ableitstrom*)

4.2 Anschluss und Beschreibung der Leistungsklemmen

Anschluf3beispiel SJ300-...HFE = 11kW

Netzeinspeisung

L—F—F— 1 2 0RrR) U (T1) ral
?B' / 1\ P M
I |
——a S (L2 v (12 |
L2 g TS (T2) 3~
3 g+ LOT(LI) W (T3) \ ,-'///
W e
,% —
jr SJ300-...HFE @

\

| _ e%

‘ | Brems-

| o @ + ‘ 1 { chopper ‘I_:l_‘
I Bremswiderstand

+1C

Die Geratezuleitung ist wie folgt abzusichern:

SJ300-015HFE: 10A trége SJ300-022HFE: 10A trage SJ300-040HFE: 16A trage
SJ300-055HFE: 16A trage SJ300-075HFE: 20A trage SJ300-110HFE: 25A trage
SJ300-150HFE: 35A trage SJ300-185HFE: 50A trage SJ300-220HFE: 50A trage
SJ300-300HFE: 63A trage SJ300-370HFE: 80A trage SJ300-450HFE: 100A trage
SJ300-550HFE: 125A trage SJ300-750HFE: 160A trage SJ300-900HFE: 200A trage
SJ300-1100HFE: 250A trége SJ300-1320HFE: 315A trage
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Klemme | Funktion | Beschreibung
R (L1) Netzanschluss 3 — 380 ... 480V +/-10%, 50/60Hz +/-5%
S (L2)
T (L3)
U (T1) Motoranschluss Motor entsprechend der Nennspannung im Stern oder
V (T2) Dreieck verschalten
W (T3)
P(+) Anschluss fur Die Typen SJ300-015 ... 110HFE besitzen einen internen
RB (RB) Bremswiderstand Bremschopper. Alle anderen Gerate besitzen keinen
Bremschopper. Folgende minimal zulassigen Ohmwerte fur
den Bremswiderstand durfen nicht unterschritten werden:
SJ300-015/022HFE : 100Q, 10% ED
SJ300-040/055HFE : 75Q, 10% ED
SJ300-075/110HFE : 500, 10% ED
Die Zuleitung sollte nicht langer als 5m sein und
abgeschirmt oder verdrillt verlegt werden.
Zur Beschreibung dieser Funktion siehe Kapitel 6.28
Bremschopper.
P(+) Zwischenkreis- Anschluss fur externen Bremschopper. Die Zuleitung sollte
N () anschluss nicht langer als 5m sein und abgeschirmt verlegt werden.
PD (+1) Anschluss fur Bei Anschluss einer Zwischenkreisdrossel st die
P(+) Zwischenkreisdrossel Kupferbricke zu entfernen. Achten Sie darauf, daf3 die
Brucke zwischen den Klemmen + und +1 installiert
ist wenn keine Zwischenkreisdrossel eingebaut ist.
Ro (Ro) Spannungsversor- Die Versorgungsspannung fur die Steuerelektronik wird
To (To) gung fur die Steuer- intern Uber Stecker J51 an L1 und L3 abgegriffen. Die
elektronik Steuerelektronik kann auch extern oder Uber den

Zwischenkreis versorgt werden. Hierzu muissen die an Rq
und T, aufgelegten Kabel entfernt und der Stecker J51
herausgezogen werden. Nun kann L1 und L3 an Ry und To
angeschlossen werden.

Achtung! Die Klemmen fihren Netzspannung!

D ©®

Schutzleiteranschluss

14
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4.3 Anschluss und Beschreibung der Steuerklemmen
SchlieRen Sie die Klemmen H und L bzw. P24 und L, H,Ol, FM nicht kurz.

Die Steuerleitungen sind getrennt von den Netz- und Motorleitungen zu verlegen. Sie sollten eine
Lange von 20m nicht uberschreiten und miuissen abgeschirmt verlegt werden. Bei langeren
Leitungslangen empfehlen wir Signalverstarker. Der Schirm ist einseitig auf PE zu legen.
Kreuzungen zwischen Netz- bzw. Motorleitungen und Steuerleitungen sollten - wenn nicht zu
vermeiden - rechtwinkelig verlegt werden.

Anschlussbeispiel

R (L1)
Netzanschluss S (L2)
o T (L3)
PE
Versorgungsspannung fur die
Steuerelektronik st +1 (PD) q Bremswiderstand (nur fur
SJ300-015 ... 110HFE)
R0
T, + @) _ &%
F —— | Brems- i
requenzan- chopper i—[
zeige (PWM) pé)B o) ‘,
’PLCCS—Z - (N) ()\ 1 Br:ems_
. . z} it — | chopper
_ Digital-Eingang = PE i Bremswiderstand
fur Start Rechtslauf o o——H—O—— 1+ >\
FW — ALO Anschluss fur einen externen Brems-
AYZ! chopper (SJ300-150 ... 1320HFE)
' AL1
o LSPE A
i ) 3 T N
1 ' ! 1o
. oo G AL2
8 programmierbare ], | ! | | Stormelderelais
Digital-Eingange ! ! [N e 11A
| (43=
> :)L:l— @T
r
1
24VvDC ! i 5 programmierbare
Kaltleiter Die Kaltleiter- i |P24 —|— —5 Digital-Ausgdnge
auslésefunktion muss i
unter Funktion b098 -
aktiviert werden CM2
Potis fur Sollwert- —- 5P
eingange: 0,5 ... 1kQ
2 x 4 SN Serielle Schnittstelle
0..10vDC [-o..+10v i [H RE RS 485
1 o i
—10...+10v_: i [© 2 [0 SN
02 [
4...20 mA o,---D [:] ! T ovDC
1
L — 1. Steckplatz fur Optionskarte
/l 77
Analoge 0...10V| A
Ausgange T |AM 3,_ 2. Steckplatz fir Optionskarte
AM und AMI A J P P
AMI ﬂ
4...20mA T @
JT_ Erdung
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Klemme | Funktion Beschreibung

P24 24V 24V-Potenzial fur Digital-Eingadnge 1, 2, ... , 8, FW
Belastung max. 100mA
CM1 ov OV-Potenzial fur Digital-Eingange 1, 2, ... , 8, FW
Kaltleitereingang, FM-Ausgang
PLC Gemeinsamer Anschluss Ab Werk werden die Frequenzumrichter mit einer Briicke
far Digital-Eingange zwischen PLC und CM1 ausgeliefert. Das Potenzial an
1,2,...,8, FW Klemme PLC und somit an den nicht angesteuerten Digital-

Eingdngen betrédgt in diesem Fall OV — zur Ansteuerung
wird 24V auf die entsprechenden Eingdnge gelegt (PNP-
Logik). Wird PLC auf P24 gelegt, so ist die Ansteuerlogik

NPN.

FW Start Rechtslauf (FW) Offner oder SchlieRer (Funktion C019)

1 RS Die Eingangsimpedanz der Digital-Eingdnge betragt 4,7kQ.
Max. Ansteuerspannung 27VDC.

2 AT

3 JG Die Eingange 1 ... 8 sind programmierbar. Eine Ubersicht
Uber die moéglichen Funktionen befindet sich in Kapitel

4 Programmier- FRS 4.3.6. In dieser Tabelle ist die Klemmenbelegung in der

bare Digital- Grundeinstellung aufgefuhrt. Es kénnen nicht gleichzeitig

5 Eingédnge 2CH zwei Eingange mit derselben Funktion belegt werden (siehe
Funktion COO1 ... C008). Die Eingdnge 1 ... 8 sowie FW

6 CF2 kénnen wahlweise als Offner oder SchlieRer programmiert
werden (siehe Funktion C011 ... C019).

7 CF1

8 RV
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Klemme | Funktion

| Beschreibung

H 10V-Referenzspannung 10V, max. 20 mA
far Sollwertvorgabe
Eingangsimpedanzen Eingang O : 10kQ (max. 12V)
Eingang O2 : 10kQ (max. 20mA)
(0] Analog-Eingang Eingang Ol : 100Q (max. 24mA)
Frequenzsollwert
0...10Vv Eine Anpassung eines gewlnschten Sollwertbereichs an
(Eingang AT ansteuern) einen Frequenzbereich kann unter folgenden Funktionen
Auflésung 12 bit vorgenommen werden:
02 Analog-Eingang
Frequenzsollwert Eingang O : AO11 ... AO15
-10 ... +10V Eingang Ol : A101 ... A105
Eingang O2 : Al11l ... A114
Auflésung 12 bit )
ol Analog-Eingang Uberlagerte Storfrequenzen auf den Analogsignalen kdnnen
Frequenzsollwert mit einem Filter eliminiert werden (Funktion A016).
4 ...20mA
Wenn keiner der Digitaleingédnge 1 ... 5 als AT program-
Aufldsung 12 bit miert ist, sind alle Analogeingdnge aktiv und die Sollwerte
L OV-Bezugspotenzial fur an O, Ol und O2 werden addiert.
Sollwerteingdnge und
Analog-Ausgange AM, Siehe Funktion AOO5 und AOO06
AMI
TH Kaltleitereingang fur Achtung! Die Kaltleiterauslosefunktion muss unter
Kaltleiter mit einer Funktion bO98 aktiviert werden!
Leistung von mindestens
100mwW Der Widerstands-Schwellwert kann unter Funktion b099
CcM1 Bezugspotenzial eingegeben werden (siehe ausserdem Funktion C085).
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Klemme | Funktion

AM

Analog-Ausgang
0...10V

Auflésung 8 bit

AMI

Analog-Ausgang
4 ... 20mA

Auflésung 8 bit

0V-Bezugspotenzial fur
Sollwerteingdnge und
Analogausgange AM, AMI

Beschreibung

Belastung Ausgang AM : max. 2mA
Ausgang AMI : max. 250Q

Folgende Ausgabegroflen kdénnen Uber Funktion
C028 (AM) bzw. C029 (AMI) gewahlt werden:

- (00) Frequenzistwert (O ... Endfrequenz A004[HZz])

- (01) Motorstrom (O ... 200%)

- (02) Drehmoment (O ... 200%)

- (04) Ausgangsspannung (O ... 100%)

- (05) Aufnahmeleistung (O ... 200%)

- (06) Thermisches Belastungsverhaltnis (O ... 100%)

- (07) LAD-Frequenz (O ... Endfrequenz AOO4[HZz])

Die Ausgange kdnnen unter den Funktionen b080, C086
(Eingang AM) und C087, C088 (Eingang AMI) abgeglichen
werden.

FM

PWM-Ausgang
O0...10V

CM1

OV-Potenzial fur Digital-
Eingange 1, 2, ..., 8, FW
Kaltleiter, FM-Ausgang

Belastung: max. 1,2mA

Folgende Ausgabegroflen kdnnen Uber Funktion
C027 angewahlt werden:

- (00) Frequenzistwert, PWM (O ... Endfrequenz AO04[Hz])
- (01) Motorstrom, PWM (O ... 200%)

- (02) Drehmoment, PWM (O ... 200%0)

- (03) Frequenzistwert,digital (O ... Endfrequenz A004[Hz])
- (04) Ausgangsspannung, PWM (O ... 100%)

- (05) Ausgangsleistung, PWM (O ... 200%0)

- (06) Therm. Belastungsverhaltnis, PWM (O ... 100%)

- (07) LAD-Frequenz, PWM (O ... Endfrequenz AOO4[HZz])

PWM-Signal: Das Verhaltnis t/T &ndert sich proportional
zur Frequenz (bzw. zur Grol3e, die gemessen wird).
[4]3]2]1 [r2q }

io0v

t
1oV - =variabel

s
mA T=4ms (konstant)

Digitales Signal fur Frequenzmessgerat

Frequenz = Ausgangsfrequenz x Faktor der multiplizierten
Frequenzanzeige (Funktion b86, Werkseinstellung = 1),
max. Frequenz 3,6kHz. Die Frequenz dieses Signals &ndert
sich proportional zur Ausgangsfrequenz. Das Tastverhaltnis
betragt konstant ungefahr 50%:

10v

Digitaler
Frequegnzmesser T = 1/(Ausgangsfrequenz*Faktor)

18
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4.3.4 Digital-Ausgange

Klemme | Funktion Beschreibung

11 FALl Transistorausgange, positive oder negative Logik
12 RUN Belastung: max. 50mA, max. 27VDC
Programmier-
13 bare Digital- oL Unter den Funktionen C021 ... C025 kénnen den 5 Digital-
Ausgange Ausgangen verschiedene Signalisierungsfunktionen
14 oTQ zugewiesen werden. Die Funktionerj kénnen ausserdem
unter Funktion C031 ... C035 als Offner oder Schliel3er
15 1P ausgefuhrt werden. Folgende Meldungen lassen sich

unter den Funktionen C021 ... CO25 programmieren:

RUN (00) Meldung wenn Ausgangsfrequenz >0Hz
(Betrieb)

FA1 (01) Meldung bei Erreichen des eingestellten
Frequenzsollwertes

FA2 (02) Meldung bei Ausgangsfrequenzen >/= der
unter Funktion C042 bzw. C043 eingestellten
Frequenzen.

oL (03) Meldung wenn der Motorstrom den unter
Funktion C041 eingestellten Wert
tiberschreitet (Uberlast-Alarm).

oD (04) Meldung wenn die Abweichung zwischen
dem eingestellen Sollwert und dem zurick-
gefuhrten Istwert groRer ist als der unter
Funktion C44 eingestellte Wert (verfugbar
nur wenn PID-Regler aktiv, Funktion A071).

AL (05) Meldung wenn Stdérung anliegt

FA3 (06) Meldung bei Uberfahren der eingestellten
Frequenz (C042, C043)

OTQ (07) Meldung bei Uberschreiten des eingestellten
Drehmomentes (CO55 ... C0O58)

IP (08) Meldung bei kurzzeitigem Netzausfall

uv (09) Meldung bei Unterspannung

TRQ (10) Drehmoment-Begrenzung aktiv

RNT (11) Meldung wenn die unter bO34 programmierte
Betriebszeit Giberschritten wird.

ONT (12) Meldung wenn die unter b034 programmierte
Netz-Ein-Zeit Uberschritten wird.

THM (13) Warnung bei Uberschreiten der unter C061
programmierten Motoruberlast-Warnschwelle

BRK (19) Bremsen-Freigabe-Signal

BER (20) Bremsen-Stdrung

ZS (21) Drehzahl O (nur mit Optionskarte SJ-FB)

DSE (22) Drehzahlabweichung Uberschritten (nur mit
Optionskarte SJ-FB)

POK (23) Positionierung abgeschlossen und
Drehzahl =0

FA4 (24) Meldung bei Ausgangsfrequenzen >/= der
unter Funktion C045 bzw. C046 eingestellten
Frequenzen.

FA5 (25) Meldung bei Uberfahren der eingestellten
Frequenz (C045, C046)

OL2 (26) Meldung wenn der Motorstrom den unter
Funktion C111 eingestellten Wert
Uberschreitet (Uberlast-Alarm 2).

CmM2 Gemeinsamer Anschluss Bei positiver Logik (PNP) ist dies der gemeinsame
fur Digital-Ausgange Anschluss fir 24VDC.
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4.3.5 Relais-Ausgang

Klemme | Funktion

AL2 Programmierbarer
Relais-Ausgang

Werkseinstellung:
AL1 AL (Stérmeldung)

ALO

Beschreibung

250VAC, 2,5A ohmsch

ALO 0,2A cos phi =0,4
AL1 30VDC, 3,0A ohmsch
0,7A cos phi = 0,4

AL2 min. 100VAC, 10mA

5VDC 100mA

Werkseinstellung (Funktion C036, Eingabe 01):

ALO-AL1: Netz-Ein und keine Stérung
ALO-AL2: Netz-Aus oder Stérung

Unter Funktion C026 kann der Relais-Ausgang mit den
gleichen Funktionen programmiert werden wie die Digital-
Ausgange 11 ... 15 (siehe Funktion C036).
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4.3.6 Ubersicht Uber die Funktionen der programmierbaren Digital-Eingange

Die Programmierung der Digital-Eingange erfolgt unter Funktion C0O01 ... CO08 (entsprechend
Eingang 1 ... 8; Programmierung ,,Offner” oder ,,SchlieRer* tiber Funktion CO11 ... C018, Eingang
RS kann nicht als Offner programmiert werden).

Eingang /7 | Funktion Beschreibung
Param.
RV Linkslauf Start/Stop Linkslauf (siehe Funktion A002)
01
CF1 Die Festfrequenzen lassen sich auf zwei Arten programmieren:
02 1.) Eingabe der Frequenzen unter Funktion A021 ... A035.
2.) Anwahl der entsprechenden Digital-Eingange CF1 ... CF4 bzw.
CF2 einer der Digital-Eingange SF1 ... SF7 und Eingabe der
03 Festfrequenzen gewulnschten Frequenz unter Funktion FOOl. Der eingegebene
Wert ist mit Taste STR abzuspeichern. Vergewissern Sie sich
CF3 durch Betatigen der FUNC-Taste, daR der eingegebene Wert
04 abgespeichert wurde. Unter Funktion A019 wird das
Ansteuerverfahren gewahlt: binar (siehe Tabelle) oder bit
CF4 (Eingang SF1 ... SF4 entsprechend 1. ... 4. Festfrequenz).
05
Binar
SF1 Eing- | Festfrequenz
32 el ) (1 [2 [3 |4 |5 |6 |7 [8 [9 [10]11]12 |13 |14 |15
CF1 EIN EIN EIN EIN EIN EIN EIN EIN
SE2 CF2 EIN [ EIN EIN | EIN EIN [ EIN EIN | EIN
CF3 EIN | EIN | EIN | EIN EIN | EIN | EIN | EIN
33 CF4 EIN | EIN [ EIN | EIN | EIN | EIN | EIN [ EIN
SF3
34
SF4 Bit o
35 Eing- |Festfrequenz | *) Wenn k(_am _I,Emgang
YRl L |2 |3 |4 |5 |6 |7 angesteuert wird, fahrt der
~ SFs5 SF1 EIN FU auf die unter A020
36 SF2 EIN eingegebene Frequenz
SF3 EIN
— SF4 EIN
SF6 SF5 EIN
37 SF6 EIN
SF7 EIN
SF7
38
JG Tippbetrieb Der Tippbetrieb dient z. B. zum Einrichten einer Maschine im
06 Handbetrieb. Er erfolgt Uber die Eingange FW bzw. RV wenn

gleichzeitig der Eingang JG angesteuert wird. Bei einem Start-
Befehl wird die unter Funktion AO038 programmierte Frequenz
direkt auf den Motor geschaltet - die Hochlauframpe ist nicht
aktiv. Fur den Stop sind unter Funktion AO39 drei verschiedene
Betriebsarten wahlbar:

1.) Der Motor lauft frei aus

2.) Der Motor wird entsprechend der Runterlauframpe verzégert
3.) Der Motor wird mit der Gleichstrombremse abgebremst
(siehe Funktion A054, AO55, A059)

Der Tipp-Betrieb ist nicht moglich wenn die eingestellte Tipp-
Frequenz kleiner ist als die unter Funktion b82 eingegebene
Start-Frequenz.
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Eingang /7 | Funktion Beschreibung

Param.
DB Gleichstrom- Mit Hilfe der Gleichstrombremse (DC-Bremse) kdnnen hohe
07 bremse Stoppgenauigkeiten bei Positionierantrieben realisiert werden.

Die DC-Bremse kann sowohl Uber diesen Eingang als auch
automatisch im Runterlauf bei Erreichen einer bestimmten
Frequenz aktiviert werden (siehe hierzu Funktion AO051).
Bremsmoment und Wartezeit werden unter den Funktionen A053
und AO54 eingestellt (siehe AO51 ... A059).
SET 2. Parametersatz Mit Hilfe des 2. und 3. Parametersatzes kann der
08 Frequenzumrichter z. B. auf die Parameter zum Betrieb eines 2.
bzw. 3. Motors umgeschaltet werden. Umschalten auf den 2.
SET3 3. Parametersatz bzw. 3. Parametersatz erfolgt nur im Stillstand wenn OHz
17 erreicht wird (es genigt nicht dass der Sollwert OHz ist, es darf
kein Start-Befehl FW oder RV anliegen). Die
Parametersatzumschaltung funktioniert nicht wenn der Befehl
gleichzeitig mit dem Start-Befehl erfolgt. Der Befehl fur die
Parametersatzumschaltung muss vorher erfolgen. Der 2.
Parametersatz (F2.., A2..) umfasst alle, der 3. Parametersatz
(F3.., A3.)) umfasst nur einige der unten aufgefuihrten
Funktionen.

1. Hochlaufzeit, F202, F302

1. Runterlaufzeit, F203, F303
Motornennfrequenz/Eckfrequenz, A203, A303
Maximalfrequenz, A204, A304

Basisfrequenz, A220, A320

2. Hochlaufzeit, A292, A392

2. Runterlaufzeit, A293, A393

Umschaltung von 1. auf 2. Zeitrampe, A294
Umschaltung von 1. auf 2. Hochlaufzeit, A295
Umschaltung von 1. auf 2. Runterlaufzeit, A296
Boost-Charakteristik, A241

% Manueller Boost, A242, A342

Max. Boost bei %Eckfrequenz, A243, A343
Arbeitsverfahren, U/f-Charakteristik, A244, A344
Max. Betriebsfrequenz, A261

Min. Betriebsfrequenz, A262

Elektronischer Motorschutz/Einstellwert, b212, b312
Elektronischer Motorschutz/Charakteristik, b213, b313
Motordaten, H202

Motorleistung, H203

Motorpolzahl, H204

Verstarkung kp, H205
Motorstabilisierungskonstante, H206, H306
Motorkonstante R1, H220

Motorkonstante R2, H221

Motorkonstante L, H222

Motorkonstante Iy, H223

Motorkonstante J, H224

Motorkonstante R1, H230

Motorkonstante R2, H231

Motorkonstante L, H232

Motorkonstante 1y, H233

Motorkonstante J, H234
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Eingang /7

Funktion

Beschreibung

Param.

Vektorregelung PI-Regler, P-Anteil, H250
Vektorregelung PI-Regler, I-Anteil, H251

OHz-SLV Magnetisierungsstrombegrenzung, H260

2CH
09

2. Zeitrampe

[ ]
[ ]
[ ]
¢ Vektorregelung P-Regler, P-Anteil, H252
[ ]
2.

Hoch/Runterlaufzeit (Funktion A092, A093)

FRS
11

Reglersperre

Die Motorspannung wird sofort abgeschaltet - der Motor lauft frei
aus.

Fur das Zuschalten von FRS sind zwei Charakteristiken unter
Funktion b88 wahlbar:

1. Synchronisation der Motordrehzahl nach Ablauf der unter
Funktion bO03 programmierten Wartezeit (Eingabe 01). Der FU
erkennt die Rotationsfrequenz des Laufers und startet erst bei
Erreichen der unter Funktion bOO7 eingegeben Frequenz. Wenn
die unter bO07 eingegebene Frequenz grofRer ist als die vom FU
erkannte Rotationsfrequenz des Motors, dann startet der FU bei
OHz.

2. OHz-Start nach Zuschalten von FRS (Eingabe 00).

Die Einstellungen fur diese Funktion gelten auch fir Funktion
b091 und Reset (RS).

EXT
12

Storung extern

Bei Ansteuerung dieses Eingangs wird eine Stérmeldung
ausgeloést (E12, z.B. als Eingang fiur Thermokontakte zu
verwenden). Die Stérmeldung wird mit Reset quittiert.

Achtung! Nach Reset erfolgt ein sofortiges Wiederanlaufen wenn
ein Startbefehl (FW bzw. RV) anliegt.

FW, RV \
Eingang EXT ] Motorfreilauf

Motordrehzahl ﬁ( ‘

Eingang RS (Reset)

Stormelderelais (ALO-AL2)

USP
13

Wiederanlauf-
sperre

Die Wiederanlaufsperre verhindert das unkontrollierte
Wiederanlaufen des Frequenzumrichters wenn - nach Netz-Aus -
die Netzspannung wiederkehrt und gleichzeitig - oder unmittelbar
danach - ein Start-Befehl anliegt. In diesem Fall wird folgende
Stérmeldung angezeigt: E13

Ein erneuter Start oder ein Reset quittiert die Stérmeldung.
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Eingang /7 | Funktion Beschreibung

Param.
CSs Netz- Fur das Starten von Antrieben, die extrem hohe Anlaufmomente
14 Schweranlauf erfordern kann der Motor direkt am Netz hochgefahren werden.

Mit Hilfe der Funktion CS kann sich der Frequenzumrichter —
nachdem der Motor von der Netzspannung getrennt wurde — auf
die Motordrehzahl synchronisieren und den Motor weiter

betreiben.
K2

K1 K3 ]

I .|E
WL — E

= » T
<

K1 | EIN

: : , Zeitverzdgerung
K2 |é?\/:/0,5 ... 1,0 sec)

K3 | EIN

FW 0 |
‘éé/:\ca. 0,5... 1,0 sec.

Cs :l_l

1 Zeit_ynter b003
<>

Ausgangsfrequenz 20ms. m

Betrieb
Synchronisierung
SFT Parameter- Die Parametersicherung schitzt eingegebene Parameter vor
15 sicherung Verlust durch Uberschreiben. Bei aktivierter Softwaresicherung

kénnen keine Daten, verandert werden (siehe Funktion b031).
AT Sollwerteingang In der Werkseinstellung ist Eingang O (0 ... 10V) aktiv. Die

16 Ol aktiv Umschaltung auf Ol erfolgt Gber Eingang AT. Wenn kein Digital-
(4 ... 20mA) Eingang als AT programmiert ist werden die Sollwerte an O, Ol

und O2 addiert (siehe Funktion AOO1, A0O5, A006).
RS Reset Quittierung einer Stérmeldung; Zuricksetzen des Stérmelde-
18 relais. Wird ein Reset wahrend des Betriebs gegeben, so werden

die Endstufen abgeschaltet und der Motor lauft frei. Unter
Funktion C103 kann gewdahlt werden ob — nach Abfallen des
Reset-Signals — der FU sich auf die Motordrehzahl synchronisiert
oder bei OHz neu startet (siehe Funktion b003, bO07, C102).
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Eingang /

Funktion

Beschreibung

Param.

STA 3-Draht Mit Hilfe der 3-Draht-Steuerung kann der Frequenzumrichter
20 Impulsstart Uber Impulse gestartet bzw. gestoppt werden.
Sind FW und RV auf Eingange programmiert so bieten diese
zuséatzliche Redundanz.
STP 3-Draht STA
21 Impulsstop sTP |
F/R  3-Draht i 5
22 Drehrichtung i i
F/R 5 5
Ausgangs- el
frequenz /_\ :_;Tf(s
Rechts- \ L/
lauf
PID PID-Regler EIN: PID-Regler ausgeschaltet
23 Ein/Aus AUS: PID-Regler eingeschaltet wenn A0O71, O1
PIDC PID-Regler EIN: setzt den I-Anteil auf O
24 I-Anteil AUS: kein Einfluss auf die Regelung
zurucksetzen
CAS Parameter des Der Drehzahlregler in der  Vektorreglung (geberlose
26 Drehzahlreglers Vektorreglung, OHz-Vektorreglung oder Vektorreglung mit
bei Vektorreglung Ruckfihrung) arbeitet bei Ansteuern dieses Eingangs mit den
Parametern, die unter Funktion HO070, HO71 und HO72
eingegeben wurden.
UP Motor-Poti UP: Erhohen der Frequenz, DWN: Verringern der Frequenz.
27 ~Frequenz Die Funktion ist nur aktiv im Bedienmodus
erhdéhen* »~Frequenzsollwertvorgabe Uber Funktion FO001 bzw. AO020“
(Funktion A001, Eingabe 02). Die Laufzeit des
DWN Motor-Poti Motorpotentiometers entspricht der 1. Hoch/Runterlaufzeit (bzw.
28 ~Frequenz der 2. Hoch/Runterlaufzeit wenn tber Eingang 2CH angewabhlt).
verringern*
Unter Funktion C101 kann angewahlt werden, ob bei Netz-Aus
uDcC Motor-Poti der zuletzt gefahrene Frequenzwert gespeichert werden soll oder
29 ,Frequenz ob die Frequenz auf OHz (bzw. minimale Betriebsfrequenz A061)
zuriicksetzen® gesetzt wird.
Uber Eingang UDC wird die Frequenz zuriickgesetzt.
OPE Steuerung Uber Bei Ansteuerung dieses Eingangs erfolgt Start/Stop und
31 Bedienfeld Sollwertvorgabe Uber das eingebaute Bedienfeld bzw. Uber die
Fernbedienung — unabhangig der Programmierung unter
Funktion AOO1 und AOO2. Geschieht dies wahrend des Betriebs,
so wird der Antrieb zuerst gestoppt
OLR Stromgrenze Uber diesen Eingang wird auf folgende Funktionen fir die
39 Stromgrenzenfunktion umgeschaltet werden: b024, b025, b026

(standardmafig b021, b022, b023)
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Eingang /7 | Funktion

Beschreibung

Param.
TL Drehmomentbe-
40 grenzung aktiv

TRQ1 Drehmomentbe-
41 grenzung 1 aktiv

TRQ2 Drehmomentbe-
42 grenzung 2 aktiv

Die Funktion der Drehmomentbegrenzung ist aktiv unter den
Arbeitsverfahren

e Sensorless Vector Control SLV (Funktion A044, Eingabe 03)
e OHz-SLV (Funktion AO44, Eingabe 04)
e Vektorregelung mit Ruckfihrung V2 (Funktion AO44, 05)

Es gibt drei verschiedene Moglichkeiten der Drehmomentbe-
grenzung, die unter Funktion b040 angewéahlt werden kénnen:

e (00) Individuelle Begrenzung des Drehmoments in jedem der
4 Quadranten (Funktionen b041 ... b044, 0 ... 200%).

e (01) Umschalten zwischen zwei verschiedenen Drehmoment-
grenzen uUber Digital-Eingang TRQ1 (b041) und TRQ2 (b042).
Diese Grenzen gelten flr alle Betriebszustande.

e (02) Vorgabe der Drehmomentgrenze uber ein Analogsignal
0 ... 10V an Analog-Eingang O2. Die Drehmomentgrenze gilt
fur alle Betriebszustéande.

Wenn einer der Digital-Eingange unter Funktion CO01 ... CO08
als TL programmiert wurde, so ist die Drehmomentbegrenzung
nur aktiv wenn der Eingang angesteuert ist. Ist der Digital-
Eingang nicht angesteuert so fahrt der Frequenzumrichter auf
max. 200% Nennstrom.

Wenn keiner der Digital-Eingdnge als TL programmiert wurde, so
fahrt der Frequenzumrichter auf max. 200% Nennstrom.

Ist einer der Digital-Ausgéange auf OTQ (Uberschreiten des
eingestellten Drehmomentes, Funktion C021 ... C025)
programmiert, so wird der Ausgang geschaltet solange das
eingestellte Drehmoment Uberschritten wird.

PPI Vektorregelung
43 P-oder PlI-Regler

Die Charakteristik des Drehzahlreglers der Vektorregelung lasst
sich Uber Digital-Eingang PPl von PIl- auf P-Regler umschalten.

PPl EIN : PI-Regler (HO50/H250, HO51/H251; HO70, HO71)
PPl AUS : P-Regler (HO52/H252; HO72)

BOK Bremsen-
44 Freigabe-
Bestatigung

Mit Hilfe der Bremsensteuerung kénnen Motorbremsen in
Anwendungen wie z. B. Hubantrieben und Aufziigen sicher Uber
den Frequenzumrichter angesteuert werden.

Die Bremsensteuerung wird unter b120 freigegeben und
funktioniert auf folgende Weise:

Start

Nachdem der Frequenzumrichter ein Start-Befehl erhalt
beschleunigt er auf die Bremsen-Freigabe-Frequenz (b125).
Nach Erreichen der Freigabe-Frequenz und nach Ablauf der
Wartezeit fur die Bremsen-Freigabe-Bestatigung (b121) fur
die Bestatigung der Bremsen-Freigabe (Uber Digital-Eingang
BOK) gibt der Frequenzumrichter an Digital-Ausgang BRK das
Bremsen-Freigabe-Signal heraus. Wenn der Ausgangsstrom
kleiner ist als der unter Funktion b126 programmierte Bremsen-
Freigabe-Strom, dann wird das Bremsen-Freigabe-Signal ...
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Eingang /

Funktion

Beschreibung

Param.
BOK
44

Bremsen-
Freigabe-
Bestatigung

. nicht herausgegeben, der Frequenzumrichter geht auf Stérung
(E36) und der Digital-Ausgang Bremsen-Storung (BER) wird
geschaltet. Wenn ein Digital-Eingang als Bestatigung der
Bremsen-Freigabe (BOK) programmiert ist und das Bremsen-
Freigabe-Signal an Digital-Ausgang BRK ausgegeben wird so
muss die Bremsen-Freigabe-Bestatigung (BOK) innerhalb der
Wartezeit fur die Bremsen-Bestatigung (bl24) erfolgen
damit der Frequenzumrichter beschleunigt. Erfolgt das BOK-
Signal nicht innerhalb dieser Zeit, so geht der Frequenzumrichter
auf Storung (E36) und der Digital-Ausgang BER wird gesetzt. Ist
keiner der Digtial-Eingange als BOK programmiert so ist die
Wartezeit fur die Bremsen-Bestatigung ungultig und der
Frequenzumrichter gibt das Bremsen-Freigabe-Signal heraus.
Nach Bestatigung der Bremsen-Freigabe Uber Digital-
Eingang BOK oder, wenn keiner der Digital-Eingange als BOK
programmiert ist, nachdem das Bremsen-Freigabe-Signal
ausgegeben wird wartet der Frequenzumrichter fur die unter
Funktion b122 programmierte Wartezeit far die
Beschleunigung bevor auf den eingestellten Sollwert
beschleunigt wird.

Stop
Wird der Start-Befehl weggenommen so verzdgert der

Frequenzumrichter auf die Bremsen-Freigabe-Frequenz
(b125) und schaltet das Bremsen-Freigabe-Signal an Digital-
Ausgang BRK aus. Wenn einer der Digital-Eingdnge als
Bremsen-Freigabe-Bestatigung BOK programmiert ist und
das Bremsen-Freigabe-Signal schaltet aus so wartet der
Frequenzumrichter fur die unter b124 programmierte Wartezeit
fur die Bremsenbestatigung bis das BOK-Signal nicht mehr
ansteht. Wenn das BOK-Signal nicht innerhalb der Wartezeit
abfallt so geht der Frequenzumrichter auf Stérung (E36) und der
Digital-Ausgang BER wird gesetzt. Wenn keiner der Digital-
Eingénge als BOK programmiert wurde, so ist die Wartezeit fur
die Bremsenbestatigung (b124) ungiltig und das Bremsen-
Freigabe-Signal wird an Digital-Ausgang BRK ausgegeben.

Wenn nun die Bremsen-Freigabe-Bestatigung an Digital-
Eingang BOK abfallt (bzw. fir den Fall dass kein Digital-Eingang
als BOK programmiert wurde, wenn das Bremsen-Freigabe-
Signal an Digital-Ausgang BRK  abfallt) wartet der
Frequenzumrichter fur die unter Funktion b123 programmierte
Stop-Zeit bevor er auf OHz verzdgert.

Die Bremsensteuerung sollte nur unter folgenden
Arbeitsverfahren (Funktion A044) eingesetzt werden: Geberlose
Vektorregelung (SLV, Parameter 03), Geberlose OHz-
Vektorregelung (OHz-SLV, Parameter 04).

ORT
45

Positionierung

Die Positionierfunktion ist nur in Verbindung mit einer
Optionsplatine SJ-FB verflugbar.

LAC
46

LAD-Funktion Aus

Die LAD-Funktion kann Uber diesen Digital-Eingang
ausgeschaltet werden.
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Eingang /7 | Funktion Beschreibung
Param.
PCLR Eingelesene Die Positionierfunktion ist nur in Verbindung mit einer
47 Position l6schen Optionsplatine SJ-FB verfugbar.

STAT Position einlesen  Die Positionierfunktion ist nur in Verbindung mit einer

48 Uber SAP, SAN, Optionsplatine SJ-FB verflugbar.
SBP, SBN
no Keine Funktion --
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4.4 SPS-Ansteuerung

PNP-Logik
Interne Steuerspannung

SPS

CoM

NPN-Logik
Interne Steuerspannung

SPS

COoM

PNP-Logik
Externe Steuerspannung

SPS

coMm

NPN-Logik
Externe Steuerspannung

SPS SJ300

+

24V ——

COM

A
&'®

l
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5. Programmierung

,/
i\ ACHTUNG

Warten Sie nach dem Programmieren des Frequenzumrichters min. 6s bevor Sie einen
Start-Befehl bzw. Reset geben, die Netzspannung ausschalten oder eine weitere Taste
auf dem Bedienfeld betatigen.

5.1 Beschreibung des Bedienfeldes

Die Frequenzumrichter der Serie SJ300 lassen sich auf einfache Weise mit der Bedieneinheit
OPE-S bedienen und konfigurieren. Diese Bedieneinheit lalt sich bei Bedarf vom Umrichter
herausnehmen. Auf Wunsch sind weitere optionale Bedieneinheiten erhéltlich: die mehrsprachige
Ausfuhrung SRW-0EX mit Kopierfunktion sowie eine Ausfuhrung mit integriertem Potentiometer
(OPE-SR).

Pfeil-Tasten zur Anwahl der
Funktionen und Eingabe bzw.

4-stelliges LED-Display zur
Anzeige von Parametern,

Die LED Hz, V, A, % geben die
jeweilige Einheit des angezeigten

Abé&ndern von Daten. Betriebsdaten und Stor- Wertes an.
meldungen.

Die RUN-LED leuchtet, wenn

der Frequenzumrichter in Die POWER-LED leuchtet,
Betrieb ist. Die PRG-LED HITACHI @ rower wenn Netzspannung anliegt.

O ALARM .

signalisiert einen  aktuellen o Beachten Sie, dass auch nach
Programmiervorgang. Solange RN o C M 1 )ova. Netz-Aus an den Klemmen
die PRG-LED leuchtet kann der PRG o d oo ond gefahrliche ~Spannungen an-
FU nicht gestartet werden. O% liegen solange der DC-

Zwischenkreis nicht

entladen ist.

vollig

Die RUN-Taste startet den
Betrieb in der unter Funktion
FO04 festgelegten Drehrichtung
wenn unter Funktion A002 02
eingegeben ist.

OO

Mit der STOP/RESET-Taste Die
kann der Motor angehalten

Die ALARM-LED leuchtet bei
Storung

STR-Taste dient zum
Abspeichern eingegebener oder

FUNC-Taste zur Anwahl und

zum Verlassen des Eingabe-
modus”.

oder Stdrmeldungen quittiert
werden.

geanderter Parameter.
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Programmieranleitung

Netz-Ein

4

Anzeige der Ausgangsfrequenz

HITACHI ~ ®rower

O ALARM

® Hz

RUN O
& Vuw
PRG ® A

o %

HITACHI ~ ®rower

O ALARM
O Hz

o
O A
CEANAC o °
Wurde vor Netz-Aus eine der @
Anzeige- und Diagnosefunktionen
dOO01 ... dO90 angezeigt so wird nach
Netz-Ein die Ausgangsfrequenz

angezeigt. In allen anderen Fallen
wird nach Netz-Ein die zuletzt Taste @ Taste@

angezeigte Funktion angezeigt

I l Taste @
HITACHI @ POWER

O ALARM

O Hz

Anzeige der Funktionsnummer RUN © o w
PRG O OA

O %

HITACHI @ Power o
O ALARM
. OXC.
:ummy <3éé@
Anwahl der Funktionen FO01
@ @ @ ... FOO4 sowie der Funktions-
gruppen A---,b---,C---,
H---,P---,U---

Anwahl der Funktionen d0OO1 ... dO90

Taste (3) "‘ l Taste () Taste () "‘ l Taste ()

HITACHI ® POWER Taste @ HITACHI © POWER

O ALARM O ALARM

RUN O O iz RUN O O iz
O V- O V-
(300 2o ) | (FO0 e
o % o %
50 <4 50
Taste @

e B®® D B®®
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Eingabe von Parametern

Beispiel: Eingabe von Parameter 02 unter Funktion A002 (Start/Stop-Befehl tber Taste RUN)

Anwahl der Funktionsgruppe A - - -
(wie vorher beschrieben)

HITACHI ~ ®rower

O ALARM
O Hz

RUN O
2w
PRG O A

e
®&DDO®

1 Taste ()

HITACHI ~ ®rower

O ALARM
O Hz ° O Hz
RUN O RUN
O VY o aJw
PRG O OA PRG O A
O % O %
[e] [ d

1 Taste () I Taste (9

HITACHI ~ ®rower

O ALARM

RUN O O

QD 2):oe
PRG O A
o%

®O®®

HITACHI @ rower

O ALARM

o

1 Taste (9

RUN O °
o Adiw
PRG ® A

HITACHI ~ ®Power

O ALARM
O Hz

O %

o

B

HITACHI ~ ®rower

O ALARM
RUN O One
HOO 2Jenw
PRG O A
o
.

I Taste

HITACHI © POWER

O ALARM

O Hz

RUN O °
o pJkw
PRG ® A
own
o

© @
& BQXO®
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HITACHI @POWER

OALARM
OHz

RUN O l l OVl
PRG 0 0A
o%

©WOAPW

raste () und ()
!

gleichzeitig drucken.

HITACHI

AAAAAA
N/ OHz

RUN O OV
PRG O OA

& e
OO

l Taste @

HITACHI  @row

OALARM
RUN © = QHiz

0 OV
PRGOOA]
7\ 0%

HITACHI  @row

O ALARM
RUN © L one

0 OV
PRGOOA]
7 \ 0%

id

© ©
©LAQO

Taste

HITACHI ®POWER

N7 onz

RUN O ov
S G
7 \O%
® ©

Taste

tTaste @ oder @

HITACHI

AAAAA

2
RUN ©
u OV
PRGOOA]
7 \O%
® @

t Taste

HITACHI  @rower
OAL
N on
RUN O
OV
PRGo @OA]
7\ 0%

oALARM
N/ OHz

RUN o (A OV
PRG O OA
%

HITACHI ®POWER
ALARM

SIS,

Das hier beschriebene
Verfahren zur Anwahl von
Funktionen gilt auch fuar die
Eingabe von mehrstelligen
Daten.

Anwahl von Funktionen
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G

Eingabe von
«<—— > Parametern
\ HOO3 9 @ @
Abspeichern der

eingegebenen

Parameter
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/'\> ACHTUNG Vor AnschlieRen der Netzspannung sind folgende Punkte zu
beachten:

e Uberprifen Sie den richtigen Anschluss der Netz- bzw. Motorleitungen.

e Die Steuerleitungen sind an den entsprechenden Klemmen richtig angeschlossen.

e Der Frequenzumrichter ist vorschriftsmafig geerdet und vertikal auf einer Wand aus
nichtbrennbarem Material installiert.

e Alle Schrauben und Klemmen sind festgezogen.

e Die angeschlossene Maschine ist fur den vorgesehenen Frequenzbereich, ins-
besondere fiur die Maximalfrequenz ausgelegt.

5.2 Eingabe der werksseitigen Grundeinstellung (Initialisierung

Bei Auslieferung sind alle Frequenzumrichter der Serie SJ300 initialisiert, d. h. sie sind mit den

Parametern der werksseitigen Grundeinstellung programmiert. Die Gerdte kénnen jederzeit

wieder in diese Grundeinstellung zuriickprogrammiert werden.

e Vergewissern Sie sich, dal3 unter Funktion b085 der Parameter O1 abgespeichert ist (01 = bei
Initialisierung werden die Daten der Europaversion geladen).

Taste ab.

e Dricken Sie gleichzeitig die Tasten @ @
o Betétigen Sie - wahrend Sie 0. g. Tasten dricken - kurzzeitig die Taste
Folgendes wird angezeigt: ‘:.o CEOUO

e LOsen Sie jetzt die drei Tasten.

. Gebene unter Funktion b084 Parameter 01 oder 02 ein und speichen Sie diesen Wert mit

¢ Das Ende der Initialisierung wird mit dOO1 angezeigt.
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5.5 Ubersicht der Funktionen

In der Spalte RTS (Run Time Setting) wird angegeben, ob die Parameter der entsprechenden
Funktion wéhrend des Betriebs eingestellt werden kdnnen.

In der Spalte RTDE (Run Time Data Edit) wird angegeben, ob die Parameter der Funktion
wéhrend des Betriebs eingestellt werden kdnnen, wenn unter Funktion bO31 die Eingabe 10
gemacht wurde (RTDE-Modus aktiv). Im RTDE-Modus kdénnen mehr Funktionen wéhrend des
Betriebs eingestellt werden als im RTS-Modus.

Funktions-
nummer

Anzeige-Funktion Bemerkungen

Anzeige- und Diagnosefunktionen

doo1 Ausgangsfrequenz [Hz]
doo2 Motorstrom [A]
doo3 Drehrichtung F : Rechtslauf
r : Linkslauf
0 : Stop
doo4 Istwert x Anzeigefaktor [%] (nur Der Anzeigefaktor wird in Funktion AO075 im
verfugbar wenn PID-Regler aktiv) Bereich von 0,01 99,99 eingestellt. Er
betragt in der Grundeinstellung 1,0.
doo5 Signalzustand an den Digital- Beispiel: Eingang 1, 4, FW angesteuert
Eingangen 1 ... 8, FW FWI— D0 »( ) d( EIN
) () Dgl ) aus
87 6543 21
doo6 Signalzustand der Digital-Aus- Beispiel: Ausgang 11 EIN, keine Stérmeldung
gange 11 15 und des Stor- D¢ D¢ P DdEN
melderelais”™ ALO-AL2 D0 2dq ) p(Aus
AL 1514 1312 11
doo7 Ausgangsfrequenz x Unter dieser Funktion wird das Produkt aus
Frequenzfaktor Frequenzfaktor (Funktion b086) und Ausgangs-
frequenz angezeigt.
doi12 Motordrehmoment -300 bis +300% Motornennmoment
doi3 Ausgangsspannung 0,0 ... 600V
doi14 Aufgenommene elektrische 0,0 ... 999,0kwW
Leistung
doile6 Betriebszeit 0. ... 9999.: Anzeige in Std.
1000 ... 9999 : Anzeige in 10 Std.
{100 ... {999 : Anzeige in 100 Std.
do17v Netz-Ein Zeit 0. ... 9999.: Anzeige in Std.
1000 ... 9999 : Anzeige in 10 Std.
{100 ... {999 : Anzeige in 100 Std
doso Gesamtzahl der aufgetretenen 0. ... 9999. : Anzeige in Stck.
Stdérungen 1000 ... 6553 : Anzeige in 10 Stck
dosi 1. Stérung (Zuletzt aufgetretene Anzelge der Stérmeldung (E...) und folgender
Stérung) Betriebsdaten zu Zeit der Stérung: Frequenz,
do82 2. Stérung Strom, Zwischenkreisspannung, Betriebszeit,
dos3 3. Stérung Netz-Ein Zeit
dos4 4. Stdrung
doss 5. Stérung _ _:keine Stormeldung abgespeichert
d086 6. Stbrung
d090 Warnmeldung Siehe Kapitel 8. Warnhinweise
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FOO1 Anzeige / Eingabe 0,00Hz 0,1 ... 400Hz ja/ja 53
Frequenzsollwert
FO02 1. Hochlaufzeit 30,00s 0,01 ... 3600s ja/ja 54
F202 1. Hochlaufzeit 30,00s 0,01 ... 3600s jaZja 54
(2. Parametersatz)
F302 1. Hochlaufzeit 30,00s 0,01 ... 3600s jaZja 54
(3. Parametersatz)
FOO03 1. Runterlaufzeit 30,00s 0,01 ... 3600s ja/ja 54
F203 1. Runterlaufzeit 30,00s 0,01 ... 3600s jaZja 54
(2. Parametersatz)
F303 1. Runterlaufzeit 30,00s 0,01 ... 3600s jaZja 54
(3. Parametersatz)
FOO4 Drehrichtung Taste RUN 00 00: rechts nein/nein 130
(nur bei Start Uber ein- 01: links
gebautes Bedienfeld)
A001 Frequenzsollwertvorgabe 01 0O1: Eingang O/01/02 nein/nein 54
02: FO01/A020
03: RS485
04: Option 1
05: Option 2
A002 Start/Stop-Befehl 01 01: Eingang FW/RV  nein/nein 54
02: RUN-Taste
03: RS485
04: Option 1
05: Option 2
A003 Motornennfrequenz / 50,0Hz 30 ... 400Hz nein/nein 56
Eckfrequenz
A203 Motornennfrequenz 50,0Hz 30 ... 400Hz nein/nein 56
(2. Parametersatz)
A303 Motornennfrequenz 50,0Hz 30 ... 400Hz nein/nein 56
(3. Parametersatz)
A004 Maximalfrequenz 50,0Hz 30 ... 400Hz nein/nein 55
A204 Maximalfrequenz 50,0Hz 30 ... 400Hz nein/nein 55
(2. Parametersatz)
A304 Maximalfrequenz 50,0Hz 30 ... 400Hz nein/nein 55
(3. Parametersatz)
AO005 Umschalten der Sollwert- 03 00: O/ Ol nein/nein 57
eingédnge mit Eingang AT 01: 0/ 02
AO006 Eingang 02 03 00: keine Addition nein/nein 57

01: Add. keine Revers.
02: Add. + Revers.
03: Eing. O2 inaktiv

AO11 Frequenz bei Min.- 0,00Hz 0 ... 400Hz nein/ja 59
Sollwert

A012 Frequenz bei Max.- 0,00Hz 0 ... 400Hz nein/ja 59
Sollwert

AO13 Min.-Sollwert 0,00% 0 ... 100% nein/ja 59

A014 Max.-Sollwert 100% 0 ... 100% nein/ja 59

AO015 Startbedingung 01 00: Min.-Frequenz nein/ja 59

01: OHz-Start
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Funktions-
nummer

Funktion

‘ Einstellbereich

RTS/RTDE

Seite

Ein-
gabe

A016 Filter Analogeingang 8 1...30 nein/ja 124
0O, Ol, 02
A019 Abrufen der Fest- 00 00: binar (16) nein/nein 60
frequenzen 01: bit (6)
A020 Basisfrequenz 0,00Hz 0 ... 400Hz ja/ja 60
A220 Basisfrequenz 0,00Hz O ... 400Hz jaZja 60
(2. Parametersatz)
A320 Basisfrequenz 0,00Hz O ... 400Hz jaZja 60
(3. Parametersatz)
A021 1. Festfrequenz 0,00Hz 0 ... 400Hz ja/ja 60
A022 2. Festfrequenz 0,00Hz 0 ... 400Hz ja/ja 60
A023 3. Festfrequenz 0,00Hz 0 ... 400Hz ja/ja 60
A024 4. Festfrequenz 0,00Hz 0 ... 400Hz ja/ja 60
AO025 5. Festfrequenz 0,00Hz 0 ... 400Hz ja/ja 60
A026 6. Festfrequenz 0,00Hz 0 ... 400Hz ja/ja 60
A027 7. Festfrequenz 0,00Hz 0 ... 400Hz ja/ja 60
A028 8. Festfrequenz 0,00Hz 0 ... 400Hz ja/ja 60
A029 9. Festfrequenz 0,00Hz 0 ... 400Hz ja/ja 60
AO030 10. Festfrequenz 0,00Hz 0 ... 400Hz ja/ja 60
A031 11. Festfrequenz 0,00Hz O ... 400Hz ja/ja 60
A032 12. Festfrequenz 0,00Hz 0 ... 400Hz ja/ja 60
A033 13. Festfrequenz 0,00Hz 0 ... 400Hz ja/ja 60
A034 14. Festfrequenz 0,00Hz 0 ... 400Hz ja/ja 60
AO035 15. Festfrequenz 0,00Hz 0 ... 400Hz ja/ja 60
A038 Tipp-Frequenz 1,00Hz 0,0 ... 9,99Hz ja/ja 61
AO39 Tipp-Frequenz 00 801Fre”auf((_im§t0p)) nein/ja 61
_ 1:Rampe (im Stop
Stopp Modus 02:DC-Bremse (im Stop)
03:Freilauf (im Betrieb)
04:Rampe (im Betrieb)
05:DC-Bremse (im Betr.)
AO41 Boost-Charakteristik 00 00: Man. Boost nein/nein 62
01: Auto Boost
A241 Boost-Charakteristik 00 00: Man. Boost nein/nein g2

(2. Parametersatz)

01: Auto Boost
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Funktions- | Funktion ‘Einstellbereich RTS/RTDE | Seite |Ein-
nummer gabe
A042 Manueller Boost 1,0% 0 ... 20% ja/ja 62
A242 Manueller Boost 1,0%6 0 ... 20%0 jaZja 62
(2. Parametersatz)
A342 Manueller Boost 1,0%6 0 ... 20% jaZja 62
(3. Parametersatz)
A043 Max.Boost bei 5,0% 0 ... 50% ja/ja 62
%Eckfrequenz
A243 Max.Boost bei 5,0%0 0 ... 50% jaZja 62
%Eckfrequenz
(2. Parametersatz)
A343 Max.Boost bei 5,0%0 0 ... 50% jaZja 62
%Eckfrequenz
(3. Parametersatz)
A044 Arbeitsverfahren 00 00: U/f konst. nein/nein 63
01: U/f-quad.
02: U/f frei b100-b113
03: SLV
04: OHz-SLV
05: Vv2
A244 U/f-Charakteristik 00 00: U/f konst. nein/nein g3
(2. Parametersatz) 01: U/f-quad.
02: U/f frei b100-b113
03: SLV
04: OHz-SLV
A344 U/f-Charakteristik 00 00: U/f konst. nein/nein 63
(3. Parametersatz) 01: U/f-quad.
A045 Ausgangsspannung 100% 20 ... 100% ja/ja 65
A051 DC-Bremse intern / 00 00: inaktiv nein/ja 66
aktiv / inaktiv 01: aktiv
A052 DC-Bremse / 0,50Hz 0 ... 60Hz nein/ja 66
Einschaltfrequenz
A053 DC-Bremse / Wartezeit  0,0s 0...5s nein/ja 66
A054 DC-Bremse / 0% 0 ... 100% nein/ja 66
Bremsmoment
AO055 DC-Bremse / Bremszeit 0,0s 0 ... 60s nein/ja 67
A056 DC-Bremse / 01 00: Flanke nein/ja 67
Charakteristik 01: Pegel
AO057 DC-Bremse / Start- 0% 0 ... 100% nein/ja 68
bremsmoment
A058 DC-Bremse / Start- 0,0s 0 ... 60s nein/ja 69
bremszeit
AO059 DC-Bremse / Takt- 5,0kHz 0,5 ... 15kHz nein/nein 69
frequenz (Leistungs-
reduzierung!)
AO061 Max. Betriebsfrequenz 0,00Hz O ... 400Hz nein/ja 70
A261 Max. Betriebsfrequenz 0,00Hz O ... 400Hz nein/ja 70
(2. Parametersatz)
A062 Min. Betriebsfrequenz 0,00Hz 0 ... 400Hz nein/ja 70
A262 Min. Betriebsfrequenz 0,00Hz O ... 400Hz nein/ja 70

(2. Parametersatz)
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Funktions- | Funktion Einstellbereich RTS/RTDE | Seite |Ein-
nummer gabe
A063 1. Frequenzsprung 0,00Hz O ... 400Hz nein/ja 71
A064 1. Frequenzsprung / 0,50Hz 0 ... 10Hz nein/ja 71
Sprungweite
A065 2. Frequenzsprung 0,00Hz 0 ... 400Hz nein/ja 71
A066 2. Frequenzsprung / 0,50Hz 0 ... 10Hz nein/ja 71
Sprungweite
AO067 3. Frequenzsprung 0,00Hz 0 ... 400Hz nein/ja 71
A068 3. Frequenzsprung / 0,50Hz 0 ... 10Hz nein/ja 71
Sprungweite
A069 Hochlaufverzbégerung / 0,00Hz 0 ... 400Hz nein/ja 72
Frequenz
A070 Hochlaufverzégerung / 0,0s 0 ... 60s nein/ja 72
Zeit
AO071 PID-Regler aktiv / 00 00: inaktiv nein/ja 73
inaktiv 01: aktiv
AO072 P-Anteil 1,0 0,2...5,0 ja/ja 74
AO073 I-Anteil 1,0s 0,0 ... 3600s ja/ja 74
AO74 D-Anteil 0,00s 0,0 ... 100s ja/ja 74
A075 Anzeigefaktor 1,00 0,01 ... 99,99 nein/ja 74
AO076 Eingang Istwertsignal 00 00: Eingang Ol nein/ja 74
01: Eingang O
AO081 AVR-Funktion / 00 00: aktiv nein/nein 79
Charakteristik 01: inaktiv
02: nicht aktiv im
Runterlauf
A082 Motorspannung / 400V 380/400/415/ nein/nein 56
Netzspannung 440/460/480V
AO085 Betriebsart 00 00:Normalbetrieb nein/nein 75

O1:Energiesparbetrieb
02:Fuzzy-logic

AO086 Energiesparbetrieb / 50,0s 0 ... 100s ja/ja 75
Reaktionszeit

AQ092 2. Hochlaufzeit 15,00s 0,01 ... 3600s ja/ja 76

A292 2. Hochlaufzeit 15,00s 0,01 ... 3600s jaZja 76
(2. Parametersatz)

A392 2. Hochlaufzeit 15,00s 0,01 ... 3600s jaZja 76
(3. Parametersatz)

A093 2. Runterlaufzeit 15,00s 0,01 ... 3600s ja/ja 76

A293 2. Runterlaufzeit 15,00s 0,01 ... 3600s jaZja 76
(2. Parametersatz)

A393 2. Runterlaufzeit 15,00s 0,01 ... 3600s jaZja 76
(3. Parametersatz)

A094 Umschalten von 1. 00 00: Eingang 2CH nein/nein 76
Rampe auf 2. Rampe 01: A95 / A96

A294 Umschalten von 1. 00 00: Eingang 2CH nein/nein 76
Rampe auf 2. Rampe 01: AO95/A096

(2. Parametersatz)
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Funktions- | Funktion ‘Einstellbereich RTS/RTDE | Seite |Ein-

nummer gabe

A095 Umschaltfrequenz 0,00Hz 0,0 ... 400Hz nein/nein 76
Hochlaufzeit

A295 Umschaltfrequenz 0,00Hz 0,0 ... 400Hz nein/nein 76

Hochlaufzeit
(2. Parametersatz)

A096 Umschaltfrequenz 0,00Hz 0,0 ... 400Hz nein/nein 77
Runterlaufzeit
A296 Umschaltfrequenz 0,00Hz 0,0 ... 400Hz nein/nein 77

Runterlaufzeit
(2. Parametersatz)

A097 Hochlaufcharakteristik 00 0O0:linear nein/nein 77
01:S-Kurve
A098 Runterlaufcharakteristik 00 02:U-Kurve nein/nein 77
03:U-Kurve invertiert
Al101 Frequenz bei Min.- 0,00Hz 0 ... 400Hz nein/ja 80
Sollwert
A102 Frequenz bei Max.- 0,00Hz O ... 400Hz nein/ja 80
Sollwert
A103 Min.-Sollwert 20% 0 ... 100% nein/ja 80
Al104 Max.-Sollwert 100% 0 ... 100% nein/ja 80
A105 Startbedingung 01 00:Min.-Frequenz nein/ja 81
01:0Hz-Start
Alll Frequenz bei Min.- 0,00Hz -400 ... +400Hz nein/ja 82
Sollwert
Al12 Frequenz bei Max.- 0,00Hz -400 ... +400Hz nein/ja 82
Sollwert
Al113 Min.-Sollwert -100% -100 ... +100% nein/ja 82
All4 Max.-Sollwert 100% -100 ... +100% nein/ja 82
Al131 Auspragung der 02 1...10 nein/ja 78
Kurvenform A097
Al1l32 Auspragung der 02 1...10 nein/ja 78
Kurvenform A098
b0O01 Wiederanlaufmodus 00 00:Stdérmeldung nein/ja 83

01:0Hz-Start
02:Synchronisierung
03:Syn.+Stop

b002 Zulassige Netzausfallzeit 1,0s 0,3 ... 25s nein/ja 83

b003 Wartezeit vor 1,0s 0,3 ... 100s nein/ja 83
Wiederanlauf

b004 Kurzzeitiger Netzausfall / 00 00:keine Stor- nein/ja 84
Unterspannung im meldung
Stillstand 01:Stérmeldung

b0O05 Kurzzeitiger Netzausfall / 00 00:16 Versuche nein/ja 84
Unterspannung 01 :unbegrenzt

b006 Netzphasen- 00 00:inaktiv nein/ja 84
Ausfallerkennung 01 :aktiv

b0O07 Synchronisierungs- 0,00Hz 0 ... 400Hz nein/ja 84
frequenz
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Funktions-
nummer

Funktion

RTS/RTDE

Seite

Ein-

‘ Einstellbereich

gabe

b012 Elektronischer Motor- FU-Nenn- 0,2 ... 1,2 x FU- nein/ja 86
schutz / Einstellwert strom [A] Nennstrom [A]
b212 Elektronischer Motor- FU-Nenn- 0,2...1,2 x FU- nein/ja 86
schutz / Einstellwert strom [A] Nennstrom [A]
(2. Parametersatz)
b312 Elektronischer Motor- FU-Nenn- 0,2...1,2 x FU- nein/ja 86
schutz / Einstellwert strom [A] Nennstrom [A]
(3. Parametersatz)
b013 Elektronischer Motor- 01 00:quadratisch nein/ja 86
schutz / Charakteristik O1:konstant
02:frei konfig.
b213 Elektronischer Motor- 01 00:erh. Schutz nein/ja 86
schutz/Charakteristik 0O1:Standard
(2. Parametersatz) 02:frei einstellbar
b313 Elektronischer Motor- 01 00:erh. Schutz nein/ja 86
schutz/Charakteristik 0O1:Standard
(3. Parametersatz) 02:frei einstellbar
b015 Elektronischer Motor- OHz 0 ... 400Hz nein/ja 88
schutz / Frequenz 1
b016 Elektronischer Motor- 0,0A 0 ... 1000A nein/ja 88
schutz / Auslésestrom 1
b017 Elektronischer Motor- OHz 0 ... 400Hz nein/ja 88
schutz / Frequenz 2
b018 Elektronischer Motor- 0,0A 0 ... 1000A nein/ja 88
schutz / Auslésestrom 2
b019 Elektronischer Motor- OHz O ... 400Hz nein/ja 88
schutz / Frequenz 3
b020 Elektronischer Motor- 0,0A 0 ... 1000A nein/ja 88
schutz / Auslésestrom 3
b021 Stromgrenze 1 01 00: inaktiv nein/ja 89
Charakteristik 01: aktiv
02: inakt. im Hochlauf
03: aktiv, gener.
04: inak. Hochl, gener.
b022 Stromgrenze 1 FU-Nenn- 0,5 ... 2,0 x FU- nein/ja 90
Einstellwert strom X Nennstrom [A]
1,5 [A]
b023 Stromgrenze 1 1,00s 0,1 ... 30s nein/ja 90
Zeitkonstante
b024 Stromgrenze 2 01 00:inaktiv nein/ja 90
Charakteristik 01:aktiv
02:inakt. im Hochlauf
03:inaktiv generat.
04:inak. Hochl, gener.
b025 Stromgrenze 2 FU-Nenn- 0,5... 2,0 x FU- nein/ja 90
Einstellwert strom x Nennstrom [A]
1,5 [A]
b026 Stromgrenze 2 1,00s 0,1 ... 30s nein/ja 90
Zeitkonstante
b031 Parametersicherung 01 OO:SFT Para+ Sollw nein/ja 91
O1:SFT nur Parameter
02:Param. + Sollwert
03:nur Parameter
10:RTDE-Modus
b034 Warnmeldung 0 0 ... 65530 Std nein/ja 121

Netz-Ein / Betriebszeit
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Funktions- | Funktion Grund- ‘Einstellbereich RTS/RTDE | Seite |Ein-

nummer wert gabe

b035 Drehrichtung gesperrt 00 00:beide Richtg. frei nein/nein 130
O1:Linkslauf gesperrt
02:Rechtslauf gesperrt

b036 Weicher Anlauf 06 00 ... 06 nein/ja 92

b037 Anzeigemodus 00 00:alle Funktionen neinf/ja 129
O1:spez. Funktionen
02:ausgewahlte Funkt.
(U001 ... U012)

b040 Drehmomentbegrenzung 00 00:b041 ... b044 nein/ja 93

Modus O1:Digital-Eingénge
02:Analog-Eingang

b041 Drehmomentbegrenzung 150% 0 ... 200%, no nein/ja 93
Rechtslauf motorisch

b042 Drehmomentbegrenzung 150% 0 ... 200%, no nein/ja 93
Linkslauf generatorisch

b043 Drehmomentbegrenzung 150% 0 ... 200%, no nein/ja 93
Linkslauf motorisch

b044 Drehmomentbegrenzung 150% 0 ... 200%, no nein/ja 93
Rechtslauf generatorisch

b045 Drehmomentbegrenzung 00 00: aktiv nein/ja 93
LAD-Stop 01: inaktiv

b046 Reversierung 00 00: freigegeben nein/nein 130
freigegeben / gesperrt 01: gesperrt

b050 Gefuhrter Runterlauf bei 00 00: inaktiv nein/ja 95
Not-Aus bzw. Netzausfall 01: aktiv

b0O51 Startspannung fur 0,0v 0 ... 1000V nein/ja 95
Runterlauf

b052 Spannungswert fur LAD- 0,0V 0 ... 1000V nein/ja 95
Stop

b053 Runterlaufzeit 1,00s 0,01 ... 3600s nein/ja 95

b054 Frequenzsprung 0,00Hz 0 ... 10Hz nein/ja 95

b080 Abgleich Analog- 180 0...255 ja/ja 125
Ausgang AM (O ... 10V)

b081 Abgleich Ausgang FM 60 0...255 ja/ja 125

b082 Startfrequenz 0,50Hz 0,1 ... 9,99Hz nein/ja 92

b083 Taktfrequenz 5,0/3,0kHz 0,5 ... 15/10kHz nein/nein 96

b084 Werkseinstellung / 00 00:Stérm. l6schen nein/nein 97
Initialisierung O1:Werkseinstellung

02: Storm léschen +
Werkseinstellung

b085 Werkseinstellungs- 01 00: Japan nein/nein 97
parameter 01: Europa
02: USA
b086 Frequenzanzeigefaktor 1,0 0,1 ...99,9 ja/ja 130
(d007)
b087 Stop-Taste bei Start/ 00 00: Taste aktiv nein/ja 130
Stop uber Eing. FW/RV 01: Taste inakt.
b088 Motorsynchronisation 00 00:0 Hz-Start nein/ja 100
01:Synchronisierung
b090 Bremschopper- 0,0% 0 ... 100% nein/ja 99
Einschaltdauer (ED) (siehe b095, b096)
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Funktions- | Funktion Grund- Einstellbereich RTS/RTDE | Seite |Ein-
nummer Wert gabe
b091 Stop-Modus 00 00: Rampe nein/nein Fehl
O1: freier Auslauf er!
Text
mar
ke
nicht
defi
niert
b092 Luftersteuerung 00 00: permanent nein/nein 130
01: nur im Betrieb
b095 Bremschopper 00 00: nicht freigegeben nein/ja 99
freigeben O1: nur im Betrieb
02: freigegeben
b096 Bremschopper 720V 660 ... 760V nein/ja 99
Einschaltspannung Zwischen-
kreisspannung
b098 Motortemperatur- 00 00:nicht aktiv nein/ja 101
erfassung 01:PTC (standard)
02:NTC
b099 Motortemp.erfassung 30000 0 ... 99990 nein/ja 101
Ausléseschwellwert (siehe C061)
b100 Frequenz 1 OHz 0 ... 400Hz nein/nein 102
b101 Spannung 1 0,0v 0 ... 800V nein/nein 102
b102 Frequenz 2 OHz 0 ... 400Hz nein/nein 102
b103 Spannung 2 0,0v 0 ... 800V nein/nein 102
b104 Frequenz 3 OHz O ... 400Hz nein/nein 103
b105 Spannung 3 0,0v 0 ... 800V nein/nein 103
b106 Frequenz 4 OHz 0 ... 400Hz nein/nein 103
b107 Spannung 4 0,0v 0 ... 800V nein/nein 103
b108 Frequenz 5 OHz 0 ... 400Hz nein/nein 103
b109 Spannung 5 0o,0v 0 ... 800V nein/nein 103
b110 Frequenz 6 OHz 0 ... 400Hz nein/nein 103
bl11 Spannung 6 0,0v 0 ... 800V nein/nein 103
bl112 Frequenz 7 OHz 0 ... 400Hz nein/nein 103
b113 Spannung 7 0,0v 0 ... 800V nein/nein 103
b120 Bremsensteuerung 00 00: inaktiv nein/ja 105
01: aktiv
bl121 Wartezeit fur Bremsen-  0,00s 0...5,0s nein/ja 105
Freigabe-Bestéatigung
b122 Wartezeit fur 0,00s 0...5,0s nein/ja 105

Beschleunigung
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b123 Stop-Zeit 0,00s 0...5,0s nein/ja 105

b124 Wartezeit fur Bremsen-  0,00s 0...5,0s nein/ja 105
bestatigung

b125 Bremsen-Freigabe- 0,00Hz 0 ... 400Hz nein/ja 105
Frequenz
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Funktions- | Funktion Grund- Einstellbereich RTS/RTDE | Seite |Ein-
nummer Wert gabe
b126 Bremsen-Freigabe-Strom 12% 0,1 ... 200% nein/ja 105
Co01 Digital-Eingang 1 18 01:RV (Linkslauf) nein/ja 113

02:CF1 (Festfrequenz)
03:CF2 (Festfrequenz)
04:CF3 (Festfrequenz)
05:CF4 (Festfrequenz)
06:JG (Tipp-Betrieb)
07:DB (DC-Bremse)
08:SET(2.Parametersatz)
09:2CH (2.Zeitrampe)
11:FRS (Reglersperre)
12:EXT (Stérung ext.)
13:USP (Wiederanl.sp)
14:CS (Netzschweranl)
C003 D|g|ta|—E|ngang 3 06 15:SFT (Param_sich.) nein/ja 113
16:AT (Sollwerteing.)
17:SET3(3.Parameters.)
18:RS (Reset)
20:STA (3Draht Start)
21:STP (3Draht Stop)
Coo4 Digital-Eingang 4 11 22:F/R(3Draht Richtg) nein/ja 113

23:PID (PID Ein/Aus)

24:PIDC (PID I-Ant.)

26:CAS (Para. Drehz.reg)

27:UP (Mot-Pot hoch)

28:DWN (Mot-Pot red)

- - 29:UDC (Mot-Pot RS) Py

C005 Digital-Eingang 5 09 31-OPE (Handsollwert) nein/ja 113
32:SF1 (Festfreq. 1)
33:SF1 (Festfreq. 2)
34:SF1 (Festfreq. 3)
35:SF1 (Festfreq. 4)
36:SF1 (Festfreq. 5)
37:SF1 (Festfreq. 6)
38:SF1 (Festfreq. 7)
39:0LR (Stromgrenze)
COo07 Digital-Eingang 7 02 jg;;g)lr(egg#:_agrzf)) nein/ja 113
42:TRQ2(Drehm.gr2)
43:PPI (Vektorregel.)
44:BOK (Bremsenst.)
— - 45:0RT (Positiomier.) —
Cco08 Digital-Eingang 8 01 46:LAC (LAD AUS) nein/ja 113

47:PCLR (Pos. ldschen)

48:STAT (Pos. einlesen)

no: keine Funktion

C002 Digital-Eingang 2 16 nein/ja 113

C006 Digital-Eingang 6 03 nein/ja 113

Co11 Digital-Eingang 1 S/O 00 nein/ja 113
Cc0o12 Digital-Eingang 2 S/O 00 nein/ja 113
Cco13 Digital-Eingang 3 S/O 00 nein/ja 114
co14 Digital-Eingang 4 S/O 00 00: SchlieBer nein/ja 114
01: Offner
C015 Digital-Eingang 5 S/O 00 nein/ja 114
Cco16 Digital-Eingang 6 S/O 00 nein/ja 114
co17 Digital-Eingang 7 S/O 00 nein/ja 114
coi8 Digital-Eingang 8 S/O 00 nein/ja 114
C019 Digital-Eingang FW S/O 00 nein/ja 114
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C021 Digitalausgang 11 01 OO:RUN (Betrieb) nein/ja 117

01:FA1l (Sollw.errei.)
02:FA2(Freq=>C042/043)
03:0L (Strom>C041)
04:0D (PID Abweich.)
O5:AL (Storung)
06:FA3(Freq=C042/043)
07:0TQ (Drehm. errei)
08:1P (Netzausfall)
Cc023 Digitalausgang 13 03 09:UV (Unterspg.) nein/ja 117
10:TRQ (Drehm.grnze)
11:RNT (Betriebszeit)
12:ONT (Netz-Ein)
13:THM (Motorwarn.)
19:BRK (Bremse)
20:BER (Bremse Stoér.)
C025 Digitalausgang 15 08 21:ZS (Drehzahl 0) nein/ja 117

22:DSE(Drehzabwchg)

23:POK (Positionier.)

Cc022 Digitalausgang 12 00 nein/ja 117

Cc024 Digitalausgang 14 07 nein/ja 117

Cc026 Relais-Ausgang 05 §g=iﬁggreq>ggggjg nein/ja 118
_ _ : req=
ALO-ALL-ALZ 26:0L2 (Strom=C111)
co27 PWM-Ausgang FM 00 00:Frequenzistwert nein/ja 122
O1:Motorstrom
Cc028 Analog-Ausgang AM 00 O2:Motordrehmoment ™ nain/ja 122
0.. 10V 03:Frequenzistwert

digital (nur FM)

Cc029 Analog-Ausgang AMI 00 04:Ausgangsspannung nein/ja 122

4 ... 20mA 0O5:Ausgangsleistung
06:Therm. Belastung
0O7:LAD-Frequenz

C031 Digital-Ausgang 11 00 nein/ja 118
SchlieRer / Offner

C032 Digital-Ausgang 12 00 nein/Ja 118
SchlieRer / Offner

C033 Digital-Ausgang 13 00 nein/ja 118
SchlieRer / Offner 00: SchlieBer

Cc034 Digital-Ausgang 14 00 01: Offner nein/ja 118
SchlieRer / Offner

C035 Digital-Ausgang 15 00 nein/ja 118
SchlieRer / Offner

C036 Stormelderelais ALO-AL2 01 nein/ja 118
SchlieRer / Offner

C040 Uberlast-Alarm Meldung 01 00:immer aktiv nein/ja 119
Modus (OL) O1:nur im stat. Betrieb

co41 Uberlast-Alarm Schwelle FU-Nenn- 0 ... 2 x FU-Nenn- nein/ja 119
(OL) strom [A] strom [A]

co42 Frequenz Uberschritten 0,00Hz 0,0 ... 400Hz nein/ja 119
im Hochlauf (FA2, FA3)

co43 Frequenz uberschritten 0,00Hz 0,0 ... 400Hz nein/ja 119
im Runterlauf (FA2, FA3)

Cco44 PID-Regler Abweichung 3,00% 0,0 ... 100% nein/ja 119
(OD)

co45 Frequenz uberschritten 0,00Hz 0,0 ... 400Hz nein/ja 119
im Hochlauf (FA4, FA5)

Cco46 Frequenz Uberschritten 0,00Hz 0,0 ... 400Hz nein/ja 120

im Runterlauf (FA4, FA5)
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Funktions- | Funktion Grund- ‘Einstellbereich RTS/RTDE | Seite |Ein-
nummer wert gabe
C055 Drehmomentgrenze 100% 0 ... 200% nein/ja 120
Rechtslauf, motorisch
C056 Drehmomentgrenze 100% 0 ... 200% nein/ja 120
Linkslauf, generatorisch
C057 Drehmomentgrenze 100% 0 ... 200% nein/ja 120
Linkslauf, motorisch
C058 Drehmomentgrenze 100% 0 ... 200% nein/ja 120
Rechtslauf,generatorisch
Cco61 Schwelle fur Warn- 80% 0,0 ... 100% nein/ja 88
meldung
Cc062 Stérmeldung 3/4bit 00 00: --- nein/ja 120
01: 3bit
02: 4bit
Cc063 OHz-Erkennung 0,00Hz 0,0 ... 100Hz nein/ja 121
CO070 Programmierung des FU 02 02:Bedienfeld nein/nein 123
tuber ... 03:RS485
04:0Option 1
05:0ption 2
Co71 Baudrade 04 03:2400bps nein/ja 123
04:4800bps
05:9600bps
06:19200bps
Co72 Adresse 1 1...32 nein/ja 123
C0o73 Datenwortlange 7 7 oder 8 bit nein/ja 123
co74 Paritat 00 00:keine Paritat nein/ja 123
O1l:gerade Paritat
02:ungerade Paritat
C075 Stopbits 1 1 oder 2 Stopbits nein/ja 123
Co78 Wartezeit Oms 0 ... 1000ms nein/ja 123
Cc081 Abgleich Analog-Eingang ---- 0 ... 65530, ab Werk ja/ja 124
O (0...10V) individuell abgegl.
Cc082 Abgleich Analog-Eingang ---- 0 ... 65530, ab Werk ja/ja 124
Ol (4 .... 20mA) individuell abgegl.
Cc083 Abgleich Analog-Eingang ---- 0 ... 65530, ab Werk ja/ja 124
02(-10 ... +10V) individuell abgeqgl.
C085 Abgleich 105,0 0,0 ... 1000 ja/ja 101
Kaltleitereingang
Cc086 Offset Analog-Ausgang 0,0v 0...10v ja/ja 125
AM (0 ... 10V)
co87 Abgleich Analog-Ausgang 80 0...255 ja/ja 125
AMI (4 ... 20mA)
Cc088 Offset Analog-Ausgang 4,0mA 0 ... 20mA, ab Werk ja/ja 125
AMI (4 ... 20mA) individuell abgegl.
Co91 Debug-Modus 00 Nicht verandern!!! nein/nein 96
C101 Motorpotentiometer- 00 00: nicht speichern nein/ja 127
Sollwert speichern 01: speichern
Cc102 Reset-Signal 00 00:anst. Flanke ja/ja 126

0O1:abfall. Flanke
02:anst. Flanke,
aktiv nur bei Stor.
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Funktions- | Funktion ‘ Einstellbereich RTS/RTDE | Seite |Ein-

nummer gabe

C103 Verhalten bei Reset 00 00:0Hz-Start nein/ja 126

O1:synchronisieren

Cl1i1 Uberlast-Alarm Schwelle 2  FU-Nenn- O ... 2 X FU-Nenn- nein/ja 121
(OL2) strom [A] strom [A]

C122 Nullpunktabgleich Analog- 0 0 ... 65530, ab Werk ja/ja 124
Eingang Ol, (4 ... 20mA) individuell abgeg]l.

c123 Nullpunktabgleich Analog- — ---- 0 ... 65530, ab Werk ja/ja 124
Eingang 02,(-10 ... +10V) individuell abgegl.
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Funktions- | Funktion ‘ Einstellbereich RTS/RTDE | Seite |Ein-
nummer gabe
POO1 Storung in Verbindung 00 00:Ausldsen einer nein/ja 128
mit der in Steckplatz 1 Stérmeldung
eingesteckten Options- 0O1:keine Stormel-
karte dung
POO2 Stérung in Verbindung 00 00:Ausldsen einer nein/ja 128
mit der in Steckplatz 2 Stérmeldung
eingesteckten Options- O1:keine Stormel-
karte dung
PO10 Es wird eine Options- 00 00: nein nein/nein
karte SJ-FB verwendet? 01: ja
PO11 Anzahl der Inkremente 1024 128 ... 65000 nein/nein
pro Umdrehung Impulse Impulse
PO12 Regelverfahren 00 00: ASR nein/nein
01: APR
PO13 Sollwertvorgabe Uber 00 00: Modus 00 nein/nein
Impulseingénge SAP, 01: Modus 01
SAN, SBP, SBN 02: Modus 02
PO14 Orientierung / 0 00 ... 4096 nein/nein
Stop-Position §
PO15 Orientierung / 5,00Hz 0 ... 120Hz nein/nein @
Positionierfrequenz §
PO16 Orientierung / 00 00: Rechtlauf nein/nein a
Positionier-Drehrichtung 01: Linkslauf g
PO17 Orientierung / 5 Impulse 0 ... 10000 Impulse nein/nein =
Endposition-Bereich S
PO18 Orientierung / 0,00s 0...9,99s nein/nein §
POK-Signal-Wartezeit o
PO19 Elektronisches Getriebe / 00 00:Ruckflihrung FB nein/nein =
Ubersetzungseingriff 01:Sollwert REF a
P0O20 Elektronisches Getriebe / 1 1...9999 nein/nein ®
Ubersetzungsverhaltnis 9o
Z&hler =3
P0O21 Elektronisches Getriebe / 1 1...9999 nein/nein @
Ubersetzungsverhaltnis g
Zahler o
P022 Elektronisches Getriebe / 0,00 0 ... 6553 nein/nein @
Feed forward gain 3
PO23 Elektronisches Getriebe / 0,50 0 ... 100 nein/nein
Position loop gain
P0O25 Temperaturkompensa- 00 00: nicht aktiv nein/nein
tion Sekundérwiderstand 01: aktiv
P0O26 Geschwindigkeits- 135% 0 ... 150% nein/nein

Uberschreitung,
Ausloseschwelle

PO27 Drehzahlabweichung, 7,5Hz 0 ... 120Hz nein/nein
Ausldseschwelle
PO30 Es wird eine Options- 00 00: ja nein/nein ggg
karte SJ-DG verwendet? 01: nein ] éi
8ag
PO31 Vorgabe der Hoch- bzw. 00 00: Bedienfeld nein/nein 5‘;5
Runterlaufzeiten 01: tber Option 1 g’%g
02: tber Option 2 3
UOO1 ... Benutzerdefinierte -—— doo1 ... PO0O2 nein/ja 129
uoi12 Auswahl von 12
Funktionen
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Funktions- RTS/RTDE

nummer

Seite | Ein-
gabe

Funktion

‘ Einstellbereich

HOO1 Autotuning 00 00:inaktiv nein/ja 132
O1:statisches
Autotuning aktiv
02:dynamisches
Autotuning aktiv
HOO02 Motordaten 00 00:Standard nein/nein 132
0O1:Autotuning
02:0nline
Autotuning
H202 Motordaten 00 00:Standard nein/nein 132
(2. Parametersatz) 0O1:Autotuning
02:0Online
Autotuning
HOO03 Motorleistung FU- 0,2 ... 75/160kW nein/nein 56
Leistung
H203 Motorleistung - 0,2 ... 75/160kwW nein/nein 56
(2. Parametersatz)
HOO4 Motorpolzahl 4 2, 4, 6, 8pol nein/nein 56
H204 Motorpolzahl 4 2,4, 6, 8pol nein/nein 56
(2. Parametersatz)
HOO5 Drehzahlregler-An- 1,590 0...65,53 nein/ja 132
sprechgeschwindigkeit
H205 Drehz.reg.-Anspr.- 1,590 0...65,53 nein/ja 132
geschwindigkeit
(2. Parametersatz)
HOO6 Motorstabilisierungs- 100 0...255 ja/ja 132
konstante
H206 Motorstabilisierungs- 100 0 ...255 jaZja 132
konstante
(2. Parametersatz)
H306 Motorstabilisierungs- 100 0...255 jaZja 132
konstante
(3. Parametersatz)
HO20 Motorkonstante R1 --- 0 ... 65,530 nein/nein 133
H220 Motorkonstante R1 -— 0 ... 65,532 nein/nein 133
(2. Parametersatz)
HO21 Motorkonstante R2 - 0 ... 65,530 nein/nein 133
H221 Motorkonstante R2 -— 0 ... 65,532 nein/nein 133
(2. Parametersatz)
HO22 Motorkonstante L - 0 ... 655,3mH nein/nein 133
H222 Motorkonstante L - 0 ... 655,3mH nein/nein 133
(2. Parametersatz)
HO23 Motorkonstante I, -—- 0 ... 655,3A nein/nein 133
H223 Motorkonstante I, -— 0 ... 655,3A nein/nein 133
(2. Parametersatz)
HO24 Motorkonstante J -—- 0 ... 655,3kgm? nein/nein 133
H224 Motorkonstante J - 0 ... 655,3kgm? nein/nein 133

(2. Parametersatz)
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Funktions- | Funktion Einstellbereich RTS/RTDE | Seite |Ein-
nummer gabe
HO30 Motorkonstante R1 - 0 ... 65,530 nein/nein 133
H230 Motorkonstante R1 --- 0...65,53Q nein/nein 133

(2. Parametersatz)
HO31 Motorkonstante R2 --- 0 ... 65,530 nein/nein 133
H231 Motorkonstante R2 -— 0 ... 65,532 nein/nein 133

(2. Parametersatz)
HO32 Motorkonstante L --- 0 ... 655,3mH nein/nein 133
H232 Motorkonstante L -— 0 ... 655,3mH nein/nein 133

(2. Parametersatz)
HO33 Motorkonstante Ig - 0 ... 655,3A nein/nein 133
H233 Motorkonstante I, -— 0 ... 655,3A nein/nein 133

(2. Parametersatz)
HO34 Motorkonstante J --- 0 ... 655,3kgm? nein/nein 133
H234 Motorkonstante J - 0 ... 655,3kgm? nein/nein 133

(2. Parametersatz)
HO50 Vektorregelung PI-Regler 100% 0 ... 1000% ja/ja 134

P-Anteil
H250 Vektorregelung PI- 100%b6 O ... 1000%6 jaZja 134

Regler P-Anteil
(2. Parametersatz)

HO51 Vektorregelung PI-Regler 100 0 ... 1000 ja/ja 134
I-Anteil
H251 Vektorregelung PI- 100 0 ... 1000 jaZja 134

Regler 1-Anteil
(2. Parametersatz)

HO52 Vektorregelung P-Regler 1,00 0...10 ja/ja 134
P-Anteil
H252 Vektorregelung P- 1,00 0...10 jaZja 134

Regler P-Anteil
(2. Parametersatz)

HO60 OHz-SLV Magnetisie- 100% 0 ... 100% ja/ja 134
rungsstrombegrenzung
H260 OHz-SLV Magnetisie- 100%0 0 ... 100%0 jaZja 134

rungsstrombegrenzung
(2. Parametersatz)

HO70 Vektorregelung PI-Regler 100% 0 ... 1000% ja/ja 134
P-Anteil umschaltbar

HO71 Vektorregelung PI-Regler 100% 0 ... 1000% ja/ja 134
I-Anteil umschaltbar

HO72 Vektorregelung P-Regler 1,00 0...10 ja/ja 134

P-Anteil umschaltbar
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6. Beschreibung der Funktionen

6.1 Basisfunktionen

FOO1 Anzeige/Eingabe Frequenzsollwert | 0,00Hz |

Einstellbereich: 0,00 ... 400Hz

Die Umrichter der Serie SJ300 besitzen folgende Mdglichkeiten der Frequenzsollwertvorgabe:

Sollwertvorgabe Uber Funktion FOO1

Sollwertvorgabe Uber das eingebaute Potentiometer (nur bei Verwendung des optionalen
Bedienfeldes OPE-SR)

Sollwertvorgabe Uber analogen Eingang (O ... 10V, 4 ... 20mA, -10 ... +10V)

Abrufen von programmierten Festfrequenzen (Funktion A0O20 ... A035)

Sollwertvorgabe Uber die Motorpotentiometerfunktion (Funktion C0O01 ... C005, C101)
Sollwertvorgabe uUber serielle Schnittstelle RS485

Sollwertvorgabe tUber eine der der in Optionsstecksockel 1 oder 2 eingesteckte Optionskarten

In jedem der o. g. Félle wird der Sollwert unter Funktion FOO1 angezeigt. In der Werkseinstellung
sind die Gerate fir Sollwerte O ... 10V oder 4 ... 20mA programmiert (siehe Funktion A001).

Sollwertvorgabe tber Funktion FOO1

Zur Frequenzsollwertvorgabe unter Funktion FOO1 muf3 unter Funktion AOO1 02 eingegeben
werden.

Sollwertvorgabe Uber das eingebaute Potentiometer (nur bei Verwendung des
optionalen Bedienfeldes OPE-SR)

Geben Sie unter Funktion A0OO1 00 ein.
Sollwertvorgabe Uber analoge Eingange

In der Werkseinstellung sind die Frequenzumrichter fur die Sollwertvorgabe Uber die analogen
Eingdnge O bzw. Ol programmiert (Funktion AOO1, Eingabe 01).

Festfrequenzen

Die Festfrequenzen lassen sich auf zwei Arten programmieren:

1.) Eingabe der Frequenzen unter Funktion AO21 ... A035.

2.) Anwahl des entsprechenden Digital-Eingangs CF1 ... CF4 und Eingabe der gewilnschten
Frequenz unter Funktion FO01l. Der eingegebene Wert ist mit Taste STR abzuspeichern.
Vergewissern Sie sich durch Betatigen der FUNC-Taste, dalR der eingegebene Wert abgespeichert
wurde. Unter Funktion A019 wird das Ansteuerverfahren gewéhlt: binar oder bit (Eingang SF1
... SF4 entsprechend 1. ... 4. Festfrequenz).

Die Festfrequenzen besitzen Prioritat gegenuber allen anderen Sollwerten. Sie werden
lediglich vom Tipp-Betrieb Ubertroffen, der die hochste Prioritat besitzt.

L\ WARNUNG

Achtung bei Ausgangsfrequenzen >60Hz! Uberpriifen Sie ob Motor und angeschlossene
Maschine fur diesen Betriebszustand geeignet sind.
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PRGOS 1. Hochlaufzeit | 30,005 |

RGN 1. Runterlaufzeit | 30,00s |

Einstellbereich: 0,01 ... 3600s

Die Hoch- bzw. Runterlaufzeit bezieht sich auf die eingestellte Endfrequenz (Funktion A004).
AulRRerdem gibt es eine 2. Hoch- bzw. Runterlaufzeit, die auf verschiedene Weise aktiviert werden
kann (siehe Zeitrampen, Funktion A092 ... A098; Eingang 2CH). Die kleinst mégliche Hoch-
bzw. Runterlaufzeit fur einen bestimmten Antrieb ist im wesentlichen abhangig vom
Massentragheitsmoment des anzutreibenden mechanischen Systems. Werden diese Zeiten
unterschritten, so wird eine Stérmeldung ausgelost (EO0O1 ... E003 ,Uberstrom® oder E007
,Uberspannung im Zwischenkreis*).

Weitere Funktionen: b088 Motorsynchronisation
b091 Stop-Modus

A001 Freqguenzsollwertvorgabe | 01

Einstellbereich: 00, 01, 02, 03, 04, 05

Die Umrichter der Serie SJ300 besitzen folgende Mdglichkeiten der Frequenzsollwertvorgabe:

00: Sollwertvorgabe uUber das eingebaute Potentiometer (nur bei Verwendung des optionalen
Bedienfeldes OPE-SR)

01: Sollwertvorgabe Uber analogen Eingang O, Ol oder O2 (0 ... 10V, 4 ... 20 mA,
-10 ... +10V); z. B. externes Poti

02: Sollwertvorgabe uber Funktion FOO1

03: Sollwertvorgabe Uber die serielle Schnittstelle RS485

04: Sollwertvorgabe uUber die in Optionsstecksockel 1 eingesteckte Optionskarte

05: Sollwertvorgabe uUber die in Optionsstecksockel 2 eingesteckte Optionskarte

e Abrufen von programmierten Festfrequenzen (Funktion AO21 ... AO35)
e Sollwertvorgabe Uber die Motorpotentiometerfunktion (Funktion C0O01 ... C008, C101)

Abrufen von programmierten Festfrequenzen ist jederzeit moéglich (siehe Funktion FOO1).

|Weitere Funktionen: AO0O05, AOO6 Verknupfung der Analogeingange

A002 Start/Stop-Befehl | 01

Einstellbereich: 01, 02, 03, 04, 05

01: Start/Stop-Befehl Gber die Eingdnge FW, RV

02: Start/Stop-Befehl Uber die RUN-Taste auf dem Bedienfeld
03: Start/Stop-Befehl Uber die serielle Schnittstelle RS485
04: Start/Stop-Befehl Uber Optionsplatine 1

05: Start/Stop-Befehl tber Optionsplatine 2

Weitere Funktionen: FOO4 Drehrichtung Taste RUN
b035 Drehrichtung sperren
b046 Linkslauf sperren
C001 ... COo19 Digital-Eingange 1 ... 8, FW
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a\e[o iy gavede iy nc{o:y Il Maximalfrequenz | 50,0Hz |

Einstellbereich: 30 ... 400Hz

Die Maximalfrequenz wird bei Erreichen des maximalen Sollwertes ausgegeben.

U A
100%
(A045, A082)

0 Motornenn- Maximal- f
frequenz (A003) frequenz (AO04)
Weitere Funktionen: AO011 ... AO14 Sollwertanpassung Analog-Eingang O
Al1l01 ... A104 Sollwertanpassung Analog-Eingang Ol
Alll ... A114 Sollwertanpassung Analog-Eingang O2
A061 Max. Betriebsfrequenzgrenze
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6.2 Motordaten

Eine optimale Anpassung des Frequenzumrichters an den angeschlossenen Motor kann mittels
Autotuning vorgenommen werden (siehe Funktion HOO1 und HO002). Wenn die Motordaten
bekannt sind, so kdnnen diese auch direkt unter den Funktionen HO20 ... H224 eingegeben
werden.

In jedem Fall muss die Nennspannung, Nennfrequenz, Leistung und Polzahl des angeschlossenen
Motors unter den nachfolgend aufgefihrten Funktionen eingegeben werden.

INo[o R CAvde -0 ) I Motornennfrequenz / Eckfrequenz | 50,0Hz |

Einstellbereich: 30 ... 400Hz

Unter dieser Funktion wird die Ausgangsfrequenz eingeben, bei der die Ausgangsspannung ihren
maximalen Wert annimmt. Im Regelfall ist dies die Nennfrequenz des angeschlossenen Motors
(siehe Abbildung unter Funktion A004).

A082 Motorspannung / Netzspannung | 400V |

Einstellbereich: 380 ...480V

Die Nennspannung des Motors ist dem Typenschild des angeschlossenen Motors zu entnehmen.
Achten Sie auf die richtige Verdrahtung des Motors im Klemmkasten!

Ist die Netzspannung hoéher als die Motornennspannung, so geben Sie hier die
Netzspannung ein und reduzieren Sie die Ausgangsspannung unter Funktion A0O45 auf
die Motornennspannung.

Beispiel: Netzspannung = 440V, Motornennspannung = 400V. Geben Sie hier die
Netzspannung (440V) ein und reduzieren Sie die Ausgangsspannung unter Funktion
A045 auf 400V/440V x 100% = 90%.

HOO03 (H203) Motorleistung ———-kW |

Einstellbereich: 0,2 ... 75/160kW

Die Leistung ist dem Typenschild des angeschlossenen Motors zu entnehmen.

HOO04 (H204) Motorpolzahl | 4pol |

Einstellbereich: 2 ... 8pol

Die Polzahl kann aus der auf dem Motortypenschild angegebenen Nenndrehzahl und
Nennfrequenz abgeleitet werden.
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6.3 Verknupfung der Analog

A005 Umschalten der Sollwerteingange mit Eingang AT | 00 |

Einstellbereich: 00, 01

Eingang 02 [ 00 ]

Einstellbereich: 00, 01, 02, 03

Wenn kein Digital-Eingang als AT programmiert ist, werden die Frequenzsollwerte an den Analog-
Eingangen Ol und O2 addiert.

Die Analog-Eingdnge kdnnen mit Funktion AOO5 und AO006 auf folgende Weise miteinander
verknupft werden:

Funktions- | Ein- | Beschreibung
Nummer |gabe

AO005 00 Umschalten zwischen Sollwerteingang O und Ol mit Digital-Eingang AT.
AT Ein : Eingang Ol aktiv
AT Aus : Eingang O aktiv
01 Umschalten zwischen Sollwerteingang O und O2 mit Digital-Eingang AT.
AT Ein : Eingang O2 aktiv
AT Aus : Eingang O aktiv
AO006 00 Eingang O2 unabhéngig aktiv
01 Sollwert an Eingang O2 wird zu dem Sollwert an Eingang O bzw. Ol
addiert.

Bei negativen Sollwerten (<0Hz) findet keine Reversierung statt.

02 Sollwert an Eingang O2 wird zu dem Sollwert an Eingang O bzw. Ol
addiert.
Bei negativen Sollwerten (<0Hz) findet eine Reversierung statt.

03 Eingang O2 ausgeschaltet

Eingang AT | AOO6 | AOO5 | Eingang | Haupt-Frequenz- |Eingang o2 als | Rever-

vorhan- AT sollwerteingang |additiver Frequenz- |sierung
den ? sollwerteingang ? mit O2 ?
00 AUS 0] Nein
00, 03 EIN ol Nein Nein
01 AUS O Nein
EIN 02 Nein Ja
00 AUS O Ja
Ja 01  (Bsp. 1) EIN ol Ja Nein
01 AUS O Ja
EIN 02 Nein Ja
00 AUS 0 Ja
02 (Bsp. 2) EIN Ol Ja Ja
01 AUS O Ja
EIN 02 Nein
00 -- - 02 Nein Ja
Nein 01 -- -- O + Ol addieren Ja Nein
02 - - O + Ol addieren Ja Ja
03 -- -- O + Ol addieren Nein Nein
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Beispiel 1

(Keine Reversierung Uber Eingang 02)

FW_I

Beispiel 2

(Reversierung uber Eingang 02)

FW_I

AT |

AT | { f f
f for fo i ol o
Hauptfrequenz- .
Hauptfrequenz- Y sollvr\;erte?n an i - e
sollwerteingang i I/ gang o i
0 , : -
: foz y 02
i / Frequenz- ' /
Frequenz- i soliwert O !
sollwert ; Eingang 02 i
Eingang 02 i :
1 — . e
— . T |
! ; for +foz
. + |
fo + foz | for +foz fo ioj _,— /
Gesamt- p / Gesamt-
frequenz- frequenz-
sollwert 0 sollwert —

I I ] [ [
1 1 !

-=d | [

Keine Reversierung tber 02

Reversierung tber 02
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6.4 Sollwertanpassung Analog

Eine individuelle Anpassung des externen Sollwertes kann unter den folgenden Funktionen
vorgenommen werden. Ein frei wahlbarer Sollwertbereich kann einem beliebigen Frequenzbereich
zugeordnet werden.

o 45Hz |
Beispiel: A011 15Hz )
A012 45Hz A015: 00
A013 20% (2V) - /
VA
AO14 70% (7V) rotsion
2 . 7v
20 .. 70%

Sollwertinvertierung

Bei speziellen Anwendungen mag es erforderlich sein bei minimalem Sollwert (z. B. 0V) die
maximale Frequenz bzw. bei maximalem Sollwert (z. B. 10V) die minimale Frequenz zu fahren.
Hierzu ist unter AOl11 die max. Frequenz und unter AO1l2 die min. Frequenz einzugeben.
Achtung! Unter diesen Umstanden liegt keine Drahtbruchsicherheit vor! (siehe A015).

AO011 Frequenz bei Min.-Sollwert |  0,00Hz |

Einstellbereich: O ... 400Hz

AO012 Frequenz bei Max.-Sollwert | 0,00Hz |

Einstellbereich: O ... 400Hz

A013 Min.-Sollwert | 0,000 |

Einstellbereich: O ... 100%6

Der eingegebene Wert bezieht sich auf den max. mdéglichen Sollwert 10V.

A014 Max.-Sollwert | 100%0 |

Einstellbereich: O ... 100%6

Der eingegebene Wert bezieht sich auf den max. mdglichen Sollwert 10V.

Startbedingung | 01

Einstellbereich: 00, 01

00: bei Sollwerten < Min.-Sollwert (A013) wird die unter Funktion AO011l programmierte
Frequenz gefahren.
01: bei Sollwerten < Min.-Sollwert (A0O13) wird OHz ausgegeben.

Bei Sollwertinvertierung gilt folgendes:
00: bei Sollwerten > Max.-Sollwert (AO14) wird die unter Funktion A011 programmierte

Frequenz gefahren.
01: bei Sollwerten > Max.-Sollwert (A014) wird OHz ausgegeben.
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6.5 Festfrequenzen
Festfrequenzen kdnnen auf zweierlei Weise Uber Digital-Eingdnge abgerufen werden:

1. Abrufen von bis zu 15 Festfrequenzen (A21 ... A35) binar Uber Digital-Eingange
CF1 ... CF4. Geben Sie hierzu unter Funktion A019 00 ein

Ein- | Festfrequenz

gang 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 |11 |12 (13 |14 |15
CF1 EIN EIN EIN EIN EIN EIN EIN EIN
CF2 EIN | EIN EIN [EIN EIN |EIN EIN |EIN
CE3 EIN |EIN |EIN |EIN EIN [EIN |EIN |EIN
CF4 EIN |EIN JEIN |EIN [EIN |EIN |EIN |EIN

2. Abrufen von bis zu 7 Festfrequenzen (A21 ... A27) bitweise Uber die Digital-
Eingange SF1 ... SF7. Geben Sie hierzu unter Funktion A019 01 ein. Werden 2 oder mehr
Eingénge gleichzeitig angesteuert, so wird die Frequenz mit der niedrigeren Prioritat
gefahren.

Ein- Festfrequenz

gang 1 2 3 4 5 6 7
SF1 EIN
SF2 EIN
SF3 EIN
SF4 EIN
SF5 EIN
SF6 EIN
SF7 EIN

Wird keiner der Eingange CF1 ... CF4 bzw. SF1 ... SF7 angesteuert so fahrt der
Frequenzumrichter auf die Basisfrequenz (Funktion A020).

Zur Programmierung der Digital-Eingdnge siehe Funktion CO01 ... C008.

Die Festfrequenzen besitzen Prioritat gegenuber allen anderen Sollwerten. Sie werden
lediglich vom Tipp-Betrieb tUbertroffen, der die héchste Prioritat besitzt.

A019 Abrufen der Festfrequenzen | 00

Einstellbereich: 00, 01

00:  binar (15 Festfrequenzen)
01: bit (7 Festfrequenzen)

A020 (A220) Basisfrequenz | 0,00Hz |

Einstellbereich: O ... 400Hz

Die Basisfrequenz wird gefahren wenn unter Funktion AO001 02 eingegeben wurde
(Sollwertvorgabe Uber Funktion FOO01l) und keine Festfrequenzen Uuber die Digital-Eingdnge
abgerufen werden.

AO021 ... A0O35 1. Festfrequenz ... 15. Festfrequenz | 0,00Hz |

Einstellbereich: O ... 400Hz
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6.6 Tipp-Betrieb

A038 Tipp-Frequenz | 1,00Hz |

Einstellbereich: O ... 9,99 Hz

Tipp-Betrieb

Der Tipp-Betrieb wird tber Eingang JG aktiviert und dient z. B. zum Einrichten einer Maschine im
Hand-Betrieb. Da im Tipp-Betrieb die Hochlauframpe nicht aktiv ist, kbnnte es - wenn die Tipp-
Frequenz zu groR gewahlt wird - zur Auslésung einer Stormeldung (Uberstrom) kommen (siehe
Funktion C0O01 ... CO08, Eingabe 06).

Eingang JG \ \

\
Start-Befehl (FW, RV) _|
\

|
I
Motordrehzahl / N

Der Tipp-Betrieb ist nicht moéglich, wenn die eingestellte Tipp-Frequenz kleiner ist als die unter
b082 eingegebene Startfrequenz.

A039 Tipp-Betrieb / Stopp-Modus 00

Einstellbereich: 00, 01, 02, 03, 04, 05

Es gibt drei Moglichkeiten fur den Tipp-Betrieb nach einem Stopp-Signal.

Erfolgt das Signal fur den Tipp-Betrieb nachdem ein Startbefehl erfolgte, so reagiert
der Frequenzumrichter bei den Eingaben 00, 01 und 02 nicht auf den Tipp-Befehl.

00: Freilauf
O1: Bremsen des Motors an der Runterlauframpe
02: Bremsen des Motors mit der Gleichstrombremse (Funktion A0O51 — A055)

Erfolgt das Signal fur den Tipp-Betrieb nachdem ein Startbefehl erfolgte, so bremst der
Frequenzumrichter bei den Eingaben 03, 04 und 05 mit der eingestellten Zeitrampe auf
OHz um dann ohne Rampe auf die Tippfrequenz zu fahren.

03: Freilauf
04: Bremsen des Motors an der Runterlauframpe
0O5: Bremsen des Motors mit der Gleichstrombremse (Funktion A0O51 — A055)
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6.7 Boost

Der Boost ist nicht aktiv unter den Arbeitsverfahren SLV, OHz-SLV und V2 (Funktion
A044, Eingabe 03,04 und 05).

Der Boost bewirkt eine Spannungsanhebung - und somit eine Drehmomentanhebung - im
unteren Frequenzbereich. Der manuelle Boost hebt die Spannung im Frequenzbereich von der
Startfrequenz (Werkseinstellung 0,5Hz) bis zur halben Eckfrequenz (Werkseinstellung 50Hz, also
25Hz) in jedem Betriebszustand (Hochlauf, statischer Betrieb, Runterlauf) an - unabhangig von
der Belastung des Motors. Im automatischen Boost wird die Spannung belastungsabhéngig
angehoben.Es ist - insbesondere beim manuellen Boost - darauf zu achten, dal3 der
angeschlossene Motor nicht Uberlastet wird. Eine Spannungsanhebung kann durch einen dadurch
hervorgerufenen héheren Strom eine Stérmeldung des Frequenzumrichters auslésen.

U a

Funktion A045, 100%
Beispiel: A041 00 °

A042 10%

A043 10% = 5Hz . .

044 00 Funktion A042, 10%

A045 100% R
Funktion A043, 10% = 5Hz 25Hz 50Hz f

A041 (A241) Boost-Charakteristik | 00

Einstellbereich: 00, 01

00: manueller Boost; Spannungsanhebung ist immer aktiv
01l: automatischer Boost; Spannungsanhebung nur bei Bedarf

A042 (A242) Manueller Boost | 1,0%

Einstellbereich: 0 ... 20%0

Funktion AO42 legt die Hohe der Spannungsanhebung fest.

A043 (A243) Max. Boost bei % Eckfrequenz 5,0%

Einstellbereich: O ... 5026

Die Frequenz mit der hoéchsten Spannungsanhebung kann im Bereich von 0 ... 50% der
Eckfrequenz eingegeben werden.
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6.8 Arbeitsverfahren, U/f-Charakteristik

Die Frequenzumrichter der Serie SJ300 bieten 4 verschiedene Arbeitsverfahren:

e U/f-Kennlinien fur Standarddrehmoment (Funktion AO44, Parameter 00, 01, 02)
Die Kennlinie VP1,7 (Funktion A044, Eingabe 01) ist fir Anwendungen mit quadratisch
ansteigendem Belastungsmoment wie z. B. Kreiselpumpen und Ventilatoren)

e Sensorless Vector Control (SLV, Funktion A044, Parameter 03) fur hohes Drehmoment
insbesondere bei niedrigen Frequenzen (< 5Hz) und hoher Drehzahlgenauigkeit ohne
Drehzahlriuckfuhrung.

e OHz-SLV; wie SLV, jedoch mit verbessertem Drehmoment bei Frequenzen <0,5Hz

e Vector Control (V2) mit Drehzahlrickfiuhrung mittels Inkrementalgeber fir Anwendungen die
absolute Drehzahl- und Winkelgenauigkeit erfordern (nur mit Option SJ-FB ).

Insbesondere bei den Arbeitsverfahren SLV, OHz-SLV ist eine optimale Anpassung des
Frequenzumrichters an den angeschlossenen Motor notwendig (siehe ,Motordaten®, Funktion
AO03, A082; HO03, HO04; siehe ,Autotuning / Motordaten* Funktion HOO1, HO002, HO20 ...
H234).

Mit Hilfe der Funktionen HO50 ... HO72 kdénnen die Regelparameter fur SLV, OHz-SLV und V2
geandert werden.

oV avrivi vyl Arbeitsverfahren 00

Einstellbereich: 00, 01, 02, 03, 04, 05

00: U/f-Kennlinie, konstant

01: U/f-Kennlinie, U ~ f 7 fuir z. B. fur Kreiselpumpen und Ventilatorn
02: frei einstellbare U/f-Kennlinie (siehe Funktion b100 ... b113)

03: Sensorless Vector Control (SLV)

04: OHz-SLV

05: V2

U/f-Kennlinie, konstant (Eingabe 00)

Die U/f-Kennlinie kann prinzipiell fir alle Anwendungen eingesetzt werden. Das Anlaufmoment
kann mit Hilfe des Boost erh6ht werden. Es findet keine Schlupfkompensation statt.

100%

~  ——00,konstant

50Hz f

Motornenn-
frequenz (A003)
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U/f-Kennlinie, U ~ f 7, (Eingabe 01)

Fur Anwendungen mit quadratisch ansteigenden Belastungsmomenten wie z. B. Kreiselpumpen
und Ventilatoren laRt sich mit dieser U/f-Kennlinie eine reduzierte Leistungsaufnahme des Motors
erzielen. Das Anlaufmoment des Motors ist niedrig.

Bei U ~ f " f setzt sich die u t
U/f-Kennlinie aus folgenden 100%
Bereichen zusammen:
0 ... 10% der Motornennfrequenz:
- lineares U/f-Verhaltnis —_—
e ou~f
10 ... 100% Motornennfrequenz: ’ >
-uU~fe 5Hz 50Hz £
10% der Motornenn- Motornenn-
frequenz (A003) frequenz (A003)

Sensorless Vector Control SLV (Eingabe 03), OHz-SLV (Eingabe 04)

Sensorless Vector Control SLV sowie OHz-SLV verschafft dem Motor ein hohes Drehmoment
insbesondere bei niedrigen Frequenzen (< 5Hz) und hoher Drehzahlgenauigkeit ohne
Drehzahlruckfuhrung. OHz-SLV arbeitet wie SLV bietet jedoch ein noch besseres Drehmoment
bei Frequenzen <O0,5Hz. Mittels der Betriebsdaten (Ausgangsstrom, cos ¢) ermittelt der
Frequenzumrichter fur jeden Belastungszustand die optimale Ausgangsspannung bzw.
Ausgangsfrequenz (zur Anpassung des Frequenzumrichters an den angeschlossenen Motor siehe
».Motordaten“, Funktion A003, A082; H003, HO04; siehe ,Autotuning / Motordaten*“ Funktion
HOO01, HO02, HO20 ... H234).

Mit Hilfe der Funktionen HO50 ... HO72 kdénnen die Regelparameter fur SLV, OHz-SLV und V2
geéndert werden.

Die folgende Tabelle zeigt auf welchen Einfluss eine Veranderung der Motorkonstanten
auf den Betrieb hat.

Betriebs- Verhalten MaRnahmen Funktion
zustand

Motorischer Schlupfkompensation Motorkonstante R2 vergroRern, HO021, H221

Betrieb Zu gering (bis max. aktueller Wert x 1,2)
Uberkompensation des Motorkonstante R2 verringern, HO021, H221
Schlupfes (bis max. aktueller Wert x 0,8)
Generato- Geringes Drehmoment Motorkonstante R1 vergrofRern HO020, H220
rischer bei kleinen Frequenzen (bis max. aktueller Wert x 1,2)
Betrieb Motorkonstante 1o vergroRern HO023, H223
(bis max. aktueller Wert x 1,2)
Starten Der Motor startet ruck- Motorkonstante J vergrolRern, H024, H224
artig (bis max. aktueller Wert x 1,2)
Im Runter- Der Motor lauft nicht Verstarkung kp verringern HOO5, H205
lauf rund Motorkonstante J verringern HO24, H224
Bei kleinen Der Motor schwingt Motorkonstante J vergréliern HO024, H224
Frequenzen zwischen Rechtslauf

und Linkslauf
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Vector Control mit Ruckfuhrung V2 (Eingabe 05)

Hierflr ist eine Optionskarte SJ-FB erforderlich. Eine genaue Beschreibung dieses Verfahrens
finden Sie im Produkthandbuch der Optionskarte.

A045 Ausgangsspannung 100%0

Einstellbereich: 20 ... 100%b6

Die Ausgangsspannung kann im Bereich von 20 ... 100% der Eingangsspannung eingestellt
werden.
u ¢
100%
20%
50Hz f

65



HITACHI SJ3300

6.9 Gleichstrombremse

i\ WARNUNG

Die DC-Bremse bewirkt eine zusatzliche Erwarmung des angeschlossenen Motors.
Geben Sie als Bremszeit und Bremsmoment moglichst kleine Werte ein. Uberprifen Sie
ob sich der Motor durch den Einsatz der DC-Bremse unzulassig hoch erwarmt.

Die Frequenzumrichter der Serie SJ300 verfugen uUber eine einstellbare Gleichstromgrenze. Durch
die Aufschaltung einer getakteten Gleichspannung auf die Standerwicklung des Motors wird ein
Bremsmoment erzeugt, das der Rotation des Laufers entgegenwirkt. Mit Hilfe der
Gleichstrombremse kdnnen hohe Stoppgenauigkeiten bei Positionierantrieben realisiert werden.
AulRerdem kann durch die Gleichstrombremse die Drehzahl vor dem Einfallen einer mechanischen
Bremse auf ein Minimum reduziert werden.

Die Gleichstrombremse lasst sich auf zweierlei Weise einschalten:
1. extern, durch Ansteuern eines Digital-Eingangs (Einstellung unter AO51 hat darauf keinen

Einfluss)
2. automatisch intern, bei Erreichen einer programmierten Frequenz (A051, 01)

A051 DC-Bremse / intern aktiv / inaktiv | 00 |

Einstellbereich: 00, 01

00: inaktiv
01: aktiv

AO052 DC-Bremse / Einschaltfrequenz | 0,50Hz |

Einstellbereich: O ... 60Hz

Bei Unterschreiten der hier programmierten Frequenz im Runterlauf (wenn Stopp anliegt!) fallt
die DC-Bremse ein.

AO053 DC-Bremse /7 Wartezeit 0,0s

Einstellbereich: O ... 5s

Bei Erreichen der unter A0O52 programmierten Frequenz oder bei Ansteuern des Digital-Eingangs
DB werden die Endstufen fur die hier eingegebene Wartezeit abgeschaltet. Der Motor lauft in
dieser Zeit frei. Nach Ablauf der Zeit fallt die DC-Bremse ein.

AO054 DC-Bremse /7 Bremsmoment 0%

Einstellbereich: O ... 100%6

100% entspricht ca. 70% FU-Nennstrom.
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AO055 DC-Bremse / Bremszeit | 0,0s

Einstellbereich: O ... 60s

Die Bremszeit startet nach Ablauf der Wartezeit (A053).

A056 DC-Bremse / Einschalttrigger 01

Einstellbereich: 00, 01

Wird die DC-Bremse extern Uber Digital-Eingang DB gestartet, so haben die unter
dieser Funktion eingegeben Parameter folgende Bedeutung:

00: Einschalten der DC-Bremse durch ansteigende Flanke an Digital-Eingang DB (Wartezeit
A053, Bremsmoment A054 und Bremszeit AO56 berlcksichtigen!)

01: Einschalten der DC-Bremse durch EIN-Signal an Digital-Eingang DB (Wartezeit A053 und
Bremsmoment A054 bertcksichtigen!)

AO056, 00 AO56, 01
FW FW
DB [ | . DB '|—|'
possangs Dropwl pusgangs-  Reeel
frequenz frequenz
| AOS55|

Fw ,| FW |'

DB ,_l bB ! !
egaes oo e Doy
frequenz frequenz

| AOS5 |
FW 'I W T
bB |_| DB | L
g Freilauf Qg Freilauf |
Ausgangs- Ausgangs- '
frequenz ] frequenz
A053
fiosg| _noss | 205

67



HITACHI SJ3300

Wird die DC-Bremse automatisch intern bei Erreichen einer programmierten Frequenz
gestartet (A052), so haben die unter dieser Funktion eingegeben Parameter folgende
Bedeutung:

00: DC-Bremszeit hat Prioritat vor erneutem Startbefehl

01: Startbefehl hat Prioritat vor DC-Bremszeit

AO056, 00 A056, 01
FW [ Fw |
AowTM_ AOS?TW_
Ausgangs- AO5S Ausgangs-
freq%engz |%| frequenz |&|
Fwo T ] [ W T
I Freilauf I Freilauf
—_/ —_ /
Ausgangs-  § Ausgangs- ¥
frequenz ([ frequenz | !
AOS\Z ‘A%053 ‘%AOSS ‘ AO\52 | |
A053 AO55
FW
W [ ]

Ausgangs- W Ausgangs- o
frequenz / frequenz { '

\ | A055 |

AO57 DC-Bremse / Startbremsmoment 0%0o

Einstellbereich: O ... 100%b
100% entspricht ca. 70% FU-Nennstrom.

IWeitere Funktionen: A058 DC-Bremse / Startbremszeit
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AO058

DC-Bremse / Startbremszeit

| 0,0s

Einstellbereich: O ... 60s

IWeitere Funktionen:

AO57 DC-Bremse / Startbremsmoment

A059 DC-Bremse / Taktfrequenz

Einstellbereich: 0,5 ... 15kHz

5,0kHz

Da durch hohe Taktfrequenzen hohe Verlustleistungen in den Endstufen auftreten sind folgende
Reduzierungen der Bremsmomente sind zu berucksichtigen:

Max. zulassiges
Bremsmoment
(A054, A057)
[20]

100

-+

o4l _a___

DC-Bremse / Taktfrequenz
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6.10 Betriebsfrequenzbereich

Der Frequenzbereich, der durch die unter den Funktionen b082 (Startfrequenz) und A004
(Maximalfrequenz) programmierten Werte festgelegt ist, kann mit den Funktionen A061 und
A062 eingeschrankt werden. Sobald der Frequenzumrichter ein Startbefehl erhélt, fahrt er auf die
unter A0O62 programmierte Frequenz.

Bei Eingabe von OHz ist die entsprechende Funktion unwirksam.

Sollwertvorgabe tber Sollwertvorgabe tUber
Analog-Eingang O bzw. Ol Analog-Eingang O2
Ausgangsfrequenz
Maximalfrequenz L. ...
A004 g
AOB1L : Maximalfrequenz
A004
A061 -
A062 ;
. Linkslauf oy A062 ! Rechtslauf
| . ;
ov 10v E i v
4mA 20mA i
Sollwertsignal A061

Maximalfrequenz
A004

Bei Sollwertvorgabe uUber Analog-Eingang O2 und 0OV Sollwert verhalt sich der
Frequenzumrichter wie folgt:

Start/Stop-Befehl tUber Digital-Eingdnge (A002, 01):

Eingang FW angesteuert: Rechtslauf
Eingang REV angesteuert: Linkslauf

Start/Stop-Befehl Uber die RUN-Taste des eingebauten Bedienfeldes (A002, 02):

Eingabe unter Funktion FO04, 00: Rechtslauf
Eingabe unter Funktion FOO4, O1: Linkslauf

A061 (A261) Max. Betriebsfrequenz | 0,00Hz |

Einstellbereich: O ... 400Hz

Bei Eingabe von OHz ist die Grenze unwirksam.

A062 (A262) Min. Betriebsfrequenz | 0,00Hz |

Einstellbereich: O ... 400Hz
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6.11 Frequenzspriunge

Zur Vermeidung von eventuell auftretenden Resonanzen im Antriebssystem besteht die
Moglichkeit unter den Funktionen A063 ... AO68 drei Frequenzspringe zu programmieren.

Ausgangsfrequenz

AOBT - TRk e

T /l_’) T% A066

A0B3 +---- io 3

Frequenzsollwert

X  Frcqucnzsprung [ o.00Hz |

Einstellbereich: O ... 400Hz

1. Frequenzsprung / Sprungweite | 0,50Hz |

Einstellbereich: O ... 10 Hz

AO06S5 2. Frequenzsprung 0,00Hz

Einstellbereich: O ... 400Hz

A066 2. Frequenzsprung / Sprungweite 0,50Hz

Einstellbereich: O ... 10Hz

YA - Frcqucnzsprung [ o.00Hz |

Einstellbereich: O ... 400Hz

A068 3. Frequenzsprung / Sprungweite | 0,50Hz |

Einstellbereich: 0,1 ... 10Hz
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6.12 Hochlaufverzoégerung

Der Hochlauf kann bei Erreichen der unter A0O69 programmierten Frequenz fur die unter Funktion
AO070 eingegebene Zeit verzdgert werden.

Anwendungsbeispiel:

Ausgangsfrequenz

Wenn z. B. beim Beschleunigen von Systemen mit grofRen
Massentragheitsmomenten hohe Strome aufteten kann es von Vorteil
sein, bei einer relativ niedrigen Frequenz fur einige Sekunden zu
,warten“ bis sich der Motorschlupf und somit der Strom verringert hat.

A0B9 L -

Zeit

A069 Hochlaufverzogerung / Frequenz | 0,00Hz |

Einstellbereich: O ... 400Hz

A070 Hochlaufverzdégerung / Zeit | 0,0s |

Einstellbereich: O ... 60s
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6.13 PID-Regler

Zur Aktivierung des internen PID-Reglers wird unter Funktion A0O71, 01 eingegeben.
Wird zuséatzlich einer der Digital-Eingange als PID (Funktion COO1 ... CO08, Eingabe 23)
programmiert, so kann der Regler Uber diesen Eingang inaktiviert werden.

StellgroRe des PID-Reglers ist die Ausgangsfrequenz. Die Soll- und Istwerte sind in % normiert.
Zur besseren Darstellung kdnnen sie mittels Funktion A0O75 jeweils auf die physikalische GrolRe
umgerechnet werden (z. B. Volumenstrom O ... 50m®/h). Der Ausgang des PID-Reglers ist mit
OHz (bzw. der unter A062 eingestellten Frequenz) nach unten und mit der unter A004 (bzw.
A061) eingegebenen Frequenz nach oben begrenzt.

Der Istwerteingang wird unter Funktion wird unter A076 angewéahlt (Analogeingang O
entsprechend O ... 10V oder Analogeingang Ol fir 4 ... 20 mA). Der Sollwerteingang ist dann
automatisch der andere, unbelegte Analogeingang (bei Eingabe 01 unter Funktion AO1).
AuRerdem kann der Sollwert Uber das eingebaute Potentiometer (Eingabe 00 unter Funktion
AO001), Uber Funktion FOO1 (Eingabe 02 unter Funktion A001) sowie unter Funktion A020 ... A035
als Festwerte vorgegeben werden (die Festwerte haben gegeniber allen anderen Sollwerten
Prioritat; sie werden Uber Eingang CF1 ... CF4 abgerufen). Die Normierung ist in allen Fallen
0 ... 100% bzw. fur die Sollwertvorgabe Uber FOOl1 oder Uber die Festwerte A020 ... A0O35
entsprechend die Einstellung unter A075.

Der Istwert kann Uber die Funktionen A011 ... A0O14 angepasst werden. Sobald der PID-Regler
unter Funktion AO071 aktiviert wird, ist die Normierung unter diesen Funktionen ebenfalls
0 ... 100%. Aus diesem Grund muld der Regler zuerst unter Funktion AO71 aktiviert
werden bevor alle anderen Funktionen eingestellt werden.

Blockschaltbild

Regelabweichung Stellgrofile System / Regelgrolie
— O Kp (1+ — +Td S) > = ;2 >
Sollwert- Ti S Sensor
signal Istwertsignal O ... 10V Umsetzer
0...10Vv 4 ... 20mA
4 ... 20mA

Kp:Proportionalbeiwert, Ti:Nachstellzeit, Td:Differenzierzeit, s:Frequenzvariable

Anzeige Sollwert : unter FOO1
Anzeige Istwert : unter dOO4 (Istwert x Anzeigefaktor unter A075)

Unter Funktion C044 kann eine Regelabweichung eingeben werden, bei deren Uberschreiten
ein entsprechend programmierter Relais-Ausgang schaltet (Programmierung des Relais-Ausgangs
unter Funktion C021, C022 oder C026; Parameter 04).

Der I-Anteil des PID-Reglers lasst sich Uber Digital-Eingang PIDC zurucksetzen (Funktion
CO001 ... C005, Eingabe 24; nur zuriicksetzen wenn PID-Regler ausgeschaltet ist)

AO071 PID-Regler aktiv / inaktiv | 00 |

Einstellbereich: 00, 01

00: PID-Regler nicht aktiv
01: PID-Regler aktiv
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AO072 P-Anteil 1,0

Einstellbereich: 0,2 ... 5,0

AO73 I-Anteil | 1,0s

Einstellbereich: O ... 3600s

AO074 D-Anteil 0,00s

Einstellbereich: O ... 100s

AO075 Anzeigefaktor | 1,0

Einstellbereich: 0,01 ... 99,99

Die Anzeige des Istwertes kann mit einem Faktor multipliziert werden, damit anstelle von
0 ... 100% auch prozelirichtige Grélien angezeigt werden.

A076 Eingang Istwertsignal 00

Einstellbereich: 00, 01

00: Eingang Ol
01: Eingang O

Als Sollwerteingang dient der unbelegte freie Analogeingang. AuBerdem koénnen die
Festfrequenzen oder - entsprechend der Programmierung unter Funktion AOO1 - das eingebaute
Potentiometer zur Sollwertvorgabe verwendet werden.
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6.14 Energiesparbetrieb

Der Energiesparbetrieb ist speziell fir Pumpen- und Lifteranwendungen mit reduzierter
Drehmomentenkennlinie entwickelt worden. Die Ausgangsspannung wird automatisch der
Belastung des Motors angepasst und so Uberschissige Leistung vermieden. Die Reaktionszeit der
Energiesparregelung kann unter Funktion A086 eingestellt werden.

A085 Betriebsart | 00 |

Einstellbereich: 00, 01

00: Normalbetrieb
01: Energiesparbetrieb
02: Fuzzy Logic; kiirzest mdégliche Zeitrampen unter Beriucksichtigung des Motorstroms

und der Zwischenkreisspannung, nur unter Arbeitverfahren V/f (A044-00) moéglich

Energiesparbetrieb / Reaktionszeit | 50,0s |

Einstellbereich: 00 ... 100s

Eingestellter Wert O i 100s
Reaktionszeit langsam ............. schnell
Genauigkeit hoch ................. niedrig

75



HITACHI SJ3300

6.15 Zeitrampen

Wahrend des Betriebs kann von den unter Funktion FOO2 bzw. FOO3 eingestellten Zeitrampen auf
die unter A092 und A093 programmierten Zeitrampen umgeschaltet werden. Dies kann entweder
mit Hilfe eines externen Signals an Digital-Eingang 2CH zu einem beliebigen Zeitpunkt erfolgen
oder bei Erreichen von bestimmten, fest eingegebenen Frequenzen.

Beispiel 1; A094, 00 Beispiel 1; A994, 01 .
Umschalten der Zeitrampen uber Umschalten der Zeitrampen bei
externen Kontakt Erreichen programmierter
Frequenzen
FW FW

2CH

: 2. Hochlaufzeit

2. Hochlaufzeit 2. Runterlaufzeit > Runterlaufzeit

’ 5 | Acos_ /.

_A096

1. Runter-
laufzeit

1. Hochlau:'fzeit

1. Hochlaiifzeit ' 1. Runter-
laufzeit Ausgangs- i
Ausgangs- ; frequenz .
frequenz__

FO02 FOO3 FO02 FO03
>l >l <>
A092 A093 A092 A093
AOIcN avic Ay icyd Il 2. Hochlaufzeit 15,00Hz

Einstellbereich: 0,01 ... 3600s

INEERCVLEENEEEM 2. Runterlaufzeit | 15,00Hz |

Einstellbereich: 0,01 ... 3600s

A094 (A294) Umschalten von 1. Zeitrampe auf 2. Zeitrampe | 00

Einstellbereich: 00, 01

00: Umschalten Uber externes Signal an Digital-Eingang 2CH
01: Umschalten bei Erreichen der unter Funktion A095 bzw. A096 eingegebenen
Frequenzen

A095 (A295) Umschaltfrequenz Hochlaufzeit 0,00Hz

Einstellbereich: O ... 400Hz

Siehe Funktion A094.
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A096 (A296) Umschaltfrequenz Runterlaufzeit | 0,00Hz |
Einstellbereich: O ... 400Hz
A097 Hochlaufcharakteristik | 00 |

Einstellbereich: 00 ... 03

Die Hochlaufcharakteristik bezieht sich sowohl auf die 1. als auch auf die 2. Hochlauframpe.

Eingabe- 00 01 02 03
wert
Kurven- linear S-Kurve U-Kurve U-Kurve invertiert
form
A097
Ausgangsfrequenz Ausgangsfrequenz Ausgangsfrequenz

Ausgangsfrequenz

Zeit Zeit

A098 Runterlaufcharakteristik |

00 |

Einstellbereich: 00 ... 03

Die Runterlaufcharakteristik bezieht sich sowohl auf die 1. als auch auf die 2. Runterlauframpe.

Eingabe- 00 01 02 03
wert

Kurven- linear S-Kurve U-Kurve U-Kurve invertiert
form
A098 Ausgangsfrequenz Ausgangsfrequenz Ausgangsfrequenz Ausgangsfrequenz

Zeit Zeit Zeit Zeit
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Al131 Auspragung der Kurvenform A097 | 02

Einstellbereich: 1 ... 10

Ausgangsfrequenz Ausgangsfrequenz Ausgangsfrequenz
[%6 Maximalfrequenz] [% Maximalfrequenz] [%6 Maximalfrequenz]
100% 100% 100%
j= =fububufiububuufufuuufabuluufabu " 7 99 b o % """"""""""""" T
96.9 _______________1_0____: i 9378 '
82,4 o 875 ;
A 1 68.4 65 Lo e '
: j 64.6 -/ 5
: - 35 3 | 02! ;
T 31.6 FoE 4y
' ' 125 L. p :
17,6 ---..l;,.’.-l ' ' ' 6,25 I .27 I '
314l 10 0,3935 7 _ i |
25 50 75 25 50 75
1 100% 1 100% 1 100%
Zeit 100s Zeit Zeit .
[% Hochlaufzeit] [% Hochlaufzeit] [% Hochlaufzeit]

Al1l32 Auspragung der Kurvenform A098 | 02

Einstellbereich: 1 ... 10

Siehe Funktion A131.

b091 Stop-Modus | 00

Einstellbereich: 00, 10

00: bei einem Stop-Befehl wird der Antrieb mit der programmierten Runterlauframpe
abgebremst.
01: bei einem Stop-Befehl lauft der Antrieb frei aus.
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6.16 Automatische Spannungsregelung AVR

Die AVR-Funktion (Automatic Voltage Regulation) bewirkt eine Stabilisierung der Motorspannung
bei schwankender Zwischenkreisspannung (z. B. durch ein instabiles Netz oder wegen
Zwischenkreisspannungs-Einbriichen bzw. Uberhéhungen aufgrund kurzer Hoch- bzw.
Runterlaufzeiten) um so ein hohes Drehmoment - insbesondere wahrend des Hochlaufs -
aufrechtzuerhalten.

\_/‘/—‘,/_\ Zwischenkreisspannung
| |

‘ } Motorspannung ohne AVR

|
\
Motorspannung mit AVR

\
\ \
| |
\ \
Beschleunigung | I Verzdégerung

Konstante
Geschwindigkeit

Wie in der obigen Darstellung zu erkennen ist, ruft der generatorische Motorbetrieb (ohne AVR-
Funktion) in der Verzogerungsphase - insbesondere bei sehr kurzen Runterlaufzeiten - eine
Anhebung der Zwischenkreisspannung hervor, die wiederum eine entsprechende Erhéhung der
Motorspannung zurfolge hat. Diese hdhere Motorspannung bewirkt eine Erh6hung des
Bremsmoments. Aus diesem Grund kann z. B unter Funktion A081 die AVR-Funktion fur die
Runterlaufphase inaktiviert werden (Werkseinstellung).

Die entsprechende Spannung wird unter Funktion A082 (Motorspannung / Netzspannung)
eingestellt.

A081 AVR-Funktion / Charakteristik | 02 |

Einstellbereich: 00, 01, 02

00: AVR-Funktion aktiv im gesamten Betrieb
01: AVR-Funktion nicht aktiv
02: AVR-Funktion nicht aktiv im Runterlauf (evtl. héheres Bremsmoment mdglich)
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6.17 Sollwertanpassung Analog

Eine individuelle Anpassung des externen Sollwertes kann unter den folgenden Funktionen
vorgenommen werden. Ein frei wahlbarer Sollwertbereich kann einem beliebigen Frequenzbereich
zugeordnet werden.

Frequenz
40Hz
Beispiel:A101, 20Hz )
A102, 40Hz A105: 00 ;
A103 50% (10mA) / A105: OL
A104 75% (16mA) 20Hz . —AL0S:
o« i R
50 ... 75% Analoger Sollwert
10 ... 16mA

Sollwertinvertierung

Bei speziellen Anwendungen mag es erforderlich sein bei minimalem Sollwert (z. B. 4mA) die
maximale Frequenz bzw. bei maximalem Sollwert (z. B. 20mA) die minimale Frequenz zu fahren.
Hierzu ist unter A101 die max. Frequenz und unter A102 die min. Frequenz einzugeben.
Achtung! Unter diesen Umstéanden liegt keine Drahtbruchsicherheit vor! (siehe A105).

A101 Frequenz bei Min.-Sollwert | 0,00Hz |

Einstellbereich: O ... 400Hz

Al102 Frequenz bei Max.-Sollwert 0,00Hz

Einstellbereich: O ... 400Hz

Weitere Funktionen: A004 Maximalfrequenz
AO061 Max. Betriebsfrequenz
A103 Min.-Sollwert | 20%

Einstellbereich: O ... 100%0

Der eingegebene Wert bezieht sich auf den max. mdglichen Sollwert 20mA (20% entsprechen
4mA).

IWeitere Funktionen: A062 Min. Betriebsfrequenz

A104 Max.-Sollwert 100%0

Einstellbereich: O ... 100%6
Der eingegebene Wert bezieht sich auf den max. moéglichen Sollwert 20mA.

IWeitere Funktionen: AO61 Max. Betriebsfrequenz
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Startbedingung | 01

Einstellbereich: 00, 01

00: bei Sollwerten < Min.-Sollwert (A103) wird die unter Funktion A101 programmierte
Frequenz gefahren.

01: bei Sollwerten < Min.-Sollwert (A103) wird OHz ausgegeben.

Bei Sollwertinvertierung gilt folgendes:

00: bei Sollwerten > Max.-Sollwert (A104) wird die unter Funktion A101 programmierte
Frequenz gefahren.

01: bei Sollwerten > Max.-Sollwert (A104) wird OHz ausgegeben.

|Weitere Funktionen: b082 Startfrequenz
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6.18 Sollwertanpassung Analog-Eingang 02 (-10 ... +10V

Eine individuelle Anpassung des externen Sollwertes kann unter den folgenden Funktionen
vorgenommen werden. Ein frei wahlbarar Sollwertbereich kann einem Dbeliebigen
Frequenzbereich zugeordnet werden.

Rechtslauf

Maximalfrequenz |

Beispiel:A101, 20Hz Acoa T A
A102, 40Hz S
A103, 50% (12mA) AL112 oo C_
A104, 75% (16mA) -1ov A3 | 270
ala Liov
L A111

. L Maximalfrequenz
A004

Linkslauf

Alll Frequenz bei Min.-Sollwert 0,00Hz

Einstellbereich: -400 ... +400Hz

All2 Frequenz bei Max.-Sollwert | 0,00Hz

Einstellbereich: -400 ... +400Hz

Weitere Funktionen: A004 Maximalfrequenz
A061 Max. Betriebsfrequenz
A113 Min.-Sollwert |  -1009%

Einstellbereich: -100 ... +100%0

Der eingegebene Wert bezieht sich auf den maximal méglichen Sollwert +10V.

All4 Max.-Sollwert | 100%0

Einstellbereich: -100 ... +100%
Der eingegebene Wert bezieht sich auf den maximal méglichen Sollwert +10V.

IWeitere Funktionen: A061 Max. Betriebsfrequenz
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6.19 Automatischer Wiederanlauf nach Stérung

/-
/¢\ WARNUNG

Diese Funktion bewirkt ein selbststandiges Wiederanlaufen des Frequenzumrichters
und somit des Antriebs bei einer Storung nach Ablauf der eingestellten Wartezeit -
wenn ein Startbefehl weiterhin anliegt. Es ist sicherzustellen, dass im Falle eines
Wiederanlaufs keine Personen gefahrdet werden.

In der Werkseinstellung fuhrt jede Stérung zur Auslésung einer Stérmeldung. Ein automatischer
Wiederanlauf nach Auftreten folgender Stérmeldungen ist maglich:

Uberstrom (EO1 ... EO4, max. 3 Wiederanlaufversuche in 10 Min., danach Stérmeldung)
Uberspannung (E07, E15, max. 3 Wiederanlaufversuche in 10 Min.,danach Stérmeldung)
Unterspannung, Kurzzeitiger Netzausfall (E09, E16, max. 16 Wiederanlaufversuche 10 Min.,
danach Stérmeldung)

b0O01 Wiederanlaufmodus | 00 |

Einstellbereich: 00, 01, 02, 03
Verhalten des Frequenzumrichters bei einer der oben genannten Stérmeldungen:

00: der Frequenzumrichter geht bei jeder der o. g. Stérungen auf Stdérung

01: ein Neustart mit der Startfrequenz erfolgt nach der unter bOO3 eingestellten Zeit

02: nach der unter bO03 eingestellten Zeit synchronisiert sich der Frequenzumrichter auf den
drehenden Motor und beschleunigt ihn entsprechend der eingegebenen Hochlaufzeit auf
den Sollwert

03: nach der unter bO03 eingestellten Zeit synchronisiert sich der Frequenzumrichter auf den
drehenden Motor, stopt ihn entsprechend der eingestellten Runterlaufzeit und zeigt die
Stérmeldung im Display an (Beispiel 1)

0]0]0)2 Zuléassige Netzausfallzeit 1,0s

Einstellbereich: 0,3 ... 25s

Zulassige Netzausfallzeit, ohne Auslésen der Stérmeldung Unterspannung, EO09 (Beispiel 1).
Wenn die Netzausfallzeit langer ist als die hier programmierte Zeit geht der Frequenzumrichter
auf Storung (Beispiel 2).

b003 Wartezeit vor Wiederanlauf 1,0s

Einstellbereich: 0,3 ... 100,0s

Wartezeit nach einer Stormeldung vor Aktivierung des automatischen Wiederanlauf.
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b004 Kurzzeitiger Netzausfall/Unterspg. im Stillstand | 00

Einstellbereich: 00, 01

00: der Frequenzumrichter geht bei kurzzeitigem Netzausfall oder Unterspannung im Stillstand
nicht auf Stérung

01: der Frequenzumrichter geht bei kurzzeitigem Netzausfall oder Unterspannung im Stillstand
auf Stérung

02: keine Stérmeldung bei Stop und Runterlauframpe

b0O05 Kurzzeitiger Netzausfall/Unterspannung | 00

Einstellbereich: 00, 01

00: 16 Wiederanlaufversuche bei kurzzeitigem Netzausfall bzw. Unterspannung
01: die Anzahl der Wiederanlaufversuche ist nicht begrenzt

e]0]0]5} Netzphasen-Ausfallerkennung 00

Einstellbereich: 00, 01

00: inaktiv
01: aktiv

/-
/¢\ WARNUNG

e Die Netzphasen-Ausfallerkennung (Funktion b0O06) arbeitet nicht ordnungsgemafn
wenn eingangsseitig ein Funkentstorfilter installiert ist.

b007 Synchronisierungsfrequenz 0,00Hz

Einstellbereich: O ... 400Hz

Wenn die der Drehfrequenz des Motors entsprechende Frequenz hoher ist als die hier
programmierte Frequenz synchronisiert sich der Frequenzumrichter auf die Motordrehzahl und
beschleunigt auf den Sollwert (Beispiel 3).

Wenn die der Drehfrequenz des Motors entsprechende Frequenz niedriger ist als die hier
programmierte Frequenz startet der Frequenzumrichter bei OHz (Beispiel 4).
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t0 :Netzausfallzeit

tl :Zulassige Netzausfallzeit (b002)
t2 :Wartezeit vor Wiederanlauf (b003)

Beispiel 1
Netz
Ausgangs-
frequenz : :

1 1 ' Freilauf
Motordrehzahl : : Z:/ :

t0 l t2 |

T
<>

Die Netzausfallzeit ist kurzer als die
unter b002 programmierte Zeit. Nach
Ablauf von t2, Synchronisierung auf die
Motordrehzahl und Hochlauf auf die
Motordrehzahl

Beispiel 3
Netz
Ausgangs- :
frequenz ;
! ! Fre!lauf
' 4 1 Synchr.-
Motordrehzahl ! | : [/freq_ b007
. . . i \Synchronisierung
to | t2 ‘

Wenn die der Drehzahl des Motors
entsprechende Frequenz hdéher ist als
die hier programmierte Frequenz
synchronisiert sich der Frequenzumrichter
auf die Motordrehzahl und beschleunigt auf
den Sollwert (b001, 02)

Beispiel 2
Netz
Ausgangs- ‘ : :
frequenz : :
: : ' Freilauf
I 1 /
Motordrehzahl ! j !
' t0 I
T
<>

Die Netzausfallzeit ist langer als die
unter b0O02 programmierte Zeit. Der
Frequenzumrichter geht auf Stérung

Beispiel 4

Netz

Ausgangs-
frequenz

Motordrehzahl

t0 | 2 ‘ on
z Start

Wenn die der Drehzahl des Motors
entsprechende Frequenz niedriger ist
als die hier programmierte Frequenz
wird der Motor auf OHz abgebremst und
dann auf den Sollwert hochbeschleunigt
(b001, 02)
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6.20 Elektronischer Motorschutz

Die Frequenzumrichter der Serie SJ300 kdénnen den angeschlossenen Motor mittels einer
elektronischen Bimetallnachbildung auf Uberlastung Uberwachen. Der elektronische Motorschutz
wird Uber Funktion b012 auf den Nennstrom des Motors abgestimmt. Bei Eingabewerten >
Motornennstrom kann der Motor nicht Uber diese Funktion Uberwacht werden. Setzen Sie in
diesem Fall Kaltleiter oder Thermokontakte in den Motorwicklungen ein. Bei Auslosen des
elektronischen Motorschutzes wird die Meldung EO5 angezeigt.

Unter Funktion C061 kann ein Uberlast-Schwellwert eingegeben werden bei dessen Erreichen
bzw. Uberschreiten ein entsprechend programmierter Digital-Ausgang geschaltet wird (Funktion
C021, C022, C026, Eingabe 13).

]ORN (ZAPEN KAV Flcktronischer Motorschutz / Einstellwert FU-1henn

Einstellbereich: 0,2 ... 1,2 x FU-Nennstrom [A]

Beispiel: SJ300-220HFE (48A 1,) ieitlfihne
usiosen
Motor 11kW (22A 1) ciner Stor-
meldung
Einstellwert: 22A (E05)

Auslésecharakteristik siehe Abb. rechts.

60s 1

0,5s 1

25,5A 26,4A 33A Ausgangsstrom [A]
(1169%) (120%) (150%) (94 Fy-Nennstrom)

Achtung! Achten Sie darauf, dall der Ausgangsstrom nicht dauerhaft Uber dem
Frequenzumrichternennstrom liegt da sonst die Lebensdauer der Zwischenkreiskondensatoren
und Endstufen verringert wird.

[N SN (AT RURIIN Flcktronischer Motorschutz / Charakteristik | 01

Einstellbereich: 00, 01, 02

Der elektronische Motorschutz kann auf die Drehmomentcharakteristik der angetriebenen
Maschine angepasst werden.

00: quadratisch ansteigendes Belastungsmoment
01: konstantes Belastungsmoment
02: Auslosecharakteristik frei einstellbar unter den Funktionen b015 ... b020.
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Quadratisch ansteigendes Belastungsmoment (Funktion b013, Eingabe 00)

Reduzier-
faktoren

X 1,0

X 0,8
X 0,6

Zeit ohne
Auslésen
einer Stor-
meldung
(EO5)

60s

0,5s 1

i
20

3, 1 AU

Ausgangs-
freq%engz [Hz]

Auslésecharakteristik am Beispiel

eines SJ300-220HFE (48A 1,) in Verbindung
mit Motor 11kW, (22A 1,).

Einstellwert unter Funktion b012: 22A

T

26,4A
(120%)

20,4A
(92,8%

21,1A

Ausgangsstrom [A]
(96%)

(% FU-Nennstrom)

Konstantes Belastungsmoment (Funktion b013, Eingabe 01)

Reduzier-
faktoren

X 1,0

X 0,9
X 0,8

0255

Zeit ohne
Auslésen
einer Stor-
meldung
(EO5)

60s 1

Ausgangs-
frequenz [Hz]

0

0,5s 1

Auslésecharakteristik am Beispiel

eines L300P-220HFE (43A 1,) in Verbindung
mit Motor 11kW, (22A 1,).

Einstellwert unter Funktion b012: 22A

47,52A 55A
(108%) (125%)

45,8A
(104%)

Ausgangsstrom [A]
(% FU-Nennstrom)

Frei einstellbare Auslésecharakteristik (Funktion b013, Eingabe 02)

Auslose-
strom

b020
b018
b016

Zeit ohne
Auslésen
einer Stor-
meldung
(EO5)

0015 b017 b019 A(504 Ausgangs-

frequenz [Hz]

Reduzier-
faktoren
Xl,d T
vos| V)
Einstell-
bereich !
5 5

0

0 Ausgangs-

frequenz [Hz]

60s

0,5s 1

Auslosecharakteristik

(X): b0O18 x 1,16
(Y): b018 x 1,2
(2): b018 x 1,5

Ausgangsstrom [A]
(% FU-Nennstrom)
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b015 Elektronischer Motorschutz / Frequenz 1

Einstellbereich: 0,0 ... 400Hz

Einstellbereich: 0,0 ... 1000A

Einstellbereich: 0,0 ... 400Hz

Einstellbereich: 0,0 ... 1000A

Einstellbereich: 0,0 ... 400Hz

Einstellbereich: 0,0 ... 1000A

OHz
Elektronischer Motorschutz / Auslésestrom 1 | 0,0A
Elektronischer Motorschutz / Frequenz 2 OHz
Elektronischer Motorschutz / Auslésestrom 2 | 0,0A
Elektronischer Motorschutz / Frequenz 3 OHz
Elektronischer Motorschutz / Ausloésestrom 3 | 0,0A

80%0

C0o61 Schwelle fur Warnmeldung

Einstellbereich: 0,0 ... 10026

Bei Eingabe von 0% ist die Funktion nicht aktiv.
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6.21 Stromgrenze

Die Stromgrenze ermoglicht eine Begrenzung des Motorstroms. Sobald der Ausgangsstrom die
unter dieser Funktion eingestellte Stromgrenze uUberschreitet, beendet der Frequenzumrichter
den Frequenzanstieg in der Beschleunigungsphase oder verringert die Ausgangsfrequenz
wahrend des statischen Betriebs um den Laststrom zu reduzieren (die Zeitkonstante fur
Regelung an der Stromgrenze wird unter Funktion b023 bzw. b026 eingegeben). Sobald der
Ausgangsstrom unter die eingestellte Stromgrenze fallt, wird die Frequenz wieder angehoben und
auf den eingestellten Sollwert gefahren. Die Stromgrenze kann fir die Beschleunigungsphase
inaktiviert werden so dass zur Beschleunigung kurzzeitig grofRere Strome zugelassen werden
(siehe Funktion b021 bzw. b024).

Unter den Funktionen b024 ... b026 lasst sich eine 2. Stromgrenze programmieren, die Uber
Digital-Eingang OLR abgerufen werden kann.

Die Stromgrenze kann das Auslésen einer Stdrmeldung und Abschalten durch plétzlichen
Uberstrom z. B. aufgrund eines Kurzschluss nicht verhindern.

Die Runterregelzeit bei Uber-

Stromgrenze; schreiten der eingestellten
einstellbar A Stromgrenze ist unter
unter Funktion Funktion b023/b026 in sec/Hz
b022 einstellbar
A t
usgangs- 4
frequenz
t
Weitere Funktionen: co40 Uberlast-Alarm Meldung
co41 Uberlast-Alarm Schwelle

b021 Stromgrenze 1 / Charakteristik | 01

Einstellbereich: 00, 01, 02, 03, 04

00: Stromgrenze nicht aktiv

01: Stromgrenze aktiv in jedem Betriebszustand

02: Stromgrenze zur Erzielung hdherer Anlaufstrome nicht aktiv in der Hochlaufphase

03: Stromgrenze aktiv in jedem Betriebszustand; wird die Stromgrenze im generatorischen

Betrieb erreicht, so wird die Frequenz angehoben bis der Strom wieder unter die
eingestellte Stromgrenze abgesunken ist

04: Stromgrenze zur Erzielung héherer Anlaufstrome nicht aktiv in der Hochlaufphase; wird
die Stromgrenze im generatorischen Betrieb erreicht, so wird die Frequenz angehoben bis
der Strom wieder unter die eingestellte Stromgrenze abgesunken ist
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0] 02 Stromgrenze 1 / Einstellwert | FU-1henn X 1,5 [A] |

Einstellbereich: 0,5 ... 2,0 x FU-Nennstrom [A]

b023 Stromgrenze 1 / Zeitkonstante | 1,00s |

Einstellbereich: 0,1 ... 30s

Bei Erreichen der eingestellten Stromgrenze wird die Frequenz in der hier eingegebenen Zeit
reduziert.

b024 Stromgrenze 2 / Charakteristik 01

Einstellbereich: 00, 01, 02, 03, 04

00: Stromgrenze nicht aktiv

01: Stromgrenze aktiv in jedem Betriebszustand

02: Stromgrenze zur Erzielung hdherer Anlaufstrome nicht aktiv in der Hochlaufphase

03: Stromgrenze aktiv in jedem Betriebszustand; wird die Stromgrenze im generatorischen

Betrieb erreicht, so wird die Frequenz angehoben bis der Strom wieder unter die
eingestellte Stromgrenze abgesunken ist

04: Stromgrenze zur Erzielung héherer Anlaufstrome nicht aktiv in der Hochlaufphase; wird
die Stromgrenze im generatorischen Betrieb erreicht, so wird die Frequenz angehoben bis
der Strom wieder unter die eingestellte Stromgrenze abgesunken ist

010245} Stromgrenze 2 / Einstellwert | FU-1henn X 1,5 [A] |

Einstellbereich: 0,5 ... 2,0 x FU-Nennstrom [A]

b026 Stromgrenze 2 / Zeitkonstante | 1,00s |

Einstellbereich: 0,1 ... 30s

Bei Erreichen der eingestellten Stromgrenze wird die Frequenz in der hier eingegebenen Zeit
reduziert.
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6.22 Parametersicherung

Die eingegebenen Parameter kénnen gegen Uberschreiben gesichert werden.

b031 Parametersicherung 01

Einstellbereich: 00, 01, 02, 03, 10

00:

01:

02:
03:

10:

Parametersicherung uUber Eingang SFT; mit Ausnahme von b031 sind alle anderen
Funktionen gesperrt

Parametersicherung Uber Eingang SFT; mit Ausnahme von folgenden Funktionen sind alle
Funktionen gesperrt: b031, FOO1, A020 (A220), A021 ... A035, A038.
Parametersicherung; mit Ausnahme von b031 sind alle Funktionen gesperrt
Parametersicherung; mit Ausnahme von folgenden Funktionen sind alle Funktionen
gesperrt: b031, FO01, A020 (A220), A021 ... A035, A038.

RTDE-Modus aktiv; alle Funktionen, die in Spalte Spalte RTDE gekennzeichnet sind kénnen
wéahrend des Betriebs eingestellt werden.
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6.23 Startfrequenz

b036 Weicher Anlauf | 06 |

Einstellbereich: 00 ... 06

Der unter Funktion b036 eingestellte Parameter legt fest, wie die Ausgangsspannung auf die
Startspannung angehoben wird.

Eingestellter Wert

Anlauf direkt ....ocviiiiiinann... weich
Reaktionszeit schnell ................ langsam
(ca. 6ms) (ca. 36ms)
Startmoment hoch ....cccviiiiiinana, niedrig
Startbefehl
Startfrequenz / ; /
Ausgangsfrequenz E E E

Ausgangsspannung

b082 Startfrequenz | 0,5Hz |

Einstellbereich: 0,1 ... 9,9Hz

Sobald der Frequenzumrichter ein Startsignal und ein Sollwert erhalt, der gleich oder gréRRer als
die eingestellte Starfrequenz ist, wird der Motor mit der Startfrequenz gestartet.

Eine Anhebung der Startfrequenz kann z. B. zur Uberwindung einer hohen Haftreibung des
Antriebes oder der angeschlossenen Maschine erforderlich sein. Bei hohen Startfrequenzen kann
es zur Ausldsung einer Stormeldung (EO02) kommen.

Ausgangs- 4
Spannung

0.5Hz 9,91z " Ausgangs-
frequenz
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6.24 Drehmomentbegrenzung

Die Funktion der Drehmomentbegrenzung ist aktiv unter den Arbeitsverfahren SLV, OHz-SLV und
V2 (siehe Funktion AO44). Es gibt drei verschiedene Mdglichkeiten der Drehmomentbegrenzung,
die unter Funktion b040 angewahlt werden kdnnen:

e (00) Individuelle Begrenzung des Drehmoments in jedem der 4 Quadranten (Funktionen b041
... b044, 0 ... 200%).

e (01) Umschalten zwischen zwei verschiedenen Drehmomentgrenzen Uber Digital-Eingang
TRQ1 (b041) und TRQ2 (b042).
Diese Grenzen gelten fur alle Betriebszustande.

e (02) Vorgabe der Drehmomentgrenze Uber ein Analogsignal
0 ... 10V an Analog-Eingang O2. Die Drehmomentgrenze gilt fur alle Betriebszustande.

Wenn einer der Digital-Eingange unter Funktion COO01 ... CO08 als TL programmiert wurde, so ist
die Drehmomentbegrenzung nur aktiv wenn der Eingang angesteuert ist. Ist der Digital-Eingang
nicht angesteuert so fahrt der Frequenzumrichter auf max. 200% Nennstrom. Wenn keiner der
Digital-Eingange als TL programmiert wurde, so fahrt der Frequenzumrichter auf max. 200%
Nennstrom.Ist einer der Digital-Ausgange auf OTQ (Uberschreiten des eingestellten
Drehmomentes, Funktion C021 ... C025) programmiert, so wird der Ausgang geschaltet solange
das eingestellte Drehmoment Uberschritten wird. Bei Abspeichern von no unter den
Funktionen b041 ... bO44 ist die Drehmomentbegrenzung nicht aktiv.

b040 Drehmomentbegrenzung Modus 00 |

Einstellbereich: 00, 01, 02

00: Individuelle Begrenzung des Drehmoments in jedem der 4 Quadranten
(Funktionen b041 ... b044, 0 ... 200%).

01: Umschalten zwischen zwei verschiedenen Drehmomentgrenzen uber Digital-Eingang TRQ1
(b041) und TRQ2 (b042).

02: Vorgabe der Drehmomentgrenze Uber ein Analogsignal O ... 10V an Analog-Eingang O2.

Die Drehmomentgrenze gilt fur alle Betriebszusténde.

b041 Drehmomentbegrenzung Rechtslauf motorisch | 150% |

Einstellbereich: O ... 200%0, no

b042 Drehmomentbegrenzung Linkslauf generatorisch | 150%

Einstellbereich: O ... 200%0, no

b043 Drehmomentbegrenzung Linkslauf motorisch | 150%

Einstellbereich: O ... 200%0, no

b044 Drehmomentbegrenzung Rechtslauf generatorisch | 150%6 |

Einstellbereich: O ... 200%%0, no

Drehmomentbegrenzung LAD-Stop | 00 |

Einstellbereich: 00, 01

00: Bei Erreichen der Drehmomentgrenze beschleunigt bzw. verzogert der FU nicht weiter
sondern wartet bis das Belastungsmoment wieder < als die Drehmomentgrenze ist.

01: Bei Erreichen der Drehmomentgrenze beschleunigt bzw. verzdgert der Frequenzumrichter
weiter.
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6.25 Gefuhrter Runterlauf bei Not-Aus bzw. Netzausfall

Diese Funktion bremst den Antrieb bis zum Stillstand wenn die Netzspannung z. B. durch
Abfallen des Netzschutzes oder durch einen Netzausfall nicht mehr ansteht. Zur Aktivierung
dieser Funktion muss die Steuerelektronik des Frequenzumrichters direkt Uber den Zwischenkreis
versorgt werden. Hierzu sind die an Klemme Ry und T, aufgelegten Kabel zu entfernen und der
Stecker J51 herauszuziehen. Danach wird die Zwischenkreisspannung von den
Leistungsklemmen + (P) und — (N) mit Hilfe zweier Leitungen an Ry bzw. Ty aufgelegt.

Verdrahtung
- 5 R (L1) T1 (V)
Netzanschluss —— S (L2) T2 (V) Motor
—_— T (L3) T3 (W)
J51
RO
To +1 (PD
Versorgung der Steuer- PDIPN Briicke
elektronik uUber die
Zwischenkreisspannung + (P
- (N)

Zeitdiagramm

Bei einer Spannung von 400V erkennt der FU
»Power OFF“ schaltet die Endstufen ab. Aus
diesem Grund sollte der Wert unter b051 =420V

Zwischenkreis- gewahlt werden.
spannung /
b52
b51 v
Unterspannungs-
abschaltung
A Zeit [s]
Ausgangsfrequenz ——————
b54 yA
b53 /
—7
Zeit [s]
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b050 Gefuhrter Runterlauf bei Not-Aus bzw. Netzausfall | 00 |

Einstellbereich: 00, 01

00: Funktion nicht aktiv
01: Funktion aktiv

b051 Startspannung fur Runterlauf | 0,0V |

Einstellbereich: O ... 21000V

Sinkt die Zwischenkreisspannung durch Abschalten der Netzspannung auf den hier eingegeben
Wert ab so beginnt der Frequenzumrichter mit dem gefilhrten Runterlauf. Bei einer
Netzspannung von ca. 400V empfehlen wir hier Werte > 420V.

b052 Spannungswert fur LAD-Stop 0,0V

Einstellbereich: O ... 1000V

Bei Erreichen dieser Zwischenkreisspannung unterbricht der Frequenzumrichter das weitere
Abbremsen des Antriebes und wartet bis die Zwischenkreisspannung wieder unter diesen Wert
abgesunken ist. Dieser Werte sollte in jedem Fall hdher gewéhlt werden als der Spannungswert
unter Funktion bO51

b053 Runterlaufzeit | 1,00s |

Einstellbereich: 0,01 ... 3600s

Mit der unter dieser Funktion programmierten Runterlaufzeit bremst der Frequenzumrichter den
Antrieb ab. Wird die Runterlaufzeit zu kurz gewéhlt, so kann es zur Auslésung einer Stormeldung
EOQ7 kommen.

b054 Frequenzsprung | 0,00Hz |

Einstellbereich: O ... 10Hz

Die Ausgangsfrequenz wird vor Einleiten des gefuihrten Runterlaufes um den hier eingegebenen
Frequenzwert verringert. Hierdurch wird gewéhrleistet, dass die Frequenz des vom
Frequenzumrichter auf den Motor gegebenen Spannungsdrehfeldes kleiner ist als die
Rotationsfrequenz des Laufers. Dies ist notwendig um Energie vom Motor in den
Frequenzumrichter zu speisen.
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6.26 Taktfrequenz
b083 Taktfrequenz | 5,0/3,0kHz |

Einstellbereich: 0,5 ... 15/10kHz

Die Taktfrequenz-Werkseinstellung der Typen SJ300-015 ... 550HFE betrégt 5,0kHz (SJ300-750
... 1320HFE: 3,0kHz). Die max. einstellbare Taktfrequenz der Typen SJ300-750 ... 1320HFE ist
auf 10kHz begrenzt.

Hohe Taktfrequenzen verursachen niedrigere Motorgerausche und geringere Verluste im Motor -
jedoch hohere Verluste in den Endstufen und groBBere Storungen auf den Netz- und Motor-
leitungen.

SJ300-... Maximal zulassige Takt-|Maximal zulassiger Dauerausgangsstrom in %o des
frequenz ohne Leistungs- | Frequenzumrichternennstroms bei Taktfrequenz 15kHz
reduzierung (SJ300-750 ... 1320HFE: 10kH2)

O15HFE 15kHz 100% (entspricht 3,8A)
022HFE 15kHz 100% (entspricht 5,3A)
040HFE 15kHz 100% (entspricht 8,6A)
055HFE 15kHz 100% (entspricht 12A)
O75HFE 15kHz 100% (entspricht 16A)
110HFE 15kHz 100% (entspricht 23A)
150HFE 15kHz 100% (entspricht 32A)
185HFE 15kHz 100% (entspricht 38A)
220HFE 10kHz 80% (entspricht 38,4A)
300HFE 10kHz 75% (entspricht 43,5A)
370HFE 10kHz 95% (entspricht 71,5A)
450HFE 10kHz 60% (entspricht 66A)
550HFE 6kHz 80% (entspricht 72A)
750HFE 8kHz 95% (entspricht 141,5A)
900HFE 6kHz 80% (entspricht 151,9A)
1100HFE 6kHz 80% (entspricht 140,8A)
1320HFE 3kHz 60% (entspricht 156A)
ﬁg‘jﬁﬁﬁﬁg Hohe Taktfrequenz é;:r?r?ﬂr?; Niedrige Taktfrequenz

Ausgangs- —\u Ausgangs- —Uu
strom | strom |
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6.27 Initialisierung
b084 Werkseinstellung / Initialisierung | 00 |

Einstellbereich: 00, 01

00: Ldschen des Stormelderegisters (Funktion dO80 ... d086).
01: Anwahl der werksseitigen Grundeinstellung
02: Ldschen des Stormelderegisters (Funktion dO80 ... d086) und Anwahl der

werksseitigen Grundeinstellung
Gehen Sie bitte wie folgt vor:

e Vergewissern Sie sich dal3 unter Funktion bO85 der Parameter 01 abgespeichert ist (01 = bei
Initialisierung werden die Daten der Europaversion geladen).

e Geben Sie unter Funktion b084 Parameter O1 oder 02 ein und speichen Sie diesen Wert mit
Taste ab.

e Dricken Sie gleichzeitig die Tasten @ @
e Betéatigen Sie - wahrend Sie 0. g. Tasten dricken - kurzzeitig die Taste
Folgendes wird angezeigt: ‘:.o OEOUO

e LoOsen Sie jetzt die drei Tasten.

e Das Ende der Initialisierung wird mit dOO1 angezeigt.

b085 Werkseinstellungsparameter | 01 |

Einstellbereich: 00 ... 02

00: Japan O1: Europa 02: USA

Bei Anwahl der werksseitigen Grundeinstellung unter Funktion b084 muf3 hier angegeben
werden, welche marktspezifischen Parameter als Grundparameter abgelegt werden sollen. Fir
die Geréate der Serie SJ300-...HFE (Europaversion) muf3 01 eingegeben werden.
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6.28 Bremschopper

Die Frequenzumrichter-Typen SJ300-015 ... 110HFE besitzen einen internen Bremschopper (alle
anderen Gerate besitzen keinen Bremschopper; bei Bedarf kann ein Bremschopper extern
angeschlossen werden). Ein Bremschopper dient zum Abbau der regenerativen Leistung
(Bremsleistung) eines Antriebs.

Bremsleistung tritt immer dann auf wenn die vom Frequenzumrichter aufgepragte
Drehfeldfrequenz kleiner ist als die Lauferfrequenz des Motors. Dies ist bei
Bremsvorgangen der Fall wie z. B. bei Hubantrieben im Senkbetrieb oder beim
schnellen Abbremsen von grof3en Massentragheitsmomenten (z. B. Zentrifugen).

Die auftretende Bremsenergie wird dabei in den Frequenzumrichter zurickgespeisst und fuhrt
dort zu einer Erhdhung der Zwischenkreisspannung. Erreicht diese Gleichspannung den unter
Funktion b096 programmierten Wert, so wird die Spannung mit Hilfe des Bremstransistors
(Bremschopper) auf den angeschlossenen Bremswiderstand getaktet.

Der Bremschopper muss unter Funktion bO95 freigegeben werden.

Die Einschaltdauer des eingebauten Bremschoppers, bezogen auf 100s, kann unter Funktion
b090 im Bereich von 0,1% bis 100% eingestellt werden (bei Eingabe von 0,0% ist der
Bremschopper nicht aktiv). Diese Funktion dient im wesentlichen zur Uberlast-
Uberwachung des eingebauten Transistors sowie des angeschlossenen
Bremswiderstands. Ist die Einschaltdauer fir den Bremsvorgang zu niedrig gewahlt, so erfolgt
eine Abschaltung des Bremschoppers und der Frequenzumrichter geht auf Stérung (Stormeldung
EO06). Ist die Einschaltdauer fir den angeschlossenen Bremswiderstand oder fur den Chopper-
Transistor zu hoch gewahlt, kann dies zur Zerstérung desselben fuhren.

Folgende minimal zuldssigen Ohmwerte fur den Bremswiderstand durfen nicht unterschritten
werden:

SJ300-015/022HFE: 100Q, max. 10% ED
SJ300-040/055HFE: 75Q, max. 10% ED
SJ300-075/110HFE: 500, max. 10% ED

Die maximal zuldssige Einschaltdauer in Abhangigkeit des Ohmwerts des angeschlossenen
Bremswiderstands ist im folgenden Diagramm dargestellt

Brems-

widerstand SJ300-
015/022HFE

3000 o

/]'/ SJ300-
o / l// 040/055HFE
//l; 075/110HFE
100Q
——
50Q

10 25 50 75 100[%6]
Einschaltdauer (ED)
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Die Bremsleistung berechnet sich wie folgt:

P=U?/R
U: Bremschopper-Einschaltspannung (Funktion b096; Werkseinstellung 720V)
R: Bremswiderstand

Beispiel: Die maximal moégliche Dauerbremsleistung (ED 100%) des SJ300-015HFE betragt:
P = 720°V?/300Q = 1728W

In den meisten Fallen steht die zu erwartende Bremsleistung nur fur kurze Zeit an, die sich
moglicherweise zyklisch wiederholt. Die Nennleistung des Widerstandes muss in diesen Fallen
nicht der Bremsleistung entsprechen sondern kann entsprechend der zu erwartenden
Einschaltdauer (ED) viel geringer sein (siehe Herstellerangaben).

Wahlen Sie den Ohmwert und die Leistung des Bremswiderstands entsprechend der zu
erwartenden Bremsleistung.

Je kleiner der Ohmwert des angeschlossenen Bremswiderstands, um so gréfRer ist die mogliche
Bremsleistung. Ist der Ohmwert des angeschlossenen Widerstands zu klein gewé&hlt oder die
Einschaltdauer zu groRR gewahlt, so kann der Bremschopper uberlastet und somit zerstort
werden.

b090 Bremschopper-Einschaltdauer (ED) | 0,0%

Einstellbereich: 0,0 ... 100 26

Funktion b090 dient im wesentlichen zur Uberlast-Uberwachung des angeschlossenen
Bremswiderstands und des eingebauten Chopper-Transistors. Bei Eingabe von 0% ist der
Bremschopper nicht betriebsbereit.

t1 t2 t3
Bremschopper aktiv EIN EIN EIN
100s ‘
. t1+t2+t3
Einschaltdauer ED (%) = —————— X 100
100s

b095 Bremschopper freigeben 00

Einstellbereich: 00, 01, 02

00: nicht freigegeben
01: nur im Betrieb freigegeben
02: immer freigegeben

b096 Bremschopper Einschaltspannung 720V

Einstellbereich: 660 ... 760V
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6.29 Motorsynchronisation

Der Frequenzumrichter kann sich auf die Drehzahl eines rotierenden Motors synchronisieren.
Hierzu wird unter Funktion b088 01 eingegeben. Unter Funktion bOO7 kann die Wartezeit vor
dem Anlauf zwischen 0,3 und 100s eingestellt werden.

Wenn die Drehfrequenz des Motors hoher ist als die unter Funktion bO0O7 programmierte
Frequenz synchronisiert sich der Frequenzumrichter auf die Motordrehzahl und beschleunigt auf
den Sollwert.

Wenn die Drehfrequenz des Motors niedriger ist als die unter b0O07 programmierte
Synchronisierungsfrequenz startet der Frequenzumrichter bei OHz.

b003 Wartezeit vor Anlauf 1,0s |

Einstellbereich: 0,3 ... 100,0s

b007 Synchronisierungsfrequenz | 0,00Hz |

Einstellbereich: O ... 400Hz

b088 Motorsynchronisation | 00 |

Einstellbereich: 00, 01

00: Nach einem Start-Befehl keine Synchronisation auf den rotierenden Motor
01: Nach einem Start-Befehl Synchronisation auf die Motordrehzahl nach Ablauf der unter
Funktion b0O03 programmierten Wartezeit
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6.30 Motortemperaturerfassung
b098 Motortemperaturerfassung | 00 |

Einstellbereich: 00, 01, 02

00: nicht aktiv
01: Kaltleiter (PTC)
02: Heissleiter (NTC)

b099 Motortemperaturerfassung Ausldseschwellwert 3000Q

Einstellbereich: O ... 9999Q

Geben Sie hier den Ausloseschwellwert ein, bei dem der Frequenzumrichter auf Stérung geht.

Cc085 Abgleich Eingang TH — CM1 | 105 |

Einstellbereich: O ... 1000
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6.31 Frei konfigurierbare U/f-Kennlinie

Bei Eingabe von 02 unter Funktion A0O44 kann unter den Funktionen bl100 ... b113 eine frei
konfigurierbare V/f-Kennlinie programmiert werden.

Folgendes ist zu beriucksichtigen:

e Db100 < b102 < b104 < b106 < b108 < b110 < bl1l2. Geben Sie aus diesem Grund zuerst den
Punkt der Kennlinie mit der grof3ten Frequenz (b112) ein

¢ Die Ausgangsspannung kann keine grofReren Werte als die Eingangsspannung oder die unter
Funktion A082 programmierte Motorspannung/Netzspannung annehmen — auch wenn
groélRere Werte unter den Funktionen b101 ... b113 eingegeben werden.

e Bei Anwahl der frei konfigurierbaren V/f-Kennlinie unter Funktion AO44 sind die Eingabewerte
far den Boost (A041) und die Motornennfrequenz/Eckfrequenz (A003) ungiiltig.

Ausgangs-
spannung [V]

o 1 5 5

T R

b109 | .. P
b107 ..
b105 ...

b101. b103 L. /..

| Ausgangsfrequenz

|
b100 b102 b1l04 b1l06 b108 bll0 bll2 Maximal-
frequenz [Hz]

b100 Frequenz 1 | OHz

Einstellbereich: O ... 400Hz

b101 Spannung 1 0,0V

Einstellbereich: O ... 800V

b102 Frequenz 2 | OHz

Einstellbereich: O ... 400Hz

EER Soannung 2 [ oov ]

Einstellbereich: O ... 800V

102



HITACHI SJ3300

b104 Frequenz 3

OHz

Einstellbereich: O ... 400Hz

b105 Spannung 3

0,0V

Einstellbereich: O ... 800V

b106 Frequenz 4

OHz

Einstellbereich: O ... 400Hz

Spannung 4

o,0v

Einstellbereich: O ... 800V

b108 Frequenz 5

OHz

Einstellbereich: O ... 400Hz

Spannung 5

o,0v

Einstellbereich: O ... 800V

b110 Frequenz 6

OHz

Einstellbereich: O ... 400Hz

Spannung 6

o,ov

Einstellbereich: O ... 800V

bl112 Frequenz 7

OHz

Einstellbereich: O ... 400Hz

Spannung 7

o,ov

Einstellbereich: O ... 800V
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6.32 Bremsensteuerung

Mit Hilfe der Bremsensteuerung kénnen Motorbremsen in Anwendungen wie z. B. Hubantrieben
und Aufzligen sicher Uber den Frequenzumrichter angesteuert werden.

Die Bremsensteuerung wird unter b120 freigegeben und funktioniert auf folgende Weise:

Start

Nachdem der Frequenzumrichter ein Start-Befehl erhalt beschleunigt er auf die Bremsen-
Freigabe-Frequenz (b125). Nach Erreichen der Freigabe-Frequenz und nach Ablauf der
Wartezeit fur die Bremsen-Freigabe-Bestatigung (b121) fur die Bestatigung der
Bremsen-Freigabe (Uber Digital-Eingang BOK) gibt der Frequenzumrichter an Digital-Ausgang
BRK das Bremsen-Freigabe-Signal heraus. Wenn der Ausgangsstrom kleiner ist als der unter
Funktion b126 programmierte Bremsen-Freigabe-Strom, dann wird das Bremsen-Freigabe-
Signal nicht herausgegeben, der Frequenzumrichter geht auf Stérung (E36) und der Digital-
Ausgang Bremsen-Storung (BER) wird geschaltet. Wenn ein Digital-Eingang als Bestatigung
der Bremsen-Freigabe (BOK) programmiert ist und das Bremsen-Freigabe-Signal an
Digital-Ausgang BRK ausgegeben wird so muss die Bremsen-Freigabe-Bestatigung (BOK)
innerhalb der Wartezeit flur die Bremsen-Bestatigung (bl124) erfolgen damit der
Frequenzumrichter beschleunigt. Erfolgt das BOK-Signal nicht innerhalb dieser Zeit, so geht der
Frequenzumrichter auf Stérung (E36) und der Digital-Ausgang BER wird gesetzt. Ist keiner der
Digtial-Eingange als BOK programmiert so ist die Wartezeit fur die Bremsen-Bestatigung
ungultig und der Frequenz-umrichter gibt das Bremsen-Freigabe-Signal heraus.

Nach Bestatigung der Bremsen-Freigabe Uber Digital-Eingang BOK oder, wenn keiner der
Digital-Eingange als BOK programmiert ist, nachdem das Bremsen-Freigabe-Signal
ausgegeben wird wartet der Frequenzumrichter fur die unter Funktion b122 programmierte
Wartezeit vor Beschleunigung bevor auf den eingestellten Sollwert beschleunigt wird.

Stop

Wird der Start-Befehl weggenommen so verzdgert der Frequenzumrichter auf die Bremsen-
Freigabe-Frequenz (b125) und schaltet das Bremsen-Freigabe-Signal an Digital-Ausgang
BRK aus. Wenn einer der Digital-Eingdnge als Bremsen-Freigabe-Bestdtigung BOK
programmiert ist und das Bremsen-Freigabe-Signal schaltet aus so wartet der Frequenzumrichter
fur die unter b124 programmierte Wartezeit fur die Bremsenbestatigung bis das BOK-Signal
nicht mehr ansteht. Wenn das BOK-Signal nicht innerhalb der Wartezeit abfallt so geht der
Frequenzumrichter auf Stérung (E36) und der Digital-Ausgang BER wird gesetzt. Wenn keiner
der Digital-Eingange als BOK programmiert wurde, so ist die Wartezeit fur die
Bremsenbestatigung (b124) ungiltig und das Bremsen-Freigabe-Signal wird an Digital-
Ausgang BRK ausgegeben.

Wenn nun die Bremsen-Freigabe-Bestatigung an Digital-Eingang BOK abfallt (bzw. fur den
Fall dass kein Digital-Eingang als BOK programmiert wurde, wenn das Bremsen-Freigabe-Signal
an Digital-Ausgang BRK abfallt) wartet der Frequenzumrichter fir die unter Funktion b123
programmierte Stop-Zeit bevor er auf OHz verzdgert.

Die Bremsensteuerung sollte nur unter folgenden Arbeitsverfahren (Funktion A044) eingesetzt
werden: Senorless Vector Control SLV (Parameter 03), OHz-SLV (Parameter 04).

Fur die Bremsensteuerung sind folgende Ein- und Ausgangssignale erforderlich:
e Bestatigung der Bremsen-Freigabe an Digital-Eingang BOK (Funktion C001 ... CO08)

e Bremsen-Freigabe-Signal an Digital-Ausgang BRK (Funktion C021 ... C026)
¢ Bremsen-Storung an Digital-Ausgang BER (Funktion C021 ... C026)
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Zeitdiagramm fur die Bremsensteuerung

- b125 Bremsen-Freigabe-
b125 Bremsen-Freigabe- Frequenz
Freauenz
€ 4
Ausgangsfrequenz —— «—
Startbefehl < 1 >
Bremsen —Freigabe- 2
Signal BRK D
T R 3
1: b121 Wartezeit fur die 2: b122 Wartezeit vor 3: b124 Wartezeit fur die 4: b123 Wartezeit
Bremsen-Freigabe-Bestéatigung Beschleunigung Bremsen-Bestatigung vor Stop

b120 Bremsensteuerung | 00 |

Einstellbereich: 00, 01

00: Bremsensteuerung nicht aktiv
01: Bremsensteuerung aktiv

b121 Wartezeit fur die Bremsen-Freigabe-Bestatigung | 0,00s

Einstellbereich: O ... 5s

b122 Wartezeit vor Beschleunigung | 0,00s |

Einstellbereich: O ... 5s

b123 Wartezeit vor Stop 0,00s

Einstellbereich: O ... 5s

b124 Wartezeit fur die Bremsen-Bestatigung | 0,00s |

Einstellbereich: O ... 5s

b125 Bremsen-Freigabe-Frequenz | 0,00Hz |

Einstellbereich: O ... 400Hz

b126 Bremsen-Freigabe-Strom | FU-1enn

Einstellbereich: 0 ... 2 x FU-Nennstrom [A]
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6.33 Digital-Eingange 1 ... 8, FW

Die Eingange 1 ... 8 kénnen unter Funktion CO01 ... CO08 mit verschiedenen Funktionen belegt
werden. Jeder Eingang kann mit jeder Funktion belegt werden. Eine Funktion kann nicht doppelt
- auf zwei Steuereingange gleichzeitig - programmiert werden. Die Eingange kdnnen unter
Funktion CO11 ... CO019 wahlweise als Offner oder SchlieRer programmiert. In der
Werkseinstellung sind alle Eingadnge als SchlieRer programmiert.

Far die Eingange 1 ... 8 bestehen folgende Einstellmdglichkeiten:

01: RV 02: CF1 03: CF2 04: CF3 05: CF4 06: JG 07: DB

08: SET 09: 2CH 11: FRS 12: EXT 13: USP 14: CS 15: SFT
16: AT 17:SET3 18: RS 20: STA 21: STP 22: F/R 23: PID
24: PIDC 26: CAS 27: UP 28: DWN 29: UDC 31: OPE 32: SF1
33: SF2 34: SF3 35: SF4 36: SF5 37: SF6 38: SF7 39: OLR
40: TL 41: TRQ1 42: TRQ2 43: PPI 44: BOK 45: ORT 46: LAC

47: PCLR 48: STAT no: keine Funktion

Eingang /7 | Funktion Beschreibung
Param.
RV Linkslauf Start/Stop Linkslauf (siehe Funktion A002)
01
CF1 Die Festfrequenzen lassen sich auf zwei Arten programmieren:
02 1.) Eingabe der Frequenzen unter Funktion AO21 ... AO35.
2.) Anwahl der entsprechenden Digital-Eingange CF1 ... CF4 bzw.
CF2 einer der Digital-Eingange SF1 ... SF7 und Eingabe der
03 Festfrequenzen gewilnschten Frequenz unter Funktion FOOl. Der eingegebene
Wert ist mit Taste STR abzuspeichern. Vergewissern Sie sich
CF3 durch Betatigen der FUNC-Taste, dall der eingegebene Wert
04 abgespeichert wurde. Unter Funktion AO019 wird das
Ansteuerverfahren gewahlt: binar (siehe Tabelle) oder bit
CE4 (Eingang SF1 ... SF4 entsprechend 1. ... 4. Festfrequenz).
05 )
Binar
SF1 Eing- |Festfrequenz
32 el ) |1 |2 [3 [4 |5 |6 |7 [8 |9 [10]11[12 |13 |14 |15
CF1 EIN EIN EIN EIN EIN EIN EIN EIN
SE2 CF2 EIN | EIN EIN | EIN EIN | EIN EIN | EIN
CE3 EIN | EIN [ EIN | EIN EIN | EIN [ EIN | EIN
33 CF4 EIN|EIN | EIN [ EIN| EIN [ EIN | EIN [ EIN
SF3 .
34 Bit
SF4 S;nngg_ lesneqenz 5 |6 |7 ¥) Wenn ke_zin Fingang
35 =) = angesteuert wird, fahrt der
SF2 EIN FU auf die unter A020
EIN eingegebene Frequenz
83F65 o — g9eg 9
SF5 EIN
- SF6 EIN
SF6 SF7 EIN
37
SF7
38
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Eingang /
Param.
JG
06

| Funktion

Tippbetrieb

| Beschreibung

Der Tippbetrieb dient z. B. zum Einrichten einer Maschine im
Handbetrieb. Er erfolgt Uber die Eingange FW bzw. RV wenn
gleichzeitig der Eingang JG angesteuert wird. Bei einem Start-
Befehl wird die unter Funktion AO038 programmierte Frequenz
direkt auf den Motor geschaltet - die Hochlauframpe ist nicht
aktiv. Fur den Stop sind unter Funktion AO39 drei verschiedene
Betriebsarten wahlbar: 1.) Der Motor lauft frei aus, 2.) Der
Motor wird an der Runterlauframpe runtergefiuhrt 3.) Der Motor
wird mit der Gleichstrombremse abgebremst (siehe Funktion
A054, A055, A059).

DB
07

Gleichstrom-
bremse

Mit Hilfe der Gleichstrombremse (DC-Bremse) kdnnen hohe
Stoppgenauigkeiten bei Positionierantrieben realisiert werden.
Die DC-Bremse kann sowohl Uber diesen Eingang als auch
automatisch im Runterlauf bei Erreichen einer bestimmten
Frequenz aktiviert werden (siehe hierzu Funktion AO051).
Bremsmoment und Wartezeit werden unter den Funktionen A053
und AO54 eingestellt (sieche A0O51 ... A059).

SET
08

SET3
17

2. Parametersatz

3. Parametersatz

Mit Hilfe des 2. und 3. Parametersatzes kann der
Frequenzumrichter z. B. auf die Parameter zum Betrieb eines 2.
bzw. 3. Motors umgeschaltet werden. Umschalten auf den 2.
bzw. 3. Parametersatz erfolgt nur im Stillstand wenn OHz
erreicht wird (es genugt nicht dass der Sollwert OHz ist, es darf
kein Start-Befehl FW oder RV anliegen). Die
Parametersatzumschaltung funktioniert nicht wenn der Befehl
gleichzeitig mit dem Start-Befehl erfolgt. Der Befehl fur die
Parametersatzumschaltung muss vorher erfolgen. Der 2.
Parametersatz (F2.., A2..) umfasst alle, der 3. Parametersatz
(F3.., A3..) umfasst nur einige der unten aufgefihrten
Funktionen.

1. Hochlaufzeit, F202, F302

1. Runterlaufzeit, F203, F303
Motornennfrequenz/Eckfrequenz, A203, A303
Maximalfrequenz, A204, A304

Basisfrequenz, A220, A320

2. Hochlaufzeit, A292, A392

2. Runterlaufzeit, A293, A393

Umschaltung von 1. auf 2. Zeitrampe, A294
Umschaltung von 1. auf 2. Hochlaufzeit, A295
Umschaltung von 1. auf 2. Runterlaufzeit, A296
Boost-Charakteristik, A241

% Manueller Boost, A242, A342

Max. Boost bei %Eckfrequenz, A243, A343
Arbeitsverfahren, U/f-Charakteristik, A244, A344
Max. Betriebsfrequenz, A261

Min. Betriebsfrequenz, A262

Elektronischer Motorschutz/Einstellwert, b212, b312
Elektronischer Motorschutz/Charakteristik, b213, b313
Motordaten, H202

Motorleistung, H203

Motorpolzahl, H204

Verstarkung kp, H205
Motorstabilisierungskonstante, H206, H306
Motorkonstante R1, H220

Motorkonstante R2, H221

Motorkonstante L, H222

Motorkonstante |g, H223
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Eingang /7 | Funktion Beschreibung

Param.

o
e Motorkonstante J, H224

e Motorkonstante R1, H230

¢ Motorkonstante R2, H231

e Motorkonstante L, H232

e Motorkonstante |y, H233

¢ Motorkonstante J, H234

e Vektorregelung PI-Regler, P-Anteil, H250

e Vektorregelung PI-Regler, I-Anteil, H251

e Vektorregelung P-Regler, P-Anteil, H252

e (OHz-SLV Magnetisierungsstrombegrenzung, H260
2.

Hoch/Runterlaufzeit (Funktion A092, A093)

2CH 2. Zeitrampe
09
FRS Reglersperre Die Motorspannung wird sofort abgeschaltet - der Motor lauft frei
11 aus.
Fur das Zuschalten von FRS sind zwei Charakteristiken unter
Funktion b88 wahlbar:
1. Synchronisation der Motordrehzahl nach Ablauf der unter
Funktion b003 programmierten Wartezeit (Eingabe 01). Der FU
erkennt die Rotationsfrequenz des Laufers und startet erst bei
Erreichen der unter Funktion bOO7 eingegeben Frequenz. Wenn
die unter bO07 eingegebene Frequenz groRer ist als die vom FU
erkannte Rotationsfrequenz des Motors, dann startet der FU bei
OHz.

2. OHz-Start nach Zuschalten von FRS (Eingabe 00).

Die Einstellungen fir diese Funktion gelten auch fir Funktion
b091 und Reset (RS).

EXT Stoérung extern Bei Ansteuerung dieses Eingangs wird eine Stérmeldung
12 ausgelost (E12, z.B. als Eingang fiur Thermokontakte zu
verwenden). Die Stérmeldung wird mit Reset quittiert.
Achtung! Nach Reset erfolgt ein sofortiges Wiederanlaufen wenn
ein Startbefehl (FW bzw. RV) anliegt.

FW, RV |
Eingang EXT ] Motorfreilauf

Motordrehzahl ﬁ\\/ ‘

Eingang RS (Reset)
Stormelderelais (ALO-AL2)

USP Wiederanlauf- Die Wiederanlaufsperre verhindert das unkontrollierte

13 sperre Wiederanlaufen des Frequenzumrichters wenn - nach Netz-Aus -
die Netzspannung wiederkehrt und gleichzeitig - oder unmittelbar
danach - ein Start-Befehl anliegt. In diesem Fall wird folgende
Stérmeldung angezeigt: E13

Ein erneuter Start oder ein Reset quittiert die Stérmeldung.
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Eingang /7 | Funktion

Param.
CS
14

Netz-
Schweranlauf

Beschreibung

FUr das Starten von Antrieben, die extrem hohe Anlaufmomente
erfordern kann der Motor direkt am Netz hochgefahren werden.
Mit Hilfe der Funktion CS kann sich der Frequenzumrichter —
nachdem der Motor von der Netzspannung getrennt wurde — auf
die Motordrehzahl synchronisieren und den Motor weiter

betreiben.
K2

K1 K3 ]

I .|E
WL — E

= » T
<

K1 | EIN

: : , Zeitverzdgerung
K2 |é?\/‘/05 ... 1,0 sec)

K3 | EIN

FwW '
I

‘éé/:\ca. 0,5... 1,0 sec.
CSs .l |

1 Zeit_ynter b003
<>

Ausgangsfrequenz 20ms. m

Betrieb

Synchronisierung

SFT
15

Parameter-
sicherung

Die Paramtersicherung schitzt eingegebene Parameter vor
Verlust durch Uberschreiben. Bei aktivierter Softwaresicherung
kénnen keine Daten, verandert werden (siehe Funktion b031).

AT
16

Sollwerteingang
Ol aktiv
(4 ... 20mA)

In der Werkseinstellung ist Eingang O (0 ... 10V) aktiv. Die
Umschaltung auf Ol erfolgt Gber Eingang AT. Wenn kein Digital-
Eingang als AT programmiert ist werden die Sollwerte an O, Ol
und O2 addiert (siehe Funktion AOO1, A0O5, A006).

RS
18

Reset

Quittierung einer Stérmeldung; Zuricksetzen des Stérmelde-
relais. Wird ein Reset wahrend des Betriebs gegeben, so werden
die Endstufen abgeschaltet und der Motor lauft frei. Unter
Funktion C103 kann gewdahlt werden ob — nach Abfallen des
Reset-Signals — der FU sich auf die Motordrehzahl synchronisiert
oder bei OHz neu startet (siehe Funktion b003, bO07, C102).
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Eingang /

Funktion

Beschreibung

Param.

STA 3-Draht Mit Hilfe der 3-Draht-Steuerung kann der Frequenzumrichter
20 Impulsstart Uber Impulse gestartet bzw. gestoppt werden.
STP 3-Draht STA
21 Impulsstop sTP |
F/R  3-Draht i 5
22 Drehrichtung i i
F/R 5 5
Ausgangs- el
frequenz /_\ :_;Tf(s
Rechts- \ L/
lauf
PID PID-Regler EIN: PID-Regler ausgeschaltet
23 Ein/Aus AUS: PID-Regler eingeschaltet wenn A0O71, O1
PIDC PID-Regler EIN: setzt den I-Anteil auf O
24 I-Anteil AUS: kein Einfluss auf die Regelung
zurucksetzen
CAS Parameter des Der Drehzahlregler in der  Vektorreglung (Geberlose
26 Drehzahlreglers Vektorreglung, OHz-Vektorreglung oder Vektorreglung mit
bei Vektorreglung Ruckfihrung) arbeitet bei Ansteuern dieses Eingangs mit den
Parametern, die unter Funktion HO070, HO71 und HO72
eingegeben wurden.
UP Motor-Poti UP: Erhohen der Frequenz, DWN: Verringern der Frequenz.
27 ~Frequenz Die Funktion ist nur aktiv im Bedienmodus
erhdéhen* »~Frequenzsollwertvorgabe Uber Funktion FO001 bzw. AO020“
(Funktion A001, Eingabe 02). Die Laufzeit des
DWN Motor-Poti Motorpotentiometers entspricht der 1. Hoch/Runterlaufzeit (bzw.
28 ~Frequenz der 2. Hoch/Runterlaufzeit wenn tber Eingang 2CH angewabhlt).
verringern*
Unter Funktion C101 kann angewahlt werden, ob bei Netz-Aus
uDcC Motor-Poti der zuletzt gefahrene Frequenzwert gespeichert werden soll oder
29 ,Frequenz ob die Frequenz auf OHz (bzw. Min. Betriebsfrequenz A061)
zuriicksetzen® gesetzt wird.
Uber Eingang UDC wird die Frequenz zuriickgesetzt.
OPE Steuerung Uber Bei Ansteuerung dieses Eingangs erfolgt Start/Stop und
31 Bedienfeld Sollwertvorgabe Uber das eingebaute Bedienfeld bzw. Uber die
Fernbedienung — unabhangig der Programmierung unter
Funktion AOO1 und AOO2. Geschieht dies wahrend des Betriebs,
so wird der Antrieb zuerst gestoppt.
OLR Stromgrenze Uber diesen Eingang wird auf folgende Funktionen fir die
39 Stromgrenzenfunktion umgeschaltet werden: b024, b025, b026

(standardmafig b021, b022, b023)
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Eingang /7

Funktion

Beschreibung

Param.
TL
40

Drehmomentbe-
grenzung aktiv

TRQ1
41

Drehmomentbe-
grenzung 1 aktiv

TRQ2

Drehmomentbe-
grenzung 2 aktiv

Die Funktion der Drehmomentbegrenzung ist aktiv unter den
Arbeitsverfahren

e Sensorless Vector Control SLV (Funktion A044, Eingabe 03)
e OHz-SLV (Funktion AO44, Eingabe 04)
e Vektorregelung mit Ruckfihrung V2 (Funktion AO44, 05)

Es gibt drei verschiedene Moglichkeiten der Drehmomentbe-
grenzung, die unter Funktion b040 angewéahlt werden kénnen:

e (00) Individuelle Begrenzung des Drehmoments in jedem der
4 Quadranten (Funktionen b041 ... b044, 0 ... 200%).

e (01) Umschalten zwischen zwei verschiedenen Drehmoment-
grenzen uUber Digital-Eingang TRQ1 (b041) und TRQ2 (b042).
Diese Grenzen gelten flr alle Betriebszustande.

e (02) Vorgabe der Drehmomentgrenze uber ein Analogsignal
0 ... 10V an Analog-Eingang O2. Die Drehmomentgrenze gilt
fur alle Betriebszustéande.

Wenn einer der Digital-Eingange unter Funktion CO01 ... CO08
als TL programmiert wurde, so ist die Drehmomentbegrenzung
nur aktiv wenn der Eingang angesteuert ist. Ist der Digital-
Eingang nicht angesteuert so fahrt der Frequenzumrichter auf
max. 200% Nennstrom.

Wenn keiner der Digital-Eingdnge als TL programmiert wurde, so
fahrt der Frequenzumrichter auf max. 200% Nennstrom.

Ist einer der Digital-Ausgéange auf OTQ (Uberschreiten des
eingestellten Drehmomentes, Funktion C021 ... C025)
programmiert, so wird der Ausgang geschaltet solange das
eingestellte Drehmoment Uberschritten wird.

PPI
43

Vektorregelung
P-oder PlI-Regler

Die Charakteristik des Drehzahlreglers der Vektorregelung lasst
sich Uber Digital-Eingang PPl von PIl- auf P-Regler umschalten.

PPl EIN : PI-Regler (HO50/H250, HO51/H251; HO70, HO71)
PPl AUS : P-Regler (HO52/H252; HO72)

BOK
44

Bremsen-
Freigabe-
Bestatigung

Mit Hilfe der Bremsensteuerung kénnen Motorbremsen in
Anwendungen wie z. B. Hubantrieben und Aufziigen sicher Uber
den Frequenzumrichter angesteuert werden.

Die Bremsensteuerung wird unter b120 freigegeben und
funktioniert auf folgende Weise:

Start

Nachdem der Frequenzumrichter ein Start-Befehl erhalt
beschleunigt er auf die Bremsen-Freigabe-Frequenz (b125).
Nach Erreichen der Freigabe-Frequenz und nach Ablauf der
Wartezeit fur die Bremsen-Freigabe-Bestatigung (b121) fur
die Bestatigung der Bremsen-Freigabe (Uber Digital-Eingang
BOK) gibt der Frequenzumrichter an Digital-Ausgang BRK das
Bremsen-Freigabe-Signal heraus. Wenn der Ausgangsstrom
kleiner ist als der unter Funktion b126 programmierte Bremsen-
Freigabe-Strom, dann wird das Bremsen-Freigabe-Signal ...
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Eingang / | Funktion Beschreibung
Param.
BOK Bremsen- ... hicht herausgegeben, der Frequenzumrichter geht auf Stérung
44 Freigabe- (E36) und der Digital-Ausgang Bremsen-Storung (BER) wird
Bestatigung geschaltet. Wenn ein Digital-Eingang als Bestatigung der

Bremsen-Freigabe (BOK) programmiert ist und das Bremsen-
Freigabe-Signal an Digital-Ausgang BRK ausgegeben wird so
muss die Bremsen-Freigabe-Bestatigung (BOK) innerhalb der
Wartezeit fur die Bremsen-Bestatigung (bl24) erfolgen
damit der Frequenzumrichter beschleunigt. Erfolgt das BOK-
Signal nicht innerhalb dieser Zeit, so geht der Frequenzumrichter
auf Storung (E36) und der Digital-Ausgang BER wird gesetzt. Ist
keiner der Digtial-Eingange als BOK programmiert so ist die
Wartezeit fur die Bremsen-Bestatigung ungultig und der
Frequenzumrichter gibt das Bremsen-Freigabe-Signal heraus.
Nach Bestatigung der Bremsen-Freigabe Uber Digital-
Eingang BOK oder, wenn keiner der Digital-Eingange als BOK
programmiert ist, nachdem das Bremsen-Freigabe-Signal
ausgegeben wird wartet der Frequenzumrichter fur die unter
Funktion b122 programmierte Wartezeit far die
Beschleunigung bevor auf den eingestellten Sollwert
beschleunigt wird.

Stop
Wird der Start-Befehl weggenommen so verzdgert der

Frequenzumrichter auf die Bremsen-Freigabe-Frequenz
(b125) und schaltet das Bremsen-Freigabe-Signal an Digital-
Ausgang BRK aus. Wenn einer der Digital-Eingdnge als
Bremsen-Freigabe-Bestatigung BOK programmiert ist und
das Bremsen-Freigabe-Signal schaltet aus so wartet der
Frequenzumrichter fur die unter b124 programmierte Wartezeit
fur die Bremsenbestatigung bis das BOK-Signal nicht mehr
ansteht. Wenn das BOK-Signal nicht innerhalb der Wartezeit
abfallt so geht der Frequenzumrichter auf Stérung (E36) und der
Digital-Ausgang BER wird gesetzt. Wenn keiner der Digital-
Eingénge als BOK programmiert wurde, so ist die Wartezeit fur
die Bremsenbestatigung (b124) ungiltig und das Bremsen-
Freigabe-Signal wird an Digital-Ausgang BRK ausgegeben.

Wenn nun die Bremsen-Freigabe-Bestatigung an Digital-
Eingang BOK abfallt (bzw. fir den Fall dass kein Digital-Eingang
als BOK programmiert wurde, wenn das Bremsen-Freigabe-
Signal an Digital-Ausgang BRK  abfallt) wartet der
Frequenzumrichter fur die unter Funktion b123 programmierte
Stop-Zeit bevor er auf OHz verzdgert.

Die Bremsensteuerung sollte nur unter folgenden
Arbeitsverfahren (Funktion A044) eingesetzt werden: Geberlose
Vektorregelung (SLV, Parameter 03), Geberlose OHz-
Vektorregelung (OHz-SLV, Parameter 04).

ORT Positionierung Die Positionierfunktion ist nur in Verbindung mit einer
45 Optionsplatine SJ-FB verflugbar.

LAC LAD-Funktion Aus Die LAD-Funktion kann Uber diesen Digital-Eingang
46 ausgeschaltet werden.
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Eingang /7 | Funktion Beschreibung
Param.
PCLR Eingelesene Die Positionierfunktion ist nur in Verbindung mit einer
47 Position l6schen Optionsplatine SJ-FB verfugbar.

STAT Position einlesen  Die Positionierfunktion ist nur in Verbindung mit einer

48 Uber SAP, SAN, Optionsplatine SJ-FB verflugbar.
SBP, SBN
no Keine Funktion --

Digital-Eingang 1 [ 18 ]

Werkseinstellung: RS ,,Reset**

C002 Digital-Eingang 2 16

Werkseinstellung: AT ,,Sollwerteingang Ol aktiv*

C003 Digital-Eingang 3 | 06 |

Werkseinstellung: JG ,, Tipp-Betrieb*

C004 Digital-Eingang 4 11

Werkseinstellung: FRS ,,Reglersperre*

(6{0]0]5) Digital-Eingang 5 | 09 |

Werkseinstellung: 2CH ,,2. Zeitrampe*

Cc006 Digital-Eingang 6 | 03 |

Werkseinstellung: CF2 , Festfrequenzen*

Digital-Eingang 7 [ o2

Werkseinstellung: CF1 ,,Festfrequenzen*

coos Digital-Eingang 8 | 01 |

Werkseinstellung: RV ,,Linkslauf*

Digital-Eingang 1 SchlieRBer / Offner | 00 |

Einstellbereich: 00, 01

00: SchlieRer
01: Offner

Cco12 Digital-Eingang 2 SchlieRer / Offner 00
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Einstellbereich: 00, 01

00: SchlieRer

01: Offner

Cco13 Digital-Eingang 3 SchlieRer / Offner 00
Einstellbereich: 00, 01

00: SchlieRer

01: Offner

Digital-Eingang 4 SchlieRer /7 Offner 00
Einstellbereich: 00, 01

00: SchlieRer

01: Offner

Digital-Eingang 5 SchlieRer / Offner 00
Einstellbereich: 00, 01

00: SchlieRer

01: Offner

C016 Digital-Eingang 6 SchlieRer / Offner 00
Einstellbereich: 00, 01

00: SchlieRer

01: Offner

Digital-Eingang 7 SchlieRer / Offner 00
Einstellbereich: 00, 01

00: SchlielRer

01: Offner

Digital-Eingang 8 SchlieRer / Offner 00
Einstellbereich: 00, 01

00: SchlieRer

01: Offner

C019 Digital-Eingang FW SchlieRer /7 Offner 00
Einstellbereich: 00, 01

00: SchlielRer

01: Offner
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6.34 Digital-Ausgange 11 ... 15, Relaisausgang ALO-AL1-AL2

Die Digital-Ausgange 11 ... 15 sowie der Relais-Ausgang kdnnen mit einer der folgenden Signal-
Funktionen programmiert werden:

00: RUN 01: FAL 02: FA2 03: OL 04: OD 05: AL 06: FA3
07: OTQ os8: IP 09: UV 10: TRQ 11: RNT 12: ONT 13: THM
19: BRK 20: BER 21: 7S 22: DSE 23: POK 24: FA4 25: FA5
26: OL2

Ausgang 7/ | Signal-Funktion

Param.

Beschreibung

RUN
00

Betrieb

Meldung wenn Ausgangsfrequenz >0Hz

Ausgangs-
freauenz

Signal ,,RUN* EIN

FA1 Frequenzsollwert
01 erreicht

Meldung bei Erreichen des eingestellten Sollwertes

fe »(7/5

Ausgangs-
frequenz

Signal ,,FA1* EIN

fen: 1% der Maximalfrequenz (A004)
faus: 2% der Maximalfrequenz (A004)

Beispiel: Sollwert=40Hz, Maximalfrequenz (A0O04)=50Hz
fain : 50Hz x 0,01=0,5Hz

faus : 50Hz x 0,02=1,0Hz

Signal FA1 EIN bei 49,5Hz, Signal FA1 AUS bei 49Hz

FA2 Frequenz
02 Uberschritten

Meldung bei Ausgangsfrequenzen > der unter Funktion C042
bzw. C043 eingestellten Frequenzen.

co42 co043
Ausgangs- g X ! N & .f .......
frequenz T ) AUS

Signal FA2“ EIN

fein: 1% der Maximalfrequenz (A004)
faus: 2% der Maximalfrequenz (A004)

Beispiel: CO42=30Hz, C043=35Hz,
Maximalfrequenz (A0O04)=50Hz

fein : BOHz x 0,01=0,5Hz

faus : 50Hz x 0,02=1,0Hz

Signal FA2 EIN bei 29,5Hz, Signal FA2 AUS bei 29Hz
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Ausgang 7/ | Signal-Funktion

Beschreibung

Param.

OL Uberlast-Alarm Meldung wenn der Motorstrom den unter C041 eingestellten Wert
03 Uberschreitet.
Cco041
Strom TR
Signal ,OL" [ 1
Siehe ausserdem Funktion C040.
oD Regelabweichung Meldung wenn die Abweichung zwischen dem eingestellten
04 Uberschritten Sollwert und dem zurickgefuhrten Istwert groer ist als der
unter Funktion C044 eingestellte Wert.
o Istwert
I A Sollwert
Signal ,,OD* | | I:l
AL Storung Meldung wenn Stérung anliegt
05
FA3 Frequenz Meldung bei Uberfahren der unter Funktion C042 bzw. C043
06 Uberfahren eingestellten Frequenzen.
fsm Sx _ coas
.('?(.).‘!2 ’(I)‘ fAus ¢ faus
Ausgangs-  fg,
frequenz d
Signal ,,FA3“
fan: 1% der Maximalfrequenz (A004)
faus: 2% der Maximalfrequenz (A004)
Beispiel: C042=30Hz, C043=35Hz,
Maximalfrequenz (A0O04)=50Hz
fein : BOHz x 0,01=0,5Hz
faus : BOHz x 0,02=1,0Hz
Signal FA3 EIN bei 29,5Hz, Signal FA3 AUS bei 31Hz
Signal FA3 EIN bei 35,5Hz, Signal FA3 AUS bei 34Hz
oTQ Drehmoment Meldung bei Erreichen/Uberschreiten des eingestellten
07 erreicht Drehmomentes
(Funktion C0O55 ... C058)
IP Netzausfall Meldung bei kurzzeitigem Netzausfall
08
uv Unterspannung Meldung bei Netzunterspannung
09
TRQ Drehmoment- Meldung bei Erreichen der unter Funktion b041 ... b0O44
10 Begrenzung aktiv programmierten Drehmomentbegrenzungen
RNT Betriebszeit Meldung wenn die unter b034 programmierte Betriebszeit
11 Uberschritten uberschritten wird.
ONT Netz-Ein-Zeit Meldung wenn die unter b034 programmierte Netz-Ein-Zeit
12 Uberschritten Uberschritten wird.
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Ausgang / | Signal-Funktion

Beschreibung

Param.

THM Motor Uberlastet Meldung wenn die unter CO61 programmierte Motoruberlast-
13 Warnschwelle Uberschritten wird.
BRK Bremsen- Siehe Funktion b120 ... b126 , Bremsensteuerung”
19 Freigabe-Signal
BER Bremsen-Stérung Siehe Funktion b120 ... b126 ,Bremsensteuerung*
20
ZS Drehzahl O Meldung wenn Motordrehzahl=0
21
DSE Drehzahl- Meldung wenn die Abweichung zwischen der Motordrehzahl und
22 abweichung dem eingestellten Sollwert den unter Funktion PO27 eingegeben
Uberschritten Wert Uberschreitet (nur in Verbindung mit Optionskarte SJ-FB
und Inkrementalgeber)
POK Positionierung Meldung wenn die Positionierung abgeschlossen ist und Drehzahl
23 abgeschlossen = 0 (nur in Verbindung mit Optionskarte SJ-FB und
Inkrementalgeber)
FA4 Frequenz Meldung bei Ausgangsfrequenzen > der unter Funktion C045
24 Uberschritten bzw. C046 eingestellten Frequenzen wenn die 2. Zeitrampe aktiv
2. Zeitrampe ist (A092 ... A393).
Siehe Signal-Funktion FA2
FAS5 Frequenz Meldung bei Uberfahren der unter Funktion C045 bzw. C046
25 Uberfahren eingestellten Frequenzen wenn die 2. Zeitrampe aktiv ist (A092,
2. Zeitrampe A292 ... A393).
Siehe Signal-Funktion FA3
oL2 Uberlast-Alarm 2 Meldung wenn der Motorstrom den unter C111 eingestellten Wert
26 Uberschreitet .

Siehe Signal-Funktion OL

Cc021 Digital-Ausgang 11

| 01

Werkseinstellung: FA1 ,,Frequenzsollwert erreicht*

C022 Digital-Ausgang 12 00

Werkseinstellung: RUN ,,Betrieb*

Cc023 Digital-Ausgang 13

| 03 |

Werkseinstellung: OL ,,Uberlast-Alarm*

C024 Digital-Ausgang 14

Werkseinstellung: OTQ ,,.Drehmoment erreicht

| 07 |

Cc025 Digital-Ausgang 15 | 08 |

Werkseinstellung: IP ,,Netzausfall*
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C026 Relaisausgang ALO-AL1-AL2

05

Werkseinstellung: AL ,,Stérung**

C031 Digital-Ausgang 11 SchlieBer / Offner

00

Einstellbereich: 00, 01

00: SchlielRer
01: Offner

C032 Digital-Ausgang 12 SchlieRer / Offner

00

Einstellbereich: 00, 01

00: SchlieRer
01: Offner

C033 Digital-Ausgang 13 SchlieRer / Offner

00

Einstellbereich: 00, 01

00: SchlieBBer
01: Offner

C034 Digital-Ausgang 14 SchlieBer / Offner

00

Einstellbereich: 00, 01

00: SchlielRer
01: Offner

C035 Digital-Ausgang 15 SchlieRer / Offner

00

Einstellbereich: 00, 01

00: SchlieRer
01: Offner

C036 Stormelderelais ALO — AL2 SchlieRer /7 Offner

01

Einstellbereich: 00, 01

00: SchlieBer
01: Offner
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Uberlast-Alarm-Meldung / Modus (OL) | o1

Einstellbereich: 00, 01

00: die Uberlast-Alarm-Funktion (Ausgang OL) ist immer aktiv.
01: die Uberlast-Alarm-Funktion (Ausgang OL) ist nur im statischen Betrieb aktiv.

IWeitere Funktionen: C041 Uberlastalarmschwelle

Cco41 Uberlast-Alarm-Schwelle (OL) FU-11enn

Einstellbereich: O ... 2 x FU-Nennstrom

Die Digital-Ausgange 11 ... 15 sowie der Relaisausgang kénnen unter den Funktionen C021 ...
C026 als Uberlast-Alarm-Ausgange programmiert werden. In diesem Fall schaltet der
entsprechende Ausgang OL bei Uberschreiten der unter dieser Funktion eingegebenen
Stromschwelle.

co42 Frequenz Uberschritten im Hochlauf (FA2, FA3) | 0,00Hz |

Einstellbereich: 0,0 ... 400Hz

Der unter Funktion C021 ... C026 programmierte Ausgang (FA2) schaltet wenn im Hochlauf die
hier programmierte Frequenz Uberschritten wird.

Der unter Funktion CO021 ... CO26 programmierte Ausgang (FA3) schaltet wenn im Hochlauf die
hier programmierte Frequenz Uberfahren wird.

co43 Frequenz Uberschritten im Runterlauf (FA2, FA3) | 0,00Hz |

Einstellbereich: 0,0 .. 400Hz

Der unter Funktion C021 ... C026 programmierte Ausgang (FA2) schaltet solange im Runterlauf
die hier programmierte Frequenz Uberschritten wird.

Der unter Funktion C021 ... C026 programmierte Ausgang (FA3) schaltet wenn im Runterlauf die
hier programmierte Frequenz uberfahren wird.

co44 PID-Regler Abweichung (OD) 3,0%

Einstellbereich: 0,0 ... 100 2 max. Sollwert

Der unter Funktion C021 ... C026 programmierte Ausgang (OD) schaltet wenn bei aktiviertem
PID-Regler die Abweichung zwischen Soll- und Istwert den hier eingegeben Wert Ubersteigt.

Cco045 Frequenz Uberschritten im Hochlauf (FA4, FAS) | 0,00Hz |

Einstellbereich: 0,0 ... 400Hz

Der unter Funktion C021 ... CO026 programmierte Ausgang (FA4) schaltet wenn im Hochlauf die
hier programmierte Frequenz Uberschritten wird und die 2. Zeitrampe aktiv ist (A092 ... A393).

Der unter Funktion CO021 ... CO26 programmierte Ausgang (FA5) schaltet wenn im Hochlauf die
hier programmierte Frequenz Uberfahren wird und die 2. Zeitrampe aktiv ist (A092 ... A393).
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Cco46 Frequenz uberschritten im Runterlauf (FA4, FA5) | 0,00Hz |

Einstellbereich: 0,0 .. 400Hz

Der unter Funktion C021 ... C026 programmierte Ausgang (FA4) schaltet solange im Runterlauf
die hier programmierte Frequenz Uberschritten wird.

Der unter Funktion C021 ... C026 programmierte Ausgang (FA5) schaltet wenn im Runterlauf die
hier programmierte Frequenz Uberfahren wird.

(6{0]515) Drehmomentgrenze Rechtslauf, motorisch (OTQ) | 100% |

Einstellbereich: O ... 200%6

C056 Drehmomentgrenze Linkslauf, generat. (OTQ) | 100%

Einstellbereich: O ... 200%6

C057 Drehmomentgrenze Linkslauf, motorisch (OTQ) | 100%0

Einstellbereich: O ... 200%0

Cc058 Drehmomentgrenze Rechtslauf, generat. (OTQ) | 100%6 |

Einstellbereich: O ... 200%6

C062 Stormeldung 3/4bit | 00 |

Einstellbereich: 00, 01, 02

00: Funktion nicht aktiv
01: stéormeldungen als 3bit-Signal
02: Stérmeldungen als 4bit-Signal

Auftretende Stérmeldungen kénnen als 3- oder 4bit-Signal an den Digital-Ausgéngen 11 ... 14
angezeigt werden. Es gelten folgende Codierungen:
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Digital-Ausgan Stoérmeldung als 4bit-Signal Stoérmeldung als 3bit-Signal

14 13 12 11 Stormeldung Beschreibung Stormeldung Beschreibung
AC3 AC2 AC1l ACO

0 0 0 0  keine Stdrung keine Stdrung

0 0 0 1 EO1...E03 Uberstrom EO1 ... EO3 Uberstrom

0 0 1 0 EO5 Uberlast EO5 Uberlast

0 0 1 1 EO7,E15 Uberspannung EQ7, E15 Uberspannung
0 1 0 0 EO9 Unterspannung EO9 Unterspannung
0 1 0 1 EI16 Kurzzeitiger Netzausfall E16 Kurzzeitiger Netzausfall
0 1 1 0 E30 IGBT-Fehler E30 IGBT-Fehler

0 1 1 1 EO6 Bremschopper ED uber-

schritten
1 0 0 EO08, E1l EEPROM/CPU-Stdrung
1 0 0 1 E10 Stromwandler-Stérung

1 0 1 0 E12, E13, E35 Storung extern
Wiederanlaufsperre

Kaltleiter
1 0 1 1 E14 Erdschluss
1 1 0 0 E17, E18, Stdrung in Verbindung
E25, E26
1 1 0 1 E21 Ubertemperatur im
Leistungsteil
E24 Netzphasenausfall

=
=
=
~ O

E50 ... E79 RS485-Fehler
Optionl, Option 2
Stérmeldung 1 ... 9

C063 OHz-Erkennung 0,00Hz

Einstellbereich: O ... 100Hz

Bei Erreichen dieser Frequenz wird ein Signal an Ausgang ZS generiert.

Cl1i1 Uberlast-Alarm-Schwelle 2 (OL2) | FU-11enn

Einstellbereich: O ... 2 x FU-Nennstrom

Die Digital-Ausgange 11 ... 15 sowie der Relaisausgang kénnen unter den Funktionen C021 ...
C026 als Uberlast-Alarm-Ausgange programmiert werden. In diesem Fall schaltet der
entsprechende Ausgang OL2 bei Uberschreiten der unter dieser Funktion eingegebenen
Stromschwelle.

b034 Warnmeldung Netz-Ein / Betriebszeit | ostd |

Einstellbereich: O ... 655300 Std.

Bitte beachten Sie folgendes:

Eingaben im Bereich von 1. ...9999. haben eine Zeitbasis von 10 Std.
Eingaben im Bereich von 1000 ... 6553 haben eine Zeitbasis von 100 Std.
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6.35 Analog-Ausgange FM, AM, AMI

co27 PWM-Ausgang FM | 00 |

Einstellbereich: 00, 01, 03, 04, 05, 06, 07
Der Ausgang FM kann zur Anzeige verschiedener Betriebsdaten programmiert werden.

00: Frequenzistwert, PWM (OHz ... Endfrequenz A004)

01: Motorstrom, PWM (O ... 200% FU-l,enn)

02: Drehmoment, PWM (O ... 200% Mpenn)

03: Frequenzistwert, digital (OHz ... Endfrequenz A004)

04: Ausgangsspannung, PWM (O ... 100%)

05: Frequenzumrichter-Aufnahmeleistung, PWM (O ... 200%o)
06: Thermisches Belastungsverhaltnis, PWM (0 ... 100%)
07: LAD-Frequenz, PWM (OHz ... Endfrequenz A004)

Der Ausgang kann unter Funktion bO81 abgeglichen werden.

IWeitere Funktionen: b081 Abgleich Ausgang FM

co2s Analog-Ausgang AM (O ... 10V) | 00 |

Einstellbereich: 00, 01, 04, 05, 06, 07

Der Ausgang AM kann zur Anzeige verschiedener Betriebsdaten programmiert werden.

00: Frequenzistwert (O ... 10V entspricht OHz ... Endfrequenz A004)

01: Motorstrom (O ... 10V entspricht O ... 200% FU-1l,enn)

02: Drehmoment (O ... 200% Myenn)

04: Ausgangsspannung (O ... 10V entspricht O ... 100%0)

05: Frequenzumrichter-Aufnahmeleistung (O ... 10V entspricht O ... 200%)
06: Thermisches Belastungsverhaltnis (O ... 10V entspricht O ... 100%)
07: LAD-Frequenz (O ... 10V entspricht OHz ... Endfrequenz A004)

Weitere Funktionen: b080 Abgleich Analog-Ausgang AM
Cc086 Offset Analog-Ausgang AM

C029 Analog-Ausgang AMI (0/4 ... 20mA) | 00 |

Einstellbereich: 00, 01, 04, 05, 06, 07

Der Ausgang AMI kann zur Anzeige verschiedener Betriebsdaten programmiert
werden.

00: Frequenzistwert (4 ... 20mA entspricht OHz ... Endfrequenz A004)

01: Motorstrom (4 ... 20mA entspricht O ... 200% FU-lnenn)

02: Drehmoment (O ... 200% Myenn)

04: Ausgangsspannung (4 ... 20mA entspricht O ... 100%)

05: Frequenzumrichter-Aufnahmeleistung (4 ... 20mA entspricht O ... 200%0)
06: Thermisches Belastungsverhaltnis (4 ... 20mA entspricht O ... 100%)
07: LAD-Frequenz (4 ... 20mA entspricht OHz ... Endfrequenz A004)

Weitere Funktionen: co87 Abgleich Analog-Ausgang AMI
Cc088 Offset Analog-Ausgang AMI
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6.36 Serielle Kommunikation

Die Funktionen der seriellen Kommunikation CO70

Handbuch beschrieben.

C078 werden in einem gesonderten

CO070 Programmierung des FU uUber ... 02
Einstellbereich: 02, 03, 04, 05

02: Eingebautes Bedienfeld

03: Schnittstelle RS485

04: Option 1

05: Option 2

Co71 Baudrate 04
Einstellbereich: 03, 04, 05, 06

03: 2400bps

04: 4800bps

05: 9600bps

06: 19200bps

C0o72 Adresse 1
Einstellbereich: 1 ... 32

C0o73 Datenwortldnge 7bit
Einstellbereich: 7bit, 8bit

co74 Paritat 00 |
Einstellbereich: 00, 01, 02

00: keine Paritat

01: gerade Paritat

02: ungerade Paritat

CO75 Stopbits 1
Einstellbereich: 1Stopbit, 2Stopbits

C078 Wartezeit Ooms

Einstellbereich: O ... 1000ms
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6.37 Abgleich der analogen Ein- und Ausgange

A016 Filter Analogeingang O, OIl, O2 8

Einstellbereich: 1 ... 30

Je groler der hier eingegebene Wert ist umso grofRer ist der Filtereffekt gegenuber Uberlagerten
Storfrequenzen — umso langer wird jedoch auch die Reaktionszeit auf Sollwertdnderungen.

Eingestellter Wert

Filterwirkung gegenuber Stérfrequenzen gering ....oceviiiiieaiann. hoch

Reaktionszeit schnell ................. langsam
(ca. 10ms) ........ (ca. 60ms)

Abgleich Analog-Eingang O [ 1]
Cl21 Nullpunktabgleich Analog-Eingang O | 0 |

Einstellbereich: O ... 65530

Der Analogeingang O wird individuell ab Werk abgeglichen. Eine Veranderung ist nur dann
vorzunehmen, wenn in der werksseitigen Grundeinstellung (Initialeinstellung) der Sollwertbereich
(0 ... 10V) nicht mit dem entsprechenden Frequenzbereich (O ... 50Hz) uUbereinstimmt.

c082 Abgleich Analog-Eingang Ol | — |
Nullpunktabgleich Analog-Eingang Ol | 0 |

Einstellbereich: O ... 65530

Der Analogeingang Ol wird individuell ab Werk abgeglichen. Eine Veranderung ist nur dann
vorzunehmen, wenn in der werksseitigen Grundeinstellung (Initialeinstellung) der Sollwertbereich
(4 ... 20mA) nicht mit dem entsprechenden Frequenzbereich (O ... 50Hz) Ubereinstimmt.

C083 Abgleich Analog-Eingang O2 | --- |
C123 Nullpunktabgleich Analog-Eingang O2 | — |

Einstellbereich: O ... 65530

Der Analogeingang O2 wird individuell ab Werk abgeglichen. Eine Veranderung ist nur dann
vorzunehmen, wenn in der werksseitigen Grundeinstellung (Initialeinstellung) der Sollwertbereich
(-10 ... +10V) nicht mit dem entsprechenden Frequenzbereich (50Hzlinks ... O ... 50Hzrechts)
Ubereinstimmt.
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b080 Abgleich Analog-Ausgang AM (O ... 10V) 180

Einstellbereich: 0 ... 255

C086 Offset Ausgang AM (O ... 10V) | 0,0V

Einstellbereich: 0 ... 10V

c0o87 Abgleich Analog-Ausgang AMI (4 ... 20mA) 80

Einstellbereich: 0 ... 255

Cc088 Offset Ausgang AMI (4 ... 20mA) | 4,0mA

Einstellbereich: O ... 20mA

b081 Abgleich Ausgang FM 60

Einstellbereich: 0 ... 255
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6.38 Reset-Signal, Fehlerquittierung

Reset-Signal | 00 |

Einstellbereich: 00, 01, 02

00: Reset-Signal auf ansteigende Flanke
01: Reset-Signal auf absteigende Flanke
02: Reset-Signal auf ansteigende Flanke; aktiv nur wenn eine Stdrung anliegt

Weitere Funktionen: b003 Wartezeit vor Wiederanlauf
b007 Synchronisierungsfrequenz
C103 Verhalten bei Reset | 00 |

Einstellbereich: 00, 01

00: OHz-Start
01: synchronisieren
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6.39 Motorpotentiometer

Die Frequenzsollwertvorgabe kann stufenlos tber die 2 Digital-Eingange UP und DWN erfolgen.
UP: Erhohen der Frequenz, DWN: Verringern der Frequenz. Die Funktion ist nur aktiv im
Bedienmodus ,,Frequenzsollwertvorgabe tber Funktion FO1 bzw. A20“ (Funktion A0OO1, Eingabe
02). Die Laufzeit des Motorpotentiometers entspricht der 1. Hoch/Runterlaufzeit (bzw. der 2.
Hoch/Runterlaufzeit wenn Uber Eingang 2CH angewabhlt).

Unter Funktion C101 kann angewahlt werden, ob bei Netz-Aus der zuletzt gefahrene
Frequenzwert gespeichert werden soll oder ob die Frequenz auf OHz (bzw. Min. Betriebsfrequenz
AO061) gesetzt wird.

Uber Eingang UDC wird die Frequenz zuriickgesetzt.

Ci01 Motorpotentiometer-Sollwert 00

Einstellbereich: 00, 01

00: der Motorpotentiometer-Sollwert wird nach Netz-Aus nicht gespeichert
01: der Motorpotentiometer-Sollwert wird nach Netz-Aus gespeichert
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6.40 Storung in Verbindung mit einer Optionsplatine

POO1 Storung in Verbindung mit der in Steckplatz 1
eingesteckten Optionsplatine

00

Einstellbereich: 00, 01

00: Ausldsen einer Stormeldung
01: keine Stérmeldung

PO0O2 Storung in Verbindung mit der in Steckplatz 2
eingesteckten Optionsplatine

00

Einstellbereich: 00, 01

00: Ausldsen einer Stormeldung
01: keine Stérmeldung
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6.41 Anzeigemodus, User-Makro

b037 Anzeigemodus | 00 |

Einstellbereich: 00, 01, 02
Unter Funktion b0O37 kann der Anwender zwischen folgenden Anzeigemodi wéhlen:
00: Es werden alle Funktionen angezeigt

01: Es werden nicht alle Funktionen angezeigt; es werden nur die Funktionen angezeigt, die in
Verbindung mit den programmierten Parametern einen Sinn ergeben (z. B. wenn unter
Funktion A044 eine konstante Kennlinie programmiert wurde (Eingabe 00) dann werden die
Funktionen b100 ... b113 fur die frei programmierbare U/f-Kennlinie nicht angezeigt da sie
in diesem Zusammenhang uUberflussig sind)

02: Benutzerdefinierte Auswahl von 12 Funktionen; diese Funktionen werden unter den
Funktionen UOO1 ... U012 eingegeben und jeweils durch Betatigen der FUNC-Taste
abgespeichert

uoo1 ... Uoi2 User-Makro 00

IWeitere Funktionen: b037 Anzeigemodus

129



HITACHI SJ3300

6.42 Weitere Funktionen

FOO4 Drehrichtung Taste RUN | 00

Einstellbereich: 00, 01

00: rechts
01: links

b035 Drehrichtung gesperrt 00

Einstellbereich: 00, 01, 02

00: beide Drehrichtungen frei
01: Linkslauf gesperrt
02: Rechtslauf gesperrt

b046 Reversierung gesperrt/freigegeben 00

Einstellbereich: 00, 01

00: Reversierung freigegeben
01: Reversierung gesperrt

b086 Freqguenzanzeigefaktor 1,0

Einstellbereich: 0,1 ... 99,9

Unter dieser Funktion wird der Frequenzfaktor fur die Anzeige dOO7 eingegeben.

b087 Stop-Taste bei Start/Stop uber Eingang FW/RV | 00

Einstellbereich: 00, 01

i\ WARNUNG

Die Stop-Taste des eingebauten Bedienfelds darf nicht fur Not-Aus-Zwecke verwendet
werden. Fur diesen Zweck mufd ein Not-Aus-Schalter installiert werden.

Unter dieser Funktion kann die Stop-Taste des eingebauten Bedienfeldes bzw. der Fernbedienung
gesperrt werden.

00: Stop-Taste immer aktiv
01: Stop-Taste bei Steuerung Uber die Eingange FW bzw. RV nicht aktiv

b092 LUftersteuerung | 00

Einstellbereich: 00, 01

00: der eingebaute Lufter lauft immer (solange Netzspannung anliegt)
01: der eingebaute Lifter lauft nur wahrend des Betriebes sowie jeweils fir 5 Minuten nach
Einschalten der Netzspannung und 5 Minuten nach Abschalten der Endstufen (OHz).
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6.43 Autotuning, Motordaten

/-
/¢\ WARNUNG

Im Verlauf des dynamischen Autotunings wird der Motor bis auf 80 26 der eingestellten
Eckfrequenz (Funktion A003) beschleunigt. Stellen Sie sicher, dall keine Personen
verletzt werden und daf3 der angeschlossenen Motor bzw. die angetriebene Maschine
fur diese Drehzahl ausgelegt ist.

Um — speziell unter dem Arbeitsverfahren Sensorless Vector Control SLV sowie OHz-SLV - eine
groRtmogliche Ausnutzung des Motors zu erzielen muld der Frequenzumrichter optimal auf den
Motor abgestimmt werden. Hierzu besteht einerseits die Moglichkeit auf die abgespeicherten
Hitachi Standard-Motordaten zuriickzugreifen, die Daten des angeschlossenen Motors individuell
mittels Autotuning auszulesen oder die Daten beim Motorenhersteller zu erfragen und
einzugeben. LaRt die angeschlossene Maschine ein dynamisches Autotuning nicht zu,
oder ist es nicht moglich den Motor wahrend des dynamischen Autotunings unbelastet
zu fahren so kann ein statisches Autotuning durchgefiihrt werden. Der Motor dreht sich
in diesem Fall nicht.

Online Autotuning

Da sich - im wesentlichen — die Motorkonstante R1 aufgrund von Erwarmung wahrend des
Betriebs verdndern kann bietet die Funktion ,,Online-Autotuning” die Méglichkeit diese Konstante
jeweils bei einem Motorstillstand neu auszulesen. Hierzu wird eine Gleichspannung fir max. 5s
auf 2 Motorwicklungen gegeben. Sollte in dieser Zeit ein erneuter Start-Befehl erfolgen so hat
dieser Prioritat.

Autotuning

Mit der Autotuning-Funktion werden die Motorkonstanten des angeschlossenen Motors
automatisch ermittelt und in den Speicherplatzen der Funktionen HO30 bis HO34 bzw. H230 bis
H234 (2. Parametersatz) abgespeichert. Der Benutzer braucht in diesem Fall die Konstanten
nicht manuell zu erfassen und deren Werte auch gar nicht zu wissen. Bevor das Autotuning
durchgefuhrt werden kann, gehen Sie bitte wie folgt vor:

Stellen Sie zuerst unter FOO2 und FOO3 die 1. Hoch- und Runterlaufzeit ein. Damit im
Verlaufe des Autotunings ein korrekter Wert fur das Tragheitsmoment des Motors ermittelt
werden kann, mul3 fur beide Parameter der gleiche Wert eingegeben werden. Je kleiner die
Werte fur die Hoch- und Runterlaufzeit gewahlt werden, desto schneller kann das Autotuning
durchgefiihrt werden. Achten Sie auch darauf, dal3 keine Stormeldungen auftreten. Geben Sie
nun unter HOO3 die Motorleistung ein sowie unter HO0O4 die Anzahl der Motor-Pole.
Geben Sie nun unter AOO3 die Eckfrequenz ein (normalerweise 50Hz). Unter AO82 wird nun
die Motorspannung fur die AVR-Funktion eingegeben. Die Gleichstrombremse darf nicht
verwendet werden - weisen Sie deshalb unter AO51 den Parameter 00 zu. Uber die Funktion
HOO1 wird schlieBlich der Autotuning-Modus ausgewdéhlt: Geben Sie 02 fur das dynamische
Autotuning ein, wenn zur Ermittlung der Autotuning-Daten der Motor betrieben werden darf (im
Verlaufe des Autotunings wird der Motor bis auf 80% seiner Eckfrequenz hochgefahren), oder
eine 01 fur statisches Autotuning, wenn das Autotuning nur im Stillstand des Motors
durchgefihrt werden soll.

Zum Starten des Autotunings muf3 ein Frequenzsollwert entsprechend Funktion AOO1 und ein
Startbefehl entsprechend Funktion AOO2 gegeben werden. Zur Ermittlung der Motordaten wird im
Verlaufe des Autotunings der Motor zunachst im Stillstand mit Wechsel- und Gleichspannung
beaufschlagt.

Wurde unter HOO1 eine 02 eingegeben, so werden noch zwei weitere Autotuning-Durchgdnge mit
drehendem Motor durchgefuhrt: Zuerst wird der Motor auf 80% der unter AOO3 eingegebenen
Eckfrequenz hochgefahren und wieder bis zum Stillstand heruntergefahren, und anschlieRend
erfolgt noch ein ahnliches Hoch- und Runterfahren, jedoch bis zum unter FOO1l eingegebenen
Frequenzsollwert.
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Autotuning wurde ohne Fehler beendet: — — &= i-‘
-

Wéahrend des Autotunings ist ein Fehler aufgetreten:

HOO1 Autotuning 00

Einstellbereich: 00, 01, 02

00: kein Autotuning
01: der erste folgende Startbefehl startet das statische Autotuning (Motor dreht nicht)

02: der erste folgende Startbefehl startet das dynamische Autotuning (Motor dreht )

HO02 (H202) Motordaten | 00
Einstellbereich: 00, 01

00: Standard-Motordaten im Arbeitsspeicher (HO20 ... HO24)

01: Autotuning-Motordaten im Arbeitsspeicher (HO30 ... HO34)

02: Autotuning-Motordaten im Arbeitsspeicher, Online-Autotuning (HO30 ... HO34)

HOO5 (H205) Drehzahlregler-Ansprechgeschwindigkeit | 1,590

Einstellbereich: 0 ... 65,53

glolo SN (e [SMIz K{o[S) W Motorstabilisierungskonstante 100 |

Einstellbereich: 0 ... 255

Lauft der Motor nicht gleichmafig rund bzw. unstabil Uberprufen Sie bitte ob die Motorleistung
unter Funktion HOO3 sowie die Polzahl unter Funktion HOO4 entsprechend den Angaben des
Motortypenschildes richtig eingegeben wurden. Stimmen die eingegeben Werte mit denen des
Typenschildes uberein und der Motor lauft trotzdem unrund dann erhéhen Sie den unter dieser
Funktion eingegebenen Wert. Sollten unter folgenden Betriebsbedingungen Probleme auftreten
(es treten Stromspitzen auf; der Frequenzumrichter l6st mit Uberstrom aus) so ist eine

Reduzierung des Wertes zu empfehlen:

e Der Nennstrom des angeschlossenen Motors ist groBer oder gleich dem Nennstrom des

Frequenzumrichters
Die Drehmomentenkennlinie des angeschlossenen Antriebes ist quadratisch (z. B.

Kreiselpumpe oder Ventilator) und der Strom erreicht annahernd Werte in Hohe des FU-
Nennstromes.
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Standard Motordaten

HO20 (H220) Motorkonstante R1

Einstellbereich: O ... 65,53Q

HO21 (H221) Motorkonstante R2

Einstellbereich: O ... 65,53Q

HO22 (H222) Motorkonstante L

Einstellbereich: 0 ... 65,53mH

HO23 (H223) Motorkonstante Ig

Einstellbereich: O ... 655,3A

HO24 (H224) Motorkonstante J

Einstellbereich: O ... 655,3kgm?

Autotuning Motordaten

HO30 (H230) Motorkonstante R1

Einstellbereich: 0 ... 65,53Q

HO31 (H231) Motorkonstante R2

Einstellbereich: 0 ... 65,53Q

HO32 (H232) Motorkonstante L

Einstellbereich: 0 ... 65,53mH

HO33 (H233) Motorkonstante I,

Einstellbereich: O ... 655,3A

HO34 (H234) Motorkonstante J

Einstellbereich: O ... 655,3kgm?
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Parameter Vektorregelung SLV, OHz-SLV, V2

HO50 (H250) Vektorregelung PI-Regler P-Anteil

Einstellbereich: O ... 1000%6

Einstellbereich: O ... 1000%b6

Einstellbereich: 0 ... 10

Einstellbereich: O ... 100%0

Einstellbereich: O ... 1000%6

Einstellbereich: O ... 1000

100%0
Vektorregelung Pl1-Regler I-Anteil 100%o
Vektorregelung P-Regler P-Anteil 1,00
OHz-SLV Magnetisierungsstrombegrenzung 100%
Vektorregelung Pl1-Regler P-Anteil umschaltbar 100%
Vektorregelung Pl1-Regler 1-Anteil umschaltbar 100

1,00

HO72 Vektorregelung P-Regler P-Anteil umschaltbar

Einstellbereich: 0 ... 10
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7. Inbetriebnahme

Fur den Betrieb des Frequenzumrichters missen grundsatzlich zwei Bedingungen erfillt sein:

1. Der Frequenzumrichter muss einen Startbefehl erhalten. Auf welche Weise der
Startbefehl erfolgt wird unter Funktion AO002 festgelegt. In der werksseitigen
Grundeinstellung erfolgt der Startbefehl Gber einen der Digital-Eingange FW oder 5.

2. Der Frequenzumrichter bendtigt einen Frequenzsollwert. Unter Funktion A001 wird
festgelegt wie der Frequenzsollwert vorgegeben wird. In der werksseitigen
Grundeinstellung wird der Frequenzsollwert Uber die Analogeingdnge O oder Ol
vorgegeben. Alternativ kann der Sollwert als Festfrequenz oder mit Hilfe des integrierten
Motorpotentiometers vorgegeben werden.

Geben Sie auf jeden Fall die Leistung und Polzahl des angeschlossenen Motors unter Funktion
HOO03 bzw. HO04 ein.

Die werksseitige Grundeinstellung ermdglicht eine einfache Inbetriebnahme des Frequenz-
umrichters. Fur viele Anwendungen miussen keine weiteren Parameter eingestellt werden.

7.1 Inbetriebnahme tUber das eingebaute Bedienfeld

Das eingebaute Bedienfeld ermdglicht die Steuerung des Frequenzumrichters ohne zuséatzliche
Beschaltung der Steuerklemmen.

e Geben Sie unter Funktion AOO01 Parameter 00 (Sollwertvorgabe Uber das eingabaute
Potentiometer) oder 02 (Eintippen der Frequenz unter Funktion FOO1) ein.

e Programmieren Sie unter Funktion AO02 Parameter 02. Der Frequenzumrichter kann jetzt tber
Taste RUN gestartet werden. Unter Funktion FO04 kann die gewilinschte Drehrichtung
angewahlt werden (00 = Rechtlauf, 01 = Linkslauf.

7.2 Fehlerquittierung/Reset

Es gibt drei verschiedene Méglichkeiten anstehende Stérmeldungen zu quittieren:

¢ Eingang Reset

e Ausschalten der Netzspannung

e Driicken der Taste
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Widersprichliche Parametereingaben (z.

B. Min. Betriebsfrequenz A062 > Maximalfrequenz

A004). Ausserdem blinkt dann die PRG-LED solange bis die Parameter korrigiert werden.

Folgende Warnhinweise kénnen auftreten:

Display-Anzeige

Bedeutun

H 001/ H 201 Max. Betriebsfrequenz, A0O61 (A261) =
H 002 / H 202 Min. Betriebsfrequenz, A062 (A262) = )
H 004/ H 204 _ Motornennfrequenz, AOO3 (A203, A303) > Maximalfrequenz,
| | ’ ’ A004 (A204, A304)
H 005 / H 205 Frequenzsollwert, FOO1 >
Basisfrequenz, A020 (A220, A320)
H 006 / H 206 Festfrequenzen 1 ... 15, A021 ... A0O35 =
HO012 / H 212 Min. Betriebsfrequenz, A062 (A262) =
H 015/ H 215 Frequenzsollwert, FOO1 > Max. Betriebsfrequenz,
Basisfrequenz, A020 (A220, A320) A061 (A261)
H 016 / H 216 Festfrequenzen 1 ... 15, A021 ... A0O35 =
H 021/ H 221 Max. Betriebsfrequenz, AO61 (A261) < Min. Betriebsfrequenz,
H 025/ H 225 Frequenzsollwert, FOO1 < A062 (A262)
Basisfrequenz, A020 (A220, A320)
HO031/H231 Max. Betriebsfrequenz, A0O61 (A261) <
H 032/ H 232 Min. Betriebsfrequenz, A062 (A262) <
H 035/ H 235 Frequenzsollwert, FO01 <
Basisfrequenz, A020 (A220, A320) Startfrequenz, b082
H 036 Festfrequenzen 1 ... 15, A021 ... A0O35 <
H 037 Tippfrequenz, AO38 <
H 085 / H 285 Frequenzsollwert, FOO1 = Frequenzsprung 1 ... 3 +/-
Basisfrequenz, A020 (A220, A320) Sprungweite, A0O63+/-A064
H 086 Festfrequenzen 1 ... 15, A021 ... A0O35 = A065+/-A066, A0O67+/-A068 *
H091/H 291 Max. Betriebsfrequenz, A0O61 (A261) =
H 092 / H 292 Min. Betriebsfrequenz, A0O62 (A262) =
H 095 / H 295 Frequenzsollwert, FOO1 = . R -~ ~
Basisfrequenz, A020 (A220, A320) E;?é kl‘:’r”ef'guuerr'lezrk;aflgg Kenn
H 096 Festfrequenzen 1 ... 15, A021 ... A0O35 = ’ q ’
H 110 Frei konf. U/f-Kennlinie, Frequenz 1 ... 6, =
b100, b102, b104, b106, b108, b110
Frei konf. U/f-Kennlinie, Frequenz 2 ... 6, < Frei konfigurierbare U/f-Kenn-
b102, b104, b106, b108, b110 linie, Frequenz 1, b100
Frei konf. U/f-Kennlinie, Frequenzl, b100 > Frei konfigurierbare U/f-Kenn-
Frei konf. U/f-Kennlinie, Frequenz 3 ... 6, < linie, Frequenz 2, b102
b104, b106, b108, b110
Frei konf. U/f-Kennlinie, Frequenz 1 ... 2, > Frei konfigurierbare U/f-Kenn-
b100, b102 linie, Frequenz 3, b104
Frei konf. U/f-Kennlinie, Frequenz 4 ... 6, <
b106, b108, b110
Frei konf. U/f-Kennlinie, Frequenz 1 ... 3, > Frei konfigurierbare U/f-Kenn-
b100, b102, b104 linie, Frequenz 4, b106
Frei konf. U/f-Kennlinie, Frequenz 5 ... 6, <
b108, b110
Frei konf. U/f-Kennlinie, Frequenz 1 ... 4, > Frei konfigurierbare U/f-Kenn-
b100, b102, b104, b106 linie, Frequenz 5, b108
Frei konf. U/f-Kennlinie, Frequenz6, b110 <
Frei konf. U/f-Kennlinie, Frequenz 1 ... 5, > Frei konfigurierbare U/f-Kenn-

b100, b102, b104, b106, b108

linie, Frequenz 6, b110
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Display-Anzeige | Bedeutung
H 120 Elektronischer Motorschutz, Frequenz 2, 3 < Elektronischer Motorschutz,
o b017, b019 Frequenz 1, b015
Elektronischer Motorschutz, Frequenz 1 = Elektronischer Motorschutz,
b015 Frequenz 2, b017

Elektronischer Motorschutz, Frequenz 3 <

b019

Elektronischer Motorschutz, Frequenz 1, 2 > Elektronischer Motorschutz,
b015, b017 Frequenz 3, b019

Der Warnhinweis wird nicht mehr angezeigt wenn o. g. Bedingungen nicht mehr vorliegen. Die
Eingabedaten werden auf die Daten der Grundeinstellung (Initialisierung) zuriickgesetzt.

* Der Frequenzsprung wird automatisch auf den niedrigsten Frequenzsprung gesetzt
(Frequenzsprung — Sprungweite).
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9. Stormeldungen

Die Frequenzumrichter sind mit Schutzeinrichtungen wie z.
und Unterspannung ausgestattet. Bei

Uberspannung

Auslosung einer der

B. Schutz vor Uberstrom,

vielfaltigen

Schutzfunktionen wird die Ausgangsspannung abgeschaltet - der Motor lauft frei aus und das
Gerat verbleibt bis zur Quittierung der Stérmeldung im Stérmeldestatus.

Stor-

Beschreibung

Ursache

Abhilfe

meldung
Uberstrom in der
Leistungsendstufe

E O1 e im statischen
Betrieb

E 02 e wahrend der
Verzogerung

E 03 e wahrend des
Hochlaufs

E 04 e im Stillstand

Ist der Motornennstrom
groler als der Frequenz-
umrichternennstrom?

Trat pl6tzliche Lasterh6hung
auf oder ist der Motor
blockiert?

Sind die Motorklemmen U,
V, W kurzgeschlossen?

Frequenzumrichter gro3erer
Leistung auswéahlen
Uberlasten vermeiden.

Frequenzumrichter und Motor
grolierer Leistung einsetzen

Motorzuleitungen und Motor auf
Kurzschlul Gberprifen

Verzégerungszeit zu kurz?

Sind die Motorklemmen U,
V, W kurzgeschlossen?

Verzdgerungszeit verlangern

Motorleitungen und Motor auf
Kurzschlul Uberprifen

Hochlaufzeit zu kurz?

Sind die Motorklemmen
kurzgeschlossen?

Ist der manuelle-Boost
(Funktion A042) zu hoch
eingestellt?

Ist der Motor blockiert?

Hochlaufzeit verlangern

Die Motorleitungen und den
Motor auf Kurzschluf3 Uberprifen

Boost unter Funktion A042
verringern

Motorlast bzw. Losbrechmoment
Uberprifen

Liegt ein Erdschlul3 an den
Ausgangsklemmen bzw. am
Motor vor?

Uberpriifen Sie die Ausgangs-
leitungen bzw. den Motor auf
Erdschlul3.

Auslésen des

Der interne elektronische

Motor und Umrichter gréRerer

E 05 internen Motorschutz hat wegen Leistung einsetzen
Motorschutzes Uberlastung des ange-
schlossenen Motors aus- Eingabe unter Funktion b012
gelost. Uberprifen
Der Frequenz- Ausgangsstrom groRer als Frequenzumrichter groierer
umrichter ist der FU-Nennstrom? Leistung einsetzen
Uberlastet
Uberschreiten der Ist die Einschaltdauer zu Einschaltdauer unter Funktion
E 06 Bremschopper- niedrig eingestellt? b090 erhéhen (Achtung! Brems-

einschaltdauer

widerstand nicht Uberlasten!)
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Stor-

Beschreibung

Ursache

Abhilfe

meldung

Uberspannung im
Zwischenkreis

Der Motor wurde tber-
synchron (generatorisch)

Verzégerungszeit verlangern.

E O7 betrieben. AVR-Funktion fir den Runterlauf
inaktivieren (siehe Funktion
A081)
Hoéhere Motorspannung unter
A082 eingeben.
Bremschopper und Brems-
widerstand einsetzen
EEPROM-Fehler Ist die Temperatur unzu- Umgebungsbedingungen uber-
E 08 lassig hoch oder ist der FU prifen. Geben Sie die pro-
Funkstorungen ausgesetzt? grammierten Parameter
erneut ein.
Unterspannung Die Netzspannung ist zu Netzspannung Uberpriufen
E 09 niedrig
Stérung Konnen elektromagnetische Umgebung des Frequenzum-
E 10 Stromwandler Felder auf den Frequenz- richters und externe Beschaltung
umrichter einwirken? auf Stoérursachen (z. B. Strom-
schienen) untersuchen
Mindestens einer der Strom- Durch Kundendienst instand-
wandler ist defekt. setzen lassen
Prozessor gestort Koénnen elektromagnetische Umgebung des Frequenzum-
E11 Felder auf den Frequenz- richters und externe Beschaltung
umrichter einwirken? auf Stérursachen (z. B. Strom-
schienen) untersuchen
Ist der Frequenzumrichter Durch Kundendienst instand-
defekt? setzen lassen
Storung extern Externe Stérmeldung an Ursache der Stérmeldung in der
E 12 Eingang EXT externen Beschaltung beheben
Stoérung durch Wurde bei aktivierter Wiederanlaufsperre erst nach
E 13 Ausldsen der Wieder- Wiederanlaufsperre (Eingang dem Zuschalten der Netz-
anlaufsperre USP) die Netzspannung spannung aktivieren
eingeschaltet?
Trat wahrend des Betriebes Netz Uberprifen
und aktivierter Wieder-
anlaufsperre (Eingang USP)
eine kurzzeitige Netz-
spannungsunterbrechung
auf?
Erdschluf3 an den Liegt ein Erdschlul? zwischen Erdschluld beseitigen und Motor
E 14 Motoranschlul3- U, V, W und Erde vor? Uberprifen
klemmen
NetzUberspannung Ist die Netzspannung hoher Uberpriifen Sie die Netz-
E 15 als zuléssig (siehe ,, Tech- spannung

nische Daten*) so geht der
FU 100 s nach Einschalten
der Netzspannung auf
Stoérung

139



HITACHI SJ3300

Stor-

Beschreibung

Ursache

Abhilfe

meldung

Kurzzeitiger

Es ist ein kurzzeitiger

Uberpriifer Sie die

E 16 Netzausfall Netzausfall mit einer Dauer Netzspannung. Werden in der
von min. 15ms aufgetreten. N&he des FU grof3e Motoren
direkt eingeschaltet?
Ubertemperatur im Umrichter Uberlastet? Uberpriifen Sie den Motorstrom.
E 21 Leistungsteil
Umgebungstemp. zu hoch?  Uberprifen Sie die Umgebungs-
temperatur
Einbauabstande zu gering Uberprifen Sie die Einbauab-
(siehe Kap. 3. Montage)? sténde
Gate-Array-Fehler Kommunikationsfehler HITACHI-Service kontaktieren
E 23 zwischen CPU und Gate-
Array
Netzphasenausfall Mind. eine der Netzphasen Uberpriifen Sie die Netzspannung
E 24 ist ausgefallen (bei dem
Einsatz von Funkent- Sind die Kontakte des Netzschiitz
storfiltern auf der Ein- fehlerhaft?
gangsseite funktioniert diese
Uberwachungsfunktion nicht Hat eine Sicherung ausgeldst?
fehlerfrei)
IGBT-Fehler Ist der Motornennstrom Frequenzumrichter gro3erer
E 30 groRer als der Frequenz- Leistung auswéahlen
umrichternennstrom?
Trat plotzliche Lasterhéhung Uberlasten vermeiden.
auf oder ist der Motor
blockiert? Frequenzumrichter und Motor
grolerer Leistung einsetzen
Sind die Motorklemmen U, Motorzuleitungen und Motor auf
V, W kurzgeschlossen? Kurzschlul Uberprifen
Ansprechen der Kalt- Ist der Motor Uberlastet? Uberpriifen Sie die Belastung des
E 35 leiterauslosefunktion Motors.
Ist die Eigenbeluftung des Setzen Sie - wenn haufig kleine
Motors — insbesondere bei Frequenzen gefahren werden -
kleinen Drehzahlen - zu einen Fremdlifter ein.
gering?
Fehler Bremsen- Es ist ein Fehler beim An- Uberpriifen Sie die entsprech-
E 36 steuerung steuern der Motorbremse enden Parameter
aufgetreten (siehe Kapitel
6.32 Bremsensteuerung) Uberpriifen Sie die Bremse
Stérung Options- Stdrung in Verbindung mit Uberpriifen Sie die entsprech-
E 60... steckplatz 1 der in Optionssteckplatz 1 enden Parameter
E 69 eingesteckten Optionskarte
Stérung Options- Stdrung in Verbindung mit Uberpriifen Sie die entsprech-
E 70... steckplatz 2 der in Optionssteckplatz 2 enden Parameter
E 79 eingesteckten Optionskarte
Wartemodus Der Frequenzumrichter Uberpriifen Sie die Netzspannung
——__ wahrend befindet sich im Warte-
Unterspannung modus wéhrend die

Eingangsspannung
abgefallen ist
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Es gibt drei verschiedene Mdglichkeiten anstehende Stérmeldungen zu quittieren:

e Eingang Reset

e Ausschalten der Netzspannung

e Dricken der Taste

Stormeldungen werden wie folgt angezeigt:
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(2) Ausgangsfrequenz bei Stérung [Hz]
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(3) Ausgangsstrom bei Stérung [A]

B

1980

(4) Zwischenkreisspannung bei Storung [V]
I

'

' 5.

(5) Betriebszeit bis zur Storung [Std.]
|
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 JUICR

(6) Netz-Ein-Zeit bis zur Stérung [Std.]
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-——_————
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—> [

Betriebszustand zur Zeit der Stérung

)
o

ORCR N

L
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o

. Reset

: Stop

: Runterlauf

: statischer Betrieb

: Hochlauf

: Frequenzsollwert=0Hz

. Start

: Gleichstrombremse

: Stromgrenze

> Autotuning
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10. Stérungen und deren Beseitigung

Stérung | Mdogliche Ursache |Abhi|fe
Der Motor An den Liegt an den L1, L2, L3 Netz- Uberpriifen Sie die AnschliBe L1,
lauft nicht Klemmen spannung an? Wenn ja, leuchtet L2, L3 und U, V, W. Schalten Sie die
an. u,VvV,w die Power-LED? Netzspannung ein.
liegt keine
Span-
nung an. Wird auf dem Display eine Analysieren Sie die Ursache der
Stérmeldung angezeigt? Stormeldung. Quittieren Sie die
Stérmeldung mit Reset.
Wurde ein Start-Befehl mit der Dricken Sie die RUN Taste oder
RUN-Taste oder Uber Eingang FW, geben Sie den Start-Befehl Uber
RV gegeben? den entsprechenden Eingang.
Wurde bei Steuerung Uber das Geben Sie unter FOO1 den Sollwert
eingebaute Bedienfeld unter ein.
Funktion FOO1 ein
Frequenzsollwert eingegeben?
Sind bei Sollwertvorgabe uber Uberpriifen Sie den richtigen
Potentiometer die Klemmen H, O  Anschlul3 des Potentiometers.
und L richtig verdrahtet? Sind bei
externer Sollwertvorgabe die Uberpriifen Sie den richtigen
Eingénge O, Ol oder O2 richtig Anschluf3 der Kabel fur das
angeschlossen? Sollwertsignal.
Ist die Reglersperre FRS aktiv? Ist ein Eingang als FRS pro-
grammiert?
Wird ein Reset-Signal gegeben? Uberpriifen Sie das Signal an
Eingang RS.
Ist der Frequenzumrichter unter Uberprufen Sie die Einstellung unter
Funktion AOO1 und AOO2 ent- Funktion AOO1 und A0O02.
sprechend der Sollwertvorgabe
und dem Startbefehl program-
miert.
An den Ist der Motor blockiert oder ist die Uberpriifen Sie den Motor und die
Klemmen Last zu grof3? Belastung. Fahren Sie den Motor zu
U, Vv, w Testzwecken ohne Last.
liegt
Spannung
an
Die Dreh- Sind die Klemmen U, V, W richtig  Korrigieren Sie die Verdrahtung des
richtung angeschlossen? Stimmt der Motors.
des Motors Anschluf3 der Klemmen U, V, W
ist falsch. mit der Drehrichtung des Motors

uberein?

Wurden die Steuereingange richtig
verdrahtet?

FW - Rechtslauf
RV - Linkslauf
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Stérung

| Mogliche Ursache

| Abhilfe

Der Motor Es liegt kein Sollwert an Klemme Uberprifen Sie das Potentiometer
lauft nicht O, Ol oder O2 an. bzw. den externen Sollwertgeber
hoch. und wechseln Sie diesen
gegebenenfalls aus.
Wird eine Festfrequenz abgerufen? Beachten Sie die Vorrangfolge:
Die Festfrequenzen haben Prioritat
gegenuber den Analog-Eingangen
O, Ol oder O2.
Ist die Belastung des Motors zu Verringern Sie die Motorlast, da bei
groR? einer Uberlastung die Uberlast-
begrenzungsfunktion ein Hochlauf
auf den Sollwert verhindert.
Der Motor Treten grofRe Laststof3e auf? Wahlen Sie einen Frequenz-
lauft umrichter und Motor grofRerer
unrund. Leistung.
Am Motor treten Resonanz- Verringern Sie die LaststoRe.
frequenzen auf. Blenden Sie die entsprechenden
Frequenzen mit den Frequenz-
Die Netzspannung ist nicht springen aus oder veréndern Sie
konstant. die Taktfrequenz.
Die Dreh- Ist die Maximalfrequenz richtig Uberpriifen Sie den eingegebenen
zahl des eingestellt? Betriebsfrequenzbereich.
Antriebs
entspricht Ist die Nenndrehzahl des Motors Uberprifen Sie die Nenndrehzahl
nicht der bzw. die Untersetzung des des Motors und die Untersetzung
Frequenz. Getriebes richtig ausgewahlt? des Getriebes.
Die Die ein- Die Netzspannung wurde Geben Sie die Parameter erneut ein
gespei- gegebe- abgeschaltet ohne vorher die und speichern Sie jede Eingabe ab.
cherten nen Werte eingegebenen Werte durch
Parameter wurden Betéatigen der Taste STR abzu-
stimmen nicht ab-  speichern.
nicht mit  Gespeich- Durch Abschalten der Netz- Geben Sie die Parameter erneut ein
den ein- ert. spannung werden die ein- und speichern Sie jede Eingabe ab.
gegebe- gegebenen und abgespeicherten Schalten Sie nach der
nen Werte in das netzausfallsichere Parametrierung die Netzspannung
Werten EEPROM Ubernommen. Die Netz-  fur mindestens 6s. ab.

Aus Zeit mull mindestens 6s.
betragen.
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Stoérung | Mogliche Ursache |Abhi|fe
Es lassen Der FU Ist der Steuermodus unter AOO1 Uberpriifen Sie die Einstellung unter
sich keine 4Rt sich und AOO2 richtig eingestellt? Funktion AOOlund AOO2.
Eingaben  weder Ist die Parametersicherung Entriegeln Sie die Parameter-
vorneh- starten aktiviert? sicherung.
men. noch
stoppen Achtung! Eine Entriegelung der
und es Softwaresicherung ist nicht zulassig
lait sich wenn es sich bei dem angeschlos-
kein Soll- senen Motor um einen EEx-Motor
wert ein- handelt.
stellen.
Es kénnen
keine
Werte
eingestellt
werden.
Der elek- Ist der manuelle Boost zu hoch Uberpriifen Sie die Boost-Einstellung
tronische eingestellt? sowie die Einstellung fur den
Motor- elektronischen Motorschutz.
schutz Ist die Einstellung des
(Stormel- elektronischen Motorschutzes
dung EO5) richtig?
I0st aus.
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11. Wartung und Inspektion

/-
/¢\ WARNUNG

Vor der Durchfuhrung von Wartungs- oder Raparaturarbeiten am spannungslosen
Frequenzumrichter warten Sie mindestens 5 Minuten bis die Zwischenkreisspannung
auf einen ungefahrlichen Wert abgesunken ist.

Grundsatzlich sind keine aufwendigen Wartungs- bzw. Inspektionsarbeiten an den
Frequenzumrichtern erforderlich. Wir empfehlen folgende Punkte zu beachten:

e Die Frequenzumrichter sind von Zeit zu Zeit von Verunreinigungen wie z. B. Staub und
Schmutz zu reinigen.

e Die Beluftungsschlitze des Frequenzumrichters und des Schaltschranks missen stets
freigehalten werden. Achten Sie hier insbesondere darauf, dass die eingebauten Lifter frei
blasen kdnnen und nicht durch Staub oder Schmutz verunreinigt sind. Eventuell eingesetzte
Filter miussen regelmallig gereinigt werden.

o Kabelanschlisse sind regelméaRig auf sichere Verbindung zu tberprufen.

Isolationswiderstandstests kénnen mit Hilfe von Isolationsprifgerdten durchgefuhrt werden.
Beachten Sie bitte dabei folgende Punkte:

e Die Isolationspriufung ist ausschliellich fur den Leistungsteil und mit max. 500VDC gegen
Erde durchzufuhren (5MQ). Verbinden Sie hierfur die Leistungsklemmen R (L1), S (L2), T
(L3), T1 (U), T2 (V), T3 (W), +1 (PD), + (P), - (N) und RB (nur vorhanden bei SJ300-015HFE

. SJ300-110HFE) und ziehen Sie den Stecker J51 heraus. Eine Isolationsprifung fur den
Steuerkreis ist nicht zulassig.

Eine regelmaRige Uberpriufung der einzelnen Komponenten des Frequenzumrichters auf
Beschadigungen, Uberméafige Laufgerdusche des eingebauten Lifters sowie Geruchsentwichlung
wahrend des Betriebes ist empfehlenswert.

Die tatsachlichen Zeitraume, in denen die Inspektionen zu wiederholen sind, hangen von der
Einbauumgebung und den Betriebsbedingungen ab und kdnnen somit kirzer ausfallen als die
angegebenen Zeitrdume.

Bauteil Inspektionsgegenstand Zeitraum
Frequenzumrichter- Schrauben und Muttern nachziehen jahrlich
gehause

Klemmleiste Kabelanschlisse Uberpriufen und nachziehen jahrlich
Kuhlventilator Vibrationen und ungewdhnliche regelmalig

Gerauschentwicklung; Verunreinigung
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12. Technische Daten

SJ300-...HFE
= B
Typsizoo-.. 2 R R & f E & & N 8 & & & & & 5 9w
wm N ©o @@ o o o @@ o & o o o o o 8 B
Motornennleistung R
= N » a1 ~ = [
W% % 6 o = B & 2 R 8 9 & & & 8 5 g
Ausgangsnennstrom
w o o P = P N
A2 2 o 8 &5 8 8 8 & & & 8 5 5 3 B 92
Verlustleistung [W]
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(TaktfrequenzSkHz, @ 5 &7 R B ¢ & g 3 & £ & & 8 8 & 9
100% Belastung) e © o o o © ® . © o o a o o [N a
Taktfrequenz 0,5 ... 15kHz
Netzfilter Footprintfilter Booktypefilter
Grenzwert B FPFB-266-G-3- BTFB-266-G-3-
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Schutzart IP20 | 1POO
Masse [kg] 3,5 3,5 35 35 50 50 12 12 12 20 30 30 50 60 60 80 80

Netzanschluf3-
spannung [V]

3~ 380 ... 480V, +/-10%, 50/60Hz

Ausgangsspannung

3 ~ 380 ... 480V entsprechend der Eingangsspannung

Ausgangsfrequenz

0,1 ... 400Hz

Arbeitsverfahren

PWM sinuskodiert, Spannungsgefiuhrt

Sensorless Vector Control fur den Betrieb von max. 2 Motoren an einem
Frequenzumrichter

SLV-domain control fur bis zu 150% Drehmoment bei nahezu OHz ohne Ruckfihrung

Belastbarkeit

150% fiir 60s, 200% fur 0,5s

Autotuning

Automatische Motoranpassung im Stillstand oder Betrieb zur optimalen Ausnutzung des
angeschlossenen Motors

Hoch/Runterlauf-
rampen

2 Zeitrampen einstellbar zwischen 0,1 und 3600s, linear, S-Kurve, U-Kurve,
invertierte U-Kurve

Startmoment

200% bei 0,5Hz

Festfrequenzen

16 Festfrequenzen frei programmierbar

Bremschopper

standardmafig eingebaut in den Typen SJ300-015 ... 110HFE

Gleichstrombremse

Einschaltdauer, Einschaltfrequenz und Moment programmierbar

Drehzahlgenauigkeit

+/-0,5% bei Vektorregelung im Frequenzbereich 5,0 ... 50Hz (bis Nennmoment)

Frequenz-
genauigkeit

. +/-0,2% (Temperaturbereich 25°C +/-10°C) bei analoger Sollwertvorgabe
. +/-0,01% bei digitaler Sollwertvorgabe

Frequenzauflésung

. Maximalfrequenz/4000 bei analoger Sollwertvorgabe (Eingang O, O2 12bit)
. 0,01Hz bei digitaler Sollwertvorgabe

Digital-Eingange

8 Stiick, programmierbar, Offner oder SchlieRer, PNP- oder NPN-Logik

Analog-Eingange

4 Stuck, 0 ... 10V, 4 ... 20mA, -10 ... +10V, Kaltleitereingang

Digital-Ausgange

5 Stick, Typ ,,Open Collector*
programmierbar, Offner oder SchlieRer, PNP- oder NPN-Logik

Analog-Ausgange

2 Stiuck, 0 ... 10V, 4 ... 20mA, programmierbar
aulBerdem ein PWM-Ausgang O ... 10V, programmierbar

Relais-Ausgang

1 Stick, Wechselkontakt, programmierbar

PID-Regler

Integrierter PID-Regler fur Durchfluss-, Druck- oder Temperaturregelungen

Serielle Schnittstelle

RS485

Motorpotentiometer

Integriertes Motorpotentiometer mit oder ohne Sollwertspeicher
Einstellbereich 0,1 ... 3000s

Bussysteme

Optional ProfiBus, LonWorks, DeviceNet

Konformitat

CE, UL, cUL, c-Tick

Schutzfunktionen

Uberstrom, Uberspannung, Unterspannung, Uberlast, Ubertemperatur, Erdschluss, Kurzzeitiger
Netzausfall, Netzphasenausfall, Kaltleiteriiberwachung, Uberwachung eines angeschlossenen
Bremswiderstandes, Wiederanlaufsperre etc.

Umgebungs-
bedingungen

-10 ... +50°C Umgebungstemperatur, 25 ... 90% Relative Luftfeuchtigkeit
(keine Kondensation); Vibration/Schock: 5,9m/s? (0,6G) 10...55Hz (SJ300-015...220HFE)
2,94m/s? (0,3) 10...55Hz (SJ300-300...1320HFE); Aufstellhéhe max. 1000 Uber NN

CE

Storfestigkeit: EN50082-1 und —2, Stéraussendung: EN50081-1 und 2 (mit Filter)
Elektrische Sicherheit: EN50178

Optionen

Klartextanzeige 6-sprachig, Windowsgefuhrte Programmiersoftware, Inkrementalgeber-
rickfihrung, Programmiersoftware, Funkentstorfilter, Netzdrosseln, Motordrosseln,
Funktionserweiterungskarten
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14. Technische Daten, Abmessungen Funkenstorfilter

FPFB- | FPFB- | FPFB- | BTFB- | BTFB- | BTFB- | BTFB- | BTFB- | BTFB-
266-G- | 266-G- | 266-G- | 266-G- | 266-G- | 266-G- | 266-G- | 266-G- | 266-G-
3-013 | 3-032 | 3-064 | 3-080 | 3-115 | 3-125 | 3-150 | 3-220 | 3-260

Nennspannung 480V +10%

Nennstrom bei
40°C
Ableitstrom in
mA/Phase/50Hz 180mA 280mA 550mA 690mA 750mA 750mA 380mA 380mA 600mA
worst case 1)

3x13A 3 x32A 3 x64A 3 x80A 3 x 115A 3 x 125A 3 x 150A 3 x 220A 3 x 260A

Ableitstrom in
mA/Phase/50Hz <30mA <30mA <30mA <30mA <30mA <30mA <30mA <30mA <30mA
Un 2)

Prufspannung

inV DC, 2s 2064V / 2064V / 2064V / 2064V / 2064V / 2064V / 2064V / 2064V / 2064V /

Ltg./Ltg, 2064V 2064V 2064V 2064V 2064V 2064V 2064V 2064V 2064V

Ltg./Masse

AnschluRdaten 4/ 4 10/6 25/16 35/25 50/50 50/50 95/95 95/95 150/150

Einzelader / Litze mm?2 mm?2 mm?2 mm?2 mm?2 mm?2 mm?=2 mm?=2 mm?=2

Ausgangsleitung 3x2,5 3x16 3x16 3x35 3x35 3x50 3x70 3x95

2 3X6 mmz 2 2 2 2 2 2 2

mm mm mm mm mm mm mm mm

Masse ca. 1,4kg 2,5kg 4,5kg 4,3kg 6,4kg 6,7kg 8,8kg 9,3kg 13,7kg

Verlustwarme ca. 12W 14w 36W 32W 38W 45W 45W 35W 45W

1) Der Ableitstrom fiuir Dreiphasenfilter wird fur den ungiinstigsten Fall angegeben. Das heif3t
eine Phase (Ph.) ist unter Spannung und zwei Phasen der Zuleitung sind unterbrochen. Bei der
Angabe dieser Maximalwerte wird eine Betriebsspannung von 480V (Ph. / Ph.) zugrunde gelegt.

2) Es wird der betriebsméRige Ableitstrom fiir Dreiphasenfilter angegeben. Das heisst die Filter
werden mit einer Betriebsspannung von 480V (Ph. / Ph.) betrieben. Die angegebenen Werte
werden bis zu einer durch Netzunsymmetrien verursachten Sternpunktspannung von 5V gegen
Masse eingehalten.

Nennstrom Bezogen auf 40°C
Umgebungstemperatur . . .
— - Zulassiger Betriebsstrom inAb-
Uberlast 1,5 x Iy fir 10min hangigkeit von der Umgebungstemperatur

Betriebsfrequenz 50 / 60 Hz

Gehausematerial Stahlblech, oberflachenveredelt :_z =12
Feuchteklasse C é:g
< 1000 m ohne Stromreduzierung; 0.6
Aufstellungshéhe > 1000 m, IN-2%, je zusatzliche 0.4
100m 0.2 \
-brgg&el,]ratur- -25°C bhis +85°C ° 2T(()amplcleoratu(rS(i)n °§O 10

Netzseitig AnschluRklemmen IP 20
und PE-AnschlufZbolzen.
Geréateseitig Anschluf3leitung,
ungeschirmt.

AnschluRart
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Abmessungen

-ﬂ-ﬂ----

FPFB-266-G-3-013 Footprint
FPFB-266-G-3-032 Footprint 260 203 43 246 189 4x7
FPFB-266-G-3-064 Footprint 390 | 244 45 376 | 229 | 4x7
BTFB-266-G-3-080 | Booktype 1 310 60 87 380 40 |4x8,5| 400
BTFB-266-G-3-115 | Booktype 1 340 70 110 420 50 |4x8,5| 440
BTFB-266-G-3-125 | Booktype 1 340 70 110 420 50 |4x8,5| 440
BTFB-266-G-3-150 | Booktype 2 390 130 94 505 105 4x9 525 23 480
BTFB-266-G-3-220 | Booktype 2 390 130 94 505 105 4x9 525 23 500
BTFB-266-G-3-260 | Booktype 2 460 142 116 | 600 120 | 4x9 620 29 600
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